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Bezpecnostni a provozni opatieni

pro ménic¢e kmitoctu
(podle smérnice pro zafizeni nizkého napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné

rotujici Casti a také horké plochy.

osob a ke hmotnym Skodam.

Pfi provozu se mohou na nékterych Castech ménice
vyskytovat nebezpecna elektricka napéti, pohybujici se nebo

V pfipadé odstranéni ochrannych krytl, nespravnym pouzitim
nebo chybnou instalaci mize dojit k Graztim nebo k usmrceni

4. Instalace

Pfi instalaci a chlazeni zafizeni musi dodrzeny pozadavky
a technické udaje uvedené dokumentaci k zafizeni.

Méni¢e kmitotu musi byt chranény pfed nadmémym
namahanim. Tzn. zadné Casti zafizeni nesmi byt ohybany a
musi byt dodrzeny potfebné vzdalenosti od Zivych ¢asti pfi
pfepravé a umistovani zafizeni. Pfi manipulaci se osoby
nesmi pfimo nebo nastroji dotykat elektronickych jednotek

" , . . . o a soucastek.
Vechny prace pfi dopravé, instalaci a uvadéni do provozu a

také pfi Udrzbé zafizeni smi vykonavat pouze odborné
zplsobilé osoby (viz IEC 364 nebo CENELEC HD 384 nebo
DIN VDE 0100 a zprava IEC 664 nebo DIN VDE 0110
a narodni bezpecnostni normy).

Ménice kmito¢tu obsahuji sou¢astky citlivé na elektrostaticky
ndboj a mohou byt zniCeny pfi neodborné manipulaci.
Elektronické soucastky nesmi byt mechanicky poskozeny
nebo zni¢eny (pfi jejich poSkozeni miZze dojit k Urazu
elektrickym proudem).

Pro Ugely téchto bezpeénostnich pokyni jsou odborné
zplsobilé osoby takovi pracovnici, ktefi jsou dikladné
seznameni s instalaci, montazi, uvadénim do provozu
a obsluhou zafizeni a maji potfebnou kvalifikaci pro praci na
zafizeni.

5. Elektricke pfipojeni
Pfi praci na zafizeni pod napétim musi byt dodrzeny narodni
bezpeénostni normy (napf. VBG 4).

Pii elektrické instalaci se musi dbat na pozadavky
odpovidajici danému konkrétnimu zafizeni (napf. priifezy
vodiéd, hodnota pojistek, pfipojeni PE vodice apod.). Bliz$i
informace jsou uvedeny v dokumentaci k zafizeni.

2. Uréeni zafizeni

Ménice kmitoCtu a jejich komponenty jsou uréeny k zaclenéni
do celkové elektrické instalace zafizeni nebo stroje.

Instrukce  pro  instalaci  zafizeni dle  pozadavkil
elektromagnetické kompatibility, jako jsou stinéni kabel(,
zemnéni, umisténi odruSovacich filtrd a zplsob propojeni,
jsou uvedeny v dokumentaci k zafizeni. Musi byt dodrzeny
vzdy i v pfipadé, Ze na ménici kmitoCtu je znacka CE.
Dodrzeni meznich hodnot, které byly stanoveny normami
EMC, je mozné pouze tehdy, pokud budou dodrzeny
doporuceni instalace zafizeni a konstrukce stroje.

V pfipadé instalace na pracovnim stroji je uvedeni ménice
kmitoctu do provozu (napf. uvedeni do bézného pracovniho
rezimu) podminéno dodrzenim nafizeni EC smérnice pro
pracovni  stroje  89/392/EEC  (Bezpecnostni  zafizeni
pracovnich strojd). Musi byt dodrzena téz EN 60204.

Uvedeni méni¢e do provozu je mozné pouze tehdy, pokud
budou dodrzeny normy elektromagnetické kompatibility
89/336/EEC.

Na méni¢e kmito€tu se vztahuji pozadavky na zafizeni
nizkého napéti 73/23/EEC a také sjednocené normy fady
prEN 50178/DIN VDE 0160 s piihlédnutim k EN 60439-1/DIN
VDE 0660 ¢ast 500 a EN 60146/DIN VDE 0558.

Musi byt pfisné dodrzeny pozadavky na napdjeci napéti,
které jsou uvedeny v technickych udajich ménice kmitoétu na
vyrobnim §titku a v dokumentaci.

6. Provoz

Zafizeni, pro kterd byly ménice kmitoCtu vyvijeny, musi byt
vybavena indikaénimi a ochrannymi prvky, které v pfipadé
potieby zajisti bezpe€nost zafizeni, napf. dodrzuji technické
podminky €innosti zafizeni, zabrani vzniku poruchy atd. Jsou
mozné zmény v ovlddani méniCe kmitoltu pfi zméné
programového vybaveni ménice.

Po odpojeni zafizeni od napajeciho napéti, se nesmi dotykat
ihned &asti, které byly dfive pod napétim a silovych svorek
acasti k nim pfipojenych, protoze je mozné, Ze se zde
vyskytuje nédboj kondenzatord. Dodrzujte disledné vystrazna
upozornéni umisténa na meénici kmitoctu.

3. Pfeprava, skladovani
Pfi dopravé a skladovani musi byt spinény poZadavky
uvedené v technické dokumentaci.

Klimatické podminky odpovidaji pozadavk(m prEN 50178.
Pfi provozu musi byt Fadné upevnény vSechny ochranné kryty
a zavieny dvefe.
7. Udrzba
Pfi udrzbé zafizeni musi byt dodrZzeny pokyny uvedené
v dokumentaci k zafizeni.

Dodrzujte tyto bezpeénostni pokyny!

| pfes peclivou kontrolu této publikace, se mohou vyskytnout drobné
odchylky od skute&ného stavu zafizeni nebo jeho programového
vybaveni. Pfipadné rozdily mohly vzniknout v dalSim vyvoji zafizeni a
vylepSovani jeho uzitnych vlastnosti. Doplriky a zmény jsou pravidelné
kontrolovany a vydavany v samostatnych publikacich, které jsou
pfiloZeny u zafizeni. VSechny nutné zmény budou zahmuty v dalSich
vydanich této publikace. Autofi publikace dékuji za podméty sméfujici

k odstranéni chyb a dalSimu vylepSeni publikace. SIMOVERT® je registrovana obchodni znacka firmy SIEMENS AG

Vydal SIEMENS s.r.0., Praha
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MICROMASTER 430 UvoD

1.

Uvod

1.1. Systém dokumentace

Dokumentace k méni¢i kmito¢tu MICROMASTER 430 je rozdélena do tfi publikaci:

¢

Katalog

V katalogu jsou uvedeny technické informace tykajici se méni¢e kmitoctu a dopliki k ménici kmitoctu. Dle katalogu Ize vybrat
vhodny méni¢ kmitoctu pro danou aplikaci a také ziskat technické informace k doplikim, jako jsou tlumivky, radiové odruSovaci
filtry, ovliadaci a komunikacéni panely, pojistky apod.

Zakladni nastaveni a zprovoznéni ménice

Prirucka poskytuje uzivateli zakladni informace o zpUsobu pfipojeni ménice, zapojeni a vyznamu jednotlivych svorkovnic. Dle tohoto
popisu je mozné instalovat méni¢ MICROMASTER 430 v aplikaci, ktera nevyzaduje zadnou zménu zastaveni parametri ménice a
vyuZiva tovarniho nastaveni nebo jsou zménény pouze nezbytné nutné parametry pohonu.

Navod k obsluze a udrzbé

V pfirucce jsou uvedeny informace nutné pro instalaci a nastaveni méni¢e MICROMASTER 430 v riznych aplikacich. Je zde
uveden popis parametrd ménice, zplsob jejich nastaveni a vyznam. Pfirucka umoZziuje uZivateli vyuzit rGznych moznosti ménice a
pfizpUsobit jeho viastnosti pozadavkim aplikace.

Podrobngjsi informace o ménicich kmitoétu MICROMASTER 430 a jednotlivych publikacich standardnich pohond SIEMENS obdrZite u
zastoupeni firmy SIEMENS a jednotlivych distributord nebo na internetové adrese http://www.siemens.de/micromaster.

1.2.  Definice a vystrahy

NEBEZPECI Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyni uvedenych na samotném vyrobku

znacka nebezpedi znamena, Ze v pfipadé nerespektovani bezpe€nostnich predpist dojde k téZkému
nebo smrtelnému Urazu nebo ke znatnym hmotnym Skodam.

VYSTRAHA Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynid uvedenych na samotném vyrobku

znacka vystrahy znamena, Ze v pfipadé nerespektovani bezpecnostnich predpist dojde k tézkému nebo
smrtelnému Urazu nebo k hmotnym Skodam.

UPOZORNENi Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynid uvedenych na samotném vyrobku

znacka upozornéni znamena, Ze v pfipadé nerespektovani bezpeénostnich pfedpisi muze dojit k Grazu
nebo k poskozeni zafizeni.

POZNAMKA Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynid uvedenych na samotném vyrobku

znacka pozndmky znamend upozornéni na dllezitou informaci o vyrobku nebo o pfislusné &asti v
Néavodu k obsluze a Udrzb&, na kterou je nutné zvIast upozornit.

Kvalifikovana obsluha Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyni uvedenych na samotném vyrobku

jsou to osoby, které jsou znalé sestaveni, montaze, uvedeni do provozu a provozu vyrobku a maji
odpovidajici kvalifikaci pro svou €innost;

¢ vzdélani nebo Skoleni resp. opravnéni zapinat a vypinat, uzemfovat a oznacovat elektricka
zafizeni a pfistroje podle bezpeénostnich predpisu,

¢ vzdélani nebo Skoleni podle norem bezpeénosti prace o pouzivani pfisluSnych ochrannych
pracovnich pomucek pfi praci a péci o né,

¢ Skoleni prvni pomoci.
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MICROMASTER 430

NEBEZPECi

VYSTRAHA

POZNAMKA

PE

Na nékterych ¢astech ménice MICROMASTER 430 se vyskytuji nebezpeénéa elekiricka napéti a
méni¢ napaji rotujici mechanické zafizeni. Jestlize pfi uvadéni méni¢e do provozu nebude
postupovano podle tohoto navodu, mize dojit k tézkym nebo smrtelnym Urazim nebo ke znaénym
hmotnym Skodam.

Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt seznamené se viemi
vystrahami a opatfenimi tykajicimi se dopravy, sestaveni a obsluhy ménice, které jsou uvedeny v
tomto navodu k obsluze a udrzbé.

Ménice kmitoctu MICROMASTER 430 jsou zafizeni vykonové elektroniky a na nékterych ¢astech
pistroje se vyskytuji vysoka napéti. Na kondenzatorech stejnosmérného meziobvodu ménice je i
po odpojeni napajeciho napéti kratkou dobu vysoké napéti. Prace na méniéi a pfipojenych
obvodech je mozné zacit az po 5 minutach po odpojeni ménice od napéti. Zviasté dllezité je
toto opatfeni pfi pfipojovani obvodl ke svorkam stejnosmérného meziobvodu ménice. | kdyz se
motor jiz neto€i, mlize se na silovych svorkach vyskytovat nebezpecné vysoké napéti.

Vechny préce na pfistroji musi byt provadény v souladu s mistnimi bezpe€nostnimi pfedpisy a
zakonnymi Upravami. Pfipojeni méniCe, uvedeni do provozu a odstrafiovani poruch mohou
provadét pouze kvalifikovani pracovnici, ktefi museji byt dikladné seznameni se vSemi vystraznymi
pokyny a pravidly pro provadéni Udrzby podle tohoto Navodu k obsluze a tdrzbé.

Pfi opravach a vyménéch se sméji pouZivat jen originalni ndhradni dily dodané vyrobcem.

Bezporuchovy a spolehlivy provoz tohoto zafizeni zavisi na pfiméfené dopravé, odborném
skladovani, sestaveni, montdZi, odborné obsluze a Udrzbé.

Tento navod k obsluze a Udrzbé neobsahuje z dlvodu prehlednosti vSechny detailni informace ke
vSem ¢&lendm a dopliikim méni¢d fady MICROMASTER 430 a z téchto dlivodi ani nemlZze
zohlednit kazdy myslitelny pfipad umisténi ménice, zplsob provozovani a udrzby ménice.

Budete-li potfebovat dal$i informace nebo vyskytnou-li se zviastni problémy, které nejsou v navodu
dostatecné podrobné popsany, je mozné se obratit na zastoupeni firmy Siemens nebo jeji
distributory.

Obsah tohoto navodu neni asti dfivéjSi nebo stavajici smlouvy, slibu nebo pravniho vztahu, nebo
by tento mél zménit. VSechny povinnosti a zavazky firmy Siemens vychazeji z pravné platné kupni
smlouvy, kter4 obsahuje Uplné a samostatné platici z&ruéni podminky. Tyto zaruéni podminky
nemohou byt timto navodem k obsluze a udrzbé ani roz8ifeny, ani omezeny.

Ochranna svorka PE na ménici je dimenzovana na priichod zkratového proudu v pfipadé poruseni
izolaéniho stavu ménice. Spickové napéti na této svorce neprekroCi hodnotu 50V. Svorka se
pouziva pro uzemnéni ménice.

Svorka @ je pouzita pro uzemnéni ménice. Potenciél této svorky by mél byt stejny jako potenciél
uzemnéni. Svorka se pouziva pro pfipojeni ochranného vodi¢e motorového kabelu.
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1.3.  Pfeprava, skladovani, vybaleni

Pieprava

Skladovani

POZNAMKA

Vybaleni

Provozni teplota

Nadmoiska vySka

Mechanicka odolnost

Elektromagneticka radiace

Znecisténi vzduchu

Voda

Teplo

Pri dopravé se vyvarujte silnych otfest a razd, napf. pfi skladani a posunovani. V pfipadé, Ze Zzjistite
Skody vzniklé dopravou, obratte se ihned na pfislusnou dopravni firmu.

MéniCe sméji byt skladovany jen v Cistych a suchych prostorach, ve kterych je teplota v mezich od -40° C
do +70° C. Kolisani teploty vétsi nez 30 K za hodinu neni pfipustné.

Doba skladovani by neméla pfesahnout jeden rok. V pfipadé pfekroCeni této doby se musi
kondenzatory v napétovém meziobvodu znovu zformovat.

Ménice kmitoCtu jsou z vyrobniho zavodu expedovany v lepenkovych krabicich. Tyto obaly by mély byt
recyklovany podle mistnich pfedpisl pro nakladani s takovymi odpady. Vyrobni Stitek je umistén jak na
ménici kmitoCtu tak na vnéjsi strané obalu. Dbejte doplfiujicich pokyn( tykajicich se dopravy, skladovani
a manipulace s vyrobkem umisténych na obalu.

Po vybaleni, kontrole Uplnosti dodavky a kontrole méniCe a jeho dalSich souéasti na viditelnou
neporuSenost Ize zacit s montazi a uvadénim do chodu.

Teplota okoli pfi provozu ménice mize byt v rozmezi od -10 do +50°C. Nad teplotu +40°C je nutna
redukce vystupniho proudu:
vjstupni A

proud
[%]

100

75

50

25|

I | I I —
T T T T Ll

10 0 10 20 30 40 50 60 tgplotaokoli
rel Obr. 1 Graf pfipustné provozni teploty ménice

Pfi instalaci ménice v nadmoiské vySce vétsi nez 1000 m n.m. je nutné redukovat vystupni proud ménice;
pfi instalaci v nadmofrské vySce vétSi nez 2000 m n.m. je nutné redukovat téZ vstupni napajeci napéti:

vystupni A napajeci A
proud napéti
[%] [%]
100 100

80 |
80 ik

60 + 60 —

40+ 40 4

20 + 20 +

1 1 Ll 1 f L
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Obr. 2 Graf redukce vystupniho proudu a napajeciho napéti dle nadmorské vysky

Neupustte méni¢ nebo ho nevystavujte prudkym razim. Neinstalujte méni¢ v mistech, kde miize byt
vystaven trvalym vibracim.

Mechanicka odolnost dle DIN IEC 68-2-6:

> konstantni amplituda vychylky: 0,075 mm v kmitoctovém pasmu od 10 Hz do 58 Hz

> zrychleni: 9,8 m/s? v kmitoctovém pasmu od 58 Hz do 500 Hz

Neinstalujte méni¢ v blizkosti zdrojli elektromagnetického zafeni.

Ménice musi byt chranény pfed vnikanim cizich téles. V opaéném pfipadé neni zaruéena bezchybna
funkce ménice. Mista, kde bude méni¢ provozovan, musi byt sucha a nepradna. Pfivadény vzduch nesmi
obsahovat zadné vodivé plyny nebo pary, plyny, prach & ¢astecky jinym zp Gsobem ohroZujici provoz.
Vzduch obsahujici prach musi byt vyfiltrovan.

Chrarite méni¢ pred poSkozeni vodou nebo srazenim vodni pary. Napf. neinstalujte méni¢ v blizkosti
Cerpadel, které jsou zdrojem kondenzace vodni pary.

Umistéte méni¢ svisle, aby bylo zajisténo jeho Uginné chlazeni; ménice nesmi byt umistény horizontainé.
V pfipadé, ze méni¢ bude umistén v rozvadéCové skfini, ujistéte se, Ze chlazeni skfiné je dostateCné a
pod i nad méni¢em je dostateCny prostor, aby nedochézelo k akumulaci tepla.
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UvoD MICROMASTER 430

14.  Prehled

MICROMASTER 430 jsou méniCe kmitoCtu s nap&tovym meziobvodem ur¢ené pro napajeni tfifazovych asynchronnich a synchronnich
elektromotor( ve vykonovém rozsahu od 7,5 kW do 90 kW uréené zvlasté pro pohony s kvadratickou zatéZovaci charakteristikou. Podle
typu ménice je mozné provedeni se zabudovanym odrudovacim filtrem tfidy A1 nebo bez zabudovaného filtru.

Obvody fizeni a regulace jsou realizovany pomoci digitalni techniky s mikroprocesorovym fizenim a vykonovymi tranzistory typu IGBT.
To ¢ini ménice spolehlivymi zafizenimi s moznosti pfizplsobeni vlastnosti velkému mnoZstvi aplikaci. Metodou pulzné $ifkové modulace
s pfepinatelnym spinacim kmito¢tem je dosazeno tichého a rovnomérného chodu motoru. Ochranné funkce ménic¢e a motoru zajistuiji
dokonalou ochranu pohonu.

Tovarni nastaveni ménice je vhodné pro Siroky rozsah zakladnich aplikaci. Zménou parametrii je mozné ménice MICROMASTER 430
pfizplsobit narocnym aplikacim. Ménice je mozné pouzit jako samostatna zafizeni nebo je zaclenit do automatizacnich celku.

14.1.  Charakteristické vlastnosti

Zakladni vlastnosti
+ Velice snadné pfipojeni, nastaveni a uvedeni do provozu.
Ménice jsou navrzeny v souladu s pozadavky EMC.
Moznost provozu na izolované siti.
Rychla odezva na fidici signaly.
Obvody mikroprocesorového fizeni a regulace zabezpecuiji vysokou spolehlivost a flexibilitu zafizeni.
MnozZstvi parametrd umozfuje dokonalé pfizptsobeni pohonu s méni¢em kmito¢tu dané aplikaci.
Vysoky spinaci kmitoCet pulzné Sifkové modulace zajistuje tichy chod motoru.
Moznost vybéru zplisobu oviadani pes Fidici svorkovnici se zakladnim ovladacim panelem (BOP-2), sériovou linkou
z PC nebo komunikaéni sbémici PROFIBUS.
+ PoZadovanou hodnotu vystupniho kmitoctu (a tedy i hodnotu otaéek motoru) Ize zadavat témito zplsoby:
1. pfimym &iselnym zadanim hodnoty kmito¢tu,
2. analogovym napétovym 0...10V, -10...+10V nebo proudovym signalem 0...20 mA, 4...20mA,
3. externim potenciometrem,
4. motorpotenciometrem,
5. az 15 pevné pfednastavenymi hodnotami kmitoctu,
6. prostfednictvim sériového rozhrani (USS protokol, PROFIBUS),
7. dle vnéjSiho snimacCe pomoci vestavéného technologického regulatoru.
+ Dva analogové vstupy, dva analogové vystupy, 6 az 8 digitalnich vstupd, 3 reléové vystupy.
+ Standardni fizeni dle linearni nebo kvadratické charakteristiky U/f.
+ Prednastavené hodnoty parametr(i odpovidaji pozadavkdm evropskych a severoamerickych norem.

* 6 6 O O 0o

Rozsifené vlastnosti

+  Specialni funkce pro autonomni fizeni éerpadel a ventilatord:
v Stupfiovité fizeni kaskady ¢erpadel
v" Energeticky Usporny rezim
v’ Rizeni v ruénim nebo dalkovém rezimu
v" Rezim kontroly zatézovaciho momentu (hlidani chodu éerpadla bez média)
v’ Pfepojeni na pfimé napéajeni motoru ze sité

¢ Rizeni s aktivni regulaci magnetizagniho proudu (FCC) pro zvy$eni Gginnosti pohonu.

#  Rychla ochrana proti nadmémému vzriistu proudu (FCL) umozniuje reakci ménice dfive tak, aby nedoslo k vyhodnoceni
poruchového stavu a zastaveni pohonu.

¢ Moznost brzdéni motoru stejnosmérmym proudem.

+ Kompaundni zplisob brzdéni motoru umoZnuje aktivni zastaveni pohonu s dodrzenim doby dobéhu.

¢ Nastavitelnad doba rozbéhu a dobéhu s pocateénim a koncovym zaoblenim rozbéhové kiivky pro mékky rozbéh a
zastaveni pohonu.

+ Vestavény technologicky PID regulator umoZiuje fizeni procesu bez nutnosti nadfazeného fidiciho systému.

¢ Moznost pfepinani mezi 3 riznymi sadami nastaveni ménice a 3 rlznymi sadami nastaveni pohonu umozriuje pruzné
pouZiti jednoho ménice pro rizné aplikace.

Ochranné funkce

& Kompletni ochrana ménice i motoru pied pfetizenim.
Ochrana proti pfepéti a podpéti.
Ochrana proti zemnimu a mezifdzovému spojeni.
Ochrana proti pfekroceni teploty ménice.
Tepelna ochrana 12t motoru.
Ochrana motoru pomoci PTC/KTY ¢idla ve vinuti motoru.

* & & o o
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MICROMASTER 430

MONTAZ A INSTALACE

2. Montaz a instalace

UPOZORNENI

UPOZORNENI

Spolehlivy provoz je podminén tim, Ze ménie budou namontovany a uvedeny do provozu
pracovniky s pfislusnou kvalifikaci a pfi dodrzovani pokyn(i a upozornéni, kterd jsou uvedeny v
tomto navodu k obsluze a udrzbé.

ZvI&sté je nutné respektovat vdeobecné zfizovaci a bezpelnostni pfedpisy pro prace na
silnoproudych zafizenich, odborné pouzivat nafadi a pouzivat ochranné pracovni pomucky dle
pfisludnych predpisd.

Na silovych svorkach ménice se mlze vyskytovat vysoké napéti nebezpeéné zivotu. Po odpojeni
ménice od sité vycCkejte alespoil 5 minut nez zacnete manipulovat se silovymi obvody
ménice.

NedodrZzovani vySe uvedenych predpisi a zasad mize mit za nasledek smrt, tézka zranéni nebo
znacné hmotné Skody.

Silovy pivod ménige musi byt pevny a méni¢ musi byt uzemnén (norma IEC 536, CSN 33 0600
tfida ochrany I).

Ménice s tfifazovym sitovym napajenim a zabudovanym odruSovacim filtrem nesmi byt pfipojeny
na sit pfies proudovy chrani¢ (viz norma DIN VDE 0160, kapitola 6.5).

| kdyZ motor neni v chodu, mdze se na nasledujicich svorkach vyskytovat nebezpeéné napéti:
- pfivodni svorky uréené pro pfipojeni sitového napéti L/L1, N/L2, L3,
- vystupni svorky k motoru U, V, W,
- svorky stejnosmérného meziobvodu DC+, DC-.

Za urcitych podminek pfi jistém nastaveni parametri méze méni¢ po vypadku napajeciho napéti a
nasledném obnoveni dodavky elektrické energie znovu automaticky uvést motor do chodu.
Méni¢ kmitoctu umoznuje tepelnou ochranu motoru dle pozadavk( UL508C, Cast 42 (viz. parametry

P0601 a P0611). Tepelnou ochranu motoru Ize zajistit téz externim teplotnim snimaem PTC nebo
KTY84 umisténym ve vinuti motoru.

Zafizeni je moZné provozovat na sitich se zkratovym proudem do 10 000 A pfi max. napéti 460V,
pokud se pouZiji pojistky s pfedepsanou charakteristikou vypnuti.

Méni¢ kmitoctu nesmi byt pouZzit jako zafizeni nouzového stopu dle EN 60204, 9.2.5.4.
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MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 430
2.1. Mechanicka instalace

Méni¢ upevnéte dle nasledujicich montaznich pokynd. Pod a nad méni¢em ponechejte volny prostor dle nasledujici tabulky. Vice
ménicl Ize instalovat tésné vedle sebe.

velikost C velikost D velikost E velikost F
napajeni 380 az 480V: napajeni 380 az 480V: napajeni 380 az 480 V: napajeni 380 az 480V:
7,5kW az 15 kW 18,5kW az 30 kW 37kW a 45kW 55 kW az 90kW
€
£
o
&3

1]
£
S £
@ 1S
o 1S
S S
o
3
velikost C k montazi budete potfebovat
: T o O =
q ~655mm 4 3rouby M5, 4 matky
I M5, 4 podlozky M5
- e = otvory vrtat vrtakem
IE £ 5,5 mm
s & = Srouby utdhnout
E momentem 2,5 Nm
(
R Q} {:; v
‘ 1 =] J S
185 mm 195 mm . 174 mm
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MICROMASTER 430 MONTAZ A INSTALACE

velikost D
) f
lggégéjilillllilil &dﬂ 7,5 mm 8
—TI[ o° = 4 $rouby M8, 4 matky
lzez] M8, 4 podiozky M8
<l 9| e £ = otvory vrtat vrtdkem
—1 £
i g 08,5 mm
w v ya
= o0 ~ = Srouby utadhnout
momentem 3,0 Nm
ﬁiL $8,5mm |1
s ufl 3]
275 mm Y 235 mm
velikost E
8 g b L
lggggjlllilllilll \ég\(m 7,5 mm 8
(G70008088 0824 — .
o’ = 4 8rouby M8, 4 matky
M8, 4 podlozky M8
0° = otvory vrtat vrtakem
£ g ¢85mm
|3 p = Srouby utdhnout
b momentem 3,0 Nm
OD
;%'77 $8,5 mm |1
s 5 0]
275mm ¥ 235 mm
velikost F
0
4 A =1l M8, 4 podiozky M8
,g%%%g%%% =l = otvory vrtat vrtakem
(Jgzg 0000800822004 — :,\/ 1] ¢ 8,5 mm
= — = Srouby utdhnout
c E momentem 3,0 Nm
i £ g
—i g e
— e Qg
£ oo| E
3 o
oJ_ Y
08,5 mm
% il
v
350 mm 300 mm
bez filtru s odruSovacim filtrem

Obr. 3 Naértek ménicti MICROMASTER 430 a vrtaci pfedpis upevnéni ménica
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MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 430

2.2. Elektricka instalace

UPOZORNENI +  Pfiinstalaci méni¢e nesmi byt v zadném pfipadé poruSena bezpecénosti opatfeni.
¢ Pfed zapocetim praci odpojte napajeci pfivod k ménici.
+ Ujistéte se, Ze motor méa spravné zapojené vinuti.

¢ Méni¢ kmitoctu musi byt uzemnén! Pokud neni méni¢ spravné uzemnén, mohou se vyskytnout
nepfipustné provozni podminky ménice, které mohou vést ke znieni ménice.

Ujistéte se, vykon ménice odpovida pozadovanému vykonu poh&néné aplikace s pfihlédnutim na specifické pozadavky pohonu. Zda
skute¢né napajeci napéti odpovida technickym poZadavk( ménice a ménic je jistén odpovidajicim jisti¢em nebo pojistkami.

2.2.1.

Pokud od data vyroby uplynul vice nez 1 rok je nutné znovu naformovat kondenzatory meziobvodu ménice nasledujicim zplsobem:

Uvedeni ménice do provozu po delSi dobé skladovani

e Ménic byl vyroben pfed 1 aZ 2 roky
Pripojte méni€ k napéjeci siti a ponechejte ho zapnuty po dobu 1 hodiny; po této dobé miZzete dat povel k chodu motoru.

e Ménic byl vyroben pfed 2 az 3 roky
Pouzijte zdroj s nastavitelnym stfidavym napétim (napf. regulacni transformator).
Nastavte napajeci napéti na hodnotu 25% jmenovitého napéti a ponechejte ho po dobu 30minut.
Zvyste napéti na 50% a ponechejte ho dalSich 30minut.
Zvyste napéti na 75% a ponechejte ho dalSich 30minut.
Zvyste napéti na jmenovitou hodnotu a po 30minutach méZzete dat povel k chodu motoru.
Celkova doba formovani bude trvat 2 hodiny.

e Méni€ byl vyroben pred déle nez 3 roky
Postupujte obdobné jako v pfedeslém pfipadé, jednotlivé kroky prodiuzte na 2 hodinové. Celkova doba formovani bude
trvat 8 hodin.

Kédovani vyrobniho ¢isla ménice:

1. a 2. pozice = misto vyrobniho zavodu

3. pozice = rok vyroby (0=2002, P=2003, Q=2004, ...
4. pozice = mésic vyroby (1 ... 9 = leden ...zafi, O =fijen, N = listopad, D = prosinec)
I:TS. a 6. pozice = den vyroby v mésici
I—:S. az 13. pozice = pofadové Cislo 1 .. 999999

pi.vi. XAOb514- 123456

2.2.2.

Ménice kmito¢tu MICROMASTER 430 mohou byt bez pfidavnych opatfeni provozovany s motorovym kabelem maximalni délky podle
nasledujici tabulky:

Provoz ménice s dlouhym motorovym kabelem

Pro del3i kabely musi byt na vystup ménice zapojen du/dt nebo sinusovy filtr a pfipadné je nutné zvysit vykon ménice.

Maximalni délka vystupniho motorového kabelu
Vykon ménice Nestinény kabel Stinény kabel
prime napajen| 7,5KW + 90 kW 100m 50m
motoru z ménice
menic s vystupni 7,5kW =+ 90 KW 300m 200m
tlumivkou

12




MICROMASTER 430 MONTAZ A INSTALACE

2.2.3.  Provoz meéniCe s proudovym chrani¢em

Na vstupu ménic¢e kmitoétu mize byt na proudovy chrani¢, pokud budou dodrZeny nasledujici poZzadavky:
v’ proudové relé bude typu B
v" Unikovy proud relé bude 300 mA
v nulovy vodi¢ napajeci sité bude uzemnén
v' jednim proudovym relé bude chranén pouze jeden méni¢ kmitoctu
v" max. délka motorového kabelu bude 50 m v pfipadé stinéného kabelu nebo 100 m v pfipadé nestinéného kabelu

2.24.  Provoz ménice na izolované siti (IT sit)

Ménice kmito¢tu mohou pracovat v izolovanych sitich. Pokud dojde ke zkratu jedné z napajecich fazi na zem, méni¢ bude pokracovat v
¢innosti. Pokud dojde ke zkratu jedné z vystupnich fazi na zem, méni¢ ohlasi poruchu FO001 (pfekro€eni proudu).

Na izolovanych sitich musi byt odstranéna propojka, ktera pfipojuje odruSovaci Y kondenzétor a na vystupu méniée musi byt zapojena
vystupni tlumivka. Umisténi propojky a zpisob jejiho odstranéni je uveden na nasledujicich obrazcich.

[

>
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=

Sroubovak Torx20
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Obr. 5 Odpojeni kondenzatoru Y u ménica velikosti D a E
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MICROMASTER 430
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Obr. 6 Odpojeni kondenzatoru Y u ménice velikosti F
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MICROMASTER 430 MONTAZ A INSTALACE

2.2.5.  Pfipojeni sité a motoru

UPOZORNENi ¢ Ujistéte se, ze motor je uren pro pfipojeni na spravnou hodnotu napéti a méni¢ je napajen
spravnym napétim.
+ Po pfipojeni silovych a motorovych kabelG do odpovidajicich svorek, vykonejte kontrolu zapojeni a
uzavrete kryt svorkovnic. Teprve poté pfipojte napajeci napéti.

Je nutné zajistit, aby napéti sitového privodu odpovidalo technickym podminkam, a aby sitovy pfivod byl dimenzovan na pozadovany
proud motoru. Méni¢ musi byt chrdnén vhodné dimenzovanymi pojistkami nebo jistiCem.

Ménice MICROMASTER 430 mohou napajet asynchronni motory, jednomotorové i skupinové. V pfipadé napajeni vice asynchronnich
motoru paralelné spojenych (skupinovy pohon), musi byt zvolen zpUsob fizeni dle charakteristiky U/f (P1300 = 0, 2 nebo 3).

stejnosmérny meziobvod

pfipojeni sité pfipojeni motoru
propojka nebo
vnéjsi tlumivka

Obr. 7 Silova svorkovnice ménicl velikosti C

S| SN | AN | Nl | I
1@| |@u |@| @/) n@>
© @/) OO0 1@» C NO|ONO
o = o
E W]
(@]
- ~ PN N AR N = A
@ O © O OO O] j ©
Ground Ground m
n|o|o

Obr. 8 Silova svorkovnice méniél velikosti D a E

Ground Ground

Obr. 9 Silova svorkovnice méniél velikosti D a E
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MONTAZ A INSTALACE

MICROMASTER 430

Sitové napéti pfipojte Ctyfzilovym kabelem na svorky L/L1, N/L2, L3 a na zemnici svorku PE. Priifez vodi¢l je uveden v kapitole
Technické udaje.
Pro pfipojeni motoru pouzijte CtyiZilovy kabel. Kabel se pfipoji na silové svorky U, V, W a na zemnici svorku PE tak, jak je uvedeno v
nasledujici tabulce.
Pouzivejte vyhradné médéné vodice nebo kabely s médénymi vodici, uréené pro provoz pii teplotach do 60/75°, tfida 1.

POZNAMKA

Na pfisroubovani Sroubll na svorkovnici pouZijte tyto Sroubovaky:

Svorky stejnosmérného meziobvodu DC+ a DC- jsou ureny pouze pro servisni Ucely. Nepfipojujte k
témto svorkam zadné brzdny rezistor apod.

= silova svorkovnice ménice vel. C - kfizovy Sroubovak 4 + 5mm, max. utahovaci moment je 1,1 Nm

= silova svorkovnice ménice vel. D, E - nastr¢kovy kli¢ 13mm
= silova svorkovnice ménice vel. F - nastrékovy kli¢ 17 mm

Podle napajeciho napéti motoru spravné vinuti motoru. Obvyklé zapojeni motord nad 3 kW je do trojuhelniku A.

POZNAMKA Pro sprévnou volbu zapojeni vinuti motoru je vzdy ur€ujici vyrobni &titek motoru.
Piii pfipojeni napajeciho napéti na motorové svorky U, V, W dojde ke zni¢eni ménice !

Zapojeni silové svorkovnice ‘Li’ ‘1' ‘fiv ‘lij ‘1’ VTV
Silova .| Funkce i j i 668
svorkovnice
PE uzemnéni sitového pfivodu o 0=0=—0 [
L/L1 sitovy pfivod
N/L2 sitovy pfivod
L3 sitovy pfivod zapojeni vinuti do A zapojeni vinuti do'Y
PE uzemnéni motorového pfivodu
U pfivod k motoru
V pfivod k motoru
W pfivod k motoru
DC+ kladny pol ss meziobvodu (nezapojuje se)
DC- zaporny pol ss meziobvodu (nezapojuje se)

Obr. 10 Zapojeni vinuti motoru do trojihelniku nebo do hvézdy
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MONTAZ A INSTALACE

Pristup k fidici a silovym svorkovnicim je moZny po odejmuti ovlddaciho panelu

nasledujicich obrazcich:

Obr. 11 Odejmuti krytd svorkovnic ménice velikosti C

Obr. 12 Odejmuti kryt( svorkovnic ménice velikosti D a E

18 mm AF

@1 |

®
o) ®
Qe

pc+: | ocver || pover

>

@ ¢
@4 -
o4 3

Obr. 13 Odejmuti krytd svorkovnic ménice velikosti F

a krytl. ZpUsob jejich odejmuti je uveden na

kvéten 2002
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MICROMASTER 430

2.26. Ridici svorkovnice ménice
Zapojeni ridici svorkovnice
Svorky na r.|d_|o| Oznaceni Hodnota Funkce Pozndmka
svorkovnici
1 10V+ +10V referenéni napéti <10mA
2 oV oV referencni napéti vztaZny potencial
3 AIN1 + 0+10V/-10V=+10V " analogovy vstup 1 kladny potenciél
4 AIN1 - 0+20mA/4+20mA?2 viz P0756[1] az P0761[1] zaporny potencial
5 DIN 1 telné digitalni vstup 1
6 DIN 2 programovateine digitalni vstup 2
vstupy o 24V3)
7 DIN 3 viz PO701+P0704 digitalni vstup 3
8 DIN 4 digitalni vstup 4
. pomocné napajeci napéti

9 izol. +24 V +24V (izolovanj zdro] <50mA
10 AIN2 + 0+10V" analogovy vstup 1 kladny potenciél
11 AIN2 - 0+20mA/4+20mA?2 viz P0756([2] az P0761[2] zaporny potencial
12 AQUT1 + . ) analogovy vystup kladny potenciél

- = 4) X N p v —
13 AOUT - 0+20mA/4+20mA viz PO774[1] a2 PO781[1] | z&pomy potencial
14 PTC A vstup tepelné ochrany .
15 PTCB motoru PTC / KTY viz P0601
16 DIN5 programovatelné digitalni vstup 5 24V 3
17 DIN 6 vstupy viz P0705+P0706 digitalni vstup 6
18 RL1A 230V~/2A% programovatelné relé 1 roz'pma’\m Kontakt
19 RL1B 30V=/5A5 Viz PO731 spinaci kontakt
20 RL1C stfedni kontakt
21 RL2 B 230V~/2A% programovatelné relé 2 spinaci kontakt
22 RL2 C 30V=/5A9 viz P0732 stfedni kontakt
23 RL3A 230V~/2A% programovatelné relé 3 roz'pmgm Kontakt
24 RL3 B 30V=/5A5 viz PO733 spinaci kontakt
25 RL3C stfedni kontakt
26 AQUT2 + . ) analogovy vystup kladny potenciél

- = 4) X N p v —
27 AOUT2- | Or20mA/4=20mA viz POT71[2) a2 PO781(2] [ z&pomy potencia

. pomocné napajeci napéti spole¢ny potenciél ke sv. 9

28 iz0l. OV ov (izolovany zdroj) aDIN1az DING
29 P+ e
30 N- sériova linka RS485

3) Odporova zatéz
4) Max. zatéZovaci impedance 500 Q2
5) Odporova zatéz

1) Vstupni impedance 720kQ

ve funkci digitalniho vstupu DIN7, DINS je log.1 >3,7V, log.0 < 1,75V
2) Vstupni impedance 120Q
3) Logicka uroven 1 = +15 az +30V, vstupni proud max. 5mA

|zo|

PTC
Aourt AOUT1 A AOUT2+ AOUT2

26 27

1213 14 15

: DN _ ON DN DN, il
NG AN A AN AIN2| |
—— ==
3 4 10,11/

1 ol

Obr. 14 Ridici svorkovnice
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Vodiée jsou v fidici svorkovnici upevnény pomoci pruziny. Maly plochy Sroubovék velikosti 3mm vsurite do vyfezu ve svorce @.
Pohybem nahoru odtlacte upeviiovaci pruzinu @. VloZte vodi¢ do svorky ®. Uvolnéte pruzinu @ a Sroubovak vysurite ®.

y

Obr. 15 Postup pfi upevnéni vodice v Fidici svorkovnici

2.2.7.  Volba provozu Evropa / USA

Piepinacem DIP €. 2, ktery je umistén na Fidici desce (viz obr. 16), je mozné zvolit provoz ménice na siti 50 Hz nebo 60 Hz.

Prepinac DIP €. 2 na fidici desce

provoz

OFF provoz ménice na siti 50 Hz (Evropa)  jmenovity bod motoru je na staven na 50 Hz, max. vystupni
Evropa/USA

a zadavany kmitoget je 50 Hz, méfeni vykonu je v kW, apod.

ON provoz ménice na siti 60 Hz (USA) jmenovity bod motoru je nastaven na 60Hz, max. vystupni
a zadavany kmitocet je 60 Hz, méfeni vykonu je v hp, apod.

Poznamka: ZpUsob provozu Ize ovlivnit téZ parametrem P0100. poloha ON
Poznamka: Pfepinac DIP €. 1 neni ur&en pro uZivatele, USA (60Hz)
proto jej ponechejte v poloze OFF. poloha OFF

Evropa (50Hz)

2.2.8.  Konfigurace analogovych vstupl

B s
Prepinaci DIP, které jsou umistény na svorkovnicové desce (viz obr. 16), je mozné
zvolit konfiguraci analogovych vstup AIN1 a AIN2.
Prepinace DIP na svorkovnicové desce
OFF napétovy vstup 0...10V pfepinaem DIP €. 1 se voli analogovy i L volba provozu
vstup AIN1 Evropa / USA
ON proudovy vstup 0...20 mA pfepinaem DIP €. 2 se voli analogovy : ]
vstup AIN2 I { I
analogovy vstup e |
AIN1  AIN2
=l :
sOI=TIA ©

poloha ON

0..20mA fidici deska

poloha OFF <—=
0..10V

pfepina€ analogovych
vstupd AIN1 a AIN2

svorkovnicova deska

Obr. 16 Vyznam prepinacl DIP
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2.29.  Tepelna ochrana motoru

Pokud motor pracuje s niz§imi nez jmenovitymi otackami, je snizen
chladici ucinek ventilatoru, ktery je umistén na hfideli motoru.
Z tohoto ddvodu je nutna u motoru s vlastni ventilaci redukce
zatéZovaciho momentu. Velikost redukce pro bézné 4 pdlové motory
je orientaéné uvedena na obr. 17 a zavisi na provedeni motoru.

Méni¢ vyhodnocuje tepelné zatizeni motoru pomoci teplotniho
T

% j i%dt . ViypoCet integrélu je ovlivnén zplisobem
0

chlazeni motoru (P0335). Chovani ménice pfi dosazeni maximalni
zatéze je urCeno parametrem P0610.

integralu

pokles momentu
z divodu ucinosti
pohonu s FM

100% 1 _______

~95%

Mmot

50%

0 1/2 njm njm otacky
Obr. 17 Redukce zatéZovaciho momentu motoru s vlastni
ventilaci
svorkovnice
ménice
14 Aby nemohlo dojit k tepelnému pretizeni motoru pfi provozu na nizkych otackach,
PTC PTC A zvy3ené teploté okoli apod., je velmi vhodné vybavit motor teplotnim Eidlem.
+3 P0601 = 1 Bimetalovy kontakt zapojte do obvodu externi poruchy pfes oddélovaci relé - na néktery z
binarnich vstupll DIN1 az DING a pfisluSny parametr P0701 az P0706 nastavte na
|1:>€|-)- cB hodnotu 29 (funkce externi porucha).

Pokud pro snimani teploty vinuti motoru je pouzit pozistor s kladnou teplotni

Obr. 18 Zapojeni PTC motoru

svorkovnice

charakteristikou PTC, zapojte ho na svorky fidici svorkovnice dle obr. 18. Parametr
P0601 nastavte na hodnotu 1 (PTC termistor).

menice
14 Pro méfeni teploty vinuti motoru je nejvhodnéjsi vyuZzit linearni snimac¢ teploty KTY84.
PTC A Snima¢ zapojte dle obr. 19. Parametr P0601 nastavte na hodnotu 2 (teplotni snimag
KTY84 P0G01 = 2 KTY). Zméfenou teplotu vinuti motoru Ize zistit parametrem r0035. Teplotu, pfi které
+9 ménic hlasi vystrahu A0511, Ize nastavit parametrem P0604. Pfi pfekroCeni této urovné o
15 10% vznikne poruchové hlaseni FO011.
PTCB

Obr. 19 Zapojeni tepl. snimace KTY 84
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2.3.

Blokové schéma ménice

Ll
iﬂNlOsiAmﬂ

4 pfi pfipojeni spina&u
&————(O——AIN1- na analogové vstupy plati
' nasledujicl spinaci napéti:
. <1.75V ss = vypnuto 380 + 480V 3AC
__| DINg_ QL AIN2+ >3.7V ss = zapnuto PE I%{
L o1 ANz U []
SRR A s Qe -
i q zékladni ovladaci .
= O——ov panel BOP-2 .
12 Einlaals :
oW R EAEARAEAR] :
AIN1+ 13 [fe met v A wm | .
Uio++tov  * s —O—1 ap ;
0+ 20mA G): AN 4 OX X =z .
AQV+HOV . - (| Prevadnlk :
25kQ 1o (0K NP) .
AIN2 .
o ap [N :
AIN2- 0711 prevodnik ‘/ ~ usmériiovaé -
DNt 35 f
) %,,OEL = '
T e e D) f
gD 58 =/ :
. o DINS ' 16 ) :DC+
) DNg 417 | :
. :
24V=( — PNP @9 +24V (max. 100mA)
- } ebo . 28 {izolovany zdroj) '
__INPN _ ,,O ov ODC-
.~ Aou11+{512 oA .
@ EJ AOUT1- {')13 plevodnil <: —I "— ss meziobvod
. . Aougté%
D/IA
@@ AOUT2- . 27 <,i CPU
X T2 p _
PTCA . 14 -
=0
Eh : stiidas
15
s o | 1T (
RL1A (E)L 3
RL1B @L— (
. 20 \ ON ON
RLIC OFF— LA 60Hz
. DIP1
Kontakty vystupniho ‘21 nevyuZit ! !
rel6 250V AC, max. 2A  RL2B. O——— 50Kz
(induktivnl zatéZ) 122 /\; DIP1 DIP2
Sgdv DC, ;naé)l( é52A RL2C Qi\ N fepinad
orova zat . ina
(odp ) RL2 na ?ldlgl desce
Raa 02—
24 ON ON
RLB 5 —— ] /\; o20ma | AT
RLIC OB \
. RL3 0-10Vv
P+ .29 DIP1 DIP2
e o SR
-G desce ==
PE AIN1: 0 az 10V, 0 az 20mA
a-10V az +10V
AIN2: 0az 10V a 0 az 20mA
................................................. UVWG. ... .. PEo . .!
Obr. 20 Blokové schéma ménice
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24.  Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

VSichni vyrobci elektrickych zafizeni, pfip. vyrobci, ktefi kompletuji vysledny vyrobek, a uvadéji po 1.1. 2001 na trh zafizeni tvofici
samostatny celek, se musi pfizpGsobit evropské EN 61000-3-2 Limity harmonickych proudd pro vyzafovani (zafizeni s proudem < 16 A
v jedné fazi). Pro zafizeni s vykonem > 1 kW nejsou trovné dosud stanoveny.

Ménice kmitoctu MICROMASTER, které jsou zafazeny do skupiny ,prdmyslova zafizeni* tyto poZadavky splfuji. Pozornost je tfeba
vénovat pouziti méni¢l o vykonu 250 W az 550 W s jednofazovym napajenim 230V pfi pouziti mimo primyslové odvétvi. Tyto ménice
jsou dodavény s nésledujicim upozornénim:

,1oto zafizeni vyZaduje souhlas poskytovatele s pfipojenim do verejné napdjeci sité”. DalSi informace jsou uvedeny v normé EN 61000-
3-12, &asti 5.3. a 6.4.

Pro pfipojeni ménicl, které budou pfipojeny na sit kategorie ,primyslova sit 1, souhlas nevyzaduji (EN 61800-3, ¢ast 6.1.2.2).

Vsichni vyrobci elektrickych zafizeni, pfip. vyrobci, ktefi kompletuji vysledny vyrobek, a uvadéji po 1.1. 1996 na trh zafizeni tvofici
samostatny celek, se musi pfizplisobit evropské smérnici EEC/89/336 (pro Ceskou republiku je tato smérnice zavazna od 1.1. 1997).

Kazdy vyrobce musi doloZit spinéni smérnice ve tfech smérech:

1. Certifikace vyrobku
Je prohlaseni vyrobce, Ze vyrobek odpovida poZadavkidm evropskych norem na elekirické prostfedi, ve kterém bude vyrobek
provozovan. V prohlaseni mohou byt uvedeny pouze normy, které byly oficialné publikovany v ,Oficidlnim zpravodaji Evropského
spolegenstvi*,

2. Soubor technickych opatfeni
Soubor technickych opatfeni popisuje charakteristiky elektromagnetické kompatibility zafizeni. Tento soubor musi byt schvalen
kompetentnim organem, ktery byl ustanoven odpovidajici evropskou vl&dni organizaci. Tento pfistup umoZiuje, aby vyrobek byl v
souladu s normami, které se prozatim pfipravuji a nejsou dosud v platnosti.

3. Protokol o elektromagnetické zkousce
Tento protokol je nutny pouze u radiovych vysilacich zafizeni.

Ménice kmitoCtu MICROMASTER nemohou zarugené spliovat vyZadované parametry, pokud nejsou propojeny s dalSimi zafizenimi
(napf. motorem). Proto neni mozné, aby ménice kmitoCtu byly oznaceny znakem CE, ktery udava, ze zafizeni splfiuje poZadavky
elektromagnetické kompatibility. Pfesto, pokud budou dodrZeny doporuéeni na instalaci méniCe uvedené v kap. 2.4.1, méni¢e kmito¢tu
uvedenym pozadavkim elektromagnetické kompatibility vyhovi. Jsou tfi kategorie elektromagnetické kompatibility. Pozadavky
jednotlivych kategorii je mozné splnit pouze tehdy, pokud spinaci kmitocet ménice je mensi nebo roven tovarné nastavené hodnoté a
délka motorového kabelu nepfesahuje 25 metr(.

1. Kategorie: VSeobecné pozadavky pro priimyslové prostredi
Ménice kmitoCtu MICROMASTER jsou navrzeny v souladu s normami elektromagnetické kompatibility pro vykonova zafizeni
EN 68100-3 (CSN EN 68100) pro primyslové prostredi.

| Elektromagneticky jev Norma Uroven
Vyzafovani:
vyzafované ruseni EN 55011 Uroven A1
ruSeni po vodicich EN 68100-3 na limitni hodnoty neni brén zfetel
Odolnost proti ruseni:
elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV
prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové pfivody 2kV
fidici pfivody1kV
radiové elektromagnetické pole IEC 1000-4-3 26 - 1000 MHz, 10V/m

2. Kategorie: Pripojeni na napajeci sit' pfes odrusovaci filtr v primyslovém prostredi

Pfi tomto zpUsobu pfipojeni ménici kmitoctu MICROMASTER je umoznéno vyrobci nebo dodavateli zafizeni, aby sam navrhnul zafizeni
tak, aby odpovidalo smérnicim pro elektromagnetickou kompatibilitu pro primyslové prostfedi. Pozadované urovné jsou uvedeny v
normach na véeobecné primyslové ruseni a odolnosti proti ruseni EN 50081-2 a EN 50082-2.

Elektromagneticky jev Norma Uroven
Vyzafovani:

vyzafované ruSeni EN 55011 Uroven A1
ruSeni po vodicich EN 55011 Uroven A1
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Odolnost proti ruseni:

deformace napéjeciho napéti IEC 1000-2-4 (1993)

nestabilita, vypadky, nesoumérnost a zména kmito¢tu nap. napéti IEC 1000-2-1

magnetické pole EN 61000-4-8 50Hz, 30 A/m

elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV

prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové pfivody 2kV
fidici pfivody 2kV

elm. pole radiovych kmitoctd -amplitudova modulace ENV 50 140 80 - 1000 MHz, 10 V/m, 80 % AM,
silové i ovladaci vodice

elm. pole radiovych kmito¢tu - pulzni modulace ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m, 50 % cyklus
opakovaci kmitocet 200 Hz

3. Kategorie: Pfipojeni na napajeci sit’ pres odrusovaci filtr v obytném prostredi, obchodni sféfe a lehkém priimysiu

Pfi tomto zpUsobu pfipojeni ménici kmitoctu MICROMASTER je umoZnéno vyrobci nebo dodavateli zafizeni, aby sam navrhnul zafizeni
tak, aby odpovidalo smérnicim pro elektromagnetickou kompatibilitu pro obytné prostfedi, obchodni sféru a lehky primysl. PoZzadované
Urovné jsou uvedeny v normach na v8eobecné zdroje ruseni a odolnosti proti ruseni EN 50081-1 a EN 50082-1.

| Elektromagneticky jev Norma Uroven

Vyzafovani:

vyzafované ruseni EN 55011 uroven B

ruSeni po vodicich EN 55011 uroven B

Odolnost proti rudeni:

deformace napéjeciho napéti IEC 1000-2-4 (1993)

nestabilita, vypadky, nesoumérnost a zména kmitotu nap. napéti IEC 1000-2-1

magnetické pole EN 61000-4-8 50Hz, 30 A/m

elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV

prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové pfivody 2kV
fidici pfivody 2kV

elm. pole radiovych kmito¢td -amplitudova modulace ENV 50 140 80 - 1000 MHz, 10 V/m, 80 % AM,
silové i ovladaci vodiée

elm. pole radiovych kmito¢td - pulzni modulace ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m, 50 % cyklus
opakovaci kmitoCet 200 Hz

Poznamka:

Pokud nebudou dodrzeny zasady pro omezeni elektromagnetického ruseni, méni¢ nemusi splfiovat prfedpokladanou

kategorii EMC. Méni¢ musi byt umistén k kovové rozvadécové skfini a délka motorového kabelu nesmi pfekrocit
25m. Pokud nebude méni¢ umistén v kovovém rozvadé¢i nebo motor bude pfipojen delim kabelem, nebudou

Urovné dodrzeny.

Ménice kmitoctu MICROMASTER jsou ureny vyhradné pro profesionalni zafizeni. Proto nespadaji do skupiny
zafizeni s harmonickym ru$enim dle normy EN 61000-3-2.

Pokud je pouzit odruSovaci filtr, nesmi byt napajeci napéti vyssi nez 480 V.

Zarazeni ménicéu do tfid EMC

| Typ ménice | Poznédmka |
1. kategorie

‘ 6SE6430 - 2U*** - **A0 ‘ ménice bez zabudovaného filtru, vechny napajeci napéti a vykony ‘
2. kategorie

| 6SEB430 - 2A%** - **A0 | ménice se zabudovanym filtrem tidy A |
3. kategorie

| 6SE6430 - 2U*** - **A0 s filtrem 6SEB400 - 2FBO* - ***0

‘ ménice s externim filtrem tfidy B

kvéten 2002
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2.4.1.  Jak zapojovat a vést silové a fidici vodiCe, aby se omezilo ruseni a vzajemnému ovliviiovani silovych

a fidicich vodicu

Ménice MICROMASTER byly vyvinuty k pouZiti v prdmyslovych podminkach, ve kterych lze ocekavat vysoky stupen
elektromagnetického rueni. V principu zajiStuje bezproblémovy provoz jiz odborna instalace. Vyskytnou-li se i poté potize nebo t&zkosti,
postupujte podle niZe popsanych krok(. Bezpodmine¢né nutné je uzemnéni vztazného potencialu (PE) ménice.

1.

napajeci kabel

Zajistéte, aby vSechny pfistroje a stroje umisténé ve skfini byly uzemnény do spole¢ného zemniciho bodu a to co mozna
nejkratSimi vodici nebo pasy s velkym prifezem. Zvlasté dilezité je to, aby kazdy fidici nebo automatizaéni prostfedek pfipojeny k
ménici byl spojen kratkym vodi¢em velkého prifezu se spoleénym zemnicim bodem. Je duleZité, aby na tento spolecny zemnici
bod byl téZ pfipojen samotny méni€. Vyhodné je pouzivat plochych vodiéu, které se vyznaduji nizkou impedanci i pfi vysokych
kmitoCtech. Ochranny vodi¢ motoru napajeného z ménice je nutné pfivést pfimo na ochrannou svorku (PE) pfisluSného ménice.

Pokud je to mozné, pouzivejte pro fidici obvody stinéné vodice. Ochranné vodiCe a stinéni peclivé spojte se zemi co nejvétsi
plochou (objimkou) a dejte pozor na to, aby signalové vodice nebyly vedeny na dlouhou vzdalenost bez stinéni.

Ridici vodige se snazte vést co mozna nejdale od silovych vodidl a tak, aby nevedly paraleiné vedle sebe. Pokud je to mozné,
pouZijte oddélenych kabelovych kanall. Budou-li se vodice kfiZit, snazte se dodrzet Ghel kfizeni 90°.

Ujistéte se, Ze vechny stykaCe umisténé ve skfini jsou odrusené, a to bud odlehCovacimi obvody RC v pfipadé stykacl stfidavého
napajeni nebo nulovych diod v pfipadé stejnosmérého napajeni stykacl, pficemZ odruSovaci prvek musi byt pfipojen pfimo k
civee stykace. Uginné jsou téZ varistory slouzici k omezeni prepéti. Vyse uvedena opatfeni jsou zviasté dileita tehdy, je-li stykaé
ovladan pomoci relé umisténého v ménici.

Na silové spoje od méniCe k motoru pouzivejte stinéné nebo pancéfované kabely. Stinéni, popf. pancéfovani, na obou koncich
uzemnéte.

Bude-li méni¢ provozovan v prostiedi, jehoZ okoli je citlivé na elektromagnetické ruseni, je vhodné pouzit odruSovaci filtr, ktery
omezi jak ruseni prochazejici siti, tak ruSeni vyzafované pfimo z ménice. OdruSovaci filtr je nutné pfipojit co mozna nejblize k
vlastnimu méniéi a ménic i filtr spravné uzemnit, viz bod 1.

Zvolte co mozna nejmensi hodnotu spinaciho kmito¢tu, ktery bude s ohledem na technologicky proces je$té vyhovovat. Nizsi
hodnota spinaciho kmitoCtu zmensi intenzitu elektromagnetického ruseni ménice.

napajeci kabel

kovova

, . L
neviovaci deska o |_1

L2
L3
ochranny
vodié ochranny
vodic¢

propojeni mezi
filtrem a ménic¢em

kabel s fidicimi
vodiCi

odrusovac filtr

motorovy
upevnéni
stinéni
kabel s fidicimi
vodi€i

motorovy

kabel
Obr. 21 Zpusob propojeni ménice z hlediska EMC
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2.5. Chlazeni a ventilace

2.5.1.  Ztratové vykony

Ztraty ménice jsou zavislé na modulaénim kmitoctu, délce a provedeni (stinény, nestinény, prifez, kapacita) motorového kabelu.
Typicka hodnota ztratového vykonu pfi jmenovitém zatizeni je 3 % jmenovitého vykonu ménice.

2.5.2.  Chlazeni a ventilace

2.5.2.1.  Minimalni rozméry rozvadécové skfiné

Minimalni rozméry rozvadécové skfing, ve které je méni¢ umistén, musi byt takové, aby rozvadéc byl schopen odvést teplo zpisobené
elektrickymi ztratami v ménici. Pod a nad méni¢em musi byt ponechan volny prostor podle tabulky na str. 10.

Pfi vypoltu rozmérd rozvadéCové skfiné je nutné k celkovému teplu vytvofeného uvnité skfiné zahrnout nejen teplo zpisobené
elektrickymi ztratami v ménici, ale také teplo zplsobené elektrickymi ztratami ostatnich pfistroji umisténych uvnitf skfiné spolu s
ménicem.
2.5.2.2.  Nucené ventilace rozvadécove skiiné
Mnozstvi vyménéného vzduchu za hodinu uréime podle vztahu:

Ve 3,1"P,

Ti'Tok

kde V = pozadované mnozstvi vzduchu v m3 h-'.

PRIKLAD: Uréeni chlazeni rozvadéce v kryti IP 43 pro instalaci méniée MM430-2200/3 (22 kW).
e Instalace je v kryti IP 43. Teplo je odvadéno pomoci chladicich ventilatord.
e Hodnoty proménnych jsou dany pfedchozi specifikaci:

Pz =660W (ztratovy vykon ménice MM430-2200/3)

Ti =40°C (max. teplota okoli pro méni¢e MM430)

Tok =30°C

V= 3,1* 660

40-30
V =205m3 h'
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MICROMASTER 430 OVLADANI

3. Uvedeni do provozu a ovladani ménice

UPOZORNENi ¢ V3echna nastaveni smi provést pouze kvalifikovana obsluha, ktera dbé na bezpecnostni opatfeni.

¢ Po odpojeni méni¢e od napajeci sité je nutné nejprve 5 minut vyckat, nez se vybiji
kondenzatory v ménici. Teprve potom je dovoleno pfipojovat nebo odpojovat silové vodice.
Zanedbani tohoto vystrazného pokynu miize vést ke smrtelnym nebo k tézkym Grazdm !

Ovladaci panely ménice

Ménice kmitoctu MICROMASTER 430 mohou byt vybaveny dvéma r{iznymi ovladacimi panely - viz obr. 22. Ménice jsou standardné
dodavany s ovladacim panelem SDP (Status Display Panel). Jako doplnék je dodavan panel BOP-2 (Basic Operator Panel).

POZNAMKA Ménice kmitotu mohou pracovat pouze s ovladacim panelem BOP-2. Pokud pouzijete ovladaci panel
BOP nebo AOP na displeji se zobrazi stav - -- - - .

150.00

teo

standardni ovladaci panel SDP zakladni ovladaci panel BOP-2
Obr. 22 Ovladaci panely
Vyména ovladaciho panelu

Postup pfi vyméné ovladaciho panelu je uveden na obr. 23. Po vyméné panelu SDP za BOP-2 je mozné ménit parametry ménice, které
jsou uloZeny v ménici. Proto je mozné po nastaveni ménice opét zaménit oviadaci panel zpét a pfi provozu pouzivat panel SDP. Pro
nastaveni vice ménicu Ize pouzit pouze jeden panel BOP-2.

Obr. 23 Postup pfi vyméné ovladaciho panelu
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OVLADANI MICROMASTER 430

3.1. Uvedeni do provozu ménie s ovladacim panelem SDP

Ovladaci panel SDP je dodavan jako standardni sou¢ast méni¢e MICROMASTER 430. Panel SDP
mé na Celni sténé pouze dvé LED, které indikuji z&kladni provozni stavy méniCe. S ovladacim
panelem SDP je mozné vyuzit tovarniho nastaveni ménice, které je vhodné pro mnozstvi
jednoduchych aplikaci s regulovanym pohonem.

Pfi tovarnim nastaveni ménice je zvolen nasleduijici zpisob ovladani:

start / stop chodu motoru

reverzace chodu ota¢eni motoru

nulovani poruchy ménice

zadavani zadané hodnoty otaéek pomoci analogového vstupu AIN1 (Ize zapojit potenciometr
5+ 10kQ), 0+10V ~ 0+50 Hz

stavova relé indikuji pfi sepnuti bezporuchovy stav ménice a vystrahu

na analogovém vystupu AOUT1 je zobrazovan aktuaini vystupni kmito¢et 0+20 mA ~ 0+50 Hz

+ doba rozbéhu je 10s; doba dobéhu je 30s

*

* & o

L R 2

Provoz ménice s ovladacim panelem SDP

Pfipojte kabely sitového napéjeni a motoru.

Zapojte ovladaci prvky na fidici svorkovnici dle obr. 24 na str. 29.

Zapnéte sitové napajeni.

Zadejte povel ZAP sepnutim vypinace mezi svorkami 5 a 9.

Motor se rozbéhne na pozadované otacky dané potenciometrem.

Doba rozbéhu a dob&hu motoru je nastavena na 10 s z nuly na 50 Hz.

Smér otaceni motoru zménite sepnutim pfepinace mezi svorkami 6 a 9.

Pokud méni¢ hlasi poruchu, zrute povel ZAP a poruchu vynulujte stisknutim tla¢itka mezi svorkami 7 a 9.

VVVVVVVY

Stav ménice indikovany LED na panelu SDP

zelena LED ZutdLED  vyznam

D neni pfipojeno napajeci napéti
nesviti nesviti
JLis,
R E pfipraven k zapnuti pohonu
sviti sviti
JLLs,
; : chod pohonu
ri nesviti
sviti
‘W poruchovy stav’) = Zluta nebo zelena LED
/ o
- blika
S

S o ‘) upfesfiujici vyznam je uveden v kapitole
blika blika Poruchova a vystrazna hlaseni
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MICROMASTER 430 OVLADANI
ZpuUsob tovarniho nastaveni jednotlivych svorek ridici svorkovnice ménice

Tovarni nastaveni ménice

Cislo svorky | nazev svorky odpovidajici parametr vyznam nastaveni
5 DIN1 - digitélni vstup 1 P0701 =1 start motoru vpravo
6 DIN2 - digitélni vstup 2 P0702 = 12 reverzace chodu motoru
7 DIN3 - digitélni vstup 3 P0703 =9 nulovani poruchy ménice
8 DIN4 - digitalni vstup 4 P0704 = 15 pevny kmitoCet FF4 1)
16 DIN5 - digitalni vstup 5 P0705 = 15 pevny kmitoCet FF5 1)
17 DING - digitalni vstup 6 P0706 = 15 pevny kmitoCet FF6 )
18/19/20 | RL1 - stavové relé 1 P0731=52.3 indikace poruchy
21122 RL2 - stavové relé 2 P0732 = 52.7 indikace vystrahy
23124125 |RL3 - stavové relé 3 P0733=0 (trvale vypnuto)

3/4 AIN1 - analogovy vstup 1 P1000 = 2, P1070 = 755.1 | Z&dana hodnota kmitoCtu
10/ 11 AIN2 - analogovy vstup 2 --- (bez piifazené funkce)
12713 AOUT1 - analogovy vystup 1 | P0771.1 = 21 vystupni kmitoCet
26 /27 AOUT2 - analogovy vystup 2 | P0771.2=0 (bez piifazené funkce)

Wlze vyuzit az po zméné nastaveni P1000 = 3, jinak jsou vstupy neaktivni

R [

18 23 [ 24 | 25
RL1A RL1B RL1C RLZB RLZC RL3A | RL3B[RL3C

stavové
relé RL3
230V~ 230V~
stavové relé RL1 stavové
(porucha) relé RL2
(vystraha)

12 |13 [ 14 |15 |16 |17 [ 26 [ 27 | 28 | 29 | 30
AOUT1+AOUT1| PTC A | PTC B | DINS DIN6 pOUT24AOUT2| OV | P+ | N

\ j sériova linka
USSs2
@) B )
analogovy teplotni L analogovy
vystup 1 snima¢  digitélni 1 vystup 2
(indikace otacek) vstupy
DIN5, DIN6
112 3[4 |5 |67 ]899 1011

+10V | 0V AIN1+ AIN1- DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 | +24V | AIN2+ | AIN2-

\

U:0... 10V
10kQ 10V \ 1:0/4 ... 20mA
10v 10V °®
1:0/4 ... 20mA
referenéni  analogovy digitalni vstupy ovladaci analogovy
napéti vstup AIN1 DIN1 aZ DIN4 napéti vstup
(zadané otacky) 8 AIN2
T £
N €5
T o (5] o2
T O S = o
R R7) (<) ca

Obr. 24 Vyznam svorek pfi tovarnim nastaveni ménice
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3.2.  Uvedeni méni¢e do provozu s ovladacim panelem BOP-2

Ovladaci panel BOP-2 je dopinék ménice MICROMASTER 430. Panel BOP-2 umoZznuje uZivateli

pfistup k parametrdm ménice a jejich zménou pfizplisobeni ménie rliznym aplikacim a zplsoblim

ovladani. S ovladacim panelem BOP-2 je mozné zménit parametry ménice, aniz by poté musel byt
', 5 8 8 D panel BOP-2 pfi provozu na ménici umistén. Timto zplsobem je mozné sniZit naklady.

4

Pfi tovarnim nastaveni ménice je ovladani ménice z panelu BOP-2 zablokovano. Pro odblokovani
ovladacich tlacitek stisknéte @ Poté je moZné ménié ovladat:

+ start/ stop chodu motoru tlacitky o a 0

teo

+ zvySovani a snizovani zadané hodnoty otacek tladitky ° a °

+ prepnuti do ovladani pfes svorkovnici stisknutim @

Vyznam ovladacich tlacitek na panelu BOP-2

Ovladaci | Popis tladitka | Funkce tladitka
tlacitko

tlaCitko Tlacitko ,I* slouZi k zapnuti chodu motoru. Chcete-li pohon zapnout, stisknéte tlagitko ,I*. Tato funkce je
g standardné zablokovana. Odblokovani tladitka I je mozné nastavenim parametru P0700 = 1.

tlaCitko Tlagitko ,0“ slouZi k vypnuti chodu motoru. Chcete-li pohon vypnout takovym zplsobem, aby motor
,0° dobihal po dob&hové rampé, stisknéte tlacitko ,0 jedenkrat. Tato funkce je standardné zablokovana. Jeji

odblokovéni je mozné nastavenim parametru P0700 = 1.

Pokud stisknete tlagitko ,0* dvakrat nebo tlagitko podrzite déle stisknuté, dojde k okamZitému vypnuti

vystupnich tranzistord méniée a volnému dobé&hu motoru.

tlaCitko Tlagitka ,Hand“ a ,Auto" slouZi k volbé zptsobu ovladani ménice.

Hand Pokud stisknete tlacitko ,Hand", zvoli se sada vstup( / vystupd CDS2 - ovladani ménice z ovladaciho

panelu BOP-2 (tladitka ,0¢, I pro zapnuti a vypnuti ménice a tlacitka ,A“ a ,V* pro zadavani otacek).
Hlacitko Pokud stisknete tladitko ,Auto”, zvoli se sada vstupl/vystupl CDS1 - ovladani ménice pres fidici
Auto® svorkovnici (start / stop digitalnim vstupem DIN1 a zadavani otacek analogovym vstupem AIN1).

tlaCitko + Stacenim tlacitka ,Fn" na dobu delSi nez 2 s pfi chodu pohonu dojde k zobrazeni:
JFn’ - hodnoty napéti stejnosmérného meziobvodu (indikovano zobrazenim d)

- hodnoty vystupniho proudu (indikovano zobrazenim A)

- hodnoty vystupniho kmito¢tu (indikovano zobrazenim Hz)

- hodnoty vystupniho napéti (indikovano zobrazenim o)

- hodnoty urené parametrem P0005

Jednotlivé hodnoty jsou postupné zobrazovany pfi opakovaném stisku tlagitka.

000 00

& Pri zméné parametrd stisknutim tlacitka ,Fn“ dojde k zobrazeni parametru r0000, pfi opétovném
stisknuti k zobrazeni posledné ménéného parametru.

¢ Nulovani poruchového stavu ménice pfi hlaSeni poruchy Fxxxx.

tlacitko Tlagitko ,P* slouzi k pfepinani mezi Cislem parametru a hodnotou parametru.
”P“

tlaitko Tlacitko ,A* slouzi k zvétSovani Cisel a hodnot parametr(i nebo na zménu poZadované hodnoty
A vystupniho kmitoCtu po stisku tladitka ,Hand“. ZvySovani pozadované hodnoty kmitoCtu je mozné
nastavenim parametru P1000 = 1.

tlacitko Tlacitko ,V* slouzi ke snizovani &isel a hodnot parametr(i nebo na zménu pozadované hodnoty
A4 vystupniho kmitoétu po stisku tlacitka ,Hand". Snizovani pozadované hodnoty kmitoCtu je mozné
nastavenim parametru P1000 = 1.

" 0000 Displej na ovladacim panelu ménice slouZi k indikaci isel parametrd (r0000 ... P9999), indext parametr(
o (in001), hodnot parametrd (napf. 12.40) nebo kodd poruchovych (FO011) a vystraznych hlaseni (A0501).

Hz
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MICROMASTER 430

OVLADANI

3.2.1.  Zména hodnot parametri pomoci ovladaciho panelu BOP-2

Nasledujici pfiklad popisuje postup pfi zméné hodnoty parametru P1082 (maximalni vystupni kmitoget z tovarné nastavené hodnoty
50.00 Hz na hodnotu 35.00 Hz). Tento pfiklad slouzi jako postup pfi zméné parametr(i méni¢e pomoci oviadaciho panelu BOP-2.

Krok | Cinnost

Vysledek ¢innosti zobrazeny na
displeji panelu BOP-2

P(l)
1 Stisknéte tlacitko 0 pro pfistup k parametrim. ~0000
Hz
P(1)
2  Stisknéte opakované tlaitko o dokud se nezobrazi parametr P0010. ) P00 10
P(1)
3 Stisknéte tlaitko 0 Zobrazi se hodnota parametru P0010 (volba stavu ménice). 0
Hz
P(1)
4 TlaCitkem o zménte hodnotu parametru P0010 = 1 (nastaveni ménice). ]
Hz
et tacitea @ do . . - Pl)
5 Stisknutim tlacitka dojde k uloZeni zvolené hodnoty parametru a zobrazeni ¢isla P00 10
parametru. e
P(1)
6  Stisknéte a podrZte tlacitko ° dokud se nezobrazi parametr P1082 (max. kmitoCet). ) P108¢2
Stisknéte tlacitko o Zobrazi se pofadi indexu parametru P1082. Tlacitkem o popr. P 000
7 n
, miZete zménit Cislo indexu parametru (v tomto pfipadé Cislo sady dat ménice). e
P(1)
8  Stisknéte tlacitko o Zobrazi se hodnota parametru P1082. 50.00
Hz
P(1)
9  Stisknéte a podrzte tlacitko ° dokud se nezméni hodnota parametru na 35.00 Hz 35.00
Hz
L o . . . - Pl
10 Stisknutim tlacitka dojde k uloZeni zvolené hodnoty parametru a zobrazeni ¢isla P1082
parametru P1082. e
. v > Vi ° . P(1)
1" Stisknéte a podrzte tlacitko dokud se nezobrazi parametr P0010 (volba stavu P00 10
meénice). e
P(1)
12 Stisknéte tlaCitko o Zobrazi se hodnota parametru P0010. ]
Hz
. ° . . . P
13 Tlacitkem zménte hodnotu parametru P0010 = 0 (parametr P0010 je nutné pred 0
zadanim povelu ZAP nastavit vzdy na hodnotu 0, jinak se pohon nerozbéhne). e
14 Stisknutim tlacitka 0 dojde k uloZeni zvolené hodnoty parametru a zobrazeni ¢isla . P00 10
parametru P0010. e
—_— o ° . . Pt
15 Stlvsk.rjete opakované tlacitko dokud se nezobrazi parametr r0000 (zobrazeni stavu 0000
menice) . e
Stisknd Y o , . ey ) Pl)
16 tisknéte tlacltko pro zobrazen.| stvavu méniée. Na displeji budé stfidavé blikat nulova 3500 © 00.00
hodnota a poZadovana hodnota kmitoGtu. e e

Hodnota max. vystupniho kmito&tu byla zménéna z hodnoty 50.00 Hz na hodnotu 35.00 Hz
Po povelu ZAP se bude zobrazovat pouze aktualni hodnota vystupniho kmitoctu (pFip. jind hodnota zvolena P000S5).

Poznamka:

bUSHY
Po zméné nékterych parametri se mize na displeji ménice zobrazit na kratkou dobu (max. 5 sec.) stav .

Tento stav znamena, ze méni¢ vykonava v dané chvili ¢innost, ktera ma vyssi prioritu. Po skonceni této Cinnosti se
zobrazi automaticky bézny stav ménice.

Pokud nelze v daném rezimu &innosti zménit hodnotu parametru, zobrazise stav - - - - — .
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MICROMASTER 430

3.2.2.  VSeobecné pokyny

¢ Méni¢ neni vybaven hlavnim sitovym spinacem a po pfipojeni k siti je stale pod napétim, pfipraven k provozu, mé zablokovany

vystupni tranzistorovy stfidaC a ocekava povel ke startu na svorce DIN1 (svorka 5).

¢ Zadana hodnota rychlosti se zadava analogovym vstupem AIN1 (svorky 3 a 4). Na displeji panelu BOP-2 stFidavé blika hodnota

0.00 a pozadované hodnota kmitotu s periodou 1s.

¢ Pokud chcete méni¢ misto ovladani ze svorkovnice ovladat z panelu BOP-2, stisknéte tladitko ,Hand".
Pokud chcete méni¢ ovladat vstupy na svorkovnici, stisknéte tlacitko ,Auto®.

+ Ménice jsou z tovarny nastaveny na pouziti ¢tyfpdlovych standardnich motor(i firmy SIEMENS stejného vykonu jako je jmenovity
vykon ménice. V pfipadé pouZiti motord jinych vyrobcl je potfebné zadat Stitkové hodnoty konkrétniho motoru parametry P0300 az
P0311. Pristup k témto parametrim je mozny po volbé P0004 na hodnotu 4. Pfi zméné parametri motoru je nutné nastavit

P0010 =1.

UPOZORNENI + Ujistéte se, ze vinuti motoru je spravné zapojeno. U motorl men3ich vykon je obvyklé zapojeni
vinuti do trojuhelniku pro napéti 230V (220V) a zapojeni do hvézdy pro napéti 400V (380V). U
vétsich motor( je obvyklé zapojeni vinuti do trojuhelniku pro napéti 400V (380V) a zapojeni do
hvézdy pro napéti 690V (660 V).

UPOZORNENiI ¢ Po zméné nastaveni parametrli motoru je nutné nastavit parametr P0010 = 0. Jinak povel ZAP k

zapnuti chodu motoru neni U¢inny.

3.2.3.  Zakladni provoz

Zkontrolujte, zda jsou pfipojeny fadné vSechny vodice a

ovéfte, Ze pfi zapnuti napajeni nemdze dojit k Urazu osob.

Zadejte povel VYP rozpojenim pfepinace mezi svorkami
5a 9. Potenciometrem nastavte nulovou hodnotu otaéek
(bézec potenciometru je u vodiée vedouci ke svorkam

214).
v

Pfipojte sitové napajeni.

v

Nastavte pfistupova prava rovné 1 (standardni)

k parametrim ménice parametrem P0003 = 1.
Upozornéni: Pokud je vedle parametru uvedena Cislice v
krouzku @ nebo ®, pro zménu parametru potfebujete
pfistupova prava vy3Si urovné:

nastavte P0003 = 2 pro pfistupova prava @ (rozSifend)
nebo P0003 = 3 pro pfistupova prava @ (expertni)

v

Nastavte parametr P0010 = 1 (nastaveni ménice

v

Zménite hodnoty parametrd motoru dle vyrobniho Stitku
motoru obr. 25.

P0304 jmenovité napajeci napéti motoru

P0305 jmenovity proud motoru

P0306 @ cos¢

P0307 jmenovity vykon motoru

P0310 jmenovity kmitoCet motoru

P0311 jmenovité otacky motoru

v

P0310  P0307

k A

P0304

f

i

>

2

\x

/

SIEEMENS 3 ~Mot. 1LA7133-4AA10 c €
IP 55 Nr.E H984 6148 01 002
132 M/IM B3 EN 60034 Th.CL. F
O [50 Hz]  230/400vV] A/Y | 60Hz 460V Y
7.5 kW 26.5/[15.3 A 8.6 kW 14.7 A
[cos 0.82] 1455 | min cos 0.83 1755 [ min
2201240 / 380-420 V| A/Y 440/480V Y
26.5-27.0 / 15.3-15.6/A SF141 15.0-15.2 A
v v v
P0306 P0311 P0305

Obr. 25 Vyrobni Stitek motoru
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Parametrem P0700 nastavte zpUsob ovladani ménice:
P0700 = 1 tlacitka 0, | na ovladacim panelu BOP-2
P0700 = 2 fidici svorkovnice ménice

'

P0700 =1
P0700 =7

i P0700 =2

Nastavte vyznam digitalnich vstupd DIN

tovarni nastaveni:

P0701 =1 @ DIN1 zapnuti pohonu

P0702 = 2 @ DIN2 reverzace sméru otaceni
P0703 = 9 @ DIN3 nulovani poruchy

P0704 = 15 @ DIN4 pfednastavené otacky FF4
P0705 = 15 @ DIN5 pfednastavené otacky FF5
P0706 = 15 @ DING pfednastavené otacky FF6

Ovladani ménice z ovladaciho panelu BOP-2

tladitko | = zapnuti pohonu

tlaitko 0 = vypnuti pohonu

stisknuti tlagitka 0 2x rychle po sobé = volny dobéh motoru

:

Nastavte vyznam digitalnich vystup(i RL
P0731=52.3 @ RL1 = porucha

P0732 =52.7 @ RL2 = vystraha

P0733 = 52.2 @ RL3 = chod motoru

'

Parametrem P1000 nastavte zplisob zadavani otadek:
P1000 = 1 tlacitka A, V na ovladacim panelu BOP-2
P1000 = 2 analoaovv vstup AIN1 na fidici svorkovnici

b4

P1000 =1

P1000 =2

Nastavte konfiguraci analogového vstupu AIN1
(pozn. DIP1 je pfepinac vlevo vedle svorkovnice)
P0756 =0 @, DIP1=0FF AIN10...+10V
P0756 =4 @, DIP1=0FF AIN1-10 ... +10V
P0756 =2 @,DIP1=0ON AIN10...20mA
P0756 =3 @, P0757 = 4mA @, P0761=4mA ®,
DIP1=0ON AIN14..20mA

Zadavani otacek motorpotenciometrem (MOP)
P1031 = 1 ® ukladani posledni nastavené hodnoty MOP

h

P1080 minimalni kmitoget ( = 0Hz)
P1082 maximalni kmitocet ( = 50 Hz)

A 4

P1120 doba rozbéhu (= 105s)
P1121 doba dobéhu ( = 30's)

!
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i kvadraticka zatéZovaci charakteristika
(ventilator, odstredivé erpadio, ...)

typ pohonu

konstantni zatéZovaci charakteristika
(dopravnik, pistové cerpadlo, ...)

linearni charakteristika U/f kvadraticka charakteristika U/f
P1300 = 0 ® standardni P1300=2®

nebo P1300 = 1 ® FCC fizeni (s regulaci mag. proudu)

h

ukonceni nastaveni P3900 = 3

¢

2

ZAPNETE POHON

NE
rozbiha se pohon

plynule ?

v

ANO VYPNETE POHON

v

zvyste hodnotu po¢ateéniho napéti P1300 ®

nebo

hodnotu poCatecniho napéti pfi rozbéhu P1311 ®
A4 |

Stisknéte tlacitko Fn po dobu 2s - zobrazi se hodnota

napéti meziobvodu (indikace pismenem d)

Krétce stisknéte tlagitko Fn - zobrazi se hodnota
vystupniho proudu (indikace pismenem A)

ZAPNETE POHON

je hodnota proudu NE

pfijatelna ?

v

ANO VYPNETE POHON

v

snizte hodnotu pocateéniho napéti P1300 ®
nebo
hodnotu poCatecniho napéti pfi rozbéhu P1311 ®

A 4

. POHON NASTAVEN
ZAPISTE NASTAVENI PARAMETRU DO TABULKY
V KAP. 8 SEZNAM NASTAVEN| PARAMETRU
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3.24.  ZpUsoby fizeni motoru

Podle hodnoty parametru P1300 je mozné nastavit pohon v riiznych rezimech ¢innosti:

>

P1300 = 0 Linearni charakteristika U/f = konst. Nejjednodussi zpusob Fizeni, kdy napéti na motoru je Umérné statorovému
kmitoctu. PouZity zpusob fizeni je nutné nastavit v pfipadé skupinovych pohont (tj. dvou a vice motorl pfipojenych paralelné k
jednomu ménici) nebo pohonu se synchronnim motorem. V pfipadg, ze pohon je tvofen asynchronnim motorem, dochazi pfi
nizkych otackach pohonu k poklesu momentu motoru. Vyrovnani momentové charakteristiky motoru v oblasti nizkych otacek je
mozné, za cenu zvySeného proudu motoru, dosahnout zvySenim pocCateéniho napéti motoru parametrem P1310, popf. P1311 a
P1312.

P1300 = 1 FCC fizeni (fizeni s aktivni regulaci omezeni proudu). VylepSeny zpUsob standardniho Fizeni pfi velké zatézi pohonu.
Pokud zatéz pohonu je pfili§ velka, dochazi k omezovani Spickového proudu motoru tak, aby se zamezilo vypadkdm pohonu v
dusledku proudového pretizeni.

P1300 = 2 Kvadraticka charakteristika U/f2 = konst. je variantou standardniho fizeni (P1300 = 0). Tento zpUsob Fizeni je vhodny
v pfipadé pohonu s kvadratickou zatézovaci charakteristikou (pohony, kdy se stoupajicimi otaCkami stoupa kvadraticky zatéz
pohonu), jako jsou ventilatory, odstfediva erpadla apod. Pfi nizSich otackach, kdy je zatizeni mensi, dochazi k odbuzeni motoru a
tim zlepSeni jeho ucinnosti a stabilngj§iho chodu. Pfi nastaveni kvadratické charakteristiky U/f je mozné zvysit vykon ménice o
jeden stupen. Pouzity zplsob Fizeni je moZné pouzit i pro skupinové pohony s kvadratickou zatéZovaci charakteristikou.

P1300 = 3 Vicebodova U/f charakteristika se pouziva pouze ve specialnich pfipadech, kdy charakteristiku U/f je mozné definovat
tfemi nezavislymi body.

P1300 = 5 U/f charakteristika pro textilni aplikace. Pro udrZeni konstantnich otaéek motoru pfi synchronizaci vice pohon( neni
korigovéan skluz motoru a pfechdzeny rezonanéni pasma. Regulator maximalniho proudu Imax je vyfazen. Pohon musi byt
dimenzovan s vykonovou rezervou.

P1300 = 6 FCC fizeni pro textilni aplikace. Kombinace zplsobu fizeni P1300 = 1 a P1300 = 5.

P1300 = 19 U/f charakteristika s nezavislym nastavenim napéti. Napéti motoru je zadavano parametrem P1330 nezavisle na
vystupnim kmitoctu.

3.2.5.  Zastaveni pohonu

Zastaveni motoru se muze provést nékolika zpisoby:

>

>

Snizovanim pozadované hodnoty kmitodtu na 0.00Hz pomoci tladitka ,V” zpUsobi kontrolované zastavovani. Po dosazeni
nulového kmitoctu stisknéte tladitko 0.

Stisknuti tlacitka ,0“ na ovladacim panelu BOP-2 ménice nebo zrueni povelu ,ZAP” = aktivaci povelu ,VYP1“ ovladacim spinacem
na Fidici svorkovnici zpUsobi plynulé snizovani vystupniho kmitoctu ménice podle nastavené dobéhové rampy dané parametrem
P1121. Pfi nastavené kratké dob&hové rampé a velkém momentu setrvacnosti zatéZze motor pfechazi do generatorického stavu a
vraci energii do ménice. Napéti v stejnosmérném meziobvodu stoupa. Pokud pfekroci povolenou hranici, dojde k poruse FO002.

Povelem ,VYP2", vypnuti ménie s volnym dob&hem motoru; néktery ze vstupd DIN je nastaven na funkci VYP2 (P0701 az
P0708 = 3). Stejny povel Ize vykonat, pokud stisknete dvojnasobné tlacitko ,0“ anebo ho podrzite stisknuté po dobu delSi nez 2 s.
Viystupni tranzistory jsou ihned zablokovany, na motoru neni napéti a pohon volné dobiha.

Povelem ,VYP3", rychlé brzdéni (néktery ze vstupl DIN je nastaven na funkci VYP3 (P0701 az P0708 = 4). Doba dobéhu je
nastavitelna parametrem P1135 (tovami nastaveni P1135 = 5.005). Pfi pfekrogeni napéti meziobvodu je automaticky prodlouzena
doba dobéhu bez ohledu na nastaveni parametru P1135.

Pfi povelu VYP1 nebo VYP3 Ize soucasné aktivovat druhym vstupem DIN stejnosmérné brzdéni nebo kompaundni brzdéni
(stejnosmérné brzdéni s dodrzenim doby dobéhu pohonu podle nastavené dob&hové rampy). Pro vyvolani stejnosmérného brzdéni
nastavte néktery ze vstupl DIN na funkci ss brzdéni (P0701 az P0708 =25). V pfipadé, Ze je nastaveno brzdéni pomoci
stejnosmérného proudu (P1233 = 0) nebo kompaundni brzdéni (P1236 = 0), funkce stejnosmérmého, popf. kompaundniho brzdéni
je vyvolana automaticky s povelem ,VYP1“ po dobu dobéhové rampy. Pri stejnosmérném brzdéni se mlze vyvinout brzdny
moment, ktery odpovida az 250 % jmenovitého proudu motoru. Je nutné davat pozor na prehrati motoru, nebot pfi stejnosmérném
brzdéni vzniké v motoru velky ztratovy vykon !
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326.  Pouziti tiacitka (@)

Nulovani poruchy Fxxxx

Pfi vzniku poruchy je na displeji BOP-2 zobrazovano poruchové hlaseni Fxxxx, kde xxxx znamena Eislo poruchy (viz kapitola 5.
Poruchova a vystrazna hlaseni). Stiskem tlacitka ,Fn* je poruchové hlaseni vynulovano. Pfed nulovanim poruchového hlaseni musi byt
odstranéna pficina poruchy.

Piepinani zobrazené hodnoty

Pokud stisknete tlagitko ,Fn“ na dobu del8i neZ 2 s, zobrazi se postupné nasledujici hodnoty :

hodnoty napéti stejnosmérného meziobvodu (indikovano zobrazenim d a jednotek v)

hodnoty vystupniho proudu (indikovano zobrazenim jednotek a)

hodnoty vystupniho napéti (indikovano zobrazenim o a jednotek v)

hodnoty vystupniho kmitoctu (indikovano zobrazenim jednotek kz)

hodnoty urené parametrem P0005 (pokud P0005 je nastaven na nékterou v vySe uvedenych veli¢in, neni tato veliina znovu
zobrazovana)

Jednotlivé hodnoty jsou postupné zobrazovany pfi opakovaném stisku tlaCitka ,Fn“. Navrat do plvodniho stavu se provede stiskem
tlacitka ,Fn" na dobu delSi nez 2 s.

VVVYVYV

Piepinani mezi nastavovanym parametrem a r0000
Pfi zobrazeni nékterého z parametrdl kratkym stisknutim tlacitka ,Fn“ dojde k okamzZitému zobrazeni parametru r0000. Pfi opétovném
stisknuti tladitka ,Fn“ k zobrazeni posledné ménéného parametru.

Zmeéna hodnoty po fadech

nékterého z vysSich fadd Ize pouZit nasledujici postup:

Tlacitky ,A“ a ,V* zobrazte ¢islo pozadovaného parametru.

Stisknéte tlacitko ,P*, tim se dostanete na hodnotu parametru.

Stisknéte tlacitko ,Fn“. Pravy fad hodnoty parametru bude blikat (napf. P1082 = 50.0@).
Stisknéte opakované tlagitko ,Fn* aZ se dostanete na ménény fad (P1082 = §0.00).
Tladitky ,A* a ,V* zméiite hodnotu (§0.00 » ,V*— ,V*— E0.00)

Pokud potiebujete, opakujte vySe uvedené dva kroky.

Stisknéte tlacitko ,P* pro zapsani hodnoty parametru a zobrazeni jeho €isla.

VVVVYVYVYVYYVY

3.3. Mistni a dalkové ovladani ménice

Méniée MICROMASTER 430 Ize ovladat bud z mista pfes ovladaci panel BOP-2 nebo fidici svorkovnici nebo dalkové prostfednictvim
sériového komunikaéniho rozhrani a protokolu USS nebo pies sbérnici PROFIBUS s dopliikovym modulem.

Dalsi informace o sériové komunikaci naleznete v pfislusejicich publikacich.
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3.4.  Doplikové funkce ménice

3.4.1.  Pfimé napajeni motoru

MozZnost piepinéni napajeni motoru z ménice kmito&tu nebo pfimé napéjeni motoru ze sité.

napajeci sit

mechanicka
vazba

g
ol i il
L .IIC- * 4 @

ovladani stykacu
reléovymi vystupy
ménice

Obr. 26 Principialni schéma napajeni motoru z ménice / ze sité

Popis funkce

Méni¢ kmito¢tu MICROMASTER MM430 umozfuje ovladat dva stykace, pomoci kterych se voli zplsob napajeni motoru.Aby nemohlo
dojit k sou€asnému sepnuti obou stykacd, napf. pfi ,pfilepeni kontaktl, musi byt mezi obéma stykaci mechanicka vazba, ktera blokuje

soucasné sepnuti stykacl. Ovladani stykac je fizeno ménicem.
Napajeni motoru je mozné

a) zménice kmitoCtu pfi soucasné regulaci otacek motoru

b) pfimo ze sité pfi jmenovitych otackach motoru

Ovladani stykacu je fizeno méni¢em. Zplisob pfepnuti je mozné volit z nasledujicich variant:
& pfiporuse méniée
+ nezavislym signalem - na svorkovnici DINx
- pfenasenym po sériové lince USS
- pfenaSenym po shérnici PROFIBUS
- pouzitim volnych funkénich blokd
- vystupem PID regulatoru
# pfidosazeni nastavenych otacek motoru

Uvedenou funkci Ize vyuZit téZ pro fizeny rozbéh pohonu a pouZiti ménice kmitoctu pro rozbéh vice pohona.

Nastaveni ménice

P1260 Pfimé napajeni motoru

P1262 Doba mezi pfepnutim jednotlivych stykacd
P1263 Prodleva pfepnuti pfimé napajeni -> ménic¢
P1264 Prodleva pfepnuti méni¢ -> pfimé napéajeni
P1265 KmitoCet pfepnuti pfimé napajeni

P1266 Zdroj signalu pfimé napajeni motoru
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3.4.2.  ReZim kontroly momentu

Rozpoznani mechanické poruchy pohonu, napf. pretrzeny pohanéci femen, chod erpadla na sucho apod.

moment pohonu A
[Nm]

P2189
max. moment M3

P2190
min. moment M3

pP2187
max. moment M2

P2188 |
min. moment M2

P2185
max. moment M1

P2186|
min. moment M1

! A mitocet[Hz
P2182 P2183 P2184
kmitocet f1 kmitocet 2 kmitocet 3

Obr. 27 Rezim kontroly momentu

Popis funkce

Funkce ménice kmitoctu MICROMASTER MM430 rezim kontroly momentu umoznuje kontrolovat, zda skute¢ny moment motoru lezi v
zadanych mezich. Tim Ize pfedejit poSkozeni pohanéného nebo navazujiciho zafizeni.

Pomoci parametr(i je vymezena oblast momenttl, které mize motor pfi provozu vyvinout (viz oblast na obr. 27 vyznacena $edé). Pokud
skute¢ny moment motoru leZi mimo zadanou oblast, jedna se pravdépodobné o poruchu zafizeni a pohon hlasi vystrazné hlaseni A0924
nebo poruchové hladeni F0452. Pomoci parametru P2100 a P2101 Ize ovlivnit reakci na odchylku momentu.

Nastaveni ménice

P2181 Rezim kontroly momentu

P2182 az P2184 Kmito¢tova pasma rezimu kontroly momentu
P2185 az P2190 Komparaéni hodnota min./ max. momentu
P2100 Chovani ménice pfi vystraze / poruse

P2101 Zpisob chovani ménice pfi vystraze / poruse
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34.3.  Rizeni kaskady ¢erpadel

Rizeni kaskady aZ 4 Gerpadel s postupnym pFipinanim.

napajeci sit

KM1 KM2 KM3

* e 0 ° e 9@

T ovladani stykall ‘- ‘ ‘-

reléovymi vystupy
ménice RL1,RL2,RL3

.
.

. L) [

tlakové \—

¢idlo PID
regulator <
— —r T—r —r
MV M1 M2 M3
Obr. 28 Principialni schéma fizeni kaskady Cerpadel
Popis funkce

Méni¢ kmitoctu MICROMASTER MM430 umoziuije Fidit otacky jednoho Cerpadla a ovladat az tfi stykaCe, pomoci kterych se pfipinaji /
odpinaji az 3 motory kaskady Cerpadel. Rizeni jednotlivych ¢erpadel je pomoci zabudovaného PID regulatoru a externiho snimace,
napf. tlaku média v potrubi, pritoku apod.

Princip zapojeni je uveden na obr. 28. Méniem Ize postupné pfipinat 1 aZ 3 nefizena Cerpadla. Pfi pfipojeni / odpojeni jsou automaticky
snizeny / zvyeny otacky regulovaného Gerpadla tak, aby tlakovy raz v potrubi byl minimalizovan. Cerpadlo MV je pfipojeno k ménici
kmito&tu a jeho otacky jsou proménné. Cerpadia M1, M2, M3 jsou napajena pfimo ze sité a pracuji v rezimu zapnuto / vypnuto.

Styka¢ KM1 &erpadla M1 je ovladan reléovym vystupem ménice RL1, stykaé KM2 motoru M2 reléovym vystupem RL2 a styka¢ KM3
motoru M3 reléovym vystupem RL3.

Piipojeni dalSiho stupné: Otacky cerpadla MV jsou fizeny technologickym regulatorem ménic¢e kmitoctu. Pokud ¢erpadio MV bézi na
max. otackach (fuyst= P1082) a odchylka Apip > P2373 po dobu delSi nez P2374, jsou otacky erpadla MV snizeny na hodnotu P2378 a
pfipojen dalsi stupen pfimo napajeného ¢erpadla (M1 az M3). Snizeni otacek na hodnotu P2378, a tim zablokovani PID regulatoru, je
dulezité pro potlateni tlakovych razi v potrubi pfi pfipojeni ¢erpadia M1 az M3.

Odpojeni stupné: Pokud ¢erpadio MV bé&Zi na min. otackach (fust= P1080) a odchylka Arip < -P2373 po dobu delsi nez P2375, jsou
otacky cerpadla MV zvySeny na hodnotu P2378 a odpojen jeden stuper pfimo napajeného ¢erpadla M1 az M3.

Jednotliva Cerpadla mohou byt automaticky stfidana tak, aby jejich opotfebeni bylo vzajemné vyrovnané. Provozni ¢as jednotlivych
¢erpadel je monitorovan v parametru P2380.

Uvedenou funkci Ize vyuZit téZ pro soustavu ventilatoru.

Nastaveni ménice

P2371 Konfigurace kaskady Cerpadel

P2370 Zpusob zastaveni kaskady ¢erpadel

P2372 Stfidani ¢erpadel v kaskadé

P2374 Prodleva sepnuti Cerpadla v kaskadé

P2375 Prodleva vypnuti ¢erpadla v kaskadé

P2373 Hystereze spinani ¢erpadla v kaskadé

P2376 Uroved hodnoty pro sepnuti / vypnuti derpadia v kaskadé
P2377 Min. doba chodu Cerpadla pred pfepnutim v kaskadé
P2378 Vychozi kmitoCet pfi sepnuti / vypnuti ¢erpadla v kaskadé
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3.4.4. ReZim uspory energie

Rizeni motoru pro dosazeni nejniz$i spotteby elektrické energie.

RIZENI
ENERGIE
ZADANA HODNOTA |
2 ' - V N fizeni

+ motoru
SKUTECNA HODNOTA PID regulétor spotfebié
ZE ZPETNOVAZEBNIHO
CIDLA

snimag tlaku e
Obr. 29 Principialni schéma rezimu Uspory energie
Popis funkce

Pro minimalizaci spotfeby elektrické energie ma méni¢ kmito¢tu MICROMASTER MM430 rozsifen PID regulator o funkci Uspory energie.

Tato funkce umoznuje, aby pohon pracoval po nastavenou dobu pfi minimalnim kmitotu a pokud béhem této doby je vykon pohonu
nadbyteény, zcela vypne napajeni, dokud neni potfebné pohon opét aktivovat. Tato funkce je vyhodna napf. pfi fizeni Cerpadla v
automatickém provozu, kdy béhem noci klesa spotieba vody na minimum. Pokud tlak vody v potrubi je dostate¢ny, dojde k zastaveni
¢erpadla do doby, dokud tlak vody neklesne pod uréenou hranici. Poté se Eerpadio zapne a tlak vody je udrzovén PID regulatorem na
pozadované hodnoté.

Funkce uspory energie je nezavisla na funkci fizeni kaskady &erpadel. Je vhodné zkombinovat obé funkce tak, aby zatizeni Cerpadel
bylo optimalini a spotfeba energie byla minimalni.

Nastaveni ménice

P2390 Hodnota kmitoctu aktivace asovace uspory energie

P2391 Casovag rezimu Uspory energie

P2392 Hodnota odchylky PID regulatoru pro deaktivaci funkce Uspory energie
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4, Nastaveni ménice

Hodnoty parametrd mohou byt ménény prostfednictvim tlaCitek na oviddacim panelu méni¢e BOP-2 nebo sériové linky nebo sbérnice
PROFIBUS. Podle nastavenych hodnot parametr(i je mozné ménit konfiguraci ménice, dobu rozbéhu a dobéhu motoru, minimalni a
maximalni hodnotu kmitoCtu atd.

Poznamka: Pii kratkém stisku tlacitek ,A* & ,V* se méni hodnota nebo Cislo parametru po krocich. Pokud se stiskne tlagitko
déle, méni se hodnota nebo Cislo parametru plynule automaticky.

> Pristup k parametrim se uskute¢fiuje v zavislosti na hodnotach parametrd P0003, P0004 a P0010. Zkontrolujte, zda mate pro
nastaveni ménice zvoleno vhodné pfistupové pravo k parametriim.

» V popisu parametr(i jsou pouZity nasledujici znacky:

= hodnotu parametru Ize ménit pouze ve stavu nastaveni ménice P0010 = 1

&3 hodnotu parametru Ize ménit i za chodu motoru

b hodnota parametru je zavisla na jmenovitém vykonu ménice

[ind] v hranatych zavorkach za ¢islem parametru je uveden pocet indexu parametru

[] v hranatych zavorkach v rozsahu hodnot parametru jsou uvedeny hodnoty tovamiho nastaveni parametr(
® @3 @ Cislice v krouzku oznacuije potfebny stupen pfistupovych prav k parametru (P0003 = 1, 2, 3 nebo 4)

(60] parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vystupni konektor

Cl parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vstupni konektor

BO parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vystupni binektor

BI parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vstupni binektor

> Parametry se skladaji z pismene P nebo r a Ctyfmistného Cisla. Parametry, jejichz hodnotu Ize ménit jsou oznaceny velkym
pismenem P, parametry indikacni, jejichZz hodnotu Ize pouze Eist, jsou oznaceny malym pismenem r. Cislo a hodnota zvoleného
parametru jsou indikovany na sedmisegmentovém pétimistném displeji LCD panelu BOP-2.

> Aby bylo mozné hodnotu parametru zménit, musi byt spinény sou¢asné nasledujici podminky:
- parametr musi byt oznagen pismenem P
- pohon musi byt ve stavu, ktery pfipousti zménu parametrd (napf. nesmi byt v chodu, musi byt zvolen stav nastaveni ménice
apod., viz znacky = a {¢)
- parametr musi byt ve zvolené skupiné parametrl (viz P0004)
- musite mit odpovidajici pfistupova prava pro ¢teni a zménu hodnot parametr(i (viz P0003)
- nesmi byt aktivovan zamkovy mechanismus (zablokovani pfistupu k parametriim ¢iselnym heslem, viz P0011 a P0012)
- méni¢ nesmi vykonavat Ulohu s vy3Si prioritou (na displeji panelu neni zobrazen stav  su 54 ).

> Pokud hodnotu parametru nelze v daném stavu zménit, zobrazi se symbol

411, Pfistupova prava

Pristupova prava k parametrim jsou uréena P0003. Zménou hodnoty parametru je mozné nastavit jednu ze &tyF Grovni pfistupovych
prav a uzivatelskou sadu parametrd (P0003 = 0). Pfi nastaveni vy$Si trovné pfistupového prava jsou pfistupné vSechny parametry nizsi
pfistupové Grovné. Je mozné vyuzit detailnéjSiho nastaveni ménice, ztraci se ovdem prehlednost. Proto nastavte vZdy pouze takové
pFistupové pravo, které je pro nastaveni vyhovuijici.

Pro vétSinu aplikaci je dostacujici nastaveni pfistupové trovné @ (standardni) nebo @ (rozsifena).

> pfistupova urovef @ - standardni P0003 = 1, zakladni parametry pohony, napf. min. a max. rychlost, doba rozb&hu, dobéhu, ...

» pfistupova uroven @ - rozSifrena  P0003 = 2, doplfiujici parametry, napf. doba dobéhu VYP3, normovani analogového vstupu
a vystupu, digitalni vstupu a vystupy, ...

» pfistupova droven @ - expertni P0003 = 3, ostatni parametry pro narocné&ji nastaveni pohonu, napf. magnetiza¢ni proud
motoru, konstanty proudového regulatoru, technika binektor(, ...

> pfistupova Urovef @ - servisni P0003 = 4, parametry této Urovné nejsou volné pfistupné pro uzivatele

41.2. Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je vychozi nastaveni parametri ménice. V tomto nastaveni je méni¢ dodavan z vyrobniho zévodu. Pokud pfi
nastavovani ménice jste udélali chybu, kterou nem0Zete identifikovat, zvolte tovamni nastaveni a naprogramujte méni¢ od zacatku znovu.
Tim pfedejdete chybnému nebo nechténému nastaveni nékterého z parametrd.

Aktivace tovarniho nastaveni se provede nasledujicim zplisobem: | Skupina parametri TOVARNI NASTAVENI P0010 = 30
> nastavte P0010 = 30 (stav nastaveni ménice = tovarni nastaveni) P0O003 & ®  Pristupové préva
> aktivyj arni n ni P0970 =1
aktivujte tovami nastaveni PO370 P0010 ®  Volba stavu ménice
P0970 s~ ®  Tovarmni nastaveni parametri
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4.1.3.

Volba stavu pro nastaveni ménice

Parametrem P0010 se uréuje stav ménice pro zménu parametrl. Pouze je-li parametr P0010 = 0 Ize zadat povel k chodu motoru
(LZAP®). Pro zménu parametrd oznagenych ,+=" je nutné nastavit P0010 = 1. Tim se méni¢ uvede do stavu nastaveni ménice. Po
ukonceni nastaveni vhodnych parametrd je nutné zvolit automatickou parametrizaci P3900 # 0 nebo nastavit P0010 = 0. Teprve poté je
mozné spustit pohon povelem (,ZAP").

Skupina parametr NASTAVENI MENICE P0010 =1

P0100

P0304[3]
PO305[3]
P0307[3]
PO308[3]
P0309[3]
P0310[3]
PO311[3]
P0320[3]
P0335[3]
PO500[3]

4.14.

BN A N S N I R |

© O o000 6000 e

Volba provozu Evropa / USA
Jmenovité napajeci napéti motoru
Jmenovity proud motoru
Jmenovity vykon motoru

Uginik motoru cos ¢
Uginnost motoru

Jmenovity kmitoCet motoru
Jmenovité otaky motoru
MagnetizaCni proud motoru
ZpUsob chlazeni motoru
Typ aplikace

Volba skupiny parametr(

P0640[3]
PO700[3]
P1000[3]
P1080[3]
P1082[3]
P1120[3]
P1121[3]
P1135[3]
P1300[3]
P1910

P3900

8

& & &
CHCHCRCNCHCMCNCNCRS

)]

Spickovy proud motoru

Zplisob ovladani ménice

Vybér zdroje Zadané hodnoty

Minimalni hodnota vystupniho kmitoCtu fmin
Maximaini hodnota vystupniho kmito&tu fmax

Doba rozb&hu motoru

Doba dob&hu motoru

Doba dobéhu motoru po povelu VYP3
Volba mddu fizeni a regulace

Méfeni parametr( motoru

Ukonéeni nastaveni ménice

Parametrem P0004 mUze byt zvolen filtr, kterym se vyberou pouze vhodné parametry, pfislusejici do stejné skupiny parametrd. Tim se
zvysi prehled pfi nastavovani ménice. Pfi zvoleném filtru (P0004 # 0) je pFistup k parametriim ovlivnén nastavenymi pfistupovymi pravy
(P0003) a volbou stavu ménice (P0010).

| Parametry viditelné vzdy |

r0000 0] Indikace zvolené hodnoty na displeji

PO003 ¢ @ Pfistupova prava

P0004 ¢ @ Filtr skupiny parametrd

P0010 0] Volba stavu ménice
| Skupina parametrt MENIC P0004 = 2

10018 e} Verze programového vybaveni ménice P0210 e} Napéjeci napéti ménice

10026 ® CO  Stejnosmémné napéti meziobvodu r0231[2] o) Max. délka motorového kabelu

r0037[2] ® CO Teplota chladi¢e ménice P0290 ©) Chovani ménice pfi pretizeni

0039 ® CO  Spotieba elektrické energie P0291[3] e} Konfigurace ochran ménice

P0040 ©) Nulovani méfi¢e spotfeby el. energie P0292 § O Teplota vystrahy pretizeni ménice

10200 e} Typ ménice (objednaci Cislo) P1800 ¢ @ Spinaci kmitocet

P0201 = ® Potvrzeni typu ménice 1801 ® CO  Aktualni spinaci kmitocet

10203 e} Typ ménice (model) P1802 ¢ O ZpUsob modulace

10204 ©) Zvlastni provedeni ménice P1820[3] ©) Zména sméru otaCeni motoru

10206 o) Jmenovity vykon ménice P1911 o) Pocet fazi pffi méfeni parametrd motoru
10207 ® Jmenovity proud ménice 1925 ® Zméfena hodnota napéti IGBT v zap. stavu
10208 e} Jmenovité napajeci napéti ménice 11926 e} Zméfena hodn. zpozdéni zapnuti IGBT
10209 ©) Maximalni proud ménice
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MICROMASTER 430 POPIS PARAMETRU
| Skupina parametrd MOTOR P0004 = 3

r0035[3] ® CO Teplota vinuti motoru PO344[3] ¢ ©® Hmotnost motoru

P0304[3] = @ Jmenovité napajeci napéti motoru P0346[3] ¢ ® Doba magnetizace motoru

P0305[3] == @ Jmenovity proud motoru PO347[3] ¢ ©® Doba demagnetizace motoru

PO307[3] = @ Jmenovity vykon motoru P0350[3] ¢ ® Odpor statorového vinuti

P0O308[3] = ® Uginik motoru cos ¢ P0352[3] & ©® Odpor motorového kabelu

P0309[3] = @ Uginnost motoru 10384[3] 16 Casova konstanta rotoru

P0O310[3] == @ Jmenovity kmito&et motoru 10395 ® CO Celkovy statorovy odpor

PO3M[3] = @ Jmenovité otaky motoru 10396 ® CO  Aktualni rotorovy odpor

r0313[3] o) Pocet pdlovych dvojic motoru PO601[3] & ©® Teplotni snima¢ motoru

P0320[3] 6} MagnetizaCni proud motoru PO604[3] ¢ O Teplota motoru hlaseni vystrahy / poruchy

r0330[3] e} Jmenovity skluz motoru P0610[3] e} Chovani ménice pfi pretizeni motoru

r0331[3] ® Vypoéteny magnetizaCni proud motoru P0625[3] & ©® Teplota okoli

r0332[3] e} Vypocteny Ucinik motoru P0640[3] ¢ @ Spickovy proud motoru

P0335[3] ® ZpUsob chlazeni motoru P1910 ©) Méfeni parametrdl motoru

P0340[3] ©) Vypocet parametr( motoru r1912[3] e} Zméfena hodn. statorového odporu motoru

Skupina parametri SNIMAC OTACEK P0004 = 4

PO400[3]
PO408[3]
P0492[3]

P0494[3] ¢

®
®
®

®

Snimac otadek
Pocet impulst snimade otacek
Max. zména otacek snimace

Max. doba vypadku signalu snimace
otacek
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POPIS PARAMETRU MICROMASTER 430
Skupina parametrii DIGITALNI VSTUPY A VYSTUPY P0004 = 7

0002 6} Stav ménice P0840[3] ® Bl  Zdroj povelu ZAP / VYP1
0019 ® CO/BO Stavové slovo BOP-2 P0842[3] ® Bl Zdrojpovelu ZAP + REVERZACE / VYP1
r0050 ® CO  Zobrazeni aktivni sady datv/v CDS P0844[3] ® Bl Zdroj&. 1 povelu VYP2
r0051[2] ® CO  Zobrazeni aktivni sady dat motoru DDS P0845[3] ® Bl Zdroj €. 2 povelu VYP2
10052 ® CO/BO Stavoveé slovo 1 (SW1) P0848[3] ® Bl Zdroj¢. 1 povelu VYP3
0053 ® CO/BO Stavoveé slovo 2 (SW2) P0849[3] ® Bl  Zdroj¢. 2 povelu VYP3
10054 ® CO/BO Akt. hodnota fidiciho slova 1 P0852[3] ® Bl Zdroj povelu BLOKOVANI MENICE
10055 ® CO/BO Akt. hodnota pfidavného Fidiciho slova P1020[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 0
10403 ® CO/BO Stavove slovo snimace otacek P1021[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmito&tu FF bit 1
P0700[3] 0} ZpUsob ovladani ménice P1022[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 2
P0701[3] @) Vybér funkce digitalniho vstupu DIN1 P1023[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmito¢tu FF bit 3
P0702[3] ® Vybér funkce digitalniho vstupu DIN2 P1026[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 4
P0703[3] @) Vybér funkce digitalniho vstupu DIN3 P1028[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 5
P0704[3] 0} Vybér funkce digitalniho vstupu DIN4 P1035[3] ® Bl Zdroj povelu MOP VICE
P0705[3] ® Vybér funkee digitalniho vstupu DIN5 P1036[3] ® Bl Zdroj povelu MOP MENE
P0706[3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DING P1074[3] 4 ® Bl  Zdroj blokovani pfidavné zadané hodnoty
P0707[3] o) Vybér funkce digitalniho vstupu DIN7 P1110[3] ® Bl  Zdroj blokovani zaporné zadané hodnoty
P0708[3] ® Vybér funkce digitalniho vstupu DIN8 P1113[3] ® Bl Zdroj povelu REVERZACE
P0718[3] § ® COBO Pfepinani HAND / AUTO P1140[3] ® Bl Zdroj povelu povoleni ramp. generatoru
P0719[3] o) ?gggszm\éﬁﬁ; Zpusobu oviadani a zdroje P1141[3] ® Bl  Zdroj povelu start rampového generatoru
10720 ©) Zobrazeni poctu digitainich vstupl P1142[3] ® Bl Zdroj povelu povoleni zadané hodnoty
10722 ® CO/BO Zobrazeni stavu digitalnich vstupu P1230[3] § ® Bl  Zdroj povelu stejnosmérne brzdéni
PO724 ) Casova konstanta filtrace dig. vstup( P2103[3] ® Bl Zdroj & 1 povelu NULOVANI PORUCHY
PO725 6 Aktivni Grovedt digitalnich vstupd DIN P2104[3] ® Bl Zdroj&. 2 povelu NULOVANI PORUCHY
0730 6} Zobrazeni poctu reléovych vystupt P2106[3] ® Bl Zdroj signalu EXTERNI PORUCHA
PO731[3] § @ Bl Vybérfunkee relé RL1 P2220[3] ® Bl Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 0
PO732[3] ¢ @ Bl Vybeérfunkce relé RL2 P2221[3] ® Bl Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 1
PO733[3] § @ Bl Vybeérfunkce relé RL3 P2222[3] ® Bl Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 2
10747 ® CO/BO Zobrazeni stavu reléovych vystupd P2223[3] ® Bl Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 3
PO748 § O Invertovani stavu reléovych vystupl P2226[3] ® Bl Zdroj pevné hodnoty FS bit 4
P0809[3] e} Kopirovani datovych sad CDS P2228[3] ® Bl Zdroj pevné hodnoty FS bit 5
P0810 ¢ ® Bl Zdrojbitu 0 pfepinani sady dat v/iv CDS P2235[3] ® Bl Zdroj povelu MOP VICE pro PID regulator
P0811 ¢ @ Bl Zdrojbitu 1 pfepinani sady dat v/iv CDS P2236[3] ® Bl Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulator
P0819[3] @ Kopirovani datovych sad DDS
P0820 ® Bl Zdrojbitu 0 pfepinani sady dat DDS
P0821 ® Bl Zdroj bitu 1 pfepinani sady dat DDS
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MICROMASTER 430 POPIS PARAMETRU
| Skupina parametri ANALOGOVE VSTUPY A VYSTUPY P0004 =8
P0295 ¢ O Prodleva vypnuti ventilatoru ménice 10770 ® Zobrazeni poctu analog. vystupl AOUT
0750 ® Zobrazeni poctu analogovych vstupd AIN PO771[2] ¢ @  CI Vybeérfunkce analog. vystupd AOUT
r0752[2] @ Zobrazeni hodnoty analog. vstupl AIN PO773[2] ¢ @ Casova konstanta filtrace an. vyst. AOUT
PO753[2] ¢ @ Casova konstanta filtrace anal. vstupt AIN r0774[2] ©] Zobrazeni hodnoty analog. vystupl AOUT
r0754[2] @ Zobrazeni zesilené hodn. anal. vstupl AIN PO776[2] @ Typ analogového vystupu AOUT
r0755[2] ® CO  Zobrazeni normalizované hodnoty AIN PO777[2] ¢ @ Hodnota X1 normovani an. vystupl AOUT
P0756[2] @ Konfigurace analogovych vstupl AIN PO778[2] ¢ @ Hodnota Y1 normovani an. vystupt AOUT
PO757[2] ¢ @ Hodnota X1 normovani analog. vstupl AIN POT792] ¢ @ Hodnota X2 normovani an. vystup AOUT
PO758[2] ¢ @ Hodnota Y1 normovani analog. vstupd AIN PO780[2] ¢ @ Hodnota Y2 normovani an. vystupd AOUT
PO759[2] ¢ @ Hodnota X2 normovani analog. vstupl AIN PO781[2] ¢ @ Pasmo necitlivosti analog. vystupli AOUT
PO760[2] ¢ @ Hodnota Y2 normovani analog. vstupl AIN
PO761[2] ¢ @ Pasmo necitlivosti analogovych vstupl AIN
PO762[2] ¢ @ Prodleva hl&Seni ztrata sig. an. vstupl AIN
| Skupina parametr ZADANE HODNOTY A RAMPY P0004 = 10
P1000[3] 0} Vybér zdroje zadané hodnoty P1040[3] ¢ @ UloZena hodnota motorpotenciometru
P1001[3] & ©® Pevny kmitoget FF1 r1050 ® CO Nastavena hodnota MOP
P1002[3] ¢ O® Pevny kmitoget FF2 P1070[3] ® Cl  Zdroj hlavni Zadané hodnoty
P1003[3] ¢ ©® Pevny kmitoget FF3 P1071[3] ® Cl  Zdroj zesileni hlavni Zadané hodnoty
P1004[3] & ©® Pevny kmitoget FF4 P1075[3] ® Cl  Zdroj pfidavné zadané hodnoty
P1005[3] ¢ @ Pevny kmitocet FF5 P1076[3] ® Cl  Zdroj zesileni pfidavné zadané hodnoty
P1006[3] & ©® Pevny kmitoget FF6 r1078 ® CO Celkova zadana hodnota
P1007[3] ¢ ©® Pevny kmitocet FF7 P1080[3] § @ Minimalni hodnota vystupniho kmitogtu fin
P1008[3] & ©® Pevny kmitoget FF8 P1082[3] 0} Max. hodnota vystupniho kmito&tu fmax
P1009[3] ¢ ©® Pevny kmitoget FF9 P1091[3] ¢ ©® PotlaCeni rezonanéniho kmitoctu motoru 1
P1010[3] § ©® Pevny kmitoget FF10 P1092[3] & ©® PotlaCeni rezonanéniho kmito¢tu motoru 2
P1011[3] ¢ © Pevny kmitocet FF11 P1093(3] ¢ @ PotlaCeni rezonanéniho kmitoétu motoru 3
P1012[3] § ©® Pevny kmitoget FF12 P1094[3] & ©® PotlaCeni rezonanéniho kmito¢tu motoru 4
P1013[3] ¢ O Pevny kmitocet FF13 POl ¢ O Pasmo rezonanéniho kmitogtu
P1014[3] ¢ ©® Pevny kmitocet FF14 1114 ® CO Zadana hodnota po reverzaci
P1015[3) ¢ ©® Pevny kmitoget FF15 r1119 ® CO  Zadana hodnota pred ramp. generatorem
P1016 o) Typ pevného kmitoctu FF bit 0 P1120(3] ¢ © Doba rozb&hu motoru
P1017 ©) Typ pevného kmito&tu FF bit 1 PI121[3] ¢ @ Doba dobé&hu motoru
P1018 ©) Typ pevného kmito¢tu FF bit 2 P1130[3] ¢ @ Pocateéni zaobleni kfivky narlstu otacek
P1019 ©) Typ pevného kmito&tu FF bit 3 PI31[3] ¢ @ Koncové zaobleni kfivky nardstu otaéek
11024 ® CO Nastavena hodnota pevného kmitoétu FF P33l ¢ @ Pocatecni zaobleni kfivky poklesu otacek
P1025 ©) Typ pevného kmito&tu FF bit 4 P1133[3) ¢ @ Koncové zaobleni kfivky poklesu otacek
P1027 ©) Typ pevného kmitoctu FF bit 5 PI1134[3] ¢ @ Zplsob zaobleni
P1031[3] ¢ ©® Ukladani hodnoty motorpotenciometru P1135[3) ¢ @ Doba dobéhu motoru po povelu VYP3
P1032 ® Povoleni reverzace pii zadavani hodnoty 1170 ® ©0 Zadana hodnota za rampovym

motorpotenciometrem

generatorem
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MICROMASTER 430

Skupina parametril VLASTNOSTI POHONU P0004 = 12

PO005[3] ¢ @ Veli¢ina zobrazovana na displeji P12323] § ©® Proud stejnosmérného brzdéni

PO006 § ® Zplsob zobrazeni veli¢iny na displeji P1233[3] ¢ ©® Doba ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3

PO0D7 § O Doba podsviceni displeje P12343] ¢ O Wgﬁcle\t/%%atku §s brzdeni po povelu

POO11T ¢ O Zamek pro blokovani pristupu k param. P1236[3] ¢ © Proud kompaundniho brzdéni

P0012 ¢ O Kli¢ pro blokovani pfistupu k parametriim P1240[3] o) Konfigurace reg. napéti ss meziobvodu Uss

P0013[20]¢ ® UzZivatelska sada parametrii r1242 ® CO  Spinaci Urover max. napéti regulatoru Uss

P1200 ¢ O Synchronizace na otacejici se motor P1243[3] ¢ O Dynamika reg. max. napéti Uss

P1202[3] § @ Proud pfi synchr. na otacejici se motor P1250[3] & @ Zesileni regul. napéti ss meziobvodu Uss

PI2033] § O Eté%rgj?sit Sées]i?; rpfi synchronizaci na P1251G] ¢ @ Imngezgi;giir;idilcbislza regulatoru napéti ss

P1210 ¢ O Automaticky start pohonu P12523] § @ Deriva&ni slozka regulatoru napéti Uss

PI211 ¢ O Pocet pokusl o automaticky restart P1253[3] ¢ O Omezeni poklesu kmitoctu reg. napéti Uss

P1212 ¢ ©® Prodleva automatického restartu P1254 o) Povoleni autodetekce spinaci irovné Uss

P1213 ¢ O Opakované prodleva automatického startu P1260[3] @ Pfimé napajeni motoru

P1215 @) Povoleni ovladani externi brzdy r1261 ® BO  Zobraz. stavu funkce pfimého nap. motoru

P1216 ® Er? Pa 2pozén pro ypnut extern! brzdy P12623] ¢ @ Prodleva prepnuti funkce pfimého napéjeni

P1217 ® E;?Zi tfgr?jdn?StIoF;LO sepnuti exteri brzdy P12633] § @ Err?]glnei\éz pfepnuti na napajeni motoru
12643 ¢ @ Eerosiltzva pfepnuti na napéjeni motoru
P1265[3] ® gnsitictaget prepnuti funkce napajeni motoru
P1266[3] ® Bl fgrsoijtgovelu funkce napajeni motoru

Skupina parametrti RiZENi P0004 = 13

r0020 ® CO  Aktualni Zadana hodnota r1315 @ CO  Celkova hodnota zvySeni pogate. napéti

r0021 ® CO  Vystupni kmitoCet P1316[3] ¢ ® Kmitocet zvySeni napajeciho napéti motoru

r0022 ©) Otacky motoru P1320[3] ) Vicebodova U/f charakteristika f1

r0024 ® CO  Aktudlni vystupni kmitocet P13213] ¢ @ Vicebodové U/f charakteristika U1

r0025 ® CO  Vystupni napéti P13223] © Vicebodova U/f charakteristika f2

r0027 ® CO  Vystupni proud P13233] § ©® Vicebodové U/f charakteristika U2

r0031 ® CO  Moment motoru filtrovany P1324[3] ©® Vicebodova U/f charakteristika f3

r0032 ® CO  Vystupnivykon P1325[3] ¢ O® Vicebodové U/f charakteristika U3

r0038 ® CO  Aktuélni u¢inik motoru P1330(3] ® Cl  Zdroj zad&vani napéti charakteristiky U/f

r0056 ® CO/BO Stavove slovo fizeni motoru P1333[3] ¢ O® Pocate¢ni kmitocet FCC regulace

r0061 ® CO  Rotorovy kmitocet P1335[3] § ® Kompenzace skluzu

r0065 ® CO  Skluzovy kmitocet P1336[3] ¢ ©® Omezeni skluzu

r0067 ® CO  Max. vystupni proud po omezeni r1337 ® CO Hodnota kompenzace skluzu

r0071 ® CO  Max. vystupni napéti P133813] ¢ @ Zesileni rezonanéniho kmitani pfi Uff Fizeni

r0080 ® CO  Moment motoru P1340[3) ¢ © Zesileni regulatoru Imax, omezeni kmitoctu

r0086 ® o Cinny proud motoru P1341[3] ¢ © Integraéni slozka reg. Imax, omez. kmitoétu

P0095[10] ® ClI  Zdroj zobrazeni procesnich dat r1343 ® CO  Kmitodet omezeny regulatorem Imax

r0096[10] ©)] Zobrazeni procesnich dat r1344 ® CO  Napéti omezené regulatorem Imax

P1300[3] ® Volba modu fizeni a regulace P1345[3] ¢ ©® Zesileni regulatoru Imax, omezeni napéti

P1310[3] ¢ O® Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru P1346[3] ¢ @ Integraéni slozka reg. Imax, omezeni napéti

P1311[3] ¢ @ Zvyseni nap. napéti motoru pfi rozbéhu P13503] ¢ @ Zpusob magnetizace motoru

P1312[3] § @ Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu
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POPIS PARAMETRU

Skupina parametri KOMUNIKACE P0004 = 20

P0918
P0927 ¢
10964[5]

r0965

10967
10968
PO71 ¢
P2000[3]
P2001[3]
P2002[3]
P2003[3]
12004[3]

P2009[2]

P2010[2] ¢
P2011[2] ¢
P2012[2] ¢
P2013[2] ¢
P2014[2]

12015[8]
P2016[8]
12018[8]

P2019[8]

© © 0 0 0O © VOO ©

co

Cl

co

Cl

Adresa ménice na sbérnici PROFIBUS
Povoleni zafizeni pro zménu parametrd
Verze programového vybaveni ménice

Verze programového vybaveni PROFIBUS
modulu

Ridici slovo 1

Stavové slovo 1

Pfenos param. z paméti RAM do EEPROM
Referencni kmitoget

Referencni napéti

Referenéni proud

Referenéni moment

Referenéni vykon

Normalizace dat sériové komunikace USS

Rychlost pfenosu dat komunikace USS
Adresa ménice na sériové lince USS
Délka procesnich dat PZD

Délka ¢asti PKW sériové linky USS
Max. pfipustna prodleva mezi tlg. USS
Pfijata data PZD sériové linky USS1
(RS232)

Vysilana data PZD sériové linky USS1
(RS232)

Pfijata data PZD sériové linky USS2
(RS585)

Vysilana data PZD sériové linky USS2
(RS485)

12024[2]
12025[2]
12026(2]

12027]2]

r2028[2]
r2029[2]
r2030[2]
r2031[2]
r2032
r2033
r2036
r2037

P2040

P2041[5]
12050[8]
P2051[8]
12053[5]
12054[7]

r2090

r2091

®

© © PO © OO © 06

BO
BO
BO
BO

co
Cl

BO

BO

Pocet bezchybnych tlg. sériové linky USS
Pocet odmitnutych tig. sériové linky USS
Pocet chybnych znaka v tlg. linky USS

Pocet tlg. linky USS s prete¢enim

Pocet tig. linky USS s paritni chybou
Pocet tlg. linky USS bez start signalu
Pocet tlg. linky USS s BCC chybou

Pocet tlg. linky USS s chybnou délkou
Ridici slovo 1 sériové linky USS1 (RS232)
Ridici slovo 2 sériové linky USS1 (RS232)
Ridici slovo 1 sériové linky USS2 (RS485)
Ridici slovo 2 sériové linky USS2 (RS485)
Maximalini pfipustna prodleva mezi dvéma
po sobé jdoucimi telegramy PROFIBUS
Parametry PROFIBUS

Pfijata data PZD kom. linky PROFIBUS
Vysilana data PZD kom. linky PROFIBUS
Verze progr. vybaveni modulu PROFIBUS

Diagnostické parametry PROFIBUS
Ridici slovo 1 komunikacni linky
PROFIBUS

Ridici slovo 2 komunikacni linky
PROFIBUS
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POPIS PARAMETRU

MICROMASTER 430

Skupina parametrd PORUCHY A VYSTRAHY P0004 = 21

10947[8]
10948[12]
10949[8]
P0952
P2100[3]
P2101[3]
12110[4]
P2111
12114[2]
P2115[3]
P2150[3] ¢
P2151[3] ¢
P2152[3] ¢
P2153[3] ¢
P2155[3] ¢
P2156[3] ¢
P2157[3] ¢

P2158[3]
P2159[3] ¢
P2160[3] ¢
P2161[3] ¢
P2162[3] ¢
P2163[3] ¢

P2164[3] ¢

P2165[3] ¢
P2166[3] ¢

©O © 0@ © 0 O 0 0 OO0 e

Cl

Pamét kodu poruch

Cas vzniku poruchy

Upfesnéni kddu poruchy

Pocet zaznamenanych poruch

Chovani ménice pfi vystraze / poruse
ZpUsob chovani pfi vystraze / poruse
Kéd vystrazného hlaseni

Pocet zaznamenanych vystrah
Provozni ¢as ménice

Cas - ovladaci panel AOP

Hystereze hlaseni dosazeni otacek
Zdroj zadané hodnoty porovnani otacek
Zdroj skutecné hodnoty porovnani otacek
Casova konstanta filtru otatek
Komparaéni hodnota hlaseni f< f1
Prodleva hlaeni f< f1

Komparaéni hodnota hlaseni f< f2

Prodleva hlaseni f< f2

Komparaéni hodnota hlaseni f< f3
Prodleva hlaeni f< f3

Komparaéni hodnota hlaseni f< fyin
Hystereze hlaseni f > finax

Komparaéni hodn. hld3eni odchylka otacek

Hystereze hladeni odchylka otacek

Prodleva hlaSeni odchylka otacek
Prodleva hl&Seni ramp. gener. neni aktivni

P2167[3] ¢
P2168[3] ¢
12169
P2170[3] ¢
P2171[3] ¢
P2172[3] ¢
P2173[3] ¢
P2174[3] ¢
P2176[3] ¢
P2177[3] ¢
P2178[3] ¢
P2179 ¢
P2180 ¢
P2181[3]
P2182[3] ¢
P2183[3] ¢
P2184[3] ¢

P2185[3] ¢
P2186[3] ¢
P2187[3] ¢
P2188[3] ¢
P2189[3] ¢
P2190[3] ¢

P2192[3] ¢

r2197
r2198

®
®

© © © 0 © 0 0000000000066

®

co

Kmitocet vypnuti fuyp

Prodleva vypnuti ménice

Zobrazeni skute¢nych otacek po filtraci.
Porovnavaci hodnota proudu lporov
Prodleva hlageni Iskut > Iporov

Porov. hodn. napéti meziobvodu Uporov
Prodleva hlageni Uss < Uporov

Kompar. hodn. hlaSeni dosazeni momentu
Prodleva hl&Seni dosaZeni momentu
Prodleva hlaSeni motor je zablokovan
Prodleva hla$eni motor stoji

Porov. hodn. hlaSeni motor neni zatizen
Prodleva hlaSeni motor neni zatizen
Rezim kontroly momentu

KmitoCet f1 rezimu kontroly momentu
Kmito&et 2 reZimu kontroly momentu

KmitoCet f3 rezimu kontroly momentu

Komparaéni hodnota max. momentu M1
rezimu kontroly momentu

Komparaéni hodnota min. momentu M1
rezimu kontroly momentu

Komparaéni hodnota max. momentu M2
rezimu kontroly momentu

Komparaéni hodnota min. momentu M2
rezimu kontroly momentu

Komparaéni hodnota max. momentu M3
rezimu kontroly momentu

Komparaéni hodnota min. momentu M3
rezimu kontroly momentu

Prodleva hlaeni v rezimu kontroly
momentu

@® CO/BO Stavové slovo 1 monitoru
@® CO/BO Stavové slovo 2 monitoru
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MICROMASTER 430

POPIS PARAMETRU

Skupina parametri TECHNOLOGICKY PID REGULATOR A VOLNE FUNKCNI BLOKY P0004 = 22

PO500[3]
P2200[3] ¢
P2201[3] ¢
P2202[3] ¢
P2203[3] ¢
P2204[3] ¢
P2205[3] ¢
P2206[3] ¢
P2207[3] ¢
P2208[3] ¢
P2209[3] ¢
P2210[3] ¢
P2211[3] ¢
P2212[3] ¢
P2213[3] ¢
P2214[3] ¢
P2215[3] ¢
P2216
P2217
P2218
P2219
12224
P2225
P2227
P2231[3] ¢
P2232

P2240[3] ¢
12250

P2251

P2253[3] ¢
P2254[3] ¢

P2255
P2256
P2257

P2258
r2260

&S & &
OO0 0 © © OO0 © © 0 OO0OOOOOOOOOOOOBOMOBOKMOOBOOO OO 0o 0.

=]

co

co

Cl
Cl

co

Typ aplikace

Zdroj povoleni PID regulatoru

Pevna hodnota FS1

Pevna hodnota FS2

Pevna hodnota FS3

Pevna hodnota FS4

Pevna hodnota FS5

Pevna hodnota FS6

Pevna hodnota FS7

Pevna hodnota FS8

Pevna hodnota FS9

Pevna hodnota FS10

Pevna hodnota FS11

Pevna hodnota FS12

Pevna hodnota FS13

Pevna hodnota FS14

Pevna hodnota FS15

Typ pevné hodnoty FS bit 0

Typ pevné hodnoty FS bit 1

Typ pevné hodnoty FS bit 2

Typ pevné hodnoty FS bit 3

Pevna zadana hodnota PID regulatoru
Typ pevné hodnoty FS bit 4

Typ pevné hodnoty FS bit 5

Ukl&dani Zadané hodnoty zadévané MOP
Povoleni zaporné hodnoty zadavané MOP

UloZena hodnota PID reg. zadavana MOP
Z4dana hodnota PID reg. zadavana MOP

Konfigurace vystupu PID regulatoru

Zdroj zadané hodnoty PID regulatoru
Zdroj pfidavné zadané hodnoty PID regul.

Zesileni Zadané hodnoty PID regulatoru
Zesileni pfidavné Zadané hodnoty PID reg.
Doba nabéhu zadané hodnoty PID regul.

Doba poklesu zadané hodnoty PID regulal.
Celkova zadana hodnota PID regulatoru

P2261
r2262
P2263

8

P2264[3] ¢

P2265
r2266

P2267
P2268
P2269
P2270
P2271
r2272

r2273

P2274
P2280
P2285
P2291
P2292
P2293
r2294

P2370[3]
P2371[3]
P2372[3]

8

(e R -

R R

P2373(3] ¢
P2374[3] ©
P2375[3] ¢

P2376[3] ¢

P2377[3] ¢

P23783] ¢

r2379

P2380[3] ¢

P2390
P2391
P2392

8

®

© © © OO0 © © © POV OOEODOOEODEPODPODPOOOOOBO©OOEO B O

co

Cl

co

co

co

co

CO/BO

Casova konstanta 7ad. hodnoty PID regul.
Celkova zadana hodn. PID reg. filtrovana
Typ derivacni slozky PID regulatoru
Zdroj skute¢né hodnoty PID regulatoru
Casova konst. filtragniho &lenu PID reg.
Skute¢na hodnota PID regulatoru

Max. omezeni skute¢né hodnoty PID reg.
Min. omezeni skute¢né hodnoty PID reg.
Zesileni skute¢né hodnoty PID regulatoru
Vybér funkce skutené hodnoty PID reg.
Polarita signalu ¢idla PID regulatoru
Skute¢na hodnota PID reg. po omezeni
Odchylka PID regulatoru

Derivaéni konstanta PID regulatoru
Proporcionalni konstanta PID regulatoru
Integracni konstanta PID regulatoru

Max. vystupni hodnota PID regulatoru
Min. vystupni hodnota PID regulatoru
Doba nabéhu a dobéhu vyst. hodnoty
Vystupni hodnota PID regulatoru

ZpUsob zastaveni kaskady ¢erpadel
Konfigurace kaskady erpadel

Stfidani erpadel v kaskadé

Hystereze spinani Cerpadla v kaskadé
Prodleva sepnuti Eerpadla v kaskadé

Prodleva vypnuti ¢erpadla v kaskadé
Urovedt hodnoty pro sepnuti / vypnuti

Cerpadla v kaskadé

Min. doba chodu &erpadla pfed pfepnutim

v kaskadé

Vychozi kmitoCet pfi sepnuti / vypnuti

Cerpadla v kaskadé

Stavové slovo kaskady ¢erpadel

Provozni doba motori kaskady ¢erpadel
Hodnota kmitodtu aktivace ¢asovace

Uspory energie

Casovaé rezimu Uspory energie
Odchylka PID regulatoru pro deaktivaci
funkce Uspory energie
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POPIS PARAMETRU MICROMASTER 430
P2800 § ® Aktivace funkénich bloka P2849 ¢ ® B Casovaé& TIMER1 - vstup
P2801[17]¢ @ Poradi vykonavani funkénich blokd 1 P2850 ¢ ® B Casovaé TIMER1 - ¢as
P2802[14]1 ©® Poradi vykonavani funkénich blokd 2 P2851 ¢ ® Bl Casovaé& TIMER1 - mod
P2810[2] ¢ ® Bl  Logicky soucin AND1 - vstupy 12852 ® BO Casovad TIMERT - vystup Y
2811 ® BO  Logicky sou€in AND1 - vystup 12853 ® BO  Casova& TIMER1 - vystup notY
P2812[2] ¢ ® Bl Logicky soucin AND2 - vstupy P854 ¢ ® B Casova¢ TIMER2 - vstup
12813 ® BO  Logicky sou€in AND2 - vystup P28s5 ¢ ® B Casovaé& TIMER2 - &as
P2814[2] ¢ ® Bl  Logicky soucin AND3 - vstupy P2856 ¢ ® Bl Casovaé TIMER2 - mod
12815 ® BO Logicky sou€in AND3 - vystup 12857 ® BO Casovad TIMER2 - vystup Y
P2816[2] § ® Bl  Logicky soucet OR1 - vstupy 12858 ® BO  Casova& TIMER2 - vystup notY
12817 ® BO Logicky soucet OR1 - vystup P2859 ¢ ® B Casovaé TIMERS - vstup
P2818[2] 4 ® Bl  Logicky soucet OR2 - vstupy P2860 ¢ ® Bl Casova¢ TIMERS - &as
12819 ® BO Logicky soucet OR2 - vystup P28t ¢ ® B Casovaé TIMER3 - mod
P2820[2] 4 ® Bl  Logicky soucet OR3 - vstupy 12862 ® B0 Casova& TIMERS - vystup Y
12821 ® BO Logicky soucet OR3 - vystup 12863 ® B0  Casova& TIMERS3 - vystup notY
P2822[2] 4 ® Bl Log.¢len nonekvivalence XOR1 - vstupy P2864 ¢ ® B Casovaé TIMER4 - vstup
12823 ® BO Log. ¢len nonekvivalence XOR1 - vystup P2865 ¢ ® B Casovaé TIMER4 - ¢as
P2824[2] ¢ ® Bl  Log.¢len nonekvivalence XOR2 - vstupy P2866 ¢ ® B Casovaé& TIMER4 - mod
12825 ® BO Log. €len nonekvivalence XOR2 - vystup 12867 ® BO  Casovaé TIMER4 - vystup Y
P2826[2] 4 ® Bl  Log.clen nonekvivalence XOR3 - vstupy 12868 ® BO  Casova& TIMER4 - vystup notY
12827 ® BO Log. ¢len nonekvivalence XOR3 - vystup P2869[2] § ® ClI  Stitacka ADD1 - vstupy
P2828 ¢ ® Bl Logicky soucin NOT1 - vstup 12870 ® CO Scitatka ADD1 - vystup
12829 ® BO  Logicky sou€in NOT1 - vystup P2871[2] ¢ ® Cl  Stitatka ADD2 - vstupy
P2830 ¢ ® Bl Logicky soucin NOT2 - vstup 12872 ® CO Scitacka ADD2 - vystup
12831 ® BO  Logicky sou€in NOT2 - vystup P2873[2] ¢ ® Cl  OdCitacka SUB1- vstupy
P2832 ¢ ® Bl Logicky soucin NOT3 - vstup 12874 ® CO Odcitacka SUB1- vystup
12833 ® BO  Logicky soucin NOT3 - vystup P2875[2) ¢ ® Cl  OdCitacka SUB2- vstupy
P2834[4] ¢ ® Bl Klopny obvod D1 - vstupy 12876 ® CO Odcitacka SUB2- vystup
12835 ® BO  Klopny obvod D1 - vystup Q P2877[2 ¢ ® Cl  Nasobicka MUL1 - vstupy
12836 ® BO  Klopny obvod D1 - vystup notQ 12878 ® CO  Nasobicka MUL1 - vystup
P2837[4] ¢ ® Bl Klopny obvod D2 - vstupy P2879[2] 4 ® Cl  Nasobicka MUL2 - vstupy
12838 ® BO  Klopny obvod D2 - vystup Q 12880 ® CO  Nasobicka MUL2 - vystup
12839 ® BO  Klopny obvod D2 - vystup notQ P2881[2] ¢ ® Cl  Délicka DIV1 - vstupy
P2840[2] ¢ ® Bl Klopny obvod RS1 - vstupy 12882 ® CO Délicka DIV1 - vystup
12841 ® BO  Klopny obvod RS1 - vystup Q P2883[2] ¢ ® CI Délicka DIV2 - vstupy
12842 ® BO  Klopny obvod RS1 - vystup notQ 12884 ® CO Délicka DIV2 - vystup
P2843[2] ¢ ® Bl Klopny obvod RS2 - vstupy P2885[2] § ® CI Komparator CMP1 - vstupy
12844 ® BO  Klopny obvod RS2 - vystup Q 12886 ® BO  Komparator CMP1 - vystup
12845 ® BO  Klopny obvod RS2 - vystup notQ P2887[2] ¢ ® CI Komparator CMP2 - vstupy
P2846[2] ¢ ® Bl Klopny obvod RS3 - vstupy 12888 ® BO  Komparator CMP2 - vystup
12847 ® BO  Klopny obvod RS3 - vystup Q P2889 ¢ ® CO  Pevnahodnota FIX1
12848 ® BO Klopny obvod RS3 - vystup notQ P2890 ¢ ® CO  Pevnahodnota FIX2
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MICROMASTER 430 POPIS PARAMETRU

4.2.  Popis parametru

Cislo parametru | pristupove
$ Ize ménit Pravo
zaprovozu  [------ ----| ndzev parametru

= zména mozna | Propojeni
pi P0010=1 BICO

rozsah hodnot
[tovamni nastaveni]

r0000 @® |Indikace zvolené hodnoty na displeji [:]

Zobrazeni zakladniho stavu ménice (P0005 = 0) nebo zvolené hodnoty parametru P0005 # 0.

Poznamka: Pokud se stlaci tlacitko ,Fn“ po dobu delSi nez 2s, zobrazi se na displeji ovladaciho panelu hodnota stejnosmérného
napéti mezibvodu (d), proud motoru (A), vystupni kmitocet (Hz), napéti motoru (V) nebo hodnota parametru zvolena v
P0005.

r0002 3 | Stav ménice [:]

Zobrazeni aktualniho stavu.

0 nastaveni ménice (P0010 # 0)
1 pfipraven k provozu

2  porucha

3 pfednabijeni meziobvodu

4  chod

5

zastavovani (probiha dobéhova rampa)

Poznamka: Stav 3 je v dobg, kdy je pfipojeno napéjeci napéti ménice a probiha inicializace ménice. Proto je ho mozné indikovat
pouze po sériové lince, pokud je komunikaéni jednotka napajena z externiho zdroje nap &ti.

P0003 @ 0az4

o Pristupova prava [1]

Uréuje uroven pfistupovych prav k parametrim. Vy$Si pistupové pravo umoZiuje &ist a ménit hodnotu vice parametrd. Souc¢asné se
ztraci prehlednost pfi nastavovani vlastnosti ménice a sledovani stavu pohonu. Volte proto pouze takova pfistupova prava, ktera jsou
jesté dostateéna pro danou aplikaci. Ve vétsiné pfipadu je dostadujici standardni droveri (P0003 = 1).

0 uzivatelska sada parametr(i - je uréena P0013

1 standardni - umozriuje pfistup k vétsing bézné pouZivanych parametr(i

2 rozSifena - umoznuje zménit nastaveni vstupd a vystupl

3 expertni - uréeno pro detailni nastaveni vlastnosti ménice, je nutna vy3si znalost funkce ménice

4 servisni - parametry této trovné nejsou volné pfistupné pro uzivatele a vyzaduji znalost pfistupového hesla (viz P3950).
P0§04 @  |Filtr skupiny parametn 0 3[3122

Pfi vybéru urcité skupiny parametrd jsou pfistupné pouze parametry vzajemné souvisejici. To zvySuje pfehlednost pfi nastavovani
parametrd.

0 filtr neni aktivni, jsou pfistupné vSechny parametry 10 Zadana hodnota a rampovy generator
(v zavislosti na nastaveném stupni pfistupovych prav P0003 12 vlastnosti pohonu
a stavu ménice P0010) 13 zplsob fizeni motoru
2 nastaveni ménice 20 komunikace
3 typ, Stitkové udaje a vlastnosti motoru 21 vystrahy, poruchy
4 snimac otagek 22 technologicky PID regulator a volné funkéni bloky
7 digitélni vstupy a vystupy
8 analogové vstupy a vystupy

Poznamka:  Vybér skupiny parametri nema vliv na chovani ménice, napf. neni blokovan chod pohonu. Pfistup k jednotlivym
parametrim ve vybrané skupiné je ovlivnén nastavenym stupném pfistupovych prav P0003 a nastavenym stavem
ménice P0010.
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POPIS PARAMETRU MICROMASTER 430

P00§5[3] @ | Veli¢ina zobrazovana na displeji 2 aé??go

Parametrem se uskute¢iiuje vybér veli€iny (Cisla parametru), ktera se bude zobrazovat na displeji pfi zobrazeném parametru r0000 nebo
prepnuti tlaCitkem ,Fn".

Vhodné hodnoty nastaveni parametru:

21 aktuélni vystupni kmitoCet

25  aktualni hodnota napéti motoru

26  stejnosmérné napéti meziobvodu

27 proud motoru (vystupni proud ménice)

Index PO005[0] 1. sada dat motoru DDS
P0005[1] 2. sada dat motoru DDS
P0005[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka:  Parametr Ize nastavit pouze na hodnoty odpovidajici ¢islim parametr(i uréenym pro &teni rxxxx. Vyznam nastaveni je
uveden u odpovidajicich parametrd.

0az4

AL ® |Zpasob zobrazeni veli¢iny na displeji 2

8

Parametrem se voli zplisob zobrazeni zvolené veli€iny na displeji oviadaciho panelu BOP-2.

Na displeji BOP-2 jsou zobrazeny nésledujici veliiny:

ve stavu pfipraven k provozu ve stavu chod pohonu
0 stiidavé zobrazeni Zadané hodnoty kmito&tu a nulové hodnoty vystupni kmitocet
1 Zadané hodnota kmito¢tu vystupni kmitocet
2 stiidavé zobrazeni zvolené veli¢iny (P005) a aktualni zadané hodnoty (r0020)  zvolena veli¢ina (P0005)
3 stfidavé zobrazeni stavu pohonu (r0002) a aktualni Zadané hodnoty (r0020) stav pohonu (r0002)
4 zvolena veli¢ina (P0005) zvolena veli¢ina (P0005)

Poznamka:  Pfi tovarnim nastaveni ménice je ve stavu pfipraven k provozu zobrazovana zadana hodnota kmitoCtu a nulova hodnota;
ve stavu chod pohonu vystupni kmitoGet

P0§07 ® | Doba podsviceni displeje b ai{%?OOs

Parametrem se voli doba zpozdéni, po kterém zhasne podsviceni displeje oviadaciho panelu BOP-2, pokud nebylo stlateno Zadné
ovladaci tlacitko na panelu.

0 podsviceni displeje je trvale zapnuto
1+2000 doba zpozdéni [s]

0 az 30

P0010 @® |Volba stavu ménice [0]

Pro nastaveni ménice je nutné zvolit vhodny stav. Podle zvoleného stavu Ize teprve ménit urCité parametry.

0  provoz pohonu

1 nastaveni ménice (parametry, které Ize ménit v tomto stavu jsou oznaceny symbolem s=)
29 nahravani parametr(i pfes sériovou linku

30 tovarni nastaveni ménice

Poznamky: P0010=1
Nastaveni parametrd motoru. V tomto stavu jsou ménitelné parametry oznacené symbolem s, jako je P0304 (jmenovité
napéti motoru), P0305 (jmenovity proud motoru) apod. Aby bylo mozné pohon uvést do chodu, musi byt parametr
P0010 = 0 nebo zvoleno automatické nastaveni parametri P3900 # 0 (tovarni nastaveni je P3900 = 0).

P0010 =29
Pfi nahravani souboru parametri pomoci programu Drive Monitor nebo STARTER je parametr P0010 automaticky
nastaven na hodnotu 29 (nahravani parametr(i). Po ukonéeni nahravani je parametr automaticky nastaven na hodnotu 0.

P0010 = 30
Pokud chcete nastavit vSechny parametry do vychoziho tovarniho nastaveni (tovarni hodnoty), musite nastavit nejdrive
P0010 = 30 a poté P0970 = 1. Proces nastaveni parametr(i do vychoziho tovamiho nastaveni trva pfiblizné 60s.
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P0011 ©) 0 az 65535

S Zamek pro blokovani pfistupu k parametrim 0]

Pokud hodnota P0012 (kli¢ pro blokovani pfistupu k parametrdm) je odli$na od hodnoty P0011 (z&mek pro blokovani pfistupu
k parametriim), neni mozné ménit hodnoty uZivatelsky nastavenych parametrd (viz téz P0013 a P0003).

Pokud je aktivovan zamek blokovani pfistupu k parametrim (P0012#P0011) a soucasné je zvolena uzivatelska sada parametrd
(P0003=0), pro zobrazeni vSech parametr:

*  je nutné spravné zadat hodnoty zamku i klice (P0012=P0011, pozn.: parametr P0011 neni pfi nastaveni P0003 = 0 viditelny)

= vykonat tovarni nastaveni ménice, se ztratou nastaveni hodnot vSech parametr(i

P0012 ©) 0 az 65535

pS Kli¢ pro blokovani pristupu k parametrim 0]

Pokud hodnota P0012 (kli¢ pro blokovani pfistupu k parametrdm) je odlisna od hodnoty P0011 (zamek pro blokovani pfistupu
k parametrdm), neni mozné ménit hodnoty uZivatelsky nastavenych parametrd (viz téz P0013 a P0003).

P0013[20] 5 0 a2 65535

s Uzivatelska sada parametrt 0]

Pomoci parametru P0013 je mozné vytvofit uzivatelskou sadu parametrd, ktera bude zobrazena pfi nastaveni P0003=0. Do jednotlivych
index( parametrd P0013 zapiste Cisla parametr(i, kierd se maji zobrazovat pfi volbé uzivatelské sady. V pfipadé, ze chcete blokovat
zménu téchto parametr( uZivatelem, nastavte zamek pro blokovani pfistupu k parametrim (P0011).

Postup pfi vytvofeni uZivatelské sady parametrd:
krok 1:  nastavte P0003=3 (expertni pfistupova prava)
krok 2:  do indext 0 az 16 parametru P0013 zapiste Cisla parametr(i, které chcete zobrazovat pfi volbé uZivatelské sady parametrd
indexy 17 az 19 nelze zménit a jsou nastaveny na pevné hodnoty
P0013.17 = 3 pfistupova prava
P0013.18 = 10 volba stavu ménice
P0013.19 = 12 kli¢ pro blokovani pfistupu k parametrim
krok 3:  pokud chcete blokovat pfistup ke zméné parametrli nastavte P0011# 0 (z&mek pro blokovani pfistupu k parametriim)
krok 4:  aktivujte uZivatelskou sadu parametrd P0003=0

r0018 (® |Verze programového vybaveni ménice

[]

Parametr obsahuje kod programového vybaveni ménice.

® : .
r0019 COIBO Stavové slovo BOP-2 ]

Zobrazeni stavového slova ovladaciho panelu BOP-2. Jednotlivé bity stavového slova je mozné pouZit pro BICO propojeni. Aktivace bitli
je indikovana rozsvicenim jednotlivych segmentt displeje dle obr. 30.

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 CHOD MOTORU ZASTAVENI PO DOBEHOVE RAMPE P1121 (VYP1)
bit 1 VOLNY DOBEH MOTORU (VYP2)
bit 8 KROKOVANI VPRAVO

bit b (11) REVERZACE SMERU OTACENI

bit C (12) | HAND REZIM (ovladani z ovladaciho panelu BOP-2)
bitd (13) | MOTORPOTENCIOMETR - KMITOCET ZVYSIT
bitE(14) | MOTORPOTENCIOMETR - KMITOCET SNIZIT

bit F (15) AUTO REZIM (ovladani pres svorkovnici)
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10020 ® | Aktudini 2adana hodnota Hz
Cco [l
Aktualni Zadana hodnota kmito€tu na vystupu rampového generatoru.
r0021 S’g Vystupni kmitocet lﬁ

Aktualni hodnota vystupniho kmitoCtu bez pfiétené hodnoty skluzového a rezonanéniho kmitoCtu a bez kmito¢tového omezeni.

r0022

©)

Otacky motoru

ot./min.

[

Aktualni hodnota otacek rotoru motoru. Otacky jsou vypoditany podle vztahu r0022 = vystupni kmitodet * 120 / pocet p6li motoru. Pri
vypoctu neni pfihlédnuto ke skluzovému kmitodtu pfi zatiZzeni motoru.

r0024 g Aktualni vystupni kmitocet }FT
Aktualni hodnota vystupniho kmitoctu se zapo¢tenim hodnoty skluzového a rezonanéniho kmito¢tu a kmitoctového omezeni.
® . Ll Vv
r0025 Vystupni napéti
I H
Aktualni efektivni hodnota vystupniho napéti ménice.
® . R P Vv
r0026 o Stejnosmérné napéti meziobvodu [
Aktualni hodnota stejnosmérného napéti meziobvodu. Hodnota je filtrovana tak, aby ji bylo mozné zobrazit na BOP-2.
©) : - A
r0027 Vystupni proud
co ystupni p i
Aktualni efektivni hodnota vystupniho proudu ménice. Hodnota je filtrovana tak, aby ji bylo mozné zobrazit na BOP-2.
r0031 S’g Moment motoru filtrovany '\[IT
Aktualni hodnota togivého momentu motoru s Easovou filtraci.
r0032 ® Vystupni vykon LA
Cco []
Aktualni hodnota vykonu motoru. Jednotka zobrazeni je zavisla na nastaveni P0100 (provoz Evropa / USA).
r0035[3] S)C)) Teplota vinuti motoru [_?

Aktualni hodnota teploty vinuti motoru.

Pokud je k ménici pfipojeno teplotni Cidlo KTY84, zobrazuije se teplota méfena timto &idlem (P0601 = 2). V pfipadé poruchy tohoto Cidla
nebo pokud ¢idlo neni pfipojeno, zobrazuje se vypoctena hodnota.

Index r0035[0] 1. sada dat motoru DDS

r0035[1] 2. sada dat motoru DDS
r0035[2] 3. sada dat motoru DDS

r0037[2]

®
co

Teplota chladice ménice

°C
[]

Aktualni teplota chladi¢e méni¢e méfena teplotnim Cidlem a teplota IGBT modulu vypoctena na zakladé teplotniho modelu.

Index r0037[0] teplota chladi¢e méni¢e méfena teplotnim Cidlem

r0037[1] teplota IGBT modulu vypoétena na zakladé teplotniho modelu
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r0038 ® Aktualni u€inik motoru )
co []
Zobrazeni aktualni hodnoty uciniku motoru pfi U/f fizeni (viz P1300); v jinych regulacnich médech je hodnota parametru nulova.
r0039 (% Spotieba elektrické energie k\[’_\;h
Hodnota spotfebované energie od doby nulovani méfi¢e. Méfi¢ spotfeby je nulovan ve 3 pfipadech:
1. pfi nastaveni P0010 = 1 a nasledné P3900 == 0 (ukon&eni nastaveni pohonu)
2. pifi nastaveni P0010 = 30 a nasledné P0970 = 1 (nastaveni vSech parametr(i do tovarniho nastaveni)
3. pfi nastaveni P0040 = 1 (nulovani méfiCe spotfeby energie)
T 0a1

P0040 ® | Nulovani méfice spotieby elektrické energie 0]

Nastaveni méfiCe spotfeby elektrické energie na nulovou hodnotu.

0 beze zmény
1 nulovani r0039 (po stlaCeni tladitka ,P*)

Poznamka:  M&fi€ energie je téz vynulovan v pripadé volby stavu ménice nastaveni méni¢e (P0010 = 1) nebo pfi tovarnim nastaveni
parametr( (P0970 = 1).

r0050 ((;i)) Zobrazeni aktivni sady dat v/v CDS

[]

Zobrazeni zvolené aktivni sady dat vstupl a vystupl CDS (binektor - konektor).

0 prvnisadadatv/vCDS1
1 druhd sada dat v /v CDS2
2 treti sada datv/v CDS3

Poznamka:  Volba sady dat v/iv CDS se provadi parametry P0810 a P0811.

r0051[2] ((;% Zobrazeni aktivni sady dat motoru DDS

[]

Zobrazeni zvolené aktivni sady dat motoru DDS.

0  prvni sada dat motoru DDS1
1 druha sada dat motoru DDS2
2  treti sada dat motoru DDS3

Index r0051[0] Zvolena sada dat motoru DDS
r0051[1]  Aktivni sada dat motoru DDS

Poznamka:  Volba sady dat motoru DDS se provadi parametry P0820 a P0821.
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r0052

©)

COIBO Stavové slovo 1 (SW1)

[]

Zobrazeni 1. stavového slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitl stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych segment
displeje dle obr. 30.

bitF bitE  bitd bitC

bitb bitA  bit9 bit8

AR

HES

R

bit7 bit6  bit5 bit4

bit3 bit2  bit1 bit0

Obr. 30 Zobrazeni binarné kédovanych hodnot parametr(

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 PRIPRAVEN K PROVOZU
bit 1 PRIPRAVEN K ZAPNUTI
bit 2 CHOD MOTORU
bit 3 PORUCHA ¥ signal je na fidici svorkovnici invertovan
bit 4 VYP2
bit 5 VYP3
bit 6 BLOKOVANI ZAPNUTI
bit 7 VYSTRAHA
bit 8 ODCHYLKA SKUTECNE HODNOTY OTACEK
bit 9 POZADAVEK RIZENI Z RIDICIHO SYSTEMU
bit A(10) | DOSAZEN MAXIMALNi KMITOCET
bit b (11) PROUDOVE OMEZENI
bitC (12) | BRZDA MOTORU VYPNUTA BRZDA MOTORU SEPNUTA
bit d (13) PRETIZENi MOTORU
bitE (14) | SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VPRAVO SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VLEVO
bit F (15) PRETIZENI MENICE
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r0053

©)

COIBO Stavové slovo 2 (SW2)

[]

Zobrazeni 2. stavového slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitl stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych segment
displeje dle obr. 30.

i:lstl: segment sviti segment nesviti
bit 0 STEJNOSMERNE BRZDENI AKTIVNi
bit 1 KMITOCET r0021 < UROVEN VYPNUTI (P2167)
bit 2 KMITOCET r0021 > MINIMALNI (P1080)
bit 3 PROUD r0027 = NASTAVENA UROVEN (P2170)
bit 4 VYSTUPNI KMITOCET r0021 = REF. KMITOCET (P2155)
bit 5 VYSTUPNI KMITOCET r0021 < REF. KMITOCET (P2155)
bit 6 VYSTUPNI KMITOCET r0021 = ZADANA HODNOTA
bit 7 SS NAPETI < NASTAVENA UROVEN (P2172)
bit 8 SS NAPETI > NASTAVENA UROVEN (P2172)
bit 9 ROZBEH / DOBEH UKONCEN PROBIHA ROZBEH NEBO ZASTAVOVANi POHONU
bitA(10) |  VYSTUP.KMIT.PID REG. < MIN. KMIT. PID REG. (P2292)
bitb (11) | VYSTUP.KMIT. PIDREG. = MAX. KMIT.PID REG.(P2291)
bit C (12)
bit d (13)
bit E (14)
bit F (15)
r0054 o (% 0 Akt. hodnota fidiciho slova 1 [:]

Zobrazeni stavu 1. Fidiciho slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitd Fidiciho slova je uréeno nastavenim Fidicich bitd pomoci ovladaciho
panelu BOP-2, pies sériovou linku apod. Parametr slouZi pro indikaci, ktery pfikaz je pravé aktivni. Rozsviceni jednotlivych segmentd
displeje je dle obr. 30.

éi.SIO segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 POHON V CHODU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENRATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENRATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bitA(10) | POZADAVEK RIZENI Z RIDICIHO SYSTEMU
bitb (11) |  ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit C (12)
bitd (13) | MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bitE (14) | MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit F (15) | SADA DAT V/V (CDS)BIT 0
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r0055

©)
CO/BO

Akt. hodnota pridavného fidiciho slova

[]

Zobrazeni stavu pfidavného fidiciho slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitd fidiciho slova je uréeno nastavenim Fidicich bitl pomoci
ovladaciho panelu BOP-2, pres sériovou linku apod. Parametr slouzi pro indikaci, ktery pfikaz je pravé aktivni. Rozsviceni jednotlivych
segmentu displeje je dle obr. 30.

éi.SIO segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit A (10)
bitb (11) | KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bitC (12) | MOMENTOVE RIZENI OTACKOVE RIZENi
bitd (13) EXTERNi PORUCHA 1
bit E (14)
bit F (15) | SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
r0056 © Stavové slovo fizeni motoru }

CO/BO

[

Zobrazeni stavu stavového slova fizeni motoru. Parametr slouzi pro indikaci stavu vnitfnich fidicich obvodi ménige. Rozsviceni
jednotlivych segment displeje je dle obr. 30.

éi.SIO segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 UKONCENA INICILAIZACE RIDICICH OBVODU
bit 1 MOTOR DEMAGNETIZOVAN
bit 2 TRANZISTOROVY STRIDAC ODBLOKOVAN TRANZISTOROVY STRIDAC ZABLOKOVAN
bit 3 NABEH NAPETI JE AKTIVNI
bit 4 MOTOR NABUZEN
bit 5 TRVALE ZVYSENI NAPETI JE AKTIVNI
bit 6 ZVYSENI NAPETI PRI ROZBEHU JE AKTIVNi
bit 7 KMITOCET JE ZAPORNY KMITOCET JE KLADNY
bit 8 ODBUZOVANi MOTORU
bit 9 OMEZENI NAPETI
bitA(10) | OMEZENI SKLUZU
bitb (11) |  VYSTUPNi KMITOCET > MAX. KMITOCET
bitC (12) | OPACNY SMER OTACENI ZMENOU SLEDU FAZi
bitd (13) | REGULATOR Iuax JE AKTIVNI
bit E (14) | REGULATOR MAX. SS NAPETI JE AKTIVNI
bitF (15) | REG. MIN. SS NAPETI JE AKTIVN|
(PROBIHA KINETICKE ZALOHOVANI)
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©) s Hz
r0061 co Rotorovy kmitocet g

Zobrazeni skutecné hodnoty kmitoctu otaceni motoru zméfena snimacem otacek.

%

r0065 © Skluzovy kmitocet L

(o]0)

Zobrazeni skluzového kmito&tu motoru (pouze v U/ffizeni). Hodnota je zobrazovana relativné (%) k jmenovitému kmitoctu motoru.
Hodnota skluzového kmitoctu je dana parametrem P1135.

r0067 SC)) Max. vystupni proud po omezeni [A]

Maximalni vystupni proud méni¢e omezeny parametrem P0640 (Spickovy proud motoru), odlehcovaci charakteristikou motoru a
tepelnou ochranou ménic¢e a motoru.

Pokud vystupni proud dosahne hodnoty r0067, méni¢ vykona Einnost podle nastaveni P0610 (chovani ménice pfi dosaZeni proudového
omezeni).

Poznamka:  Standardni nastaveni: r0067 = jmenovity proud motoru (P0305) * $pickovy proud motoru (P0640).
Tato hodnota je dale omezena max. proudem méniée a snizenim proudu pfi dosazeni charakteristiky max. tepelného
zatiZzeni motoru v zavislosti na otackach.

r0071 ® Max. vystupni napéti v
Cco []
Hodnota maximalniho napéti na vystupu ménice s korekci podle aktualni hodnoty napéjeciho napéti.
©) Nm
r0080 Moment motoru
Cco [
Aktualni hodnota to¢ivého momentu motoru.
® iy A
r0086 Cinny proud motoru
£D yP [
Zobrazeni ¢inného proudu motoru (pouze pfi fizeni U/f, v opaném pfipadé r0086 = 0).
P0095[10] %5? Zdroj zobrazeni procesnich dat 00 3[6%?00'0
Viybér zdroje zobrazeni procesnich dat (PZD). Vybrané signaly Ize sledovat parametrem r0096.
Index P0095[0] zdroj procesnich dat PZD1 P0095 [5] zdroj procesnich dat PZD6
P0095 [1] zdroj procesnich dat PZD2 P0095 [6] zdroj procesnich dat PZD7
P0095 [2] zdroj procesnich dat PZD3 P0095 [7] zdroj procesnich dat PZD8
P0095 [3] zdroj procesnich dat PZD4 P0095 [8] zdroj procesnich dat PZD9
P0095 [4] zdroj procesnich dat PZD5 P0095 [9] zdroj procesnich dat PZD10
, . %
r0096[10] (® | Zobrazeni procesnich dat [

Zobrazeni procesnich dat (PZD) vybranych parametrem P0095 (zdroj procesnich dat). 100% ~ 4000h.

Index r0096 [0] zobrazeni procesnich dat PZD1 r0096 [5] zobrazeni procesnich dat PZD6
r0096 [1] zobrazeni procesnich dat PZD2 r0096 [6] zobrazeni procesnich dat PZD7
r0096 [2] zobrazeni procesnich dat PZD3 r0096 [7] zobrazeni procesnich dat PZD8
r0096 [3] zobrazeni procesnich dat PZD4 r0096 [8] zobrazeni procesnich dat PZD9
r0096 [4] zobrazeni procesnich dat PZD5 r0096 [9] zobrazeni procesnich dat PZD10
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PO@lOO @® |Volba provozu Evropa / USA 0 %Z] 2

Parametrem je mozné zvolit provoz ménie kmito€tu na siti 50Hz (Evropa) nebo 60Hz (USA). Podle hodnoty parametru jsou
automaticky zménény tovarni hodnoty parametrd P0310 (jmenovity kmitoet motoru), P1082 (max. kmitocet), P2000 (referencni

kmitocet) na hodnotu 50 Hz nebo 60 Hz a zobrazeni vykonu, napf. P0307 (jmenovity vykon motoru) v kW nebo koriskych silach (hp).
0  vykon v kW, kmitoCet 50 Hz (pfepina¢ DIP €. 2 je v poloze OFF)
1 vykon v hp, kmitoget 60 Hz (pfepina¢ DIP €. 2 je v poloze ON)

2 vykon v kW, kmitoget 60 Hz

Poznamka:  Volba provozu na siti 50 Hz nebo 60 Hz je uréena pfepinadem DIP €. 2 (viz kap. 3.2.6 Volba provozu Evropa / USA).
Zménou hodnoty parametru P0100 Ize pfepsat polohu pfepinace a tim zménit nastaveni parametri P0310, ....
Pfi tovarnim nastaveni parametrd ménice (P0971 = 1), jsou parametry vcetné P0100 nastaveny dle polohy prepinace.
Pokud je hodnota parametru 2, na poloze pfepinace DIP €. 2 nezaleZi.
PO @ |Identifikacni islo ménice Do

OznaCeni ménice Cislem. Parametr nema vyznam na ¢innost ménice. Dle identifikacniho Eisla ménice Ize rozpoznat jednotlivé ménice
napf. fidicim systémem po sériové lince.

r0200 (® | Typ méniée (objednaci éislo) i
Identifikace typu méniée podle objednaciho Cisla.
hodnota objednaci ¢islo ménice napéjeci napéti jme’novity int_erni konsfrukéni
parametru vykon filtr velikost

271 6SE6440-2UD27-5CA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63Hz 7,5kW C

272 6SE6440-2UD31-1CA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63Hz 11kW C

273 6SE6440-2UD31-5CA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 15kW C

274 6SE6440-2AD27-5CA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 7,5kW tf. A C

275 6SE6440-2AD31-1CA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 11kW tf. A C

276 6SE6440-2AD31-5CA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 15kW tf. A C

277 6SE6440-2UD31-8DA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63Hz 18,5 kW D

278 6SE6440-2UD32-2DA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 22kW D

279 6SE6440-2UD33-0DA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 30kW D

280 6SE6440-2AD31-8DA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 18,5 kW tf. A D

281 6SE6440-2AD32-2DA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 22kW tf. A D

282 6SE6440-2AD33-0DA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63Hz 30kw tf. A D

283 6SE6440-2UD33-7EA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 37kwW E

284 6SE6440-2UD34-5EA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 45kW E

285 6SE6440-2AD33-7EA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 37kwW tf. A E

286 6SE6440-2AD34-5EA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 45kW tf. A E

287 6SE6440-2UD35-5FA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 55 kW F

288 6SE6440-2UD37-5FA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 75kW F

289 6SE6440-2UD38-8FA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 90 kW F

290 6SE6440-2AD35-5FA0 | 3AC 380+480V +10 %, 47+63 Hz 55 kW tf. A F

291 6SE6440-2AD37-5FA0 | 3AC 380+480V £10 %, 47+63 Hz 75kW tf. A F
Poznamka:  Pokud parametr r0200 = 0, typ ménice nebyl identifikovan.

P0i01 ®  |Potvrzeni typu ménice 0 az[g]5535

Potvrzeni identifikace typu ménice - viz r0200.
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r0203

® | Typ méniée (model)

[]

Identifikace typové fady ménice.

rezerva

~NOo OB~ WN -

MICROMASTER 420
MICROMASTER 440
MICRO- / COMBIMASTER 411
MICROMASTER 410

MICROMASTER 440PX
MICROMASTER 430

r0204

® | 2Zvlastni provedeni ménice

[]

Identifikace doplrikd ménice.

Cislo i, i,
. segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 stiida¢ (stejnosmérné napajeni) méni¢ kmitoCtu (stfidavé napajeni)
bit 1 odruSovaci filtr vestavén zakladni odru$eni
r0206 ® |Jmenovity vykon méniée kW[/] hp
Zobrazeni jmenovitého vykonu ménice v kW nebo hp podle nastaveni P0100.
r0207 ® |Jmenovity proud ménice [A]
Zobrazeni maximalniho trvalého vystupniho proudu ménice v A.
r0208 ® | Jmenovité napajeci napéti ménice [V]
Zobrazeni napajeciho napéti ménice ve V.
Hodnota 400 odpovida napajecimu napéti 3 AC 380480V +10 %
r0209 ® | Maximalni proud ménice [A]
Zobrazeni 8pickového vystupniho proudu ménice v A.
i S 0az 1000V
P0210 (® | Napéjeci napéti ménice [400V]

Nastaveni spravné hodnoty napajeciho napéti odpovidajici skute¢né hodnoté napéti napéajeci sité umoziuje optimalizovat regulator
napéti stejnosmérného meziobvodu. Regulétor napéti stejnosmérného meziobvodu v pfipadé pfechodu pohonu do generatorického
stavu pfi zastavovani prodluzuje dobu dobéhu a tim zabrariuje nadmérnému zvySeni napéti meziobvodu a vzniku poruchového hlaseni.
Pokud je parametr nastaven na niz3i hodnotu, napétovy regulator reaguje dfive a je men3i nebezpeci vzniku pfepéti.

Pokud nastavite spravné parametr P0210, deaktivujte automatickou detekci spinaci Grovné napétového regulétoru
(P1254 nastavte na hodnotu 0). Spinaci Groven regulatoru je poté odvozena pfimo od nastavené hodnoty parametru

Poznamka:

Poznamka:

P0210.

max. spinaci uroven napétového regulatoru = 1,15* V2 *P0210

spinaci Uroveri kompaundniho brzdéni

=1,13* 2 *P0210

Pokud je hodnota napajeciho napéti vy$Si nez hodnota parametru P0210, pfi nastaveni automatické detekce
spinaciho napéti miize dojit k potladeni rozbéhu pohonu. Soucasné je hladeno vystrazné hlaseni A0910 (regulator

napéti je zablokovan).
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r0231[2] ® | Max. délka motorového kabelu [m]

Zobrazeni maximalni pripustné délky motorového kabelu bez pouZiti motorové tlumivky.

Index r0231[0] max. délka nestinéného motorového kabelu
r0231[1] max. délka stinéného motorového kabelu

Poznamka: Pro dodrZeni norem elektromagnetické kompatibility nesmi délka stinéného motorového kabelu prekrocit 25 m.

0az3

P0290 ® | Chovani méniée pfi pretizeni 2]

Pokud dojde k pfekroceni teploty ménice, Ize zvolit zplsob reakce:

0  sniZzeni vystupniho kmitoctu (vhodné obvykle pouze u pohonl s kvadratickou zatéZovaci charakteristikou)
1 poruchové hlaseni F0004

2 sniZeni spinaciho kmito&tu a vystupniho kmitoCtu

3 snizeni spinaciho kmitoCtu

Poznamka: Pokud pfi snizeni vystupniho kmito&tu nebo spinaciho kmito¢tu nedojde ke sniZeni zatizeni méniée, méni¢ ohlasi
poruchové hlaSeni FO004.
Poznémka: Spinaci kmitoet se snizuje pouze tehdy, je-li nastaven na vy$Si hodnotu nez 2kHz. Pokud se ma sniZovat i pod

2kHz, je nutné tuto vlastnost povolit parametrem P0291.

. o 0az7
P0291[3] ® | Konfigurace ochran ménice [1 nebo 5]
Konfigurace ochrannych funkci ménice.
Cislo segment sviti segment nesviti
bitu g g
bit 0 spinaci kmitoCet je redukovan pod 2 kHz min. spinaci kmitoCet je 2kHz
bit 1
bit 2 povoleni indikace vypadku faze napéjeciho napéti indikace vypadku faze napajeciho napéti zablokovana
') tovarni nastaveni pro ménice velikosti D, E, F ') tovarni nastaveni pro ménice velikosti C
Index P0291[0] 1. sada dat motoru DDS
P0291[1] 2. sada dat motoru DDS
P0291[2] 3. sada dat motoru DDS
P0§92 (® | Teplota vystrahy pietizeni méniée 0 ﬁz5%5c]c

Parametrem je ur¢eno o kolik °C pfed poruchovym hlaSenim bude aktivovano vystrazné hlaSeni A0504 - pfekrogena dovolena teplota
ménice.

P0§95 ® | Prodleva vypnuti ventilatoru ménice v az[g' 86]00 S
Hodnota parametru ur€uje dobu, po ktery se jesté otaci chladici ventilator ménice po zastaveni pohonu.
Poznamka: Pfi nastaveni P0295 = 0's dojde k okamZitému vypnuti ventilatoru po zastaveni pohonu.
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P03£4[3] @ | Jmenovité napajeci napéti motoru 10 a?**z*(])oov
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle $titkovych udajt motoru.
Index P0304[0] 1. sada dat motoru DDS
P0304[1] 2. sada dat motoru DDS
P0304[2] 3. sada dat motoru DDS
P03£5[3] @® | Jmenovity proud motoru S [19*(])00'0%

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle $titkovych udajt motoru.
Minimalni nastavitelna hodnota je 1/32 jmenovitého proudu ménice r0207, maximalni hodnota je maximaini proud ménice r0209.

Index P0305[0] 1.sada dat motoru DDS
P0305[1] 2. sada dat motoru DDS
P0305[2] 3. sada dat motoru DDS

0.01 az 2000.00kW

P0307[3] ©) Jmenovity vykon motoru ]

8

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udaji motoru.

Index P0307[0] 1. sada dat motoru DDS
P0307[1] 2. sada dat motoru DDS
P0307[2] 3. sada dat motoru DDS

P0308[3] o

8

Uginik motoru cos ¢ 0-000[3*311 .000

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udajd motoru. Pfi nastaveni P0308 = 0.000 je ucinik motoru zvolen interné.

Index P0308[0] 1.sada dat motoru DDS
P0308[1] 2. sada dat motoru DDS
P0308[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Parametr je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je zvolen provoz ménice v Evropé (P0100 = 0 nebo 2).
’ 2 0,
P03£9[3] ®  [Uginnost motoru il a[z**?,?'g e

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udaji motoru. Pfi nastaveni P0309 = 0.0 je G¢innost motoru zvolena interné.

Index P0309[0] 1.sada dat motoru DDS
P0309[1] 2. sada dat motoru DDS
P0309[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Parametr je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je zvolen provoz méni¢e v USA (P0100 = 1).
P0310[3] P [y 12.00 az 650.00 Hz
- @® | Jmenovity kmitoéet motoru 150.00 H

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle $titkovych udajt motoru.

Index P0310[0] 1. sada dat motoru DDS
P0310[1] 2. sada dat motoru DDS
P0310[2] 3. sada dat motoru DDS
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P03911 [3] @® | Jmenovité otacky motoru 0az 40?*9*0]°t'/min'

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych udaji motoru. Pfi nastaveni P0311 = 0 jsou jmenovité otacky motoru zvoleny
interné. Pokud je zvolena kompenzace skluzu (P1335 # 0) je potfebné zadat spravnou hodnotu parametru, jinak nebude regulace
spravné fungovat.

Index P0311[0] 1. sada dat motoru DDS
P0311[1] 2. sada dat motoru DDS
P0311[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Podle hodnoty parametru je automaticky nastaven podet péli motoru (r0313).

r0313[3] 3 | Poéet pélovych dvojic motoru [:]

Zobrazeni po¢tu pdl parl motoru. Hodnota parametru je automaticky vypocitana na zakladé zadanych hodnot parametri P0310
(imenovity kmitoCet motoru) a P0311 (jmenovité otaéky motoru). Vypodtena hodnota je pouzita pro interni vypocet regulaénich algoritmd.

1 2 p6lovy motor
2 4 polovy motor atd.

Index r0313[0] 1. sada dat motoru DDS
r0313[1] 2. sada dat motoru DDS
r0313[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 a2 99.0 %

P0320[3] ® | Magnetizaéni proud motoru [0.0 %]

Zadani magnetizacniho proudu motoru. Hodnota se zadava relativné (v %), vztazena k hodnoté P0305 (jmenovity proud motoru).

Pokud hodnota parametru neni zadana (P0320 = 0.0 %), vypoCte se magnetizacni proud pfi nastaveni P0340 = 1 (automaticky vypocet
parametr(i motoru) nebo pfi ukonéeni nastaveni ménice (P3900 = 1 nebo 2 nebo 3) podle Stitkovych Udaju.

Index P0320[0] 1.sada dat motoru DDS
P0320[1] 2. sada dat motoru DDS
P0320[2] 3. sada dat motoru DDS

%

r0330[3] ® | Jmenovity skluz motoru .

Zobrazeni jmenovitého skluzového kmitoétu motoru. Hodnota parametru je automaticky vypoéitdna na zéklad® zadanych hodnot
parametr( P0310 (jmenovity kmito¢et motoru) a P0311 (jmenovité otacky motoru) a je vztazena k P0310 (jmenovity kmitoCet motoru).
Viypoétena hodnota je pouzita pro interni vypocet regulaénich algoritmd.

P0310 _postt, r0313

10330 = 60 *100%
P0310

Index r0330[0] 1. sada dat motoru DDS
r0330[1] 2. sada dat motoru DDS
r0330[2] 3. sada dat motoru DDS

r0331[3] ® | Vypoéteny magnetizaéni proud motoru 2

Zobrazeni vypocteného magnetizaniho proudu motoru.

Index r0331[0] 1. sada dat motoru DDS
r0331[1] 2. sada dat motoru DDS
r0331[2] 3. sada dat motoru DDS
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r0332[3] ® | Vypoéteny uéinik motoru [:]

Zobrazeni vypoCteného Uginiku motoru. Hodnota parametru je vypocitavana, pokud zadana hodnota cos¢ je nulova (P0308 = 0).
V opatném pfipadé je zobrazena hodnota parametru P0308.

Index r0332[0] 1. sada dat motoru DDS
r0332[1] 2. sada dat motoru DDS
r0332[2] 3. sada dat motoru DDS

P0335[3] ® | Zpusob chlazeni motoru 0 %Z] 3
0  motor mé& vlastni ventilaci (na hfideli motoru je umistén chladici ventiltor)
1 motor ma cizi ventilaci (chlazeni motoru je samostatné napajenym chladicim ventilatorem)
2 motor ma vlastni ventilaci a interni ventilator (motory fady 1LA1 a 1LAS8)
3 motor mé cizi chlazeni a interni ventilator
Index P0335[0] 1.sada dat motoru DDS
P0335[1] 2. sada dat motoru DDS
P0335[2] 3. sada dat motoru DDS
s 0 0az4
P0340[3] ® | Vypocet parametri motoru 0]

Automaticky vypocet parametrd motoru podle zadanych Stitkovych tdaj.

neaktivni

automaticky vypocet vSech parametri regulace
vypocet parametr(i motoru

vypocCet parametrd fizeni U/f

vypocet parametr(i proudového regulatoru

w2 O

Automaticky vypocet parametr(i motoru je nutny pro optimalni vykon pohonu. Pfitom jsou vypoéteny a nastaveny téz nasledujici
parametry:
e  P0344 hmotnost motoru
P0346 doba magnetizace motoru
P0347 doba demagnetizace motoru
P0350 odpor statorového vinuti
P2000 referenéni kmitocet
P2002 referenéni proud

Index P0340[0] 1. sada dat motoru DDS
P0340[1] 2. sada dat motoru DDS
P0340[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Automaticky vypoCet parametrd motoru vykonejte vzdy po zméné Stitkovych Udajli motoru. Pfipadné odchylky
skuteného stavu oproti automatickému vypoctu Ize korigovat ruéni zménou vySe uvedenych parametri po ukonéeni
vypocCtu.

Doba vypoctu trva pfiblizné 20 s.
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1.0 az 6500.0kg

P0344[3] ®  |Hmotnost motoru [9.4kg]

8

Zadani hmotnosti motoru. Uvedena hodnota je pouzita pro vypocet otepleni motoru podle teplotniho modelu.

Index P0344[0] 1. sada dat motoru DDS
P0344[1] 2. sada dat motoru DDS
P0344[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi zadani vypoctu parametrli (P0340 = 1). Pfesny Udaj mdze byt
zadan rucné.

P0336[3] ® | Doba magnetizace motoru G aﬁ 3]0'0003

Zadani doby potiebné pro namagnetovani motoru. Magnetizace motoru zaciné ihned po povelu ZAP. Teprve po ukonéeni magnetizace
se motor zacne rozbihat po nastavené rozb&hové rampé (P1120).

Index P0346[0] 1. sada dat motoru DDS
P0346[1] 2. sada dat motoru DDS
P0346[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi zadani vypoctu parametri (P0340 = 1) a je odvozena z Easové
konstanty motoru (r0384). Korigovany Udaj mize byt zadan ruéné. Pokud bude zadan pfili§ kratky ¢as, motor nemusi
byt dostate¢né namagnetovan a nema potfebny kroutici moment.

P03g7[3] (® | Doba demagnetizace motoru SILY aﬁ 5]0'0003

Zadani doby potfebné pro odmagnetovani motoru po povelu ,VYP2* nebo vzniku poruchy. Po dobu demagnetizace motoru jsou
zablokovany vystupni tranzistory ménice, aby se pfedeslo vniku proudové 8picky a prekro¢eni povoleného proudu ménice.

Index P0347[0] 1.sada dat motoru DDS
P0347[1] 2. sada dat motoru DDS
P0347[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi zadani vypoctu parametri (P0340 = 1) a je odvozena z Easové
konstanty motoru (r0384). Doba demagnetizace je pfiblizné 2,5 x r0384. Korigovany udaj mize byt zadan rucné.
Pokud bude zadan pfili§ kratky ¢as, maze dojit ke vzniku poruchy FO001 (pfekroéeni proudu).

Poznamka: Doba demagnetizace motoru neni aktivni po povelech ,VYP1*, ,VYP3" nebo ,krokovani®.
P03§0[3] ® | Odpor statorového vinuti 0'00001[33]2000 Q

Hodnotu odporu statorového vinuti motoru Ize zadat tfemi zpUsoby:

1. automatickym vypoctem parametr(i motoru P0340 = 1 nebo P3900 = 1, 2 nebo 3

2. automatickym zméfenim méni¢em P1910 =1

3. zméfenim ohmmetrem a ru¢nim nastavenim hodnoty parametru; uvazuje se odpor mezi dvéma fazemi studeného motoru motoru -
vinuti motoru musi byt v okamZiku méfeni zapojeno do hvézdy Y, pfi zapojeni vinuti do trojuhelniku je méfeni chybné; po ukonceni
méfeni ohmmetrem zapojte spravné vinuti motoru
Poznamka: Pro pfepoCet odporu Ize pouZit téZ vztah Ruvy = Ruv * 3

Index P0350[0] 1.sada dat motoru DDS

P0350[1] 2. sada dat motoru DDS
P0350[2] 3. sada dat motoru DDS

UPOZORNENI ¢ Pfed ruénim méfenim pomoci ohmmetru vypnéte napajeci napéti ménice, vyckejte 5 minut nez se
vybije kondenzator meziobvodu a teprve poté odpojte motor od ménice.

66 kvéten 2002



MICROMASTER 430 POPIS PARAMETRU

P0352[3] : 0.0az120.0Q
3 ® | Odpor motorového kabelu 000
Zadani ohmické hodnoty odporu jedné faze kabelu, kterym je propojen méni¢ s motorem.
Index P0352[0] 1.sada dat motoru DDS
P0352[1] 2. sada dat motoru DDS
P0352[2] 3. sada dat motoru DDS
ms

r0384[3] ® | Casova konstanta rotoru

[]

Zobrazeni vypocitané Easové konstanty rotoru.

Index P0384[0] 1. sada dat motoru DDS
P0384[1] 2. sada dat motoru DDS
P0384[2] 3. sada dat motoru DDS

%

r0395 © Celkovy statorovy odpor L

(o]0)

Zobrazeni skutecné hodnoty statorového odporu jedné faze motoru véetné odporu motorového kabelu vztazené k hodnoté celkové

L“%ed?”ieogg/’torg- 44 hodnots Z1 . P0304 (jmenovité napéti motoru)
odnota 0 odpovida hodnote & im-mer - Bazag (jmenovity proud motoru)

%

r0396 © Aktualni rotorovy odpor L

CcO

Zobrazeni skute¢né hodnoty odporu jedné faze rotorového obvodu motoru pfepoétenou z nahradniho schématu a vztazené k hodnoté

ﬁe|§°"‘t§ ingg/ancée m?;?“;- dots 2. . P0304 (jmenovité napéti motoru)
odnota  00pOvIda hOdNOIS £ jm. motor P0305 (jmenovity proud motoru)

Poznamka: Pfi hodnoté parametru vétSi nez 25% je nastaven prili§ velky skluzovy kmitoget. Zkontrolujte zadani spravné
hodnoty jmenovitych otacek motoru (P0311).
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0az2

P0400[3] ® | Snimac otacek [0]

Volba typu zpétnovazebniho snimace otacek umisténého na hrideli motoru.

0 bezsnimace
1 inkrementélni snima¢ s jednou stopou
2 inkrementalni snimac se dvéma stopami posunutymi o 90°

Nastaveni parametru | Svorka Signal snimace Typ snimace
P0400 =1 A

jedna stopa

diferenéni jedna stopa

A
A

P0400 = 2 A
A

diferenéni signaly se dvéma stopami
posunutymi o 90°

B
B

I S S I
B | I 1 I

Poznamka: Muze byt pouzit téz snimac s nulovym impulsem. Nulovy impuls neni ale méni¢em vyhodnocovan.

Index P0400[0] 1. sada dat motoru DDS
P0400[1] 2. sada dat motoru DDS
P0400[2] 3. sada dat motoru DDS

® . C
r0403 COIBO Stavové slovo snimace otacek 2

Zobrazeni stavu snimace otacek.

cislo

bitu segment sviti segment nesviti

bit 0 SNIMACOVY MODUL JE AKTIVNI SNIMACOVY MODUL NENi PRIPOJEN

bit 1 CHYBA SNIMACE OTACEK

bit 2 SIGNAL SNIMACE OTACEK V PORADKU

bit 3 VYPADEK SIGNALU PRI NiZKYCH OTACKACH

bit 4 JE POUZIT HW CITAC

P0408[3] ® |Poéet impulsti snimace otacek 2 fﬁ 0220‘800

Pocet impulsti zpétnovazebniho snimace otaéek na jednu otacku.

Poznamka: Maximalni kmitoCet snimace otacek, ktery ménic je schopen zpracovat, je 300 kHz. KmitoCet snimace je zavisly na
poCtu impulst snimace na jednu otacku a rychlosti otaceni snimace. Max. kmitocet vstupu snimace otacek musi byt
Vetsi nez:

P0408 * max. otacky motoru
60

fmax manice > fmax snimace =

Index P0408[0] 1. sada dat motoru DDS
P0408[1] 2. sada dat motoru DDS
P0408[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.00 az 100.00 Hz

P0492[3] (® | Max. zména otaéek snimace [10.00 Hz]

Parametr je pouzit pro kontrolu vypadku signalu snimace otacek motoru. Pokud rozdil mezi dvéma po sobé jdoucimi vzorky otadek
motoru, které méni¢ precte ze snimacde otacek, je vétsi nez hodnota parametru, znamené to, Ze doSlo k preruSeni signalu snimace
otaek nebo k chybnému ¢teni hodnoty, napf. signél snimade otadek je zaruSen.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty parametru P0492 = 0, neni vypadek signalu ze snimace ota&ek kontrolovan. Pokud v tomto
pfipadé dojde k vypadku signalu ze snimace otacek, chod pohonu mize byt nestabilni.

Index P0492[0] 1. sada dat motoru DDS
P0492[1] 2. sada dat motoru DDS
P0492[2] 3. sada dat motoru DDS

0 az 65000 ms

bl (® | Max. doba vypadku signalu snimaée otaéek [10ms]

8

Parametr je pouzit pro kontrolu vypadku signalu snimace otacek motoru pfi nizkych rychlostech otageni motoru. Pfi vystupnim kmito¢tu
ménice < P0492 je kontrolovan vypadek signalu snimace otaCek. Parametrem je uréena doba mezi zjisténim vypadku signalu snimace
otacek a reakci ménice na vypadek.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty parametru P0494 = 0, neni vypadek signélu ze snimacCe otaCek kontrolovan pfi nizkych
rychlostech kontrolovan. Pokud v tomto pfipadé dojde k vypadku signalu ze snimace otacek, chod pohonu mize byt
nestabilni.

Pro kmitoCty > P0492 je nastavena pevna doba reakce 40ms.

Index P0492[0] 1.sada dat motoru DDS
P0492[1] 2. sada dat motoru DDS
P0492[2] 3. sada dat motoru DDS

0a1

P0500[3] ® |Typ aplikace 0]

Viybér charakteristiky zatéZe pohanéné aplikace.
0  konstantni zatéZzovaci moment (CT)
1 kvadraticky zatéZovaci moment (VT)

Index P0500[0] 1. sada dat motoru DDS
P0500[1] 2. sada dat motoru DDS
P0500[2] 3. sada dat motoru DDS
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0az2

P0601[3] ® | Teplotni shima& motoru [0]

8

Volba snimace teploty vinuti motoru.

0  motor nema teplotni snimac, otepleni motoru je vypocitavano ménicem z matematického modelu motoru
1 PTC termistor
2  linearni teplotni snima¢ KTY84

P0601 = 0 Otepleni motoru je pocitano z teplotniho modelu motoru. Pro spravny vypoCet musi byt zadany pfesné parametry motoru
véetné hmotnosti motoru, zplsobu chlazeni apod.

P0601 = 1 Pro kontrolu otepleni motoru je pouzit teplotni snima¢ PTC i teplotni model motoru. Pouziti dvou metod souc¢asné dovoluje
duslednéjsi ochranu motoru.

P0601 = 2 Linearni teplotni snima¢ KTY84-130 umoziuje pribézné méfeni teploty vinuti motoru. Pfi ztraté signalu ze snimace méni¢
hlasi vystrazné hladeni A0512 a automaticky je kontrola otepleni motoru pfepnuta na teplotni model motoru.

Index P0601[0] 1. sada dat motoru DDS
P0601[1] 2. sada dat motoru DDS
P0601[2] 3. sada dat motoru DDS

P0604[3]
o ©)

Teplota motoru hlaseni vystrahy / poruchy 0.0 32380%? ©

Zadani hodnoty teploty, pfi které ma ménic¢ hlasit vystrazné hlaSeni / poruchové hlaseni. Typ hlaSeni je uréen nastavenim parametru
P0610 (chovani ménice pfi pfetizeni motoru). Poruchové hlaseni nebo redukce vystupniho proudu (dle nastaveni P0640) je nastavena
vzdy 0 10 % vySSi nezZ je teplota vystrazného hlaseni.

Parametr ma vyznam pouze pfi snimani teploty linearnim snimacem teploty KTY84 (P0610 = 2).

Index P0604[0] 1. sada dat motoru DDS
P0604[1] 2. sada dat motoru DDS
P0604[2] 3. sada dat motoru DDS

0az2

P0610[3] ® | Chovani ménie pfi pfetizeni motoru 2l

Pokud dojde k prekroCeni zatizeni motoru (12t), Ize zvolit zpUsob reakce:

0  pouze vystrazné hlaseni A0511
1 vystrazné hlaSeni A0511 a snizeni vystupniho proudu (méni¢ se snazi snizovat vystupni kmitoCet a tim i proud motoru)
2 vystrazné hladeni A0511 a poté poruchové hladeni F0011

Poznamka: Pokud dojde k pretizeni motoru o vice nez 110 % povolené hodnoty zatizeni (P0604 * 110 %) po dobu del3i nez je
tepelna ¢asova konstanta motoru, ménic¢ ohlasi poruchové hlaSeni FO011.

Index P0610[0] 1. sada dat motoru DDS
P0610[1] 2. sada dat motoru DDS
P0610[2] 3. sada dat motoru DDS

P0625[3] 7 -40.0 az 80.0°C
o 3 |[Teplota okoli 20°C)
Teplota okoli motoru v dobé nastaveni parametru motoru.
Index P0625[0] 1. sada dat motoru DDS
P0625[1] 2. sada dat motoru DDS
P0625[2] 3. sada dat motoru DDS
P0640[3] AT hrcr 10.0 az 400.0 %
o ® | Spickovy proud motoru 109%

Parametrem Ize omezit krtkodoby Spickovy proud motoru. Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému proudu motoru P0305.

Index P0640[0] 1. sada dat motoru DDS
P0640[1] 2. sada dat motoru DDS
P0640[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je omezena na hodnotu maximéalniho proudu ménice (r0209) nebo 4 nasobkem jmenovitého
proudu motoru (P0305); mensi z obou hodnot.
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0 f yzr x o ax 0az6
P0700([3] @ | Zphsob ovladani ménice 2.1.2]

Parametr slouZzi k vybéru mista, ze kterého je méni¢ ovladan. Pokud je parametr zménén, jsou automaticky zménény téZ navazujici
parametry (viz Poznamka).

oo BN O

Index  PO700[0]

nastaveni oviadéni na tovarni nastaveni ménice

klavesnice na ovladacim panelu BOP-2 (tlacitka ,0, ,I)

fidici svorkovnice ménice

sériova linka USS1 (RS232 na konektoru pro pfipojeni panelu BOP-2)
sériova linka USS2 (RS485 na fidici svorkovnici svorky 29, 30)
sériova linka PROFIBUS (s komunikaénim modulem)

1. sada datv/v CDS

P0700[1] 2.sadadatv/vCDS
P0700[2] 3.sadadatv/vCDS
Poznamka: Zména nastaveni parametru P0700 zpUsobi nastaveni parametr(i vybraného zafizeni na tovami hodnoty. Napf. pfi
zméné P0700 = 1 — 2 jsou parametry vSech digitalnich vstup( nastaveny na tovarni hodnoty.
Pri zméné nastaveni parametru P700 jsou automaticky pfepsany hodnoty parametri P0840 (zdroj povelu
ZAP/VYP1), P0845 (zdroj povelu VYP2), P1113 (zdroj povelu REVERZACE) apod.
. P 0az99
P0701[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN1 1

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce binariho vstupu DIN1 vstupni svorky 5.
Pfi volbé P0701 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmito¢et FF1 (P1001), popf. pevna hodnota FS1 (P2201).

Prirazeni funkci digitalnim vstup m DIN1 az DIN8 (P0701 az P0708)

Hodnota parametru

Funkce digitalniho vstupu

Vstup ve stavu

Vstup ve stavu

log.L (0V) log. H (24 V)

0 vstup bez funkce - -

1 chod motoru, smér otaCeni vpravo VYP1 ZAP DOPRAVA

2 chod motoru, smér otaCeni vlevo VYP1 ZAP DOLEVA

3 volny dobéh motoru VYP2 VYP2 neaktivni

4 rychlé zastaveni pohonu s vyS3i prioritou VYP3 (viz P1135) VYP3 neaktivni

9 nulovani poruchy neaktivni vzestupnou hranou

12 reverzace sméru otaceni normalni reverzace

13 motorpotenciometr - kmitoéet zvySit kmitoCet se neméni kmitoCet zvysit

14 motorpotenciometr - kmitoCet sniZit kmitoCet se neméni kmitoCet snizit

15 pevny kmitoCet FF1 az FF6 (viz P1001) blokovany aktivovany
(pouze DIN1 az DING) | nebo pevna hodnota FS1 aZ FS6 (viz P2201)

16 pevny kmitoCet FF1 az FF6 (viz P1001), popf. pevna hodnota blokovény + VYP1 aktivovany
(pouze DIN1 az DIN6) | FS1 az FS6 (viz P2201)a sougasné povel ,ZAP DOPRAVA" + ZAP DOPRAVA

17 binarni fizeni pevnych kmito¢td FF1 az FF15 (viz P1001), viz tabulka ,Binarni kddovani pevnych
(pouze DIN1 az DIN4) | popf. pevnych hodnot FS1 az FS15 (viz P2201) pozadovanych hodnot"

25 brzdéni stejnosmérnym proudem (viz P1230 az P1233) neaktivni aktivni

26 povoleni servisniho rezimu zablokovan odblokovan

27 povoleni PID regulatoru zablokovan odblokovan
(pouze DIN1 az DING)

28 pfimé napajeni motoru napajeni motoru napajeni motoru ze

z ménice sité
29 externi porucha aktivni neaktivni
33 potlageni funkce analogového vstupu AIN odblokovan zablokovan
(poZadovana hodnota kmitoctu je 0,0Hz)
99 propojeni pomoci BICO (binektor - konektor)
pokracovani
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Poznamka: Pokud je zvolena funkce digitalniho vstupu ,propojeni pomoci BICO*, Ize funkci zrusit pouze zménou parametru
P0700 nebo nastavenim P3900 = 1, 2 nebo nastavenim vSech parametri do tovarniho nastaveni P0970 = 1.

Funkce digitalnich vstupl DIN Ize kombinovat s funkcemi tlagitek na oviddacim panelu. NapF. pokud chcete zadavat

otacky tlacitky ,A*, ,V*a povel ZAP a nulovani poruchy zadavat pfes svorkovnici, zvolte:
P1000 = 1, P0700 = 1, P0731 =1, P0733 = 9.

Index P0701[0] 1.sadadatv/vCDS
P0701[1] 2.sadadatv/vCDS
P0701[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0702[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN2 [12]

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN2 vstupni svorky 6. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pi volbé P0702 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitocet FF2 (P1002), popf. pevna hodnota FS2 (P2202).

Index P0702[0] 1.sadadatv/vCDS
P0702[1] 2.sadadatv/vCDS
P0702[2] 3.sadadatv/vCDS

0az99

P0703[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN3 ]

Parametr slouZi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN3 vstupni svorky 7. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0703 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoet FF3 (P1003), popf. pevna hodnota FS3 (P2203).

Index PO0703[0] 1.sadadatv/vCDS
P0703[1] 2.sadadatv/vCDS
P0703[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0704[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN4 [15]

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN4 vstupni svorky 8. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0704 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoCet FF4 (P1004), popf. pevna hodnota FS4 (P2204).

Index P0704[0] 1.sadadatv/vCDS
P0704[1] 2.sadadatv/vCDS
P0704[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0705[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN5 [15]

Parametr slouZi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN5 vstupni svorky 16. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0705 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitocet FF5 (P1005), popf. pevna hodnota FS5 (P2205).

Index P0705[0] 1.sadadatv/vCDS
P0705[1] 2.sadadatv/vCDS
P0705[2] 3.sadadatv/vCDS

0az99

P0706[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DING [15]

Parametr slouZi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DING vstupni svorky 17. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0706 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoet FF6 (P1006), popf. pevna hodnota FS6 (P2206).

Index PO0706[0] 1.sadadatv/vCDS
P0706[1] 2.sadadatv/vCDS
P0706[2] 3.sadadatv/vCDS

72 kvéten 2002




MICROMASTER 430 POPIS PARAMETRU

0az 99

P0707[3] ® | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN7 0]

Parametr slouzi k vybéru fidici funkce digitainiho vstupu DIN7 pfi pouZiti analogového vstupu AIN1 svorky 3, 4 jako funkce digitalniho
vstupu. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.

Index P0707[0] 1.sadadatv/vCDS
P0707[1] 2.sadadatv/vCDS
P0707[2] 3.sadadatv/vCDS

Poznamka: Digitalnim vstupem DIN7 nelze volit pevné kmitoCty FF, popf. pevné hodnoty FS (tj. vstup nelze nastavit na funkci
15, 16 nebo 17).

0az99

P0708[3] (® | Vybér funkce digitalniho vstupu DINS 0]

Parametr slouzi k vybéru fidici funkce digitainiho vstupu DINS pfi pouZiti analogového vstupu AIN2 svorky 10, 11 jako funkce digitalniho
vstupu. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.

Index PO0708[0] 1.sadadatv/vCDS
P0708[1] 2.sadadatv/vCDS
P0708[2] 3.sadadatv/vCDS

Poznamka: Digitalnim vstupem DIN8 nelze volit pevné kmitoCty FF, popf. pevné hodnoty FS (tj. vstup nelze nastavit na funkci
15, 16 nebo 17).
POT18[3] © | prepinani HAND / AUTO 0af
8 C0/BO [0]

Volba zplisobu oviadani HAND (z ovladaciho panelu BOP-2) nebo AUTO (pfes svorkovnici ménice).

0  zpusob ovladani AUTO (pfes svorkovnici ménice)
1 zplsob ovladani HAND (z ovladaciho panelu BOP-2)

Poznamka: Stisknuti tlacitka HAND nebo AUTO na ovladacim panelu BOP-2 zpQsobi pfepsani hodnoty parametru P0718 dle
nasledujiciho obrazku:

r0019

Bit 12 ! T

Hand 0

r0019 1
Bit 15

Auto 0

P0718
Hand 1T 4 _

Auto 0

\j

/
|

\J

\J

Obr. 31 Piepinani zplsobu ovladani HAND / AUTO

Poznamka: Tovarni nastaveni parametr(:
P0810=718.0  zdroj bitu 0 pfepinani sady dat CDS
zpUsobi pfi stisknuti tlacitka AUTO volbu sady dat vstup(i/vystupd CDSH, tj. oviadani ze svorkovnice
> P0718=0: P0700[0] = 2 ovladani ze svorkovnice
P1000[0] = 2 z&dana hodnota otacek AIN1
zpUsobi pfi stisknuti tlacitka HAND volbu sady dat vstupd/vystupt CDS2, tj. ovladani z oviadaciho panelu BOP-2

> P0718=1: P0700[1] = 1 ovladani z ovladaciho panelu BOP-2
P1000[1] = 1 zadana hodnota otaéek MOP tlacitky A, V na BOP-2
Upozornéni: Zména nastaveni sad CDS ma vliv na vyznam funkce tladitek AUTO / HAND na ovladacim panelu BOP-2. Tuto

vlastnost volného nastaveni méniCe Ize vyuzit pro pfizplisobeni nastaveni ovladani potfebam uZivatele (vlastni
vyznam tlagitek AUTO / HAND).
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PO719[3]

(® | Soucasny vybér zpusobu ovladani a zdroje Zzadané hodnoty

0az 66
[0]

Parametrem se voli sou¢asné zdroj ovladani a zdroj Zadané hodnoty. Volba zdroje ovladani i zdroje Zadané hodnoty je na sobé

nezavisla.

Zdroj ovladani / zdroj Zadané hodnoty je mozné nastavit na volné propojitelné BICO parametry nebo obvyklé zdroje.

Hodnota parametru je dana souctem jednoho z ¢isel zdroje oviadani =0 ... 6 a 10 * jedno z Cisel zdroje zadané hodnoty = 0x ... 6x.

MoZné hodnoty parametru jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

Index  PO719[0]
PO719[1]
PO719[2]

Poznamky:

Zadana hodnota kmitoctu

=
g = a3
£ N 19 m
© »n <2} [
8 ] o [®)
o - P P &
2 o = & =3 =
S |88 2| E|F| 3| 8
S | 25| =2 @ o [ 1S
s =gl 2|l el e| |35
2|58 5| E| £| = 'S
s |[= o8| © c o ke 2
= o 5 © = = = 1S
N |SE| 8| & 8| 8| L
ovladani BICO parametry 0 1 2 3 4 5 6

w_S zakladni ovladaci panel BOP-2 10 11 12 13 14 15 16

©

o

-§ sériova linka RS232 na USS1 40 41 42 43 44 45 46

3 | sériova linka RS485 na USS2 50 | 51 | 50 | 53 | 54 | 55 | 56

N

komunikacni modul PROFIBUS 60 61 62 63 64 65 66

1. sada datv /v CDS
2. sada datv/v CDS
3.sada datv/v CDS

Pokud hodnota parametru P0719 # 0, zdroj &. 1 povelu VYP2 (P0844) a zdroj ¢. 1 povelu VYP3 (P0848) nejsou
aktivni; zdroj €. 2 povelu VYP2 (P0845) a zdroj €. 2 povelu VYP3 (P0849) aktivni zlistavaji podle nastaveni zdrojl

P0845 / P0849.

Dfive nastavené propojeni BICO zistava nezménéno.
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r0720 (® | Zobrazeni poétu digitalnich vstupi [:]

Zobrazeni poctu digitalnich vstup( DIN.

® . AT .
r0722 COBO Zobrazeni stavu digitalnich vstup [

Zobrazeni stavu digitalnich vstupl DIN1 az DIN8 na displeji. Stav digitalnich vstupl je indikovan rozsvicenim jednotlivych segment(
displeje dle obr. 32. Pokud je segment rozsvicen, je digitalni vstup v Urovni log. H.

’_ — — — —
HENNNNNNYS

bit7 bit6  bit5 bit4  bit3 bit2  bit1 bit0

Obr. 32 Zobrazeni stavu digitalnich vstupu

Cislo bitu segment sviti segment nesviti

bit 0 DIGITALNI VSTUP DIN1 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN1 NEAKTIVNI

bit 1 DIGITALNI VSTUP DIN2 AKTIVNi DIGITALNI VSTUP DIN2 NEAKTIVNi

bit 2 DIGITALNI VSTUP DIN3 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN3 NEAKTIVNI

bit 3 DIGITALNI VSTUP DIN4 AKTIVNi DIGITALNI VSTUP DIN4 NEAKTIVNi

bit 4 DIGITALNI VSTUP DIN5 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN5 NEAKTIVNI

bit 5 DIGITALNI VSTUP DING AKTIVNi DIGITALNI VSTUP DING NEAKTIVNi

bit 6 DIGITALNI VSTUP DIN7 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN7 NEAKTIVNI

bit 7 DIGITALNI VSTUP DIN8 AKTIVNi DIGITALNI VSTUP DIN8 NEAKTIVNI

P0724 ® | Casova konstanta filtrace digitalnich vstupti v EZ] R
Parametrem se nastavuje Casova konstanta filtrace pouZita pfi ¢teni digitalnich vstupd.
0 bezfiltrace
1 Casova konstanta filtrace 2,5 ms
2  Casova konstanta filtrace 8,2ms
3 Casova konstanta filtrace 12,3 ms
P0725 ® | Aktivni roven digitalnich vstupii DIN 0[?]1

Nastaveni urovné digitalnich vstupti DIN, ve které jsou vstupy aktivni.
0 digitaini vstupy jsou aktivni (log. uroven H) pfi propojeni se svorkou 28 (0V)
1 digitalni vstupy jsou aktivni (log. Grover H) pfi propojeni se svorkou 9 (+24 V)
Poznamka: Uvedenou vlastnost Ize vyuZit pfi spojeni s Fidicim systémem. Pokud vystupy RS jsou tvofeny tranzistory typu PNP

(spinaji kladné napajeci napéti), nastavte P0725 = 0; pokud vystupy RS jsou tvofeny tranzistory typu NPN (spinaji
nulové napéti), nastavte P0725 = 1.
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r0730 (® | Zobrazeni poétu reléovych vystupu [:]
Zobrazeni poctu digitalnich vystupl RL.
P0731[3] @ o . 0.0 a2 4000.0
S Bl Vybér funkce relé RL1 523

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL1 reagovat (svorky 18, 19 a 20).
Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . €islo bitu parametru. SmyslupIné nastaveni je pouze pro
parametry urCené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO), napf. stavové slovo 1 (r0052) stavové slovo 2

(r0053). Poradi bitu je zadano hexadecimalné v rozsahu od 0 do F.

Pi pfistupovych pravech @ je parametr mozné nastavit na nasledujici hodnoty:

Pfifazeni funkci relé RL1 az RL3 (P0731 az P0733)

Hodnota , Pozadovanou udalost
parametru Funkee relé hlsf relé ve stavu
0 relé trvale rozepnuto rozepnuto
1 relé trvale sepnuto sepnuto
52.0 pfipraven k provozu sepnuto
52.1 pfipraven k zapnuti sepnuto
52.2 chod motoru sepnuto
52.3 porucha rozepnuto
52.4 VYP2 rozepnuto
52.5 VYP3 rozepnuto
52.6 blokovani zapnuti sepnuto
52.7 vystraha sepnuto
52.8 odchylka skuteéné hodnoty otaéek rozepnuto
52.9 pozadavek fizeni z fidiciho systému sepnuto
52.A dosazen maximalni kmitoget sepnuto
52.b proudové omezeni rozepnuto
52.C brzda motoru odbrzdéna sepnuto
52.d pfetizeni motoru rozepnuto
52.E smér otaCeni magnetického pole vpravo sepnuto
52.F pretizeni ménice rozepnuto
53.0 stejnosmérné brzdéni aktivni sepnuto
53.1 vystupni kmitoget r0021 > Groven vypnuti (P2167) sepnuto
53.2 vystupni kmitoget r0021 > minimélni (P1080) sepnuto
53.3 vystupni proud r0027 = nastavena uroven (P2170) sepnuto
53.4 vystupni kmitoCet r0021 = komparaéni kmitoCet 1 (P2155) sepnuto
53.5 vystupni kmitoget r0021 < komparacni kmitocet f1 (P2155) sepnuto
53.6 vystupni kmito€et r0021 = Zadana hodnota sepnuto
53.7 ss napéti r0026 < nastavena uroven (P2172) sepnuto
53.8 ss napéti r0026 > nastavena uroven (P2172) sepnuto
53.A vystupni kmit. PID reg. r2294 < min. kmitoget PID reg. (P2292) sepnuto
53.b vystupni kmit. PID reg. r2294 = max. kmitocet PID reg. (P2291) sepnuto
Poznamka: DalSi mozné hodnoty parametru jsou pfi nastaveni pfistupovych prav @.
Index PO731[0] 1.sadadatv/vCDS
P0731[1] 2.sadadatv/vCDS
P0731[2] 3.sadadatv/vCDS
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P0732[3] @
g Bl

0.0 az 4000.0

Vybér funkce relé RL2 [52.7]

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL2 reagovat (svorky 21 a 22).

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . €islo bitu parametru. Vyznam nastaveni je stejny jako u
parametru P0731.

Index P0732[0] 1.sadadatv/vCDS
P0732[1] 2.sadadatv/vCDS
P0732[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0733[3] @ o ;
e Vybér funkce relé RL3 [0.0]

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL3 reagovat (svorky 23, 24 a 25).

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . €islo bitu parametru. Vyznam nastaveni je stejny jako u
parametru P0731.

Index PO0733[0] 1.sadadatv/vCDS
P0733[1] 2.sadadatv/vCDS
P0733[2] 3.sadadatv/vCDS

r0747 COC7I)30 Zobrazeni stavu reléovych vystupli [:]

Zobrazeni stavu digitalniho vystup RL na displeji. Stav digitalniho vystupu je indikovan rozsvicenim jednotlivych segmentt displeje dle
obr. 33.

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 RELEOVY VYSTUP RL1 (svorky 18/19/20) SEPNUT RELEOVY VYSTUP RL1 ROZEPNUT
bit 1 RELEOVY VYSTUP RL2 (svorky 21/22) SEPNUT RELEOVY VYSTUP RL2 ROZEPNUT
bit 2 RELEQVY VYSTUP RL3 (svorky 23/24/25) SEPNUT RELEQVY VYSTUP RL2 ROZEPNUT
Poznamka: Zobrazeni stavu je v€etné inverze nastavené P0748.
P0§48 (® |Invertovani stavu reléovych vystupli 0 ;JZ] !

Parametrem je mozné invertovat stav udalosti, na kterou relé reaguje. Parametr je binarné kodovan podle obr. 33. Pokud je pfislusny bit
parametru = 1, stav relé je opaCny neZ je uvedeno v tabulce parametru P0731.

bit2 bit1 bit0
(RL3) (RL2) (RL1)
Obr. 33 Vyznam nastaveni P0748

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 RELEOVY VYSTUP RL1 (svorky 18/19/20) INVERTOVAN RELEOVY VYSTUP RL1 BEZ INVERZE
bit 1 RELEOVY VYSTUP RL2 (svorky 21/22) INVERTOVAN RELEOVY VYSTUP RL2 BEZ INVERZE
bit 2 RELEOVY VYSTUP RL3 (svorky 23/24/25) INVERTOVAN RELEOVY VYSTUP RL2 BEZ INVERZE
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r0750 (® | Zobrazeni poétu analogovych vstupt AIN

Zobrazeni poctu analogovych vstupl AIN.

V nebo mA

r0752[2] @ | Zobrazeni hodnoty analogovych vstupt AIN [

Zobrazeni Urovné signalu na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10 /11) po filtraci. 100% ~ 10V nebo 20 mA.

Index r0752[0] analogovy vstup AIN1
r0752[1] analogovy vstup AIN2

P07§3[2] ® | Casova konstanta filtrace analogovych vstupi AIN 0 az[;cr)T(])g]o ms
Parametrem se nastavuje asova konstanta filtrace pouZita pfi ¢teni analogovych vstupl AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11).
P0753=0 filtrace analogového vstupu vypnuta
P0753 #0 vy$$i hodnota ¢asové konstanty filtrace potlacuje Gcinnéji rueni indukované do pivodnich vodich AIN, soucasné se

zpomaluje reakce (zména otacek) pohonu pfi zméné signalu na analogovém vstupu

Index PO0753[0] analogovy vstup AIN1
P0753[1] analogovy vstup AIN2

%

r0754[2] @ | Zobrazeni zesilené hodnoty analogovych vstupt AIN 2

Zobrazeni Urovné signalu na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11) po zesileni (viz P0757 az P0761). 100 % ~
10V nebo 20 mA.

Index r0754[0] analogovy vstup AIN1
r0754[1] analogovy vstup AIN2

®
co

r0755[2] [_]

Zobrazeni normalizované hodnoty AIN k hodnoté 4 000h

Zobrazeni Urovné analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11) po normalizaci signalu max. a min. hodnoty (viz
P0757 az P0760) vztazené k hodnoté 4 000h = 16 384d.

Z4dana hodnota je po pfevodu A/D prevodnikem normalizovana parametry P0757 az P0760 - viz obr. 34. Hodnota 4 000h = 16 384d
reprezentuje vyssi z absolutni hodnoty Cisel ASWmin, ASWmax.

Priklad 1: ASWmin = +300 %, ASWmax= +100 %. Hodnota 16384 reprezentuje +300%. Potom podle Urovné analogového
vstupu AIN je rozsah zobrazeni parametru r0755 od +5461 do +16 384 (tj. od 1555h do 4 000h).
(pozn. 5461 = 16 384 * 100 / 300).

Priklad 2: ASWmin = -200 %, ASWmax= +100 %. Hodnota 16384 reprezentuje +200%. Potom podle urovné analogového
vstupu AIN je rozsah zobrazeni parametru r0755 od -16 384 do +8 192 (4j. od -4 000h do +2 000h).
(pozn. 8192 = 16 384 * 200 / 300).

Index r0755[0] analogovy vstup AIN1
r0755[1] analogovy vstup AIN2

Poznamka: Hodnota parametru je pouZita jako hodnota konektoru pfi propojeni BICO. Hodnotou ASWmax je urena hodnota
nejvyssiho vstupniho signalu (napf. 10V), hodnotou ASWmin je urena hodnota nejnizsiho vstupniho signalu (napf.
V).
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P0756[2] @ | Konfigurace analogovych vstupi AIN 0 %Z] 4
Parametr slouzi ke konfiguraci analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11).
Volba napétového signalu nebo proudového signalu se voli pfepinatem DIP na analogovy vstup
svorkovnicové desce a souéasnym vhodnym nastavenim parametru. AINT - AIN2
pfepinac DIP je v poloze OFF = napétovy signal(10V)
pfepinaC DIP je v poloze ON = proudovy signal (20 mA) poloha ON
pfepinacem vlevo (DIP1) se voli analogovy vstup AINT1, 0..20mA <~——F

pfepinaem vpravo (DIP2) se voli analogovy vstup AIN2.

poloha OFF <——2

0..10V
ov...+10V

1 0V...+10V s kontrolou signalu " (vhodné pfi nastaveni P0757 = 2V, P0761 = 2V; pfi vstupnim signalu < 1V je hlaSena
porucha F0080)

2 O0mA..20mA

3 0mA ... 20mA s kontrolou signalu " (vhodné pfi nastaveni P0757 = 4mA, P0761 = 4mA; pfi vstupnim signalu < 2mA je
hlaSena porucha F0080)

4 -10V..+10V Upozornéni: nastaveni pouze u AIN1

") Pokud je zapnuta kontrola vstupniho signalu (P0756 = 1 nebo 3) a vstupni signal poklesne pod Urove % pasma necitlivosti (P0761,
viz obr. 35), je hlaSena porucha FO080 (vstupni hodnota analogového signalu AIN je nulova). To Ize vyuzit napf. pro kontrolu pieruseni
proudové smycky 4 az 20 mA.

Index PO0756[0] analogovy vstup AIN1
P0756[1] analogovy vstup AIN2
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P07§7[2] @  |Hodnota X1 normovani analogovych vstupi AIN 20z [BZ\?]V/ mA

Pomoci parametr(i P0757 az P0760 Ize nastavit zesileni analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11). Vyznam
nastaveni jednotlivych parametr(i je uveden na obr. 34.

Z4dana hodnota (ASW) je v rozsahu ASWmin do ASWmax. ASWmin reprezentuje minimalni zadanou hodnotu (OV / OmA pfi kladné
pfevodni charakteristice nebo 10V / 20 mA pfi zaporné pievodni charakteristice); ASWmax. reprezentuje maximaini zadanou hodnotu.

Poznamky:

Upozornéni:

Index  P0757[0]
PO757[1]

zadana
hodnota
ASWmax b — — — — — —
\
\
vl !
PO760 [%] | }
I \
| \
X1 | | vstupni
PO757 [V] ' | napéti [V]
o | X2 10V
\
\ PO759 [V]
Yi|
PO758 [%] P1
ASWmin

Obr. 34 Normovani analogového vstupu AIN

Procentualni hodnoty jsou vztazeny k hodnoté referenéniho kmito&tu (P2000). Pfi zadavani sériovou linkou odpovida

100 % hodnota 4000h.

Hodnota parametr(i P0758 nebo P0760 mlze byt vétsi nez 100 %.
Pfi volbé proudové smycky PO756 = 2 nebo 4 a DIN1/2 = ON jsou Udaje parametr(i P0757 a P0759 v mA.
Tovarni nastavenije: 0V =0%, 10V =100%.

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

P0758[2]
g

-99999 az +99 999 %

@ |Hodnota Y1 normovani analogovych vstupu AIN [0 %]

Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0757.

Index  PO758[0]
PO758[1]

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

P0759[2]
g

-20az +20V / mA

@  |Hodnota X2 normovani analogovych vstupi AIN [0V]

Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0757.

Upozornéni:

Index  P0759]0]
PO759[1]

Nastaveni parametr(i musi byt P0757 < P0759.

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

P0760[2]
8

-99999 aZ +99 999 %

@ | Hodnota Y2 normovani analogovych vstupti AIN [100 %]

Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0757.

Index  P0760[0]
PO760[1]

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2
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0az20V

el ® | Pasmo necitlivosti analogovych vstupi AIN 0V]

8

Hodnota parametru uruje Sifku pasma necitlivosti analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10 a 11) pfi nulové urovni
signalu. Vyznam nastaveni je uveden na nasledujicich pfikladech:

Priklad 1: Vstupnim signalem 4 az 20 mA je zadavan pozadovany kmitoget 0 az 50 Hz.
Nastaveni parametrd: Zadana
P0756 = 2 hodnota
PO757 =4mA Y2 P2
P0759 = 20mA POTE0=100% [~~~ T T T T T T T
P0761 =4mA }
P2000 = 50 Hz |
\
P0761 = 4mA }
\
} vstupni
Y1 P1 | na;ﬂ v]
P0758 = 0% oV X1 X2
PO757 = 4mA P0759 = 20mA

Obr. 35 Nastaveni AIN pro proudovou smy&ku 4 + 20 mA

Priklad 2: Vstupnim signalem 0 aZ 10V je zadavan poZadovany kmitoCet -50 Hz az +50 Hz.
Pozn. potenciometrem zapojenym mezi
svorky 1 az 4 (viz zapojeni fidici zadana
svorkovnice) Ize zadavat otacky motoru i hodnota
smér otaCeni motoru. P2

Y2
P0760 =100%
Nastaveni parametr(:

PO756 = 0 - =
PO757 =0V S S

P0758 =-100 %
P0761=0.1V (na konci pasma

P0761
P0761

necitlivosti neni hystereze, proto v R X?ﬁé’t?'m
okoli nulového signalu AIN je 0% — -
zavedeno pasmo necitlivost, které X1 % X2

avedeno pasmo necitlivosti, které BO757 = OV PO750 = 10V

je symetrické kolem QV)

P1080 =0Hz (hodnota minimalniho
kmitoCtu je bez znaménka)

P2000 = 50 Hz

Y1
P0758 =-100% | P1

Obr. 36 Nastaveni AIN pro zadavani sméru otaceni
analogovym signalem

Index PO0761[0] analogovy vstup AIN1
P0761[1] analogovy vstup AIN2

0az 10000 ms

P0762[2
e ® [10ms]

% Prodleva hlaseni ztrata signalu analogovych vstupt AIN

Nastaveni ¢asu mezi pferuSenim signalu na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11) a hlaSenim poruchy FO080
(pferuseni proudové smycky).

Index P0762[0] analogovy vstup AIN1
P0762[1] analogovy vstup AIN2

Poznamka: Pomoci parametr( P2100 a P2101 Ize nastavit jiny zptisob reakce na poruchu FO080 nez je VYP2.
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r0770 (® | Zobrazeni poétu analogovych vystupi AOUT [:]

Zobrazeni poctu analogovych vystup AOUT.

0.0 a2 4000.0
[21.0, 0.0]

PO771[2] @)

o o Vybér funkce analogovych vystupi AOUT

Hodnota parametru urcuje veli¢inu, ktera bude indikovana na analogovém vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27).
Hodnota 20 mA je vztazena k referenéni hodnoté (uvedena v zavorce).

Pfi pfistupovych pravech @ je parametr mozné nastavit na nasledujici hodnoty:

21 vystupni kmitoCet bez pfictené hodnoty skluzu nebo kmitoctového omezeni (referenéni hodnota = P2000)
24 vystupni kmitoCet s pfi¢tenou hodnotou skluzu (referencni hodnota = P2000)
25 vystupni napéti (referencni hodnota = P2001)

26 napéti ss meziobvodu (referenéni hodnota = P2001)

27 vystupni proud (referenéni hodnota = P2002)

755.0 analogovy vstup AIN1

755.1 analogovy vstup AIN2

2224  pevna Zzadana hodnota PID regulatoru

2250 Zadané hodnota motorpotenciometru PID regulatoru

2260 celkova Zadana hodnota PID regulatoru

2266  skute¢na hodnota PID regulatoru

2272  skute¢na hodnota PID regulatoru po omezeni

2273 odchylka PID regulatoru

2294  vystupni hodnota PID regulatoru

Index PO771[0] analogovy vystup AOUT1
PO771[1] analogovy vystup AOUT2

Poznamka: Dal3i mozné hodnoty parametru jsou pfi nastaveni pfistupovych prav ®. Hodnota parametru je Cislo parametru
urceného pro Cteni (rxxxx), ktery je vystupnim konektorem CO.

P07i'£3[2] ® | Casova konstanta filtrace analogovych vystupi AOUT 0 32[21 r(r)g]) ms
Parametrem se nastavuje ¢asova konstanta filtrace analogovych vystupld AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27).
P0773=0 filtrace analogového vystupu vypnuta
PO773 #0 vy$§i hodnota ¢asové konstanty filtrace potlaCuje ucinnégji ruSeni indukované do vystupnich vodi¢i AOUT, soucasné

se zpomaluje reakce zafizeni pfipojeného na analogovy vystup

Index PO773[0] analogovy vstup AOUT1
PO773[1] analogovy vstup AOUT2

r0774[2] (® | Zobrazeni hodnoty analogovych vystupu AOUT T?
Zobrazeni Urovné signalu na analogovém vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27). 100 % ~ 20 mA.
Index PO774[0] analogovy vystup AOUT1
PO774[1] analogovy vystup AOUT2
0a1

P0776[2] @ | Typ analogového vystupu AOUT 0]

Volba typu zobrazeni signalu analogového vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27). Analogové vystupy maji pouze
proudovy vystup. Typ vystupu nelze zménit parametrem P0776. Pokud pozadujete napétovy vystup 0 .. 10V, je nutné proudovy vystup
zatiZit odporem 500 Q, nejlépe na strané zatéze. Parametr slouzi pouze ke zméné méfitka nékterych parametrl, napf. r0774.

0  proudovy vystup 0 .. 20mA
1 napétovy vystup 0.. 10V

Index PQO776[0] analogovy vystup AOUT1
P0776[1] analogovy vystup AOUT2
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-99999 aZ +99 999 %

POTT7[2]
@ [0%]

s Hodnota X1 normovani analogovych vystupu AOUT

Pomoci parametr(i P0777 az P0780 Ize nastavit zesileni analogového vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27).
Vlyznam nastaveni jednotlivych parametrl je uveden na obr. 37.
Analogovy vystup ma rozsah od 0 do 20mA.

A analogovy
vystup

20m rH—————— - —— — — — —

Y2
PO780 [mA]

Y1
P0778 [mA] .
\ zolt;[azovana
OmA PO777 [%)] ve ﬂa
0% (unipolarni signaly) X2 100%
-100% (bipolarni signaly) PO779 [%)]

Obr. 37 Normovani analogového vystupu AOUT

Index PO777[0] analogovy vystup AOUT1
PO777[1] analogovy vystup AOUT2

Poznamky: Procentualni hodnoty jsou vztazeny k referenéni hodnoté.
Hodnota parametr(i PO777 nebo P0779 mlze byt vétSi nez 100 %.

Pokud P0758 a P0760 maji opana znaménka, padsmo necitlivosti P0761 je G¢inné v kladném i zdporném sméru od
nulové normované hodnoty (symetricky) - viz obr. 35.

Pokud P0758 a P0760 maji stejna znaménka, pasmo necitlivosti je P0761 je u€inné pouze od 0 % do kladné hodnoty
(z&porné hodnoty) normovaného signélu (podle znaménka P0758, P0760), viz obr. 36.

Tovarni nastaveni je: 0mA = 0%, 20mA = 100 %.

P07i'£8[2] @ |Hodnota Y1 normovani analogovych vystupti AOUT v TS g&?‘A
Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru PO777.
Index PQO778[0] analogovy vystup AOUT1
PO778[1] analogovy vystup AOUT2
4 3 0
P07i'£9[2] @  |Hodnota X2 normovani analogovych vystupti AOUT o 999[1a 5022? B2
Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru PO777.
Index PO0779[0] analogovy vystup AOUT1
PO779[1] analogovy vystup AOUT2
P07§0[2] @  |Hodnota Y2 normovani analogovych vystupti AOUT 0 Ezozrg:; A
Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru PO777.
Index PO0780[0] analogovy vystup AOUT1
P0780[1] analogovy vystup AOUT2
P07§1 [2] (® | Pasmo necitlivosti analogovych vystupti AOUT 0 EES i?ATA

Hodnota parametru uréuje Sitku pasma necitlivosti analogového vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27). Pokud
indikovana hodnota lezi v pasmu 0...P0781, analogovy vystup ma nulovou hodnotu. Pokud indikovana hodnota po
normalizaci = P0781, analogovy vystup ma hodnotu uréenou pfevodni charakteristikou (P0777 az P0780).

Index PO0781[0] analogovy vystup AOUT1
P0781[1] analogovy vystup AOUT2
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0az2

P0809[3] ® | Kopirovani datovych sad CDS 0]

Parametrem se kopiruji hodnoty jedné datové sady vstupt a vystupt (CDS) do druhé. Je mozné zvolit jednu ze tfi sad CDS.

Index P0809[0] volba zdrojové sady dat vstupl a vystupl (CDS) P0809[0]=0...CDS1
P0809[0]=1...CDS2
P0809[0]=2...CDS3

P0809[1] volba cilové sady dat vstupd a vystupt (CDS) P0809[1]=0...CDS1
P0809[1]=1...CDS2
P0809[1]=2...CDS3

P0809[2] vyvolani funkce kopirovani datové sady P0809[2]=0...kopirovani neprobiha
P0809[2]=1...aktivace kopirovani, po ukonéeni innosti je
automaticky nastaven P0809[2]=0

P0810 ® . . 0.0 az 4000.0
Zdroj bitu 0 pfepinani vivCD
PS BI droj bitu 0 prepinani sady dat v/iv CDS [718.0]
Parametrem se voli zdroj signalu bitu 0 fidiciho slova 1, bit 15 (r0054.15), volba datové sady CDS.
vybrana sada CDS # —
. aktivni sada
3 vybrana sada CDS DS
% DS bit 1 r0055 bit 15 [ r0054 bit 15 | 0050
(00 2 CDS1 0 0 0
E CDS bit 0 CDS2 0 1 1
niEg == 1 ) CDS3 1 0 2
0 -t CDS3 1 1 2
doba prepnuti
ccad ms

aktivni sada CDS 4

r0050 3
0055
2 \ 1 ;0055.15 ; akt. stav CDS bit 1
1
0

—E r0054
r0054.15 ) akt. stav CDS bit 0

-t
Obr. 38 Prepinani sad CDS

Vhodné nastaveni parametru;

19.0 tlacitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.15 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 15

2036.15 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 15

Poznamka: Volba sady dat v/v CDS je ovlivnéna téz bitem 1, viz P0811.
P°§11 ?I Zdroj bitu 1 prepinani sady dat viv CDS D a[E%C])OO.O

Parametrem se voli zdroj signalu bitu 1 fidiciho slova 2, bit 15 (r0055.15), volba datové sady CDS.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P0810, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.15 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 15
2037.15 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 15

Poznamka: Volba sady dat v/v CDS je ovlivnéna téz bitem 0, viz P0810.
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P0819[3] @ |Kopirovani datovych sad DDS 0 Fg] 2

Parametrem se kopiruji hodnoty jedné datové sady motoru (DDS) do druhé. Je mozné zvolit jednu ze tfi sad DDS.
Index P0819[0] volba zdrojové sady dat motoru (DDS) P0819[0]=0...DDS1

P0819[0]=1...DDS2
P0819[0]=2...DDS3

P0819[1] volba cilové sady dat motoru (DDS) P0819[1]=0...DDS1

P0819[1]=1...DDS2
P0819[1]=2...DDS3

P0819[2] vyvolani funkce kopirovani datové sady P0819[2]=0...kopirovani neprobiha

P0819[2]=1...aktivace kopirovani, po ukonéeni innosti je
automaticky nastaven P0819[2]=0

P0820 E Zdroj bitu 0 prepinani sady dat DDS U a[%)%(])oo.o
Parametrem se voli zdroj signalu bitu 0 fidiciho slova 2, bit 4 (r0055.4), volba datové sady DDS.
chod pohonu 4 chod pohonu
1 —{r00522 )
0 -t
vybrana sada DDS 4 aktivni sada
r0051[0] 3 vybrana sada CDS DS
PO821 . r0055 | r0054
ol oostitt o bit15 | bit 15 | 10051001} r0051[1]
P0820 . | \ CDS1 0 0 0 0
I)Eo:o | DRSO 4 CDS2 | 0 1 1 1
/ CDS3 1 0 2 2
0 — -t [cDs3| 1 1 2 2
doba prepnuti
aktivni sada DDS 4 geasoms
r0051[1] 3
9 ——>{0055_ >
T r0055.4 ) akt. stav DDS bit 0
1 L [100555 ) akt. stav DDS bit 1
0 -t

Obr. 39 Prepinani sad DDS

Vhodné nastaveni parametru:

19.0 tlacitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2033.4  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 2 USS1, bit 4

2037.4  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 2 USS2, bit 4

Poznamka: Volba sady dat DDS je ovlivnéna téz bitem 1, viz P0821.
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P0821 ?I Zdroj bitu 1 prepinani sady dat DDS 00 a[%)%(])oo.o
Parametrem se voli zdroj signalu bitu 1 fidiciho slova 2, bit 5 (r0055.5), volba datové sady CDS.
Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P0810, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.5 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 2 USS1, bit 5
2037.5 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 2 USS2, bit 5
Poznamka: Volba sady dat DDS je ovlivnéna téZ bitem 1, viz P0820.

©) . 0.0 az 4000.0
P0840[3] o Zdroj povelu ZAP / VYP1 [722.0]

Parametrem se voli zdroj povelu ZAP/VYP1 (chod motoru zapnout / vypnout) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: &islo parametru . &islo bitu parametru. Smyslupiné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

19.0 tlacitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.0 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 0

2036.0 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 0

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpisob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0840 = DINx musi byt P0700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).

Upozornéni: Pokud pozadujete jiny zdroj povelu ZAP/VYP1 nez tovarni hodnotu DIN1 (P0840 = 722.0), musite nejdfive zménit
nastaveni funkce DIN1 (P0701 # 1).

Index P0840[0] 1.sadadatv/vCDS
P0840[1] 2.sadadatv/vCDS
P0840[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0842[3] © | Zdroj povelu ZAP + REVERZACE / VYP1 09

Parametrem se voli zdroj povelu ZAP + REVERZACE CHODU MOTORU / VYP1pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

19.0 tlacitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpisob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0842 = DINx musi byt PO700 = 2 (ovladani pies svorkovnici).

—~ e~ o~~~ —~

Upozornéni: Pokud pozadujete jiny zdroj povelu REVERZACE nez tovarni hodnotu DIN2, musite nejdfive zménit nastaveni
funkce DIN2 (P0702 # 12).

Index P0842[0] 1.sadadatv/vCDS
P0842[1] 2.sadadatv/vCDS
P0842[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 4000.0

P0844[3] S Zdroj €. 1 povelu VYP2 [1.0]

Parametrem se voli zdroj €. 1 povelu VYP2 (volny dob&h motoru) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

1.0 povel VYP2 neni aktivni

19.1 tlacitko VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.1 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 1

2036.1 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 1

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpGsob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0840 = DINx musi byt P0700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).

Upozornéni: Funkce VYP2 je aktivni, pokud alespor jeden ze zdroji P0844, P0845 ma log. drover L.

Index P0844[0] 1.sadadatv/vCDS
P0844[1] 2.sadadatv/vCDS
P0844[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0845[3] o Zdroj €. 2 povelu VYP2 [19.1]

Parametrem se voli zdroj €. 2 povelu VYP2 (volny dob&h motoru) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binaré kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

1.0 povel VYP2 neni aktivni

19.1 tlacitko VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.1 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 1

2036.1 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 1

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni vzdy bez ohledu na nastaveni P0719 (vybér zdroje ovladani).
Upozornéni: Funkce VYP2 je aktivni, pokud alespor jeden ze zdroju P0844, P0845 ma log. uroveri L.

Index P0845[0] 1.sadadatv/vCDS
P0845[1] 2.sadadatv/vCDS
P0845[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 4000.0

P0848[3] o Zdroj €. 1 povelu VYP3 [1.0]

Parametrem se voli zdroj €. 1 povelu VYP3 (rychly dobéh motoru s dobéhovou rampou P1135) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

1.0 povel VYP3 neni aktivni

19.2 tlacitko VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.2  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 2

2036.2  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 2

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpGsob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0840 = DINx musi byt P0700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).

Upozornéni: Funkce VYP3 je aktivni, pokud alespor jeden ze zdroji P0848, P0849 ma log. drover L.

Index P0848[0] 1.sadadatv/vCDS
P0848[1] 2.sadadatv/vCDS
P0848[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0849[3] o Zdroj €. 2 povelu VYP3 [1.0]

Parametrem se voli zdroj €. 2 povelu VYP3 (rychly dobéh motoru s dob&hovou rampou P1135) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

1.0 povel VYP3 neni aktivni

19.2 tlacitko VYP na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.2  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 2

2036.2  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 2

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni vzdy bez ohledu na nastaveni P0719 (vybér zdroje ovladani).
Upozornéni: Funkce VYP3 je aktivni, pokud alespor jeden ze zdroju P0848, P0849 ma log. uroveri L.

Index P0849[0] 1.sadadatv/vCDS
P0849[1] 2.sadadatv/vCDS
P0849[2] 3.sadadatv/vCDS
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P0852[3] o Zdroj povelu BLOKOVANi MENICE

0.0 az 4000.0

BI [1.0]

Parametrem se voli zdroj povelu BLOKOVANI MENICE pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru;

1.0 povel BLOKOVANI MENICE neni aktivni
722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)
7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)
722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)
7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)
722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.3  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 3
2036.3  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 3
Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpGsob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0840 = DINx musi byt P0700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).
Upozornéni: Funkce BLOKOVANI MENICE je aktivni, pokud zdroj P0852 mé log. Grover L.

Index P0852[0] 1.sadadatv/vCDS

P0852[1] 2.sadadatv/vCDS
P0852[2] 3.sadadatv/vCDS

kvéten 2002 89




POPIS PARAMETRU MICROMASTER 430

0 az 65535

P0918 @ Adresa ménice na sbérnici PROFIBUS 3]

Definuje adresu ménice, ktery je pomoci komunikacniho modulu pfipojen na sbérnici PROFIBUS. Na komunikacnim modulu je umistén
pfepina¢ DIP. Pokud je pfepinatem DIP nastavena hodnota:

DIP=0 je adresa ménice ur¢ena hodnotou parametru P0918
DIP #0 je adresa urCena pfepinatem DIP, ktery ma prioritu pfed nastavenim parametru; hodnota parametru je pfepsana hodnotou
zvolenou DIP pfepinaéem

Parametr je mozné nastavit na hodnoty:
1... 125 adresa méniCe na sbémici PROFIBUS

Poznamka: Hodnoty parametru 0, 126 a 127 nejsou povoleny.
P0§27 ® | Povoleni zafizeni pro zménu parametrd Y 325]1 )

Podle hodnoty parametru je povoleno / zakdzano ménit hodnoty parametrl z uréitého zafizeni.
Cislo bitu segment sviti segment nesviti

bit 0 komunikaéni modul PROFIBUS POVOLEN ZAKAZAN

bit 1 ovladaci panel BOP-2 POVOLEN ZAKAZAN

bit 2 sériova linka USS1 (RS232) POVOLENA ZAKAZANA

bit 3 sériové linka USS2 (RS485) POVOLENA ZAKAZANA
Viysledna hodnota parametru je dana souétem nasledujicich hodnot:
1 (bit 0)
2 (bit 1)
4 (bit 2)
8 (bit 3)

bit3 bit2  bit1 bit0
Obr. 40 Povoleni zafizeni pro zménu parametr

Poznamka: Pfi nastaveni P0927 = 0 nelze ménit parametry ménice; pfi nastaveni P0927 = 15 jsou vSechna zafizeni povolena.
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r0947[8] ® | Pamét kédu poruch [:]

Pamét kodl poruch obsahuje jeden nebo dva kddy aktualnich poruchovych hlaseni (viz kapitola ,Poruchova hlaseni“) a az tfi dvojice
poslednich poruchovych hlaseni. Parametr ma 8 index. Cislo indexu se zobrazi po volbé &isla parametru r0947 a stisknuti tlacitka o
(indikace na displeji symbolem in 01). Volbu indexu Ize provést tlagitky o a ° Poté se zvoleny index vybere tlagitkem 0

Poruchové hlaseni méni¢ indikuje nasledujicim zpisobem:
e naovladacim panelu SDP blikdnim zelené a Zluté LED dle tabulky uvedené v kapitole Poruchova a vystrazna hlaseni
e naovladacim panelu BOP-2 zobrazenim kodu Fxxxx na displeji BOP-2

Pfi vzniku poruchy je na ovladacim panelu méni¢e zobrazeno poruchové hlaSeni (Fxxxx). Kod poruchy se ulozi jako hodnota parametru
r0947[1] (parametr &. r0497 a jeho index €. 1). Pokud v této dobé dojde ke vzniku jiné poruchy, uloZi se kdd poruchy do druhého indexu
(r0947[2]). Vice poruchovych hlaseni sou¢asné méni¢ uchovat neumi.

Po stisku tladitka @ se aktualni poruchova hlaseni nuluji a kody poruch se prepisi do vysSich indexd podle nasledujiciho schématu:

a) hodnota indexu 6 se prepiSe hodnotou indexu 4 (r0947[4] — r0947[6]) a hodnota indexu 7 se pfepiSe hodnotou indexu 5
(r0947[5] — r0947[7])

b) hodnota indexu 4 se pfepiSe hodnotou indexu 2 (r0947[2] — r0947[4]) a hodnota indexu 5 se pfepiSe hodnotou indexu 3
(r0947[3] — r0947[5])

c) hodnota indexu 2 se pfepiSe hodnotou indexu 0 (r0947[0] — r0947[2]) a hodnota indexu 3 se pfepiSe hodnotou indexu 1
(r0947[1] — r0947[3))

d) indexy 0 a 1 se vynuluji (0 — r0947[1], 0 — r0947[2])

Dvaojice kodu nejstarsich poruch se pfitom vymaZou.

prepis indext r0947
vznik poruchy pfi nulovani poruchy

porucha & 1 0947 ind 0 |—L—mm{10947 ind 2 |—L—m-{10947 ind 4 |—L—={10947 ind 6 |
porucha & 2 10947 nd 1 | #=1r0947ind 3 | m=1r0947 ind 5 | ~10947 ind 7 |
L | | | L | L |

VZngugr”anfﬁ;‘ECTg* aktivni poruchy predposledni posledni poruchy -2 nejstarsi
P jeétép nLlovany poruchy zaznamenané poruchy

Obr. 41 Pamét poruch

Poznamka: Indexy 1, 3, 5 a 7 obsahuji nenulovou hodnotu pouze tehdy, kdyZ po vzniku jedné poruchy dojde k jiné poruse, aniz
by se mezitim prvni porucha nulovala. Napf. pokud doSlo ke hl&Seni poruchy vlivem podpéti v siti (FO003) a poté k
aktivaci externi poruchy (F0085), aniz by porucha podpéti byla vynulovana, v parametru r0947 je zapsano:
r0947[0] =3 porucha podpéti v siti
r0947[1] =85 externi porucha
Po vynulovani poruchy bude r0947 obsahovat:
r0947[0]=0
r0947[1]=0
r0947[2] = 3 porucha podpéti v siti
r0947[3] = 85 externi porucha

Index PQ0947[0] kod posledni poruchy €. 1
P0947[1] kod posledni poruchy €. 2
P0947[2] kod pfedposledni poruchy €. 1
P0947[3] kobd pfedposledni poruchy €. 2
P0947[4] kod posledni poruchy-2 €. 1
P0947[5] kod posledni poruchy-2 €. 2
P0947[6] kod posledni poruchy-3 €. 1
P0947[7] kod posledni poruchy-3 €. 2
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r0948[12] ® | Cas vzniku poruchy

rok, ... sec

[]

Parametr obsahuje zaznamenany ¢as vzniku poruchy. Zaznamenavé se provozni doba ménice (r2114) nikoliv skute¢ny Cas.

Index r0948[0] ¢&as posledni poruchy, hodnota: minuty + sekundy
r0948[1]  ¢as posledni poruchy, hodnota: dny + hodiny
r0948[2] ¢as posledni poruchy, hodnota: roky + mésice

r0948[3] ¢as pfedposledni poruchy, hodnota: minuty + sekundy
r0948[4] Cas predposledni poruchy, hodnota: dny + hodiny
r0948(5] cCas predposledni poruchy, hodnota: roky + mésice

r0948(6] Cas posledni poruchy - 2, hodnota: minuty + sekundy
r0948[7]  ¢as posledni poruchy - 2, hodnota: dny + hodiny
r0948[8] ¢as posledni poruchy - 2, hodnota: roky + mésice

r0948[9] Cas posledni poruchy - 3, hodnota: minuty + sekundy
r0948[10] cas posledni poruchy - 3, hodnota: dny + hodiny
r0948[11] cas posledni poruchy - 3, hodnota: roky + mésice

r0949[8] ® | Upiesnéni kédu poruchy

[]

Pamét s upfesnénim kddl poruch obsahuje nékdy upfesnéni typu poruchy v r0947. Viyznam upfesfiujicich hodnot je uveden v popisu

poruch. Indexy parametru r0949 jednotlivych upfesnéni odpovidaji indextim paméti kédd poruch r0947.

Index r0949[0] upfesnéni typu posledni poruchy &. 1
r0949[1]  upfesnéni typu posledni poruchy €. 2
r0949(2]  upfesnéni typu pfedposledni poruchy &. 1
r0949(3]  upfesnéni typu pfedposledni poruchy €. 2
r0949(4]  upfesnéni typu posledni poruchy -2 €. 1
r0949[5]  upfesnéni typu posledni poruchy -2 €. 2
r0949(6]  upfesnéni typu posledni poruchy -3 €. 1
r0949(7]  upfesnéni typu posledni poruchy -3 €. 2

P0952 (® | Poéet zaznamenanych poruch 0 %Z] 8
Zobrazovaci parametr uréuje poCet poruch zaznamenanych v paméti poruch r0947.
Pokud nastavite parametr P0952 na hodnotu 0, pamét poruch r0947 / r0948 / r0949 se vymaze.
r0964[5] (® | Verze programového vybaveni ménice [:]
Typ, verze a datum vytvofeni ovladaciho programu ménice.
Index r0964[0] vyrobce 42 = Siemens
r0964[1]  typ ménice 1001 = MICROMASTER 420
1002 = MICROMASTER 440
1003 = MICROMASTER / COMBIMASTER 411
1004 = MICROMASTER 410
1006 = MICROMASTER 440PX
1007 = MICROMASTER 430
r0964[2]  verze programu napf. 105 = verze programu 1.05
r0964[3]  rok vytvofeni
r0964[4] den + mésic vytvofeni napf. 507 = 5. ervence
r0965 (® | Verze programového vybaveni PROFIBUS modulu [:]
Typ a verze ovladaciho programu rozsifujiciho modulu PROFIBUS.
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r0967

® |Ridici slovo 1

[]

1. fidici slovo ménice.

i)llstlu? log. Groven H log. Groven L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENRATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENRATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r0968 ® | Stavové slovo 1 [:]
Zobrazeni 1. stavového slova ménice. Kopie parametru r0052.
i)llstlu? log. Groven H log. Groven L
bit 0 PRIPRAVEN K PROVOZU
bit 1 PRIPRAVEN K ZAPNUTI
bit 2 CHOD MOTORU
bit 3 PORUCHA ) signal je na fidici svorkovnici invertovan
bit 4 VYP2
bit 5 VYP3
bit 6 BLOKOVANI ZAPNUTI
bit 7 VYSTRAHA
bit 8 ODCHYLKA SKUTECNE HODNOTY OTACEK
bit 9 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 10 DOSAZEN MAXIMALNI KMITOCET
bit 11 PROUDOVE OMEZENI
bit 12 BRZDA MOTORU VYPNUTA BRZDA MOTORU SEPNUTA
bit 13 PRETIZENi MOTORU
bit 14 SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VPRAVO SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VLEVO
bit 15 PRETIZENI MENICE
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PO@S_)'70 @® | Tovarni nastaveni parametrii 0[?J]1

Nastavenim parametru na hodnotu 1 se aktivuje nastaveni hodnot vSech parametrli na vychozi hodnoty. Pro pfistup k parametru je
nutné nejdfive nastavit P0010 = 30.

0 beze zmén
1 aktivace tovarniho nastaveni

Poznamka: Parametr P0100 (provoz Evropa / USA) se nastavi podle polohy pfepinace DIP €. 2.
Hodnoty parametr(i P0918 (adresa PROFIBUS), P2010 (pfenosova rychlost USS), P2011(adresa USS) se neméni.
P0§71 ® | Pfenos parametrti z paméti RAM do EEPROM 0[811

Pfi zapnuti napajeni ménice jsou v inicializacni ¢asti nahrany parametry z paméti EEPROM do operaéni paméti RAM. Pamét EEPROM
slouzi k uchovani parametrd i po odpojeni napajeni, pamét RAM pro do¢asné ulozeni parametri pfi ¢innosti ménice.

Standardné je pfi zméné nékterého z parametrd kazda zména v paméti RAM prepsana ihned do paméti EEPROM, proto i po odpojeni
napajeni zUstava nastaveni méni¢e zachovano. Pokud bylo pfes sériovou shérnici USS zvoleno ukladani parametrli pouze do paméti

RAM, po odpojeni napajeni jsou vSechny zmény v nastaveni zruSeny. Nastavenim P0970 = 1 jsou hodnoty vSech parametrli z paméti
RAM pfepsany do paméti EEPROM.

Po ukonéeni prepisu je hodnota parametru automaticky nastavena na nulu (P0971 = 0).

0 bezezmén
1 aktivace pfepisu parametr( z RAM do EEPROM
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s o B e 0az77
P1000[3] @® | Vybér zdroje zadané hodnoty 2.1,0]

Parametrem se voli zobrazeni hlavni a pfidavné zadané hodnoty. Vysledna zadana hodnota je dana souctem hlavni a pfidavné Zadané
hodnoty. Celkem je mozné volit ze Sesti zdroji Zadané hodnoty:

~No OB~ N -

tlacitka ° a ° na ovladacim panelu BOP-2 nebo motorpotenciometr (vstupy VICE a MENE na fidici svorkovnici)
analogovy vstup AIN1
pevné kmitoCty FF (P2200 = 0) nebo pevné hodnoty FS (P2200=1)
sériova linka RS232 na USS1

sériova linka RS485 na USS2

komunika¢ni modul PROFIBUS
analogovy vstup AIN2

Hodnota parametru je dana souctem jednoho z isel zdroje zadané hodnoty =0 ... 7 (hlavni zadana hodnota) a 10 * jedno z €isel zdroje
Zadané hodnoty = 0x ... 7x (pfidavna Zadana hodnota).

MoZné hodnoty parametru jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

pfidavna zadana hodnota
B
§
S @
3 S| & | 3
o [<2] <2} [
2 =2 > o
= | €| = el 2| F| o
g 2| z o | w | | Z
sl sl Sle|S|3|8]%
Sl E 8|2 |28 3
© «© ‘=
= © S| 2| o | | = S
S = i) z 3 3 3 ke)
8| 8| 2| g| 5| 5| §|E
o) =] © o n n 7 ©
bez hlavni hodnoty 0 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70
tlaCitka A,V nebo motorpotenciometr 1 11 21 31 41 51 61 71
[2]
2 analogovy vstup AIN1 2 | 12 | 2 | 32 | 42 | 52 | 62 | 72
o
fé, pevny kmitocet FF 3 | 13| 23 | 33 | 43 | 53 | 63| 73
(S
E sériova linka RS232 na USS1 4 14 24 34 44 54 64 74
£ | sériova linka RS485 na USS2 5 | 151 25 | 35 | a5 | 55 | 65 | 75
=
komunikacni modul PROFIBUS 6 16 2% 36 46 56 66 76
analogovy vstup AIN2 7 17 | 27 | 37 | 47 | 57 | 67 | 77

Poznamka:

Index  P1000[0]
P1000[1]
P1000[2]

Pri zméné nastaveni parametru P1000 jsou automaticky pfepsany hodnoty parametrl P1070 (zdroj hlavni zadané

hodnoty) a P1075 (zdroj pfidavné Zadané hodnoty).

Priklad: Pfi nastaveni P1000 = 12 jsou nastaveny téZ parametry

zdroj hlavni Zadané hodnoty je analogovy vstup AIN1

zdroj pfidavné zadané hodnoty je motorpotentiometr (podle nastaveni P1035 a P1036

P1070 = 755
P1075 = 1050

bud tladitka A, V na BOP-2 nebo svorkovnice ménice)

1. sada dat v/v CDS
2.sada datv/v CDS
3. sadadatv /v CDS
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-650.00 az 650.00 Hz

P1001[3] ® | Pevny kmitocet FF1 [0Hz]

8

Parametr uréuje hodnotu pevného zZadaného kmitoétu FF1. Pro povoleni pevnych kmitoétd je nutné nastavit P1000 (vybér zdroje Zadané
hodnoty) na vhodnou hodnotu.

Pevné Zadané hodnoty kmitoCtu mohou byt voleny digitalnimi vstupy DIN1 az DING (P0701 az P0706) a mohou byt kombinovany se
souc¢asnym zadanim povelu ZAP. Jsou mozné ffi typy:

a) Primy vybér jednoho ze Sesti pevnych kmitoct i (P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, P0706 = 15)

Alespof jeden z parametr(l P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, P0706 musi byt nastaven na hodnotu 15. Digitalnim vstupem
DIN1 je vybiran pevny kmito¢et FF1 (P1001), digitalnim vstupem DIN2 je vybiran pevny kmitoet FF2 (P1002) atd, az digitalnim
vstupem DING je vybiran pevny kmitocet FF6 (P1006). Pfi souCasné aktivaci vice vstupl je vysledna hodnota pevného kmitoctu
dana souctem jednotlivych pevnych kmito¢td; napf. je-li DIN1=H, DIN2=L, DIN3=H, DIN4=DIN5=DIN6=L je vysledny kmitoCet
FF1+FF3.

Pro start chodu motoru je nutné zadat povel ZAP nékterym z digitalnich vstup DIN1, DIN2 ... DING nebo tlaéitkem ,I* na ovladacim
panelu nebo sériovou linkou.

b) Pfimy vybér jednoho ze Sesti pevnych kmitoct (i + povel ZAP (P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, P0706 = 16)
Alespon jeden z parametrd P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, PO706 musi byt nastaven na hodnotu 16. Pevné hodnoty
kmito€tu jsou vybirany stejnym zplisobem jako a).
Start chodu motoru je zadavan vstupem, jehoz Fidici parametr je nastaven na hodnotu 16 (P0701, P0702, P0703, P0704, P0705,
P0706 = 16). Pfi aktivaci vice vstup(i je povel ZAP dan logickym souctem vstuptl nastavenych na tuto funkci.

c) Binarni kédovani az 15 pevnych kmitoct ti + povel ZAP (P0701, P0702, P0703, P0704 = 17)
Viybér az 15 pevnych kmitoctli FF1 az FF15 je dan nasledujici tabulkou (Urover L=vstup bez napéti, trovef H=na vstupu je napéti):

Binarni kodovani pevnych pozadovanych kmito¢t G
DIN4 DIN3 DIN2 DIN1
(P0704 = 17) (P0703 = 17) (P0702 = 17) (P0701 = 17)
VYP L L L L
ZAP + FF1 (P1001) L L L H
ZAP + FF2 (P1002) L L H L
ZAP + FF3 (P1003) L L H H
ZAP + FF4 (P1004) L H L L
ZAP + FF5 (P1005) L H L H
ZAP + FF6 (P1006) L H H L
ZAP + FF7 (P1007) L H H H
ZAP + FF8 (P1008) H L L L
ZAP + FF9 (P1009) H L L H
ZAP + FF10 (P1010) H L H L
ZAP + FF11 (P1011) H L H H
ZAP + FF12 (P1012) H H L L
ZAP + FF13 (P1013) H H L H
ZAP + FF14 (P1014) H H H L
ZAP + FF15 (P1015) H H H H

Start chodu motoru je zadavan logickym souctem vstup( nastavenych na tuto funkci.

Poznamka: Pokud neni nutné pouzit vech 15 pevnych kmito¢tl FF1 + FF15 ale méné, nemusi byt néktery ze vstupd na
funkci pfednastavenych kmitodtl nastaven. V tomto pfipadé je hodnota odpovidajiciho vstupu v tabulce Binarni
kédovani pevnych pozadovanych kmitoétl log. L.

Pfiklad: Pfi nastaveni P0701= 17, P0702 = 17, P0703 = 0, P0704 = 0 jsou voleny pouze kmito¢ty FF1+FF3.

Index P1001[0] 1. sada dat motoru DDS
P1001[1] 2. sada dat motoru DDS
P1001[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1002[3] o 650.00 a2 650.00 Hz
o ® |Pevny kmitocet FF2 5Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF2. Viyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1002[0] 1.sada dat motoru DDS
P1002[1] 2. sada dat motoru DDS
P1002[2] 3. sada dat motoru DDS

P1003[3]
g

®

Pevny kmitocet FF3

-650.00 az 650.00 Hz
[10Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmito&tu FF3. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1003[0] 1. sada dat motoru DDS
P1003[1] 2. sada dat motoru DDS
P1003[2] 3. sada dat motoru DDS

P1004[3]
¢

©)

Pevny kmitocet FF4

-650.00 a2 650.00 Hz
[15Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF4. \iyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1004[0] 1. sada dat motoru DDS
P1004[1] 2. sada dat motoru DDS
P1004[2] 3. sada dat motoru DDS

P1005[3]
g

©)

Pevny kmitocet FF5

-650.00 a2 650.00 Hz
[20Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF5. Viyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1005[0] 1. sada dat motoru DDS
P1005[1] 2. sada dat motoru DDS
P1005[2] 3. sada dat motoru DDS

P1006[3]
¢

©)

Pevny kmitocet FF6

-650.00 az 650.00 Hz
[25Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF6. Viyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1006[0] 1. sada dat motoru DDS
P1006[1] 2. sada dat motoru DDS
P1006[2] 3. sada dat motoru DDS

P1007[3]
g

®

Pevny kmitocet FF7

-650.00 az 650.00 Hz
[30Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF7. Viyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1007[0] 1. sada dat motoru DDS
P1007[1] 2. sada dat motoru DDS
P1007[2] 3. sada dat motoru DDS

P1008[3]
g

®

Pevny kmitocet FF8

-650.00 az 650.00 Hz
[35Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoCtu FF8. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1008[0] 1. sada dat motoru DDS
P1008[1] 2. sada dat motoru DDS
P1008[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1009[3] o 650.00 a2 650.00 Hz
o ®  |Pevny kmitocet FF9 140 H2]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF9. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1009[0] 1. sada dat motoru DDS
P1009[1] 2. sada dat motoru DDS
P1009[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1010[3
ol ® [45 Hz]

s Pevny kmitocet FF10

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoctu FF10. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1010[0] 1. sada dat motoru DDS
P1010[1] 2. sada dat motoru DDS
P1010[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1011[3] o Krmitad
o ® | Pevny kmitocet FF11 [50 Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmito&tu FF11. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1011[0] 1. sada dat motoru DDS
P1011[1] 2. sada dat motoru DDS
P1011[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1012[3] ®  |Pevny kmitoget FF12 [55 Hz]

8

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmito&tu FF12. Viyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1012[0] 1. sada dat motoru DDS
P1012[1] 2. sada dat motoru DDS
P1012[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1013[3
= ® [60 Hz]

o Pevny kmitocet FF13

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmito&tu FF13. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1013[0] 1. sada dat motoru DDS
P1013[1] 2. sada dat motoru DDS
P1013[2] 3. sada dat motoru DDS

P1014[3]
o ©)

Pevny kmitocet FF14

-650.00 az 650.00 Hz
[65Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoCtu FF14. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1014[0] 1. sada dat motoru DDS
P1014[1] 2. sada dat motoru DDS
P1014[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1015[3
& = © [70HZ]

Pevny kmitocet FF15

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoCtu FF15. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1015[0] 1. sada dat motoru DDS
P1015[1] 2. sada dat motoru DDS
P1015[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1016 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 0 1 ?121 3

Pevné kmitoCty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery maéd je pfi vybéru pevného kmitoCtu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1020 pouzit.

Parametr P1016 uréuje bit 0 a mdze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

P1017 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 1 1 f‘f] 8

Pevné kmitoCty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitoCtu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1021 pouZit.

Parametr P1017 urcuje bit 1 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kédovani + povel ZAP

P1018 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 2 1 ?121 3

Pevné kmitodty FF mohou byt pouzity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), ¢). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitoCtu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1022 pouZit.

Parametr P1018 uréuje bit 2 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P1019 (® | Typ pevného kmitoétu FF bit 3 1]

Pevné kmitoCty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitoCtu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1023 pouzit.

Parametr P1019 uréuje bit 3 a mize nabyvat hodnot:;
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kédovani + povel ZAP
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P1020[3] ?I Zdroj vybéru pevného kmito&tu FF bit 0 0.0 a[% ‘8?00-0

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 0 pevného kmito¢tu FF pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro

parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binaré kédované (parametry typu BO).
Vhodné nastaveni parametru;
0.0 bit vybéru je v log. L
1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99

)
7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni
)l

)
P0702=99)
)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

(
E
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
(
(
(

2033.0 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 0
2037.0 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 0

Index P1020[0] 1.sadadatv/vCDS
P1020[1] 2.sadadatv/vCDS
P1020[2] 3.sadadatv/vCDS

P1021[3] CB?? Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 1

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 1 pevného kmitoctu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P1020, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.1 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 1
2037.1 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 1

Index P1021[0] 1.sadadatv/vCDS
P1021[1] 2.sadadatv/vCDS
P1021[2] 3.sadadatv/vCDS

P1022[3] E? Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 2

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 2 pevného kmitoctu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P1020, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.2 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 2
2037.2  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 2

Index P1022[0] 1.sadadatv/vCDS
P1022[1] 2.sadadatv/vCDS
P1022[2] 3.sadadatv/vCDS

P1023[3] %? Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 3

0.0 a2 4000.0
[722.3]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 3 pevného kmito¢tu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P1020, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.3  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 3
2037.3  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 3

Index P1023[0] 1.sadadatv/vCDS
P1023[1] 2.sadadatv/vCDS
P1023[2] 3.sadadatv/vCDS

r1024 ((;52 Nastavena hodnota pevného kmitoétu FF

Hz
[

Zobrazeni vybrané hodnoty pevného kmitoctu FF.
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P1025 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 4 1[?]2

Pevné kmitoCty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery maéd je pfi vybéru pevného kmitoCtu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1026 pouzit.

Parametr P1025 uréuje bit 4 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

®
BI

0.0 az 4000.0

P1026[3] Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 4 [722.4]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 4 pevného kmitoctu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1026[0] 1.sadadatv/vCDS
P1026[1] 2.sadadatv/vCDS
P1026[2] 3.sadadatv/vCDS

P1027 ® | Typ pevného kmitoctu FF bit 5 1[?]2

Pevné kmitodty FF mohou byt pouzity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), ¢). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitoCtu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1028 pouZit.

Parametr P1027 uréuje bit 5 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

® 0.0 az 4000.0

P1028[3] BI Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 5 [722.5]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 5 pevného kmitoctu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1028[0] 1.sadadatv/vCDS
P1028[1] 2.sadadatv/vCDS
P1028[2] 3.sadadatv/vCDS
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it 031 [3] ® | Ukladani hodnoty motorpotenciometru 0[8]1

Parametr slouzi k nastaveni ukladani pozadované hodnoty kmitoctu pfi zadavani pozadované hodnoty tlacitky ,A" & ,V* nebo zvySovani
| snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru (MOP). Po zadani povelu ZAP se motor rozbéhne na posledni
nastavenou hodnotu kmitoétu. Parametr mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0  ukladani MOP neni aktivni
1 po povelu VYP1 se do parametru P1040 ulozi pozadovana hodnota kmitoctu nastavena tlacitky ,A" Ci ,V* nebo pres digitalni
vstupy VICE / MENE pomoci motorpotenciometru

Index P1031[0] 1. sada dat motoru DDS
P1031[1] 2. sada dat motoru DDS
P1031[2] 3. sada dat motoru DDS

P1032 (® | Povoleni reverzace pii zadavani hodnoty motorpotenciometrem 0[?]1

Parametrem se voli povoleni sméru otaéeni motoru, pokud pozadovana hodnota kmito¢tu je zadavana tladitky ,A“ &i ,V* nebo zvySovani
/ snizovani hodnoty pres digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. Parametr mize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 reverzace otad€eni motoru je povolena - pii zadavani Zadané hodnoty kmitoCtu je povolen opaény smér otaéeni motoru pfi zadani
celkové zaporné hodnoty pozadovaného kmitoCtu (souctu hlavni a pfidavné Zadané hodnoty) tlacitky ,A" &i ,V* nebo pfes digitaini
vstupy VICE / MENE pomoci motorpotenciometru

1 reverzace neni povolena

0.0 az 4000.0

P1035[3] © Zdroj povelu MOP VICE [19.0]

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT HODNOTU pii propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.D  tlacitko ,A" na ovlddacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.13 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 13

2036.13 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 13

Index P1035[0] 1.sadadatv/vCDS
P1035[1] 2.sadadatv/vCDS
P1035[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 a2 4000.0
[19.E]

P1036[3] ?I Zdroj povelu MOP MENE

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR SNiZIT HODNOTU pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.E tlacitko ,V* na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

7222 digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.14 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 14

2036.14 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 14

pokracovani
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Index P1036[0] 1.sadadatv/vCDS
P1036[1] 2.sadadatv/vCDS
P1036[2] 3.sadadatv/vCDS

P10§0[3] @ | Ulozena hodnota motorpotenciometru '650'00[?'_'62‘?0'00 Hz

Parametr slouzi k ulozeni pozadované hodnoty kmito¢tu pfi zadavani pozadované hodnoty tlacitky ,A* ¢i ,V* nebo zvySovani / snizovani
hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. Po zadani povelu ZAP se motor rozb&hne na tuto hodnotu kmitodtu.

Poznamka: Ukl&dani hodnoty je povoleno nebo zakazano parametrem P1031.
Poznamka: Opacny smér otaCeni motoru pfi zadani zaporné hodnoty musi byt povolen parametrem P1032.

Index P1040[0] 1. sada dat motoru DDS
P1040[1] 2. sada dat motoru DDS
P1040[2] 3. sada dat motoru DDS

r1050 é% Nastavena hodnota MOP *["T

Zobrazeni hodnoty kmitoCtu nastaveného motorpotenciometrem.
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P1070[3] o I e A ot 0.0 2240000
cl | y [755.0]

Parametrem je mozné volit zdroj hlavni Z&dané hodnoty pfi propojeni BICO.

Parametr se nastavuje nasledujicim zplisobem: ¢éislo parametru . index parametru. Mozné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
CO propojeni, napr.:

755.0
755.1
1024
1050

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2
pevny kmitoGet FF
motorpotenciometr

Index P1070[0] 1.sadadatv/vCDS
2.sadadatv/vCDS
3. sada datv/v CDS

P1070[1]
P1070[2]

P1071[3]

®

Cl

Zdroj zesileni hlavni zadané hodnoty

0.0 az 4000.0
[1.0]

Parametrem je mozné volit zdroj zesileni hlavni z&dané hodnoty pfi propojeni BICO.
Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

1.0
755.0
755.1

100 %
analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

1024 pevny kmitoCet FF

1050  motorpotenciometr

Index P1071[0] 1.sadadatv/vCDS
P1071[1] 2.sadadatv/vCDS
P1071[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P10743] D e e e R e e

¢ Bl

Parametrem je mozné volit zdroj potlaceni hlavni Zadané hodnoty, j. nastaveni hlavni zadané hodnoty na 0.0Hz, pfi propojeni BICO.
Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 pfidavna zadana hodnota povolena
1.0 pfidavna zadana hodnota blokovéna
722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)
7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)
7222 digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)
7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)
722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
Index P1074[0] 1.sadadatv/vCDS

P1074[1] 2.sadadatv/vCDS

P1074[2] 3.sadadatv/vCDS

® —— TR 0.0 az 4000.0
P1075[3] ol Zdroj pridavné zadané hodnoty [0.0]

Parametrem je moZzné volit zdroj pfidavné Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.
Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
755.0  analogovy vstup AIN1
755.1  analogovy vstup AIN2
1024  pevny kmitoget FF
1050  motorpotenciometr
Index P1075[0] 1.sadadatv/vCDS

P1075[1] 2.sadadatv/vCDS

P1075[2] 3.sadadatv/vCDS
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® 0.0 az 4000.0

P1076[3] ol Zdroj zesileni pridavné zadané hodnoty [1.0]

Parametrem je mozné volit zdroj zesileni pfidavné Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

1024 pevny kmitoget FF

1050  motorpotenciometr

Index P1076[0] 1.sadadatv/vCDS
P1076[1] 2.sadadatv/vCDS
P1076[2] 3.sadadatv/vCDS

r1078 S Celkova zadana hodnota iz

co []

Zobrazeni celkové Zadané hodnoty, ktera je dana souctem hlavni a pfidavné Zadané hodnoty.

P10§0[3] @® | Miniméalni hodnota vystupniho kmitoétu frin 0.00 a[io?_ilizo].oo Hz

Obsahem parametru je minimalni hodnota vystupniho kmito&tu fmin, na které mize motor trvale pracovat. Z 0.0 Hz na minimalni kmitocet
se motor rozbiha po nastavené rozbéhové rampé (P1120).
Nastavena hodnota fmin je platna pro oba sméry otaceni motoru.

Poznamka: Pokud dojde k omezeni proudu ménice, mize byt vystupni kmitocet nizsi nez fmin.

Index P1080[0] 1. sada dat motoru DDS
P1080[1] 2. sada dat motoru DDS
P1080[2] 3. sada dat motoru DDS

0] 0.00 az 650.00 Hz

P1082[3] Maximalni hodnota vystupniho kmitoctu fmax [50 Hz]

Obsahem parametru je maximalni hodnota vystupniho kmitodtu fmax. Na tuto hodnotu je omezena poZzadovana hodnota kmitoctu.
Nastavena hodnota fmax je platna pro oba sméry ota¢eni motoru.

fmax A max. vystupni kmitocet
P1082
650Hz
\‘\\\2\'\%\
povolena oblast nastaveni
max. vystupniho kmitoctu
133Hz +----
fsp\'n
2kHz 10kHz 16kHz spinacT kmitocet
P1800

Obr. 42 Maximalni vystupni kmitoCet ménice

Index P1082[0] 1.sada dat motoru DDS
P1082[1] 2. sada dat motoru DDS
P1082[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamky: Pfi nastavené kompenzaci skluzu (P1335 >0) je max. vystupni kmito¢et omezen na hodnotu P1082 + P1336
(Fmax * fokiuz max).

Pfi nastavené synchronizaci na otacejici se motor (P1200 > 0) je max. vystupni kmitoCet omezen na hodnotu P1082
+ P1335 (fmax + fskuz ).

Maximalni kmitocet je omezen mechanickymi vlastnostmi pohonu. Obecné by nemél byt nastaven na vy$si hodnotu
nez trojnasobek jmenovitého kmitoctu motoru. PFi vy8Sich kmitoctech stoupaji ztraty v motoru a klesa ucinnost
pohonu. Je tfeba téz pfihlédnout k momentové charakteristice motoru pfi napajeni z ménic¢e kmitoétu a momentové
charakteristice zatéze.
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P10§1 [3] (® | Potlaéeni rezonanéniho kmitoétu motoru 1 0.00 a[z06|_£|520].00 Hz
Parametr slouzi k vymezeni ¢asti otackového rozsahu, kdy se mlize pohon (véetné f A
pracovniho mechanismu) rozkmitat - dostat se do stavu mechanické rezonance.  zad
Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmitoctu €. 1 (viz téz parametry
P1092, P1093, P1094). Pokud Zadana hodnota kmitoctu lezi v pasmu kmitoctu
P1091 £ P1101 (rezonancni kmitoCet + pasmo rezonan¢niho kmitoctu), méni¢
kritické pasmo plynule pfejede a nastavi kmitoget pfed rezonanénim pasmem (pfi <
zvySovani kmitotu) nebo kmitoCet za rezonanénim pasmem (pfi snizovani kmitoctu).
Pfi nastaveni P1091 = 0 Hz neni funkce aktivni. Y1
Priklad: Pfi nastaveni P1091 = 10.0Hz a P1101 = 2.0Hz neni mozno nastavit N
trvale vystupni kmitoCet mezi 8 aZ 12Hz. V této oblasti se méni vystupni p1101 p1101
kmitocet podle nastavené rozbéhové a dob&hové rampy (ne skokove). >
Index P1091[0] 1. sada dat motoru DDS A -
P1091[1] 2. sada dat motoru DDS rekzopa[mcnl Fustup
P1091[2] 3. sada dat motoru DDS miocet

Obr. 43 Potlaceni rezonanéniho pasma

0.00 az 650.00 Hz

P1092[3] ® Potlaéeni rezonancniho kmitoctu motoru 2 [0Hz]

8

Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmitoCtu €. 2 (viz téZ popis parametru P1091). Pokud zadana hodnota kmitoCtu leZi
vpasmu kmitoctd P1092 + P1101 (rezonancni kmitoCet + pasmo rezonan¢niho kmitoCtu), méni¢ kritické pasmo plynule pfejede
a nastavi kmitoCet mimo rezonan¢ni pasmo.

Pfi nastaveni P1092 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Index P1092[0] 1.sada dat motoru DDS
P1092[1] 2. sada dat motoru DDS
P1092[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 650.00 Hz

P10§3[3] ©) Potlaceni rezonancniho kmito¢tu motoru 3 [0Hz]

Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmito¢tu €. 3 (viz téz popis parametru P1091). Pokud Zadana hodnota kmito&tu lezi
vpasmu kmitoctd P1093 + P1101 (rezonancni kmitoCet + pasmo rezonan¢niho kmitoCtu), méni¢ kritické pasmo plynule prejede
a nastavi kmito¢et mimo rezonanéni pasmo.

Pfi nastaveni P1093 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Index P1093[0] 1. sada dat motoru DDS
P1093[1] 2. sada dat motoru DDS
P1093[2] 3. sada dat motoru DDS

P1094[3]
o ©)

0.00 az 650.00 Hz

Potlaceni rezonancniho kmito¢tu motoru 4 [0Hz]

Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmito¢tu €. 4 (viz téz popis parametru P1091). Pokud Zadana hodnota kmito&tu lezi
vpasmu kmitoctd P1094 £ P1101 (rezonanéni kmitoCet + pasmo rezonanéniho kmito€tu), méni¢ kritické pasmo plynule prejede
a nastavi kmito¢et mimo rezonanéni pasmo.

Pfi nastaveni P1094 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Index P1094[0] 1. sada dat motoru DDS
P1094[1] 2. sada dat motoru DDS
P1094[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.00 az 10.00Hz

P1101[3
= ® [2Hz]

8

Pasmo rezonanéniho kmitoc¢tu

Parametrem se nastavuje hodnota pasma rezonancnich kmitodtli (viz popis parametru P1091 a obr. 43). Pokud Zadana hodnota
kmitoctu lezi v pasmu kmitoGtl rezonanéni kmitoCet £ P1101, méni¢ pasmo plynule prejede a nastavi kmitoéet mimo rezonanéni pasmo.

Index P1101[0] 1. sada dat motoru DDS
P1101[1] 2. sada dat motoru DDS
P1101[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 4000.0

P1110[3] © Zdroj blokovani zaporné zadané hodnoty
[1.0]

Parametrem je moZzné volit zdroj blokovani zaporné Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 zaporna hodnota blokovana

1.0 zaporna hodnota povolena

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Poznamka: Blokovani zaporné zadané hodnoty neblokuje povel ,reverzace. Pokud je zaporna Zadanad hodnota blokovana,
motor se nesmi otacet v zaporném sméru. Pfi zadani reverzace se motor otaci fmin ve sméru kladném.
Index P1110[0] 1.sadadatv/vCDS

P1110[1] 2.sadadatv/vCDS
P1110[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P1113[3] ® Zdroj povelu REVERZACE [722.1]

Bl

Parametrem je mozné volit reverzaci sméru ota&eni motoru pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr PO701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.11 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 11

2036.11 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 11

Index P1113[0] 1.sadadatv/vCDS
P1113[1] 2.sadadatv/vCDS
P1113[2] 3.sadadatv/vCDS

—~ e~~~ o~ —~

r1114 g)) Zadana hodnota po reverzaci }FT
Zobrazeni zadané hodnoty s pfihlédnutim k povelu ,negovani Zadané hodnoty*.

® .. . , , Hz

r1119 o Zadana hodnota pred rampovym generatorem M

Zobrazeni zadané hodnoty na vstupu rampového generatoru. Zadana hodnota je omezena fnin, fmax, reverzaci apod.
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P11§0[3] @® | Doba rozbéhu motoru 0y 1%6:]0'008

Obsahem parametru je doba narlistu vystupniho kmitoctu z nuly na maximaini kmitocet (P1082) po povelu ZAP, pokud neni nastaveno
zaobleni rozbéhové rampy.

Index P1120[0]

fvyst A
foax |
P1082 /7
yau
Za
fs h————
\
\
\
\
\
0Hz \ -
0 doba rozbéhu Cas
P1120

Obr. 44 Doba rozb&hu motoru

1. sada dat motoru DDS

P1120[1] 2. sada dat motoru DDS
P1120[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Nastaveni pfili§ kratké doby rozb&hu mize vést k odpojeni ménice v dlsledku jeho pietizeni (poruchové hlaseni
F0001).
Pokud zadavéni z&dané hodnoty kmitoctu je jiz na analogovém vstupu omezeno rampami, napf. zadavani fidicim
systémem, nastavte P1120 men§i nez je doba narlstu zadané hodnoty na analogovém vstupu.
A 13)1 31 ® | Doba dobéhu motoru 0y a[§0635]0.00 s

Obsahem parametru je doba poklesu vystupniho kmitoétu z maximalniho kmitoctu (P1082) na 0.00Hz po povelu VYP1, pokud neni
nastaveno zaobleni dob&hové rampy.

Index  P1121[0]
P1121[1]
P1121[2]

Poznamka:

fvy’sl A
fmax —
P1082 AN
‘ N
| AN
f;

\
\
\
\
\

OHz | -

0 o - gas
doba dobéhu

P1121
Obr. 45 Doba dobéhu motoru

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Nastaveni pfili§ kratké doby rozbéhu mlze vést k pfekroceni napéti v meziobvodu méniCe (poruchové hlaseni
F0002).

Pokud zadavéani Zadané hodnoty kmitotu je jiz na analogovém vstupu omezeno rampami, napi. zadavani signalu
fidicim systémem, nastavte P1121 mensi nezZ je doba poklesu zadané hodnoty na analogovém vstupu.
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P1 130[3] @ | Podateéni zaobleni kfivky nartistu otacek R :’ES :']O'OOS

Obsahem parametru je doba zaobleni po¢atku rozbéhové rampy (P1120), tzv. S - kfivka, viz obr. 46.

e

1083 Celkova doba rozbéhu je

fs — {obeh colk. = %*m 130 + :g;z *P1120 + % *P1131
bez zaobleni ’7 se zaoblenim
P1131 P1132

P1130

0Hz

'se zaoblenim

Celkova doba dobéhu je

1.
tdobshucelk. =7 P1132 +

~_ 2

—

bez zaobleni

P1120

P1121

doba narustu otacek

Index  P1130[0]
P1130[1]
P1130[2]

BEEINEET
-

doba poklesu otacek

Obr. 46 Zaobleni kfivky otacek

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

faaa *P1121+1*P1133
P1082 2

P1131[3]
g

@

Koncové zaobleni krivky naristu otacek

0.00 a7 40.00s
[0s]

Obsahem parametru je doba zaobleni konce rozbéhové rampy (P1120), tzv. S - kfivka, viz obr. 46.

Index  P1131[0]
P1131[1]
P1131[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1132[3]
g

@

Pocatecni zaobleni kiivky poklesu otacek

0.00 az 40.00s
[0s]

Obsahem parametru je doba zaobleni po¢atku dobéhové rampy (P1121), tzv. S - kfivka, viz obr. 46.

Index  P1132[0]
P1132[1]
P1132[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1133[3]
8

@

Koncové zaobleni kiivky poklesu otacek

0.00 a7 40.00s
[0s]

Obsahem parametru je doba zaobleni konce dob&hové rampy (P1121), tzv. S - kfivka, viz obr. 46.

Index  P1133[0]
P1133[1]
P1133[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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AU @ |Zphsob zaobleni 0af
£ [0]
Parametrem se povoluje dokonceni zaobleni rozbéhové / dob&hové rampy pfi zméné otaek nebo pfi povelu VYP1, viz obr. 47.
f[Hz]
P1131  P1132
| o zaobleni

nepreruseno
P1131=0

fool L TS
zaobleni
preruseno

0Hz P1131=1

f21 f72

Obr. 47 ZpUsob zaobleni kfivky otacek

0  zaobleni rozbéhoveé / dob&hové rampy pokraduje
1 zaobleni rozbéhové / dobéhové rampy je preruseno

Poznamka:

Index  P1134]0]
P1134[1]
P1134[2]

Nastaveni parametru ma vyznam pouze v pfipadg, Ze celkova doba zaobleni > 0.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1135[3]
¢

@ | Doba dob&hu motoru po povelu VYP3

0.00 a2 650.00s
[5s]

Obsahem parametru je doba poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu (P1082) na 0.00 Hz po povelu VYP3.
Pokud je dob&hova rampa nastavena pfili§ kratka, je automaticky prodlouzena po dosazeni max. napéti

Poznamka:

Index  P1135[0]

meziobvodu.
1. sada dat motoru DDS

P1135[1] 2. sada dat motoru DDS
P1135[2] 3. sada dat motoru DDS
P1140[3] f? Zdroj povelu povoleni rampového generétoru o i ‘5(]’00'0

Parametrem je mozné volit zdroj povelu povoleni generatoru rozbéhové a dobéhové rampy pfi propojeni BICO. Pokud je hodnota
binarniho vstupu log. L, vystup rampového generéatoru je okamZité nastaven na hodnotu 0.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
1.0 rampovy generator povolen

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)
7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)
722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

(
E
7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)
(
(

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), PO708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index  P1140[0]
P1140[1]
P1140[2]

1. sada datv/v CDS
2.sada datv /v CDS
3.sada datv /v CDS
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P1141[3] o Zdroj povelu start rampového generatoru 002240000
BI [1.0]

Parametrem je mozné volit zdroj povelu start generatoru rozbéhové a dob&hové rampy pfi propojeni BICO. Pokud je hodnota binarniho
vstupu log. L, vystup rampového generatoru je zlistava konstantni na posledni nastavené hodnoté..

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

1.0 start rampového generatoru

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr PO701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1141[0] 1.sadadatv/vCDS
P1141[1] 2.sadadatv/vCDS
P1141[2] 3.sadadatv/vCDS

P1142[3] g? Zdroj povelu povoleni zadané hodnoty o a[ﬁ %(])oo.o

Parametrem je mozné volit zdroj povelu odblokovani Zadané hodnoty na vstupu rampového generatoru pfi propojeni BICO. Pokud je
hodnota binérniho vstupu log. L, hodnota na vstupu rampového generatoru je nastavena na hodnotu 0. Vystup rampového generéatoru
klesa na hodnotu 0 po dob&hové rampé.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

1.0 Zadané hodnota na vstupu rampového generéatoru povolena

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1142[0] 1.sadadatv/vCDS

P1142[1] 2.sadadatv/vCDS
P1142[2] 3.sadadatv/vCDS

r1170 S’()) Zadana hodnota za rampovym generatorem ?]Z

Zobrazeni 7adané hodnoty na vystupu rampového generatoru. Zadana hodnota je ovlivnéna dobou rozb&hu a dob&hu rampového
generatoru.
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P1200 0az6
8 ® 0]

Parametrem se povoluje nebo zakazuje synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani). B&zny je rozbéh motoru z nulovych otacek.
Pokud neni synchronizace aktivni a motor se otaci, napf. po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, vystupni kmitoCet se
zvySuje z 0,0 Hz na Zadany kmitoCet a dochézi k neZadoucimu brzdéni motoru, zvétSeni vystupniho proudu ménice a moZnosti vypadku
ménice pfi pfekroteni maximalniho vystupniho proudu nebo napéti meziobvodu.

Synchronizace na otacejici se motor

Pokud je synchronizace aktivni nastavi méni¢ vystupni kmitoget takovy, aby odpovidal otackdm motoru a poté ho zaéne zvy3Sovat ¢i
snizovat smérem k pozadované hodnoté.

Funkce je obecné vhodna pro pohony s velkym momentem setrvagnosti.

Poznamka: Pokud motor stoji nebo se pomalu otaci, mize dojit ke kyvani hfidele, nebot ménic¢ si pfed nastavenim kmitoctu
automaticky zjistuje smér otaéeni.
fmax +2¢ fskIuZ
A

P1082 + 2* 10330 zadana hodnota
kmitoCtu

vystupni
kmito&et

P1203 P1120

proud hledani
P1202

proud
motoru

\4

proud
meziobvodu

v

Ujm

1
PO304, |
i : UIf charakteristika

napéti ¢ i
motoru i i
! I
! 1

|

|

i Obr. 48 Synchronizace na otacejici se
motor

v

i nalezeny skuteéné
otacky motoru

Parametr m(iZze nabyvat téchto hodnot:

0  synchronizace na otagejici se motor neni aktivovana a po povelu ZAP méni¢ zaCne zvySovat vystupni kmito¢et od 0.0 Hz

1 synchronizace na otacejici se motor je aktivni vzdy; toto nastaveni je vhodné v pfipadé, Ze motor je roztaCen zatézi (aktivni
zatézny moment)

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po poruse nebo po povelu
VYP2 (volny dobéh)

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po poruse nebo po povelu VYP2 (volny dobéh)

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P1200 = 1, ale pouze v zadaném sméru otaceni

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P1200 = 2, ale pouze v zadaném sméru otaceni

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P1200 = 3, ale pouze v zadaném sméru otaceni

N

(o3& B - SV ]

Poznamka: Je-li P1200 = 1, 2 nebo 3, ménic nejdfive vyhleda skuteCny smér otaCeni motoru. Pokud je opacny nez pozadovany,
dobé&hne motor po rampé na 0,0 Hz a poté se roztoCi ve spravném sméru.
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10 az 200 %

AL ® | Proud pii synchronizaci na otaéejici se motor (100 %]

8

Pokud probiha synchronizace na otagejici se motor, postupné pfiblizovani vystupniho kmito¢tu ménice skutecnym ota¢kam motoru vede
ke snizovani vystupniho proudu viz obr. 49, proud motoru. Pokud vystupni proud méni¢e dosahne hodnoty P1202, povazuje se vystupni
kmitoCet ménice za kmitoCet odpovidajici aktuélnim otd¢kam motoru.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého proudu motoru P0305.
Poznamka: Pfi malém momentu setrvacnosti zatéZe je vhodné sniZit hodnotu parametru P1202.

Index P1202[0] 1. sada dat motoru DDS
P1202[1] 2. sada dat motoru DDS
P1202[2] 3. sada dat motoru DDS

10 az 200 %

AAEE ® | Rychlost hledani pfi synchronizaci na otacejici se motor (100 %]

8

Parametrem se nastavuje rychlost zmény vystupniho kmitoctu pfi
synchronizaci na otacejici se motor. Pocate¢ni kmitocet hledani skutenych
otacek motoru je fmax + 2 * fskuz, kde fmax = P1082 (max. kmitocet) fna™ 2" Fyas
fsuuz = fs - fim (skluzovy kmitoget = r0330)
Rychlost poklesu vystupniho kmito¢tu je ovlivnéna hodnotou parametru
P1203. Zména vystupniho kmito¢tu za 1 ms je dana vztahem:
Af . 100% . . 100% e
TS Kz Do fim =2% *r0330 1203 P0310 nalezener%%atglt%
Pfi poklesu vystupniho proudu pod hodnotu P1202 je hledani kmitoCtu
zastaveno a vystupni kmitocet se zacne zvySovat / snizovat na nastavenou
Zadanou hodnotu.

A fvys(

kmitocet pfi
synchronizaci

zadané otacky |

rozbéhova
rampa

0/ *

-
Ll

t

Obr. 49 Rychlost synchronizace
na oté&cejici se motor

Priklad: ~ Pro motor 50 Hz, 1350 ot./min. je pfi nastaveni parametru P1203 = 100 % rychlost hledani 2% fswu: / 1ms a celkova doba
hledani az 600 ms. Pokud se motor ot&¢i, je doba hledani kratsi.
Pfi nastaveni P1203 = 200 % rychlost hledani 1 % fskuz / 1 ms.

Index P1203[0] 1. sada dat motoru DDS
P1203[1] 2. sada dat motoru DDS
P1203[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1§10 ® | Automaticky start pohonu 0 ?12] 6

Parametrem se povoluje nebo zakazuje automaticky restart pohonu po vypadku a nasledném obnoveni dodavky elektrické energie nebo
po vyskytu poruchy. Je-li restart aktivovan a trvale zadan povel ZAP prostiednictvim digitalniho vstupu, zaéne se pohon po obnoveni
dodavky nebo vynulovani poruchy elektrické energie znovu rozbihat. Parametr miize nabyvat téchto hodnot:

0  automaticky start zakézan

1 po obnoveni dodavky elektrické energie je automaticky pouze vynulovano poruchové hiaSeni; start pohonu je nutné vykonat
zadanim povelu VYP1 a opétovnym zadanim povelu ZAP; k vynulovani poruchového hlaSeni nedojde, pokud dojde pouze ke
kratkodobému vypadku elektrické energie

2 automaticky start pohonu po obnoveni dodavky elektrické energie

3 automatické nulovéni poruchového hlaseni + start pohonu po kratkodobém vypadku i po pferuSeni a obnoveni dodavky elektrické
energie + max. poCet opakovanych pokusl je zadan parametrem P1211; k opétovnému startu dojde pouze v pfipadg, Ze pred
vypadkem elektrické energie byl pohon v chodu

4 automaticky start pohonu po kratkodobém vypadku i po preruSeni a obnoveni dodavky elekirické energie + max. pocet
opakovanych pokusl je zadan parametrem P1211; k opétovnému startu dojde pouze v pfipadé, ze pfed vypadkem elektrické

energie byl pohon v chodu

5  automatické nulovani poruchového hlaeni + start pohonu po kratkodobém vypadku elektrické energie
6 automatické nulovani poruchového hlaseni + start pohonu po kratkodobém vypadku i po preruseni a obnoveni dodavky elektrické

energie
Vlyznam nastaveni parametru P1210 shrnuje nasledujici tabulka:
nastaveni kratkodoby vypadek pferudeni a obnoveni automatické vynulovani povel ZAP byl zadén v dobé
P1210 elektrické energie dodavky elektrické energie ostatnich poruchovych pferudeni dodavky elektrické
F0003 F0003 hladeni energie
0 . - . -
1 nulovani poruchy - - nulovani poruchy
2 nulovani poruchy - - nulovani poruchy
+ +
atumaticky start atumaticky start
3 nulovéani poruchy nulovani poruchy nulovéni poruchy -
+ + +
atumaticky start atumaticky start atumaticky start
4 nulovani poruchy nulovani poruchy - -
+ +
atumaticky start atumaticky start
5 nulovéani poruchy - nulovéni poruchy nulovani poruchy
+ + +
atumaticky start atumaticky start atumaticky start
6 nulovani poruchy nulovani poruchy nulovani poruchy nulovani poruchy
+ + + +
atumaticky start atumaticky start atumaticky start atumaticky start
Poznamka: ,Kratkodoby vypadek" je preruSeni dodavky elektrické energie na velmi kratkou dobu, kdy napéti meziobvodu klesne
velmi malo a displej na ovladacim panelu BOP-2 zlistane svitit (nedojde k jeho zhasnuti). Pfipustna doba vypadku je
zavisla na okamzitém vykonu motoru a tim mnozstvi odebirané energie z meziobvodu ménice.
,PFerudeni a obnoveni dodavky elektrické energie” je stav, pfi kterém dojde k déle trvajicimu pferueni napajeciho
napéti ménice, displej ovladaciho panelu BOP-2 zhasne a znovu se rozsviti az po obnoveni napajeciho napéti.
Poznamka: Automaticky start prob&hne v pfipadé P1210 = 2 + 6 pouze je-li trvale zadan povel ZAP.
Poznamka: Pokud je pravdépodobné, ze po obnoveni dodavky elektrické energie se bude motor jesté todit, je vhodné aktivovat
téZ funkci synchronizace na otacejici se motor (viz P1200).
UPOZORNENI

Pfi nastaveni P1210 = 2 + 6 je mozné, Ze pohon se neoCekavané samovolné rozb&hne. Funkci

automatického startu pohonu pouZijte pouze v nezbytné nutném pfipadé.

Ucirite takova bezpeénostni opatfeni, aby nemohlo dojit k ohrozeni bezpecnosti osob nebo vzniku Skod.
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P1§11 (® | Poéet pokusi o automaticky restart 0 a[§]10

Parametrem se povoluje maximalni pocet pokust o automaticky rozbéh pohonu, pokud je zvolena funkce ,automaticky start pohonu* a

P1210 = 3 nebo 4.

P1212
g

©)

Prodleva automatického restartu

0az 1000s
[30s]

Nastaveni prodlevy pfi prvnim pokusu pfed tim, nez méni¢ je automaticky restartovén, pokud je zvolena funkce ,automaticky start

pohonu* a P1210 = 3 nebo 4.

4

I L L
I ! | |
: 1 : !
| i | i
: 1 ! !
1 1 ' :
! 1 : !
| ! \ , |
| |
nulovani poruchy i ! i i . 30s i
A i i : ! = motor }
11 1 E | |
| | i [ |
0 \ T ! " ! } ot
1P1212 L P1212 L P1212 !
porucha ! ! + i + !
! I P1213 | 2rP1213 |
| ! | I
1 I—I‘ !
0 ‘ ! i -t
| ! | |
poget pokusu i 1 i i
| ! | I
P1211 b R b -
) !
e e
2 T 1—'
" >t
Obr. 50 Automatické opakovani restartu pohonu
. _ 0az1000s
P1§13 (® | Opakovana prodleva automatického startu [30s]

Pfi automatickém opakovani nulovani poruchy je prodluzovana prodleva mezi nulovanim o hodnotu = (Cislo_pokusu - 1) * P1213, viz

obr. 50.
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P1215 @) Povoleni ovladani externi brzdy 0 %Z] 1

Parametrem se povoluje nebo zakazuje ovladani externi mechanické brzdy. Zplsob ovladani brzdy je uveden na obr. 51. Pro ovladani
brzdy Ize pouzit relé RL1 (svorky 19 a 20) / RL2 (svorky 21 a 22) / RL1 (svorky 24 a 25) pfi nastaveni P0731/ P0732 / P0733 = 52.C.

0  ovladéni brzdy neni aktivni
1 ovladani brzdy povoleno

P1216 @ | Doba zpozdéni pro vypnuti externi brzdy pfi rozbéhu motoru 0.0 ‘ﬁ S]O'OS

Hodnota parametru uréuje, jak dlouho pfi rozbéhu motoru zlistane vystupni kmitoCet na hodnoté minimalniho kmitoctu (P1080) pfi
sepnuté externi brzdé nez otacky motoru mohou narlstat na Zadanou hodnotu, viz obr. 51.

pzovel R?\\(/eu povel povel

AP reverzace P

fH A ‘ fl A
|

|

ZAP VYP2
‘ |
|

Hmax 7~ Hmax 7~

+z +z -

Hmin -
P1080

+fmin
P1080

-fmin
-P1080

fmax 1~ p1216 | P1216 |
-
| | |
brzda sepnuta ‘ brzda vypnuta | brzda sepnuta brzda sepnuta | brzda vypnuta brzda sepnuta
(relé RL rozepnuto) (relé RL sepnuto) (relé RL rozepnuto) (relé RL rozepnuto)  (relé RL sepnuto) ' (relé RL rozepnuto)

Obr. 51 Zplsob ovladani externi brzdy

Kmitocet se z nuly zvy$i na fmn (P1080) okamzité, bez rozbéhové rampy. V té chvili vyvozuje motor toivy moment proti zaviené
mechanické brzdé. Proto nesmi byt fmin pfili§ vysoky (fmn < 5Hz), aby proud motoru nebyl vét3i nez je proudové omezeni a vystupni
kmitoCet se automaticky nesnizil. Vhodna hodnota fmin je skluzovy kmitocet motoru:
_ ns _njm * _ . o
s=——"f, = P1080 (min. kmitoCet)
nS
Hodnotu parametru P1216 volte takovou, aby béhem této doby motor vyvinul dostateény moment (byl zcela nabuzen).

0.0az20.0s

P1217 @ | Doba zpozdéni pro sepnuti externi brzdy pfi dobéhu motoru [s]

Hodnota parametru uréuje, jak dlouho pfi dobéhu motoru zlstane vystupni kmitocet na hodnoté minimalniho kmitoctu (P1080) pri
sepnuté externi brzdé nez vystupni kmitocet bude nulovy, viz obr. 51.

Hodnotu parametru P1217 volte takovou, aby béhem této doby externi brzda spolehlivé sepnula.
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P1230[3] ®
8 Bl

0.0 az 4000.0

Zdroj povelu stejnosmérné brzdéni [0.0]

Parametrem je mozné volit zdroj povelu aktivaci funkce stejnosmérného brzdéni pfi propojeni BICO.

Pokud je ss brzdéni aktivovano, jsou zablokovany vystupni tranzistory ménice a motor se demagnetuje. Doba demagnetizace (P0347) je
urena automaticky pfi parametrizaci motoru. Poté je motor stejnosmérné napajen proudem uréenym P1232. Standardni nastaveni je
hodnota jmenovitého proudu motoru.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0702=99)
722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0703=99)
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0704=99)
7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0705=99)
7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0706=99)
722.6  digitalni vstup DIN7 (analog. vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DINS8 (anal. vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0708=99)

Upozornéni: Stejnosmémé brzdéni je aktivovano po dobu, kdy je zdroj povelu v log. Urovni H. Pozor na prehfati motoru
v dlsledku jeho nedostatecného chlazeni!

Index P12300] 1.sada datv /v CDS

P1230[1] 2.sadadatv/vCDS
P1230[2] 3.sadadatv/vCDS

0 az 250 %

P1232[3]
©) [100 %]

S Proud stejnosmérného brzdéni

Parametrem se nastavuje hodnota stejnosmérného brzdného proudu v rozsahu 0 az 250 % jmenovitého proudu motoru (P0305). Brzdny
vykon se pfeméfuje v teplo nikoliv v ménici, ale v motoru. Pfi stejnosmérném brzdéni motoru je mozné vyvodit moment i pfi nulovych
otackach motoru. Doba brzdéni je dana bud hodnotou parametru P1233 (délka stejnosmérného brzdéni) nebo po dobu aktivace funkce
stejnosmérné brzdéni (napf. P0701+P0704 = 25, brzdéni ss proudem).

Pokud je ss brzdéni aktivovano, jsou zablokovany vystupni tranzistory ménice a motor se demagnetuje. Doba demagnetizace je uréena
automaticky parametrem P0347 (doba demagnetizace motoru). Poté je motor stejnosmérné napajen proudem urenym P1232.

Index P1232[0] 1. sada dat motoru DDS
P1232[1] 2. sada dat motoru DDS
P1232[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Casté a déle trvajici pouzivani stejnosmérného brzdéni mize vést k prehiati motoru. Motor neni pii snizenych
otackach dostateéné chlazen viastnim ventilatorem, proto je nutné pouZivat stejnosmérné brzdéni opatrné nebo
zajistit dostateCné chlazeni motoru vnéjSim ventilatorem nebo pfedimenzovanim motoru.

Upozornéni: Pozor na dobu pUsobeni ss brzdéni pfi jeho aktivaci digitalnim vstupem!
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P12§3[3] ® | Doba ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3 0 a[iOZS?Os

Parametr urduje délku brzdéni stejnosmérnym proudem po povelu VYP1 nebo VYP3. Urovefi ss proudu je uréena parametrem P1232
(proud stejnosmérného brzdéni).

0 ss brzdéni po povelu VYP1 nebo VYP3 neni aktivni
1+ 250 ssbrzdéni je aktivovano povelem VYP1 nebo VYP3 po uréenou dobu

@) A
ZAP
VYP1/VYP3 -t

1| A \/
\\ -

stejnosmémé  /
brzdéni
aktivni S

P1234

- P1233 »

neaktivni

@
A
ZAP

VYP1/VYP3 -t

1| A \/

dobéhova rampa

P1234

dobéhova rampa + ss brizdéni

@lové rampa
-t

A

stejnosmérné \j
brzdéni g
aktivni

neaktivni -t

Obr. 52 Stejnosmérné brzdéni po povelu VYP1 nebo VYP3

Index P1233[0] 1. sada dat motoru DDS
P1233[1] 2. sada dat motoru DDS
P1233[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Casté a déle trvajici pouzivani stejnosmémého brzdéni mize vést k prehrati motoru.
P12§4[3] ® | Kmitoget poéatku ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3 0'0([)62%)%%%02(]) Hz

Parametr urCuje kmitoCet, pfi kterém se aktivuje brzdéni stejnosmérnym proudem po povelu VYP1 nebo VYP3. Po povelu VYP1/VYP3
nejdfive méni¢ snizuje vystupni kmitoget po nastavené dobéhové rampé (P1121, popf. P1135). Pfi dosazeni kmito¢tu daného P1234 je
aktivovano ss brzdéni. Hodnota stejnosmérného proudu je urena parametrem P1232. Standardni nastaveni je hodnota jmenovitého
proudu motoru.

Index P1234[0] 1. sada dat motoru DDS
P1234[1] 2. sada dat motoru DDS
P1234[2] 3. sada dat motoru DDS
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0 az 250 %

P1236[3] ® |Proud kompaundniho brdéni [0%]

8

Parametrem se nastavuje hodnota stejnosmérného brzdného proudu, ktery je pficten ke stfidavému proudu motoru, v rozsahu 0 az
250 % jmenovitého proudu motoru (P0305). Kompaundni brzdéni umoziuje kratSi dobu dobéhu a lepsi brzdici schopnost pfi soutasné
kontrole dob&hu motoru.

Kompaundni brzdéni je aktivovano pfi dosazeni napéti meziobvodu urovné:

& pfi nastaveni P1254 = 0 (autodetekce spinaci Urovné regulatoru Uss zakazana)

spinaci urovernt kompaundniho brzdéni =1,13* J2* P0210 (napajeci napéti)
+ pfinastaveni P1254 = 1 (autodetekce spinaci trovné regulatoru Uss povolena)
spinaci urovell kompaundniho brzdéni = 0,98 * r1242 (spinaci Groven max. napéti regulatoru Uss)
Doba aktivace je uréena dobou dobéhu motoru (P1121 doba dobéhu VYP1 nebo P1135 doba dobéhu VYP3)
0 = kompaundni brzdéni neni aktivni

1+250 = kompaundni brzdéni je aktivovano povelem VYP1 /VYP3 po uréenou dobu

Poznamka: Aktivace kompaundni brzdéni (pfi nastaveni P1236 > 0) je zavisla pouze na dosazeni spinaci Urovné stejnosmér-
ného napéti meziobvodu. Nejcastéji nastane tato situace po vyvolani pfikazu VYP1 nebo VYP3, ale mlze nastat i v
jiném pfipadé pfechodu pohonu do generétorického rezimu.

Kompaundni brzdéni je zakazano pfi:
- aktivaci stejnosmérného brzdéni
- aktivaci synchronizace na to€ici se motor

Index P1236[0] 1.sada dat motoru DDS
P1236[1] 2. sada dat motoru DDS
P1236[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Vy§§i hodnota proudu kompaundniho brzdéni zvySuje ucinek brzdéni, ale pfili§ velka hodnota muze zplsobit
poruchu pfepéti meziobvodu (F0002).
Pokud je autodetekce spinaci Urovné regulatoru Uss povolena, mlze byt chovani ménice pfi aktivaci kompaundniho
brzdéni s vy38i hodnotou proudu mirné zhordeno.

P1240[3] ® |Konfigurace regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0[?]1

Parametrem se voli povoleni regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmémého meziobvodu (r0026).

Parametr m{iZze nabyvat nasledujicich hodnot:

0 regulator napéti ss meziobvodu blokovan

1 regulator max. napéti ss meziobvodu povolen
Pfi povoleni regulatoru max. napéti je automaticky prodlouzena doba dob&hu motoru a tim se zabrani pfekroCeni napéti
meziobvodu, a vzniku poruchy FO002 (pfepéti), pfi zastavovani pohonu s velkym momentem setrvacnosti (viz téz P2172).

Index P1240[0] 1. sada dat motoru DDS
P1240[1] 2. sada dat motoru DDS
P1240[2] 3. sada dat motoru DDS

\%

r1242 © Spinaci uroven max. napéti regulatoru Uss [

(0]

Zobrazeni Urovné napéti, pfi kterém se aktivuje regulator maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu pfi nastaveni
P1254 = 0 (autodetekce spinaci Grovné regulatoru Uss zakazana):

r1242=1,15* 2 * P0210 (napéjeci napéti)

kvéten 2002 119




POPIS PARAMETRU MICROMASTER 430

10 az 200 %

P1243[3]
©) [100 %]

o Dynamika regulatoru max. napéti ss meziobvodu Uss

Parametrem se voli dynamika chovani regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Pfi nastaveni dynamiky P1243 = 100 % jsou pouzity nastavené hodnoty regulatoru napéti stejnosmérného meziobvodu P1250 (zesileni
regulatoru Uss), P1251 (integracni slozka regulatoru Uss), P1252 (derivaéni slozka regulatoru Uss).
Pfi nastaveni P1243 # 100 % jsou hodnoty regulatoru P1250, P1251, P1252 nasobeny hodnotou dynamiky P1243.

Poznamka: Hodnoty regulatory P1250, P1251, P1252 jsou vypocteny automaticky ze zadanych Udaji hodnot motoru a ménice.

Index P1243[0] 1. sada dat motoru DDS
P1243[1] 2. sada dat motoru DDS
P1243[2] 3. sada dat motoru DDS

P1250[3]
s @

0.00 az 10.00

Zesileni regulatoru napéti ss meziobvodu Uss [1.00]

Parametrem se voli zesileni regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Index P1250[0] 1. sada dat motoru DDS
P1250[1] 2. sada dat motoru DDS
P1250[2] 3. sada dat motoru DDS

0.1 aZ 1000.0ms

P1251[3
5 ® [40.0ms]

S Integraéni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss

Parametrem se voli integra€ni slozka regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Index P1251[0] 1. sada dat motoru DDS
P1251[1] 2. sada dat motoru DDS
P1251[2] 3. sada dat motoru DDS

P1252[3]
e @

0.0 az 1000.0
(1.0]

Derivaéni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss

Parametrem se voli derivacni slozka regulatoru maximainiho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Index P1252[0] 1. sada dat motoru DDS
P1252[1] 2. sada dat motoru DDS
P1252[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 600.00 Hz

P1253(3
¢ = ® [10Hz]

Omezeni poklesu kmito¢tu regulatoru napéti ss meziobvodu Uss

Parametrem se voli omezeni poklesu kmito¢tu pfi aktivaci regulatoru maximainiho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Index P1253[0] 1. sada dat motoru DDS
P1253[1] 2. sada dat motoru DDS
P1253[2] 3. sada dat motoru DDS

0az1

P1254 (® | Povoleni autodetekce spinaci tirovné regulatoru Uss 1

Parametrem se povoluje automatickd detekce spinaci Urovné napéti regulatoru maximélniho pfipustného napéti stejnosmémého
meziobvodu.

0 autodetekce zakazana
1 autodetekce povolena
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0az7

P1260[3] @ | Piimé napajeni motoru 0]

Parametrem se povoluje rezim a podminka pro pfepnuti na pfimé napajeni motoru z napajeci sité. Vyznam funkce je popsan v kapitole
3.4. Doplrikové funkce ménice.

0  funkce pfimého napajeni motoru zakazana

aktivace pfimého napajeni motoru pfi hid8eni poruchového hlaseni

aktivace pfimého napajeni motoru zdrojem signélu uréeného P1266

aktivace pfimého napajeni motoru pfi hlaSeni poruchového hlaseni nebo zdrojem signalu uréeného P1266

aktivace pfimého napajeni motoru pfi dosazeni kmitoctu P1260

aktivace pfimého napajeni motoru pfi hiaSeni poruchového hladeni nebo pfi dosazeni kmito&tu P1260

aktivace pfimého napajeni motoru zdrojem signélu uréeného P1266 nebo pfi dosaZeni kmito¢tu P1260

aktivace pfimého napéjeni motoru pfi hladeni poruchového hladeni nebo zdrojem signélu uréeného P1266 nebo pfi dosaZeni
kmitoctu P1260

Index P1260[0] 1. sada dat motoru DDS
P1260[1] 2. sada dat motoru DDS
P1260[2] 3. sada dat motoru DDS

~NoO OO -

Poznamka: Pokud je pravdépodobné, Ze po pfepnuti napajeni motoru zpét na napajeni z méni¢e kmitoétu, se bude motor jesté
tocit, je vhodné aktivovat téZ funkci synchronizace na otacejici se motor (viz P1200).
r1261 % Zobrazeni stavu funkce pfimého napajeni motoru [:]

Zobrazeni aktualniho stavu zplsobu napajeni funkce pfimého napajeni motoru. Zobrazeni konfigurace je indikovano rozsvicenim
jednotlivych segmentli displeje dle obr. 30 na str. 56.

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 MOTOR NAPAJEN Z MENICE KMITOCTU NENI SEPNUT STYKAC NAPANENI Z MENICE
bit 1 MOTOR NAPAJEN Z NAPAJECI SITE NENi SEPNUT STYKAC NAPANENI ZE SITE

ovladani funkce
pfimého napajeni

P1266T
1
0 P1264 F1263 >
A ! I '
I
*. e ____ R O
fmax* 2 skiuz T hY
| I\ f synchronizace
| | \
I\

P1262 1 I P1262
P g

Obr. 53 Funkce pfimého napajeni motoru
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0az20.000s

PP @ | Prodleva pfepnuti funkce pfimého napajeni [1.000]

8

Prodleva mezi vypnutim jednoho a zapnutim druhého stykace funkce pfimé napajeni motoru z napajeci sité€. Hodnota parametru by
neméla byt mensi nez doba demagnetizace motoru P0347.

Index P1262[0] 1. sada dat motoru DDS
P1262[1] 2. sada dat motoru DDS
P1262[2] 3. sada dat motoru DDS

0az300.0s

P1263[3
= @ [1.0s]

o Prodleva pfepnuti na napajeni motoru z ménice

Prodleva pfepnuti do rezimu napajeni motoru z méniée kmitoétu funkce pfimé napajeni motoru z napajeci sité. Pokud béhem této doby
je zruSena podminka pro pfepnuti zplisobu napajeni motoru, napf. méni¢ pfejde do poruchy (pfi P1260 = 1) nebo kmitoCet poklesne pod
hodnotu P1265 (pfi P1260 = 4) apod., nedojde k pfepnuti na napajeni z ménice a asovac prodlevy je vynulovan.

Index P1263[0] 1. sada dat motoru DDS
P1263[1] 2. sada dat motoru DDS
P1263[2] 3. sada dat motoru DDS

0az300.0s

P1264(3] @ |Prodleva piepnuti na napajeni motoru ze sité [1.0s]

8

Prodleva prepnuti do rezimu napajeni motoru z napéjeci sité funkce pfimé napajeni motoru z napajeci sité. Pokud béhem této doby je
zru$ena podminka pro prepnuti zplisobu napajeni motoru, napf. je vynulovana porucha ménice (pfi P1260 = 1) nebo kmitocet prekroci
hodnotu P1265 (pfi P1260 = 4) apod., nedojde k pfepnuti na napajeni ze sité a ¢asovac prodlevy je vynulovan.

Index P1264[0] 1. sada dat motoru DDS
P1264[1] 2. sada dat motoru DDS
P1264[2] 3. sada dat motoru DDS

P1265[3] @ | Kmitoéet piepnuti funkce napajeni motoru ze sité 12'0?5?)?0%53'2(])0 Hz

KmitoCet pfepnuti do rezimu napajeni motoru z napajeci sité funkce pfimé napéjeni motoru z napajeci sité. Pokud je P1260 =4 az 7 a
vystupni kmito&et ménie > P1265, dojde k pfepnuti napajeni motoru z ménice na sit.
Index P1265[0] 1. sada dat motoru DDS

P1265[1] 2. sada dat motoru DDS
P1265[2] 3. sada dat motoru DDS

P1266[3] C;'? Zdroj povelu funkce napajeni motoru ze sité il a[%%(])oo'o

Funkce pfimé napajeni motoru z napajeci sité mize byt ovladana pfimo externim spinacem pfipojenym na svorkovnici ménice kmitoctu
nebo pfes sériové rozhrani nebo pfes sbérnici PROFIBUS. Parametrem je volen zdroj povelu.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr PO701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1266[0] 1. sada dat motoru DDS
P1266[1] 2. sada dat motoru DDS
P1266[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1300[3] ® | Volba médu fizeni a regulace 0 Eﬁ]23

Parametrem se voli zavislost napéti na motoru na vystupnim kmitoétu. Parametr P1300 mize nabyvat téchto hodnot:

0

6
19

linearni charakteristika U/f = konst. , nastaveni je uréeno pro pohony s konstantni zatézovaci charakteristikou a paralelné spojené
motory (skupinové pohony)

FCC fizeni - aktivni regulace buzeni motoru pro zvySeni ucinnosti pohonu

kvadraticka charakteristika U/f2 = konst., uréeno pro pohony s kvadratickou zatézovaci charakteristikou (ventilatory, odstfediva
Cerpadla atd.)

vicebodova U/f charakteristika (nastaveni charakteristiky P1320+P1325)
rezerva

U/f charakteristika pro textilni aplikace . Pro udrzeni konstantnich otaek motoru pfi synchronizaci vice pohonl neni korigovan
skluz motoru a pfechazeny rezonanéni pasma. Regulator maximainiho proudu Imax je vyfazen. Pohon musi byt dimenzovan
s vykonovou rezervou.

FCC fizeni pro textilni aplikace . Kombinace zpUsobu fizeni P1300 = 1 a P1300 = 5.

U/f charakteristika s nezavislym nastavenim nap éti. Napéti motoru je zadavano parametrem ze zdroje nastaveného P1330
nezévisle na kmitoCtu.

20 az 23 rezerva

Podle mddu Fizeni jsou dostupné parametry dle nasledujici tabulky:

.. , Nastaveni P1300
Parametr | Nazev parametru Pr|’stupovva

uroven | o {1 (2|3 |5|6[19
P1300[3] | Volba mddu fizeni a regulace ® VIVIVIVIVIVIV
P1310[3] | Trvalé zvySeni napdjeciho napéti motoru ® VI ivIvVIVIVIVIV
P1311[3] | ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu ® VIVIVIVIVIVIV
P1312[3] | Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu ® VIVIVIVIVIVIV
P1316[3] | Kmitocet zvySeni napajeciho napéti motoru ® VI VI IVIVIVIVIV
P1320[3] | Vicebodova U/f charakteristika f1 ® v
P1321[3] | Vicebodova U/f charakteristika U1 ® v
P1322[3] | Vicebodova U/f charakteristika f2 ® v
P1323[3] | Vicebodova U/f charakteristika U2 ® v
P1324[3] | Vicebodova U/f charakteristika f3 ® v
P1325[3] | Vicebodova U/f charakteristika U3 ® v
P1330[3] | Zdroj zadavani napéti charakteristiky U/f ® v
P1333[3] | Pocate¢ni kmitocet FCC regulace ® v v
P1335[3] | Kompenzace skluzu ® VI VI IvI v
P1336[3] | Omezeni skluzu ©) VI v I|vI|v
P1338[3] | Zesileni rezonan¢niho kmitani pfi Uf fizeni ® v v v | v
P1340[3] | Zesileni regulatoru Imax, omezeni kmitoctu ® VI VI IvI v v
P1341[3] Integracni sloZka regulatoru Imax, omezeni kmitoCtu ® VAR AR AR v
P1345[3] | Zesileni regulatoru Imax, omezeni napéti ® VIVIVIVIVIVIV
P1346[3] | Integracni slozka regulatoru Imax, omezeni napéti ® VI VI VI IVIVIVIV
P1350[3] | ZpGsob magnetizace motoru ©) VI IvVI VI IVIVIVIV

Index P1300[0] 1.sada dat motoru DDS

P1300[1] 2. sada dat motoru DDS
P1300[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.0 a2 250.0 %

AU ® | Trvalé zvyseni napajeciho napéti motoru 150.0 %)

8

Pfi nizkych kmitoCtech neni napéti na motoru dostate¢né pro udrzeni konstantniho magnetického toku motoru. Parametrem P1310 je
mozné zvySit proud motoru (zménou U/f charakteristiky - viz obr. 54 a obr. 55) pfi nizkych kmitoétech tak, aby motor mél dostateény
moment pfi v nizkych otackach. Napéti je zvySeno trvale i po skon&eni rozbéhu. Rozsah nastaveni je 0% az 250 % jmenovitého proudu
motoru (P0305).

. . 300
Vhodné nastaveni: P1310 + P1311 + P1312 £ ————*Ror < P0640
P0305
vystupni vystupni
napéti A napéti A
Umax=Usit r—————————————— Umax = Usit
Um | | Ujm
P0304 [</] <\~a'\\*% | | P0304 [V]
50 | |
100% | QO | ! 100%
P1310 [% ljm] \\Qe% R | \ P1310 [% ljm]
| \
50% |- — | | 50% |
; \ \
| | ! . ol
0 fzvys fim fmax  vystupni 0 fzvys fim fmax  vystupni
P1316 [Hz] P0310 [Hz] P1082  kmitocet P1316 [Hz] P0310 [Hz] P1082 kmitocet
Obr. 54 Linearni charakteristika U/f Obr. 55 Kvadraticka charakteristika U/f

Index P1310[0] 1. sada dat motoru DDS
P1310[1] 2. sada dat motoru DDS
P1310[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Prili§ velké zvySeni tohoto parametru miZe vést k nadmérnému otepleni motoru s moznosti rychlej$iho starnuti nebo
i poskozeni izolace.

0.0 a2 250.0 %

PRI ® | Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu [0.0 %

8

Parametrem P1311 je mozné zvysit proud motoru (zménou U/f charakteristiky - viz obr. 54 a obr. 55) v oblasti nizkych kmito&td pfi
rozbéhu pohonu. ZvySeni proudu je aktivni pouze pfi zméné otacek. Po dosazeni zadané hodnoty otaéek neni zvySeni Uginné. Rozsah
nastaveni je 0 % az 250 % jmenovitého proudu motoru.

Index P1311[0] 1. sada dat motoru DDS
P1311[1] 2. sada dat motoru DDS
P1311[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: ZvySeni napéti je dano souctem P1310 + P1311 + P1312. Celkovy proud je omezen P0640 (Spi¢kovy proud motoru).
> 0,
P13i1;2[3] (® | Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu oL ?g g‘?/?]o k
Parametrem P1312 je ur€en konstantni posun lineami i wstupni |
kvadratické U/f charakteristiky (viz ~ obr. 56). Posun je aktivni napéti

pouze po povelu ZAP do doby dosazeni Zadané hodnoty  Umax=Usit t—— ———— ——————
otaCek. Nastaveni parametru je vhodné v pfipadé pohonu s Uim
velkym momentem setrvaénosti. P0304 f\/] 7777777777

Poznamka:  Zvy3eni napéti je dano souctem P1310 + P1311 ,

|

|

| |

\ |

+ P1312. Celkovy proud je omezen P0640 p1310[01,°€n/]°]* P12 % ] } :
(3pickovy proud motoru). U ol \ l
50% - —> | :

| |
|

Index P1312[0] 1. sada dat motoru DDS | \ .
P1312[1] 2. sada dat motoru DDS 0 fzvys fim fmax  vystupni
p1312[2] 3. sada dat motoru DDS P1316 [Hz] P0310 [Hz] P1082  kmitocet

Obr. 56 Posun U/f charakteristiky pfi rozb&hu
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@ Celkova hodnota zvySeni pocatecniho napéti v

11315 o 0

Zobrazeni celkové hodnoty zvySeni pocatecniho napéti.

P13i1l6[3] (® | Kmito&et zvy$eni napajeciho napéti motoru 0.0 ?301 %'0 e

Parametrem se uréuje kmitocet, ve kterém hodnota zvySeni pocatecniho napéti motoru dosahne 50 % hodnoty zvolené parametrem
P1310, popf. P1311 - viz obr. 54 a obr. 55).

Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému kmito&tu motoru (P0310).
0,
153 +3)a P1316 =1, « 100% .
v I:’motor P0310

Index P1316[0] 1. sada dat motoru DDS
P1316[1] 2. sada dat motoru DDS
P1316[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: V pfipadé potieby je mozné zménou hodnoty tohoto parametru ovlivnit pribéh charakteristiky napéti motoru a tim
zvySit moment pohonu v ur¢itém pasmu kmitoctd.

Vhodné nastaveni je f,,5 =2 (
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0.00 az 650.00 Hz

P1320[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f1 [0Hz]

Parametrem se voli kmitoCet f1 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 57. Vicebodova charakteristika U/f mize byt pouZita pro korekci
momentu atypického pohonu a je vyhodna pfi pohonu se synchronnim motorem. Pro aktivaci vicebodové U/f charakteristiky zvolte
P1300 = 3 (volba médu Fizeni a regulace = vicebodova U/f charakteristika).

U A

Un’laX=Unap, e

Upm=P0304 ~§-=-==========--m-m-mmmmmooo_ o
U3=P1325 |-~~~

U2=P1323 -~
U1=P1321 -~~~

Uzvy’é=P1 310

OHz 11 f2 f3 fim fmax
P1320 P1322 P1324 P0310  P1082

Obr. 57 Vicebodova U/f charakteristika

Vicebodova charakteristika U/f se sklada z 6 bodi. Tfi body U1/f1, U2/f2, U3/f3 jsou piné programovatelné, body Uzys/OHz, Ujm/fim,
Umax/fmax jsou nastavitelné s omezenimi, protoZe jsou od nich odvozeny dal$i viastnosti ménice. Mezi jednotlivymi body charakteristiky je
linearni aproximace.

Poznamka: Vicebodova U/f charakteristika je ovlivnéna téz parametry P1311 (zvySeni napéti pfi rozbéhu) a P1312 (posun U/f
charakteristiky pfi rozbéhu).

Index P1320[0] 1. sada dat motoru DDS
P1320[1] 2. sada dat motoru DDS
P1320[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 3000.0V

P1321[3
3] ©) ol

o Vicebodova U/f charakteristika U1

Parametrem se voli napéti U1 odpovidajici kmito¢tu f1 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 57. Vyznam nastaveni je uveden u
parametru P1320.

Index P1321[0] 1. sada dat motoru DDS
P1321[1] 2. sada dat motoru DDS
P1321[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 650.00 Hz

P1322[3] (® |Vicebodova U/f charakteristika f2 0Hz]

Parametrem se voli kmitoCet f2 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 57. Vyznam nastaveni je uveden u parametru P1320.

Index P1322[0] 1. sada dat motoru DDS
P1322[1] 2. sada dat motoru DDS
P1322[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 3000.0V

P13§3[3] ® | Vicebodova Uff charakteristika U2 o

Parametrem se voli napéti U2 odpovidajici kmito¢tu f2 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 57. Vyznam nastaveni je uveden u
parametru P1320.

Index P1323[0] 1. sada dat motoru DDS
P1323[1] 2. sada dat motoru DDS
P1323[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.00 az 650.00 Hz

P1324[3] (® | Vicebodova U/f charakteristika f3 [0Hz]

Parametrem se voli kmitoCet f3 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 57. Vyznam nastaveni je uveden u parametru P1320.

Index P1324[0] 1. sada dat motoru DDS
P1324[1] 2. sada dat motoru DDS
P1324[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 3000.0V

P1325[3
[3] ©) S

s Vicebodova U/f charakteristika U3

Parametrem se voli napéti U3 odpovidajici kmito¢tu f3 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 57. Vyznam nastaveni je uveden u
parametru P1320.

Index P1325[0] 1. sada dat motoru DDS
P1325[1] 2. sada dat motoru DDS
P1325[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 4000.0

P1330[3] © Zdroj zadavani napéti charakteristiky U/f [0.0]

Cl

Parametrem je mozné volit zdroj zadavani napéti na motoru pfi propojeni BICO. Pro aktivaci je nutné nastavit P1300 =19 (U/f
charakteristika s nezavislym nastavenim napéti).

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

1024 pevny kmitoCet FF

1050  motorpotenciometr

Index P1330[0] 1.sadadatv/vCDS

P1330[1] 2.sadadatv/vCDS
P1330[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 100.0 %

P1333[3]
® [10 %]

b Pocatecni kmitocet FCC regulace

Parametrem je ur€en kmitoCet, od kterého je U¢inna FCC regulace (aktivni regulace buzeni motoru) pfi volbé P1300 = 1.
Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého kmito¢tu motoru P0310.

Poznamka: FCC regulace umoznuje dosahnout vys3i U¢innosti pohonu, kdy pfi niz§im zatiZeni pohonu je automaticky snizeno
buzeni motoru a tim se snizi ztraty v motoru. Volba pfili§ nizké hodnoty parametru P1333 muze zapficinit
nedostateCny moment motoru v nizkych otackach a tim nestabilni chod pohonu.

Index P1333[0] 1. sada dat motoru DDS
P1333[1] 2. sada dat motoru DDS
P1333[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.0 az 600.0 %

P1335[3] ® | Kompenzace skluzu 0.0 %]

8

Parametrem Ize kompenzovat skluz asynchronniho motoru. Pfi kompenzaci skluzu se zvySuje hodnota vystupniho kmitoCtu v zavislosti
na zatizeni motoru, ota¢ky motoru zlstavaji témeér konstantni. Vyuziva se charakteristiky asynchronniho motoru (viz obr. 58), kdy v
pracovni oblasti je linedrni pokles otacek motoru pfi zatiZeni.

A oblast fs i)r/r:};::g:tr\rr:qiéknr%i;oéet = vystupni A
pracovnl ob|ast£ret|zen| é fim jmenovity kmitoCet motoru
fs i) ® skluz  pokles otatek motoru pfi zatizeni Ef —
fim ~—_ Mm  jmenovity moment motoru f1 M
Mo zabérny moment
(uplatni se pouze pfi napajeni
motoru pfimo ze sité, ne pfi
napajeni z ménice kmitoctu)
M: moment zvratu (maximalni moment
motoru pfi napajeni z ménice, ktery
nesmi byt pfekrocen)
pracovni oblast
- zatiZzeni pohonu nepfesahuje Mim,
Mim Mo Mz je mozny trvaly provoz pohonu M1
oblast pretiZeni
Obr. 58 Momentova charakteristika as. motoru kratkodobé pretizeni pohonu Obr. 59 Kompenzace skluzu as. motoru

omezené P0640

Pokud je motor napajen konstantnim kmito&tem fs1 (viz obr. 59), dojde pfi jeho zatizeni momentem M1 k poklesu otacek odpovidajici Af.
O tento pokles je zvySen vystupni kmitodet ménice, tj. na fs2, a tim posunuta momentova charakteristika. Otacky motoru zlistavaji
nezménény.
Vlyznam nastaveni:
0% kompenzace skluzu je vypnuta
100 %  pfi jmenovitém zatizeni motoru (Imot = Iim) je k vystupnimu kmitoctu pfi¢ten jmenovity skluz motoru
fust=f2+ Af = fs+ P1 335*(fsynchr 'fjm)
Index P1335[0] 1. sada dat motoru DDS

P1335[1] 2. sada dat motoru DDS
P1335[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Pro spravnou ¢innost kompenzace skluzu je nutné zadat spravné Stitkové udaje motoru. Pro pfesné nastaveni
regulatoru kompenzace skluzu je nutné vhodné nastavit konstantu zesileni P1460.

Poznamka: U pohond se synchronnimi motory nebo u pohon( skupinovych je nutné parametr P1335 nastavit na nulu (P1335=0).
P1336[3] 7 0 az 600 %
) ® | Omezeni skluzu 1250%]

Parametrem Ize omezit skluz motoru na hodnotu 0% az 600 % jmenovité hodnoty skluzu a tak zabranit moznému pfechodu motoru do
nestabilni ¢asti momentové charakteristiky nebo jeho pretizeni, pokud je zablokovan a nemize se otacet. Po dosazeni hodnoty omezeni
skluzu za¢ne méni¢ snizovat vystupni kmitoCet, az se dostane mimo oblast omezeni.

Index P1336[0] 1.sada dat motoru DDS
P1336[1] 2. sada dat motoru DDS
P1336[2] 3. sada dat motoru DDS

%

r1337 9 Hodnota kompenzace skluzu ]

(0]

Zobrazeni aktualni hodnoty kompenzace skluzu motoru pfi nastaveni P1335 # 0.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého skluzu motoru P1335.
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0.00 az 10.00

AL ® | Zesileni rezonanéniho kmitani pfi U/f fizeni [0.00]

8

Parametrem se voli zesileni obvodd, které tlumi rezonanéni kmitani proudu pfi fizeni dle charakteristiky U/f a malém zatiZeni pohonu.
Obvody tlumeni rezonanéniho kmitani jsou aktivni v rozsahu kmitoéti od cca 6 % do 80 % jmenovitého kmitoétu motoru (P0310). piili§
velka hodnota parametru mize zapficinit nestabilni chod pohonu.

P1338
iz“;inny ‘i “/\ P1338 frez tlumeni

o

Obr. 60 Rezonan¢ni tlumeni

Index P1338[0] 1. sada dat motoru DDS
P1338[1] 2. sada dat motoru DDS
P1338[2] 3. sada dat motoru DDS

0.000 az 0.499

P1340[3] ® | Zesileni regulatoru lma, omezeni kmitoétu 10.000]

8

Proporcionalni slozka regulatoru maximalniho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho kmitoctu.

Cinnost pfi fizeni U/f linearni, kvadraticka, FCC, vicebodova:

Pokud dojde k zvySeni vystupniho proudu méni¢e nad hodnotu r0067 (max.vystupni proud), regulator Imax Se snazi snizit vystupni
kmitocet ménice (az na hodnotu dvojnasobku skluzového kmitoctu motoru). Pokud timto zasahem nedojde ke snizeni proudu, sniZuje se
vystupni napéti.

Po odeznéni pretizeni pohonu a poklesu vystupniho proudu ménie, se regulator maximalniho proudu Imex deaktivuje a vystupni
kmitoCet se zvySi na zadanou hodnotu podle nastavené rozbéhové rampy (P1120).

Cinnost pfi fizeni U/f textilni aplikace, FCC textilni aplikace, nezavislé napéti:
Pokud dojde k zvySeni vystupniho proudu ménice nad hodnotu r0067 (max.vystupni proud), regulator Imax se snazi snizovat pouze
vystupni napéti.

Index P1340[0] 1. sada dat motoru DDS
P1340[1] 2. sada dat motoru DDS
P1340[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Viz téz nastaveni parametru P1341 (integracni slozka regulatoru maximainiho proudu Imax).

PR ® |Integraéni slozka regulatoru Imax, omezeni kmitoétu 0.000 az 50.000s
¢ [0.300s]
Integra¢ni slozka regulatoru maximainiho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho kmitoctu.
Regulator maximalniho proudu Imax Ize zablokovat nastavenim P1341 = 0.
P1341=0 pfi dosaZeni Imax Se vystupni kmitoCet ani vystupni napéti nesnizuje
P1340=0 aP1341>0 vystupni kmitoCet je ovlivnén pouze integracni slozkou regulatoru Imax
P1340>0 aP1341>0 vystupni kmitoCet je ovlivnén Pl regulatorem Imax
Upozornéni: Pokud zablokujete regulator maximéalniho proudu Imax, méni¢ nereaguje na zvySeny proud a dochazi ke hlaseni
vystrahy A0501 (proudové omezeni) a poté k vypadku ménic¢e FO001 (pfekrogeni proudu).
Index P1341[0] 1. sada dat motoru DDS
P1341[1] 2. sada dat motoru DDS
P1341[2] 3. sada dat motoru DDS
©) o , , Hz
r1343 co KmitoCet omezeny regulatorem lmax ]

Zobrazeni hodnoty vystupniho kmito&tu po omezeni regulatorem maximainiho proudu kax. Pokud regulator Imax neni aktivni, je zobrazen
maximalni vystupni kmitocet (P1082).

r1344 g Napéti omezené regulatorem Imax B

Zobrazeni hodnoty vystupniho napéti po omezeni regulatorem maximainiho proudu Imax.
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i 335[3] ® | Zesileni regulatoru Imax, omezeni napéti 0'00[% 3231'499

Proporcionalni sloZka regulatoru maximalniho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho napéti

Popis regulatoru Imax je uveden u parametru P1340.

Index  P1345[0]
P1345[1]
P1345[2]

Poznamka:

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Viz téZ nastaveni parametru P1346 (integracni slozka regulatoru maximalniho proudu Imax, omezeni napéti).

P1346[3]
g

©)

Integraéni slozka regulatoru Inax, omezeni napéti

0.000 a 50.000s
[0.3005]

Integraéni sloZka regulatoru maximalniho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho napéti.

Popis regulatoru Imax je uveden u parametru P1340.

Regulator maximalniho p
P1341=0

P1345=0 aP1346>0
P1345>0 aP1346>0

Index  P1346[0]
P1346[1]

roudu Imax Ize zablokovat nastavenim P1341 = 0.

pfi dosazeni Imax S€ vystupni kmitoCet ani vystupni napéti nesnizuje
vystupni napéti je ovlivnéno pouze integracni slozkou regulatoru Imax

vystupni napéti je ovlivnéno Pl regulatorem Imax

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS

P1346[2] 3. sada dat motoru DDS

0a1

P1350[3]
¢ 0]

©)

Zpusob magnetizace motoru

Parametrem se ur€uje, jakym zplsobem probihd magnetizace motoru.

0
1

Pokud je zvolen skokovy narlst magnetizaéniho napéti (P1350 = 0), magnetizace motoru je urena pfechodovou charakteristikou. pfi
magnetizaci se objevuje proudova Spicka. Doba magnetizace je kratSi (obr. 61). Nastaveni je vhodné pro aplikace s poZzadavkem na
rychly nardst otacek po povelu ZAP.

skokovy narlist magnetizaéniho napéti
pozvolny narlst magnetizaéniho napéti

Pfi pozvolném nardstu magnetizaéniho napéti se zvySuje napéti na svorkach motoru postupné. Doba magnetizace je odvozena od doby
rychlosti nardstu magnetizacniho napéti (obr. 62).

A A

doba magnetizace doba magnetizace

[\ proud

ws®
.
e
.
o

napéti
na motoru

vystupni
kmitocet

vystupni
kmitocet

magnetizaéni
proud

magnetizaéni
proud

—_
—

povel ZAP povel ZAP

Obr. 61 Skokovy narlst magnetizaéniho napéti Obr. 62 Pozvolny narlist magnetizatniho napéti

Index P1350[0] 1. sada dat motoru DDS
P1350[1] 2. sada dat motoru DDS
P1350[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Rychlost narlstu napéti pfi volbé pozvolného narlistu (P1350 = 1) je nastavitelna parametrem P1582 (Casova
konstanta naristu magnetizaéniho proudu).
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P1800 B (TS 2 az 16kHz
o @ | Spinaci kmitocet 4k

Parametrem se voli hodnota spinaciho kmitoctu pulzné $ifkové modulace (PSM) z rozsahu od 2kHz do 16kHz v krocich po 2kHz.

Jestlize neni bezpodmine¢né nutny nehluény provoz ménice, je vhodné volit niz§i hodnotu spinaciho kmitoctu. PFi niz8i hodnoté

spinaciho kmito¢tu se sniZi ztraty v ménici a také ruseni.

Poznamka: Podle nastaveni P0290 (chovani ménice pfi pfetizeni) mize ménic pfi vy3Sim zatizeni motoru automaticky snizit
spinaci kmitoCet a tim sniZit ztraty a otepleni ménice.

Podle spinaciho kmitoctu je nutné redukovat vystupni proud méniCe podle nasledujici tabulky:

Redukce vystupniho proudu ménicu v zavislosti na spinacim kmitoctu

m VN ki 4kHz 6Ktz 8KHz 10kHz | 12kHz  14kHz | 16kHz
7,5kW 19,0 19,0 17,1 15,2 13,3 11,4 9,5 7,6
11kW 26,0 26,0 24,7 234 20,8 18,2 15,6 12,8
15kW 32,0 32,0 28,8 25,6 22,4 19,2 16,0 13,0
18,5 kW 38,0 38,0 36,1 34,2 30,4 26,6 22,5 18,0
22kW 45,0 45,0 40,5 36,0 31,5 27,0 22,8 19,0
30kw 62,0 62,0 55,8 49,6 43,4 37,2 31,0 248
3TkwW 75,0 75,0 71,3 67,5 60,0 52,5 41,3 33,0
45kW 90,0 90,0 81,0 72,0 63,0 49,5 45,0 36,0
55 kW 110,0 110,0 93,5 77,0 63,3 54,0 45,0 37,5
75kW 145,0 145,0 123,3 97,9 83,4 65,3 54,4 43,5
90 kW 178,0 178,0 138,0 101,5 84,6 71,2 62,3 53,4

Poznamka: Pfi nastaveni spinaciho kmitoctu je nutné dbat zfetel na max. vystupni kmitocet (P1082) a jmenovity kmito¢et motoru
(P0310). Spinaci kmito¢et musi byt vétsi nez 15 nasobek max. vystupniho kmito€tu fspin > 15*fmax.
11801 Sg Aktualni spinaci kmitocet kE]Z

Zobrazeni skuteéné hodnoty spinaciho kmitoctu ménice. Skuteéna hodnota se mdZe lisit od hodnoty nastavené (P1800) v pfipadé, ze
dojde k pfekroceni teploty ménice (viz téz P0290).

AU ® |Zphsob modulace Uers
8 [0]
Parametrem se voli zplisob modulace vystupniho napéti ménice.
0 automatické prepinani mezi asymetrickou a standardni modulaci
1 asymetricka modulace
2 standardni modulace s orientaci na prostorovy vektor toku
3 fizené prepinani mezi asymetrickou a standardni modulaci

Pri asymetrické pulzné Sitkové modulaci vznikaji mensi ztraty, ale pfi velmi nizkych rychlostech mize dojit k nerovnomérnému otaceni
hidele motoru.

Pulzné Sitkova modulace s doplikovou modulaci zvySuje napéti na svorkach motoru (i nad Urovef napajeciho napéti ménice, viz
P1803), ale ma téZ za nasledek zvySeni hodnot vysSich harmonickych proudu motoru a tim vyssi ztraty.

P1820[3] ® |Zména sméru otaéeni motoru 0[8]1

Zména sméru otaceni motoru bez zmény znaménka zadané hodnoty otacek. Parametrem je mozné zménit smér otaCeni motoru, bez
pfepojovani vystupnich fazi.

0  beze zmény sméru

1 zména sméru otaceni motoru

Index P1820[0] 1. sada dat motoru DDS
P1820[1] 2. sada dat motoru DDS
P1820[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1910 (® | MéfFeni parametri motoru 0 3[3120

Parametrem se zapina automatické méfeni charakteristickych parametr(i motoru, jako je odpor statorového vinuti, indukénost apod.
Pred aktivaci méreni ukonéete nejdfive automatické nastaveni parametr(i ménice (P3900#0).

Pfi nastaveni P1910 = 1, 2 se po povelu ZAP po dobu cca 30s méfi parametry motoru. Pritom ménic hlasi vystrazné hlaseni A0541
(méfeni parametr(i motoru). Po ukoneni méfeni ménic prejde do stavu BLOKOVANI ZAPNUTI (r0052 bit 6 = 1). Je nutné zrusit povel
ZAP (zadat povel VYP1) a pro standardni chod motoru zadat opét povel ZAP.

Viysledky méfeni Ize pfeCist v nasledujicich parametrech:
r1912 zmérfena hodnota statorového odporu motoru
r1925 zméfena hodnota napéti IGBT v zapnutém stavu
r1926 zméfena hodnota ¢asového zpozdéni zapnuti IGBT

Pokud je zvoleno ukladani vysledki méfeni (P1910=1) je naméfena hodnota sériového odporu Rs zobrazena v parametru r1912
pfenesena do regulacnich obvodl (hodnota P0350 je nastavena na r1912).

Pokud ukladani neni zvoleno (P1910=2) neni naméfena hodnota sériového odporu Rs zobrazena v parametru r1912 pfenesena do
regulacnich obvodu

0 vypnuto

1 mérfeni vSech parametrd motoru je zapnuto; zméfené hodnoty jsou ulozeny, vysledky méfeni Ize pFecist v r1912 az r1926,
zmérené hodnoty jsou pfeneseny do regulaénich obvodu

2 méreni vSech parametrd motoru je zapnuto; zméfené hodnoty nejsou uloZeny, vysledky méfeni Ize preéist v r1912 az r1926

20 nastaveni vektoru napéti

Upozornéni: Pred aktivaci méfeni parametr( motoru nastavte spravné Stitkové idaje motoru.
MéFeni parametr( motoru aktivujte pouze pfi studeném motoru.

Poznamka: Spravné nastavena hodnota Rs je dllezita pro vypocet pocatecniho napéti motoru a tim momentu motoru v oblasti
nizkych otacek. Nespravné nastavend hodnota miZe zpusobit chybny chod pohonu - jeho nedostateény moment
nebo pfekroCeni povoleného proudu.

P1911 (® | Podet fazi pii méfeni parametrii motoru 1 EZ] R
Volba poétu fazi, ve kterych probiha méfeni parametr( motoru pfi nastaveni P1910 # 0.
r1912[3] (®  |Zméfena hodnota statorového odporu motoru ﬁ

Zméfena hodnota odporu statorového vinuti motoru (viz P1910). Zobrazena hodnota je odpor vinuti motoru mezi dvéma fazemi.

Index P1912[0] faze U
P1912[1] fazeV
P1912[2] faze W

r1925 (® | Zméfena hodnota napéti IGBT v zapnutém stavu [V]
Zméfena hodnota napéti na IGBT tranzistorech pfi zapnutém tranzistoru (viz P1910).
r1926 (® | Zméfena hodnota éasového zpozdéni zapnuti IGBT ﬁ

Zméfena hodnota prodlevy mezi zapnutim a vypnutim IGBT tranzistord (viz P1910).
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@ 1.00 az 650.00 Hz

P2000[3] Referencni kmitocet [50 Hz]

Vztazna hodnota kmitoétu pro nastaveni sériové linky, analogovych vstupd a vystupl a PID regulatoru. Referenénimu kmitoctu
(nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h (4000 000h).

Poznamka: Referenéni hodnoty jsou uréeny jako pomicka pro nastaveni rozsahu mnoha jinych parametrd, jejich hodnota je
relativné vztazena k referencni hodnoté, tj. parametry s jednotkou %. Hodnota 100 % téchto parametrl je referencni
hodnota:

e P2000 referenéniho kmitoctu [Hz]

e P2001 referenéniho napéti [V]

e  P2002 referencniho proudu [A]

e P2003 referenéniho momentu [Nm]

e P2004 referencniho vykonu [kW] popf. [hp] dle P0100

Hodnoté 100 % odpovida hodnota prenasena sériovou linkou 4000h (pfi délce 1 slova, 16 bitl) nebo 4000 000h (pfi
délce 2 slov, 32 bitd).

Index P2000[0] 1.sada dat motoru DDS
P2000[1] 2. sada dat motoru DDS
P2000[2] 3. sada dat motoru DDS

©) 10 az 2000V

P2001[3] Referencni napéti [1000V]

Vztazna hodnota napéti pro nastaveni sériové linky a parametrd s relativni hodnotou v % vztazenou k referenénimu napéti.
Referenénimu napéti (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h.

Priklad nastaveni: Pfi nastaveni P2001 = 230 hodnota 4000h pfenesena sériovou linkou znamena 230V.

Index P2001[0] 1.sada dat motoru DDS
P2001[1] 2. sada dat motoru DDS
P2001[2] 3. sada dat motoru DDS

©) 0.10 az 10000.00 A

P2002[3] Referenéni proud (]

Viztazna hodnota proudu pro nastaveni sériové linky a parametrd s relativni hodnotou v % vztaZenou k referenénimu proudu.
Referencnimu proudu (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h.

Index P2002[0] 1.sada dat motoru DDS
P2002[1] 2. sada dat motoru DDS
P2002[2] 3. sada dat motoru DDS

0.10 az 99999.00 Nm

P2003([3] ®  |Referenéni moment [0.75Nrm]

Vztazna hodnota momentu pro nastaveni sériové linky a parametr(l s relativni hodnotou v % vztaZenou k referenénimu momentu.
Referenénimu momentu (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h.

Index P2003[0] 1.sada dat motoru DDS
P2003[1] 2. sada dat motoru DDS
P2003[2] 3. sada dat motoru DDS

kW

r2004[3] ® | Referenéni vykon %

Vztazna hodnota vykonu pro nastaveni sériové linky a parametri s relativni hodnotou v % vztazenou k referenénimu vykonu.
Referencnimu vykonu (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h. Hodnota parametru je vypoétena z referenéniho napéti (P2001) a
referenéniho proudu (P2002).

Index r2004[0] 1. sada dat motoru DDS
r2004[1] 2. sada dat motoru DDS
r2004[2] 3. sada dat motoru DDS
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P2009[2]

©)

Normalizace dat sériové komunikace USS

Oat
[0]

Volba zplisobu pfenosu dat po sériové lince USS (jednoduchy univerzalni protokol).

0 normalizace zakazana, pfenaSena zadana hodnota (slovo 2) je vztazena k referenéni hodnoté 4000 h = 100 %
1 normalizace povolena, pfend3ena Zadané hodnota je interpretovana po pfevodu z hex do dekadického tvaru absolutné

4000h = 16384 d = 163,84 Hz
Index P2009[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)

P2009[1] sériové linka RS232 (USS1)

P20i1}0[2] (® | Rychlost pfenosu dat sériové komunikace USS 4 %112

Hodnota parametru ur€uje pfenosovou rychlost [Bd] sériovych komunikaénich linek.
Parametr m{iZze nabyvat téchto hodnot:
4 2400 Baud
5 4800 Baud
6 9600 Baud
7 19200 Baud
8 38400 Baud
9 57600 Baud
10 76 800 Baud
11 93750 Baud
12 115200 Baud
Index P2010[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)

P2010[1] sériovéa linka RS232 (USS1)

P2011>1 [2] (® | Adresa ménice na sériové lince USS 0 %]31

Obsahem parametru je adresa ménice ADR pfi komunikaci pfes sériové rozhrani prostfednictvim protokolu USS s nadfazenym
poCitaem nebo jinym Fidicim systémem. Na jedné sériové lince RS485 muze byt pfipojeno az 31 méniéd. Pri pouziti linky RS232 je
mozné pouze propojeni PC (RS) «»> jeden méni¢ kmito&tu.

USS telegram
- >
pfenos parametr( procesni data
STX || LGE || ADR PKW P7D BCC
| \ |
PKE | IND PKE PZD1 ‘ PZD2 | PZD3 | PZD4 |
\ : :

Obr. 63 Komunikacni protokol USS

STX startovaci byte telegramu (STX = 02h, byte)
LGE délka telegramu (LGE = poCet byte ADR+PKW+PZD+BCC, byte)
ADR  adresa méni¢e (ADR = P2011, byte)
PKW  pienos hodnot parametr(i (3 nebo 4 slova)
PZD pfenos procesnich dat (2 az 8 slov)
BCC  kontrolni soucet (BCC = XOR(STX,LGE,ADR,PKW,PZD), byte)
Index P2011[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2011[1] sériova linka RS232 (USS1)
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0az8

AN ® | Délka procesnich dat PZD sériové linky USS o

8

Obsahem parametru je poCet 16 bitovych slov &asti PZD v telegramu pfenaSeného po sériové lince USS. Procesni data PZD slouzi k
pienosu fidicich a stavovych signalt, Zadané a skuteéné hodnoty ménice.

procesni data
PzZD

pfenos dat do ménice <«—— CW1 . STP cw2
prenos dat z ménice ——»{ SW1 | ACT -

PZD1 | PZD2 | PZD3 | PZD4 | PZD5 | PZD6 | PZD7 | PZD8

P2012

Pfi propojeni mezi méniCem a panelem BOP-2 jsou pfenasena: Obr. 64 Pfenos procesnich dat PZD
Ccw1 fidici slovo

SW1 stavové slovo

STP Zadana hodnota

ACT skutecna hodnota

Pfi nastaveni P2012 = 4 je ve Ctvrtém slové pfenaseno:

CW2  pridavné fidici slovo

Index P2012[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2012[1] sériova linka RS232 (USS1)

0az127

P2013[2
8 [] ® [127]

Délka ¢asti PKW sériové linky USS

Obsahem parametru je pocet 16 bitovych slov ¢asti PKW v telegramu prenaseného po sériové lince USS. Cast PKW slouzi ke zméné a
¢teni hodnot parametr(i ménice.

0 ¢ast PKW neni pfenasena prenos gﬁﬁmetru
3 3 slova
4 4 slova

127  proménna délka &asti PKW

PKE | IND | PKW1 | PKW2

P2013=3 >
P2013=4 | ,
Obr. 65 Pfenos hodnot parametrd PKW
Poznamky: Pokud je P2013 = 3, nelze pienaset hodnoty parametrd, jejichz délka je 32 bitli. Pfi pokusu o pienos dojde k hlaseni

chyby ,Chyba pfistupu“, méni¢ novou hodnotu parametru neakceptuje a hodnota parametru zlstava nezménéna.
Toto nastaveni je vhodné v pfipadé, Ze na jednu sbérnici jsou pfipojeny ménice fady MM3 i MM4. Pfi nastaveni
P2013 = 3 neni mozné téz vysilani zpravy pomoci broadcast”.

Pfi nastaveni P2013 = 4 je mozny pfistup k hodnotdm vSech parametrli. Pokud parametr je indexovan, musi byt
Ctenilzapis indext provadén jednotlivé.

Nastaveni P2013 = 127 je nejvhodnéjSi nastaveni. Délka Casti PKW je proménna podle mnozstvi informaci, které
parametr obsahuje. Je umoZnéno Cteni vSech indext jednoho parametru v ramci jednoho telegramu soucasné.

Index P2013[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2013[1] sériova linka RS232 (USS1)

© Maximalni pripustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi 0 aZ 65535 ms

A telegramy USS [0ms]

Pfi nastaveni P2014 # 0 je pfenos dat po sériové lince USS kontrolovan v pravidelnych intervalech. Pfi pferuSeni komunikace po dobu
delSi nezZ je hodnota parametru, dojde k poruchovému hiaseni FO071 (neprobihd komunikace po sériové lince USS).

Hodnota 0 deaktivuje funkci hlidani prodlevy mezi dvéma telegramy.

Index P2014[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2014[1] sériova linka RS232 (USS1)
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r2015(8]

©)
co

Prijata data PZD sériové linky USS1 (RS232)

[]

Zobrazeni piijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na systémovém konektoru pro pfipojeni komunikaéniho

modulu).

Index r2015[0] 1

Obr. 66 Pfijem dat PZD pfes USS1

. pfijaté slovo (Fidici slovo CW1)

r2015[1] 2. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 1)

(
(
(zadana hodnota slovo 2)
(

———————————————————————— =~ 120150 |——={2032__)
e ~-#] T2075[1
~ -] 12015[2] |
L S o T20T50] |——»={12033_ )
| | I | 2015[4] |
12015[5
PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 20156] |
cw1 STP cw2 12015(7]
I
—— i
\*\\\\\\\ |
s1x || e |[mor || Prw PZD BCC
- USS telegram >

USS1 (BOP/RS232) prijem procesnich dat PZD v r2015

r2015[2] 3. pfijaté slovo
r2015[3] 4. pfijaté slovo (Fidici slovo CW2)
r2015[4] 5. pfijaté slovo
r2015[5] 6. pfijaté slovo
r2015[6] 7. pfijaté slovo
r2015[7] 8. pfijaté slovo
Poznamka: 1. a 4. slovo mUze byt zobrazeno téZ po jednotlivych bitech jako obsah parametrdi r2032 a r2033.
P2016[8] % Vysilana data PZD sériové linky USS1 (RS232) 0['2235 ‘:)000']"

Zdroj vysilanych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na systémovém konektoru pro pfipojeni komunikacniho
modulu). Parametr se nastavuje nasledujicim zpisobem: Cislo parametru . index parametru. MoZné nastaveni je pouze pro parametry
ur¢ené pro CO/BO propojeni.

<T0057 1+

P2016[0
: P2076[1]

. - , : P2016[2] | Eoom
i’ . S ~—— P20T6[3]

£ | £ I £ [ £ N MG ¢T0053 1

(I MG
PzD1 PzD2 PzD3 PZD4 P2016[6
SW1 ACT SW2 P2016[7]
s1x || e |[mor || Prw PZD BCC
l#—————————— USStelegram @—— >

USST (BOPIRS232) s vysiléni

Index  P2016[0]
P2016[1]
P2016[2]
P2016[3]
P2016[4]
P2016[5]
P2016[6]
P2016[7]

Poznamka:

1. vysilané slovo
2. vysilané slovo
3. vysilané slovo
4. vysilané slovo
5. vysilané slovo
6. vysilané slovo
7. vysilané slovo
8. vysilané slovo

Obr. 67 Vysilani dat PZD pres USS1

stavové slovo SW1)
skute¢na hodnota slovo 1)
skute¢na hodnota slovo 2)
stavové slovo SW2)

—~ e — —

procesnich dat PZD z P2016

Pfi tovarnim nastaveni P2016[0] = 52.0 je jako prvni slovo €asti PZD vysilano stavové slovo 1 (= r0052).
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r2018[8] ((;5?) Prijata data PZD sérioveé linky USS2 (RS585) [:]
Zobrazeni pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485 na Fidici svorkovnici svorky 29, 30).
ffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff %’__rgmgi
*********************************** B
o T e =l T2018[3] |—»={12037__)
I I . oms
PzD1 PzD2 PZD3 PzZD4 12018[6]
Ccwi1 STP Ccw2 12018[7]
s1x |[ e |[aor || Prw PZD BCC
- USS telegram -

Obr. 68 Pfijem dat PZD pfes USS2

USS2 (RS485) prijem procesnich dat PZD v r2018

Index r2018[0] 1. pfijaté slovo (Fidici slovo CW1)
r2018[1] 2. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 1)
r2018[2] 3. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 2)
r2018[3] 4. pfijaté slovo (Fidici slovo CW2)
r2018[4] 5. pfijaté slovo
r2018[5] 6. pfijaté slovo
r2018[6] 7. pfijaté slovo
r2018[7] 8. pfijaté slovo
Poznamka: 1. a 4. slovo mize byt zobrazeno téz po jednotlivych bitech jako obsah parametr(i r2036 a r2037.
P2019[8] ?I Vysilana data PZD sériové linky USS2 (RS485) 0['2233 ‘})000']0

Zdroj vysilanych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485 na fidici svorkovnici svorky 29, 30).
Parametr se nastavuje nasledujicim zplisobem: ¢islo parametru . index parametru. Mozné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro

CO/BO propojeni.

Index  P2019[0]
P2019[1]
P2019[2]
P2019[3]
P2019[4]
P2019[5]
P2019[6]
P2019[7]

Poznamka:

r0052 ]
r0052.x

PZD BCC

STX ” LGE ” ADR ||

USS telegram

Obr. 69 Vysilani dat PZD pfes USS2

1. vysilané slovo (stavové slovo SW1)

2. vysilané slovo (skute¢na hodnota slovo 1)
3. vysilané slovo (skute¢na hodnota slovo 2)
4. vysilané slovo (stavové slovo SW2)

5. vysilané slovo

6. vysilané slovo

7. vysilané slovo

8. vysilané slovo

;room

r0053 ]
r0053.x

USS2 (RS485) Hvysiléni procesnich dat PZD z P2019

Pfi tovarnim nastaveni P2019[0] = 52.0 je jako prvni slovo Casti PZD vysilano stavové slovo 1 (= r0052).
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r2024[2]

©)

Pocet bezchybnych telegramu sériové linky USS

Zobrazeni poétu bezchybné pfijatych telegram( pfenasenych po sériové lince USS.

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

Index  r2024[0]
r2024[1]

r2025[2]

©)

Pocet odmitnutych telegramui sériové linky USS

Zobrazeni poétu pfijatych telegramd pfenasenych po sériové lince USS, které byly z diivodl chyby odmitnuty.

Index r2025[0]
r2025[1]

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

r2026[2]

©)

Pocet chybnych znaku v telegramu sériové linky USS

Zobrazeni poctu chybné pfijatych znak( v telegramu pfenaSeného po sériové lince USS.

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

Index r2026[0]
r2026[1]

r2027[2]

©)

Pocet telegram(i sériové linky USS s prete¢enim

Zobrazeni poctu telegrami pfenaSenych po sériové lince USS, které nebyly celé prfeneseny v daném ¢asovém useku.

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

Index r2027[0]
r2027[1]

r2028[2]

©)

Pocet telegram(i sériové linky USS s paritni chybou

Zobrazeni poctu telegrami pfenaSenych po sériové lince USS, které obsahovaly chybny paritni bit.

Index r2028[0]
r2028[1]

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

r2029[2]

©)

Pocet telegramti sériové linky USS bez start signalu

Zobrazeni poctu telegrami pfenaSenych po sériové lince USS, u kterych nebyl rozpoznan startovaci puls.

Index r2029[0]
r2029[1]

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

r2030[2]

©)

Pocet telegram(i sériové linky USS s BCC chybou

Zobrazeni poctu telegramu pfenaSenych po sériové lince USS, které obsahovaly chybny kontrolni soucet.

Index r2030[0]
r2030[1]

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

r2031[2]

©)

Pocet telegram(i sériové linky USS s chybnou délkou

Zobrazeni poctu telegramu pfenaSenych po sériové lince USS, u nichz skuteéna délka neodpovidala ocekavané.

Index r2031[0]
r2031[1]

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)
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r2032

©)
BO

Ridici slovo 1 sériové linky USS1 (RS232)

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 1 ménice, tj. 1. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na
systémovém konektoru pro pfipojeni komunika¢niho modulu).

i:lstl: log. Groven H log. Groven L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENERATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENERATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 DALKOVE OVLADANI MISTNi OVLADANI
SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r2033 S Ridici slovo 2 sériové linky USS1 (RS232) }

BO

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 2 ménice, tj. 4. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na
systémovém konektoru pro pfipojeni komunikaéniho modulu).

(;';Is:: log. uroveii H log. urovei L
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit 10
bit 11 KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bit 12 MOMENTOVE RIZENi OTACKOVE RIZENi
bit 13 EXTERNi PORUCHA 1
bit 14
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
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r2036

©)
BO

Ridici slovo 1 sériové linky USS2 (RS485)

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 2 ménice, tj. 1. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériovéa linka RS485
na fidici svorkovnici svorky 29, 30).

i:lstl: log. Groven H log. Groven L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENERATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENERATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANi PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 DALKOVE OVLADANI MISTNi OVLADANI
SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r2037 O | Bidici slovo 2 sriové linky USS2 (RS485) ]

BO

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 2 ménice, 1j. 4. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485
na Fidici svorkovnici svorky 29, 30).

(;';Is:: log. uroven H log. drovei L
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit 10
bit 11 KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bit 12 MOMENTOVE RIZENi OTACKOVE RIZENi
bit 13 EXTERNi PORUCHA 1
bit 14
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
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© Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi 0 az 65535 ms

et telegramy PROFIBUS 20ms]

Pfi nastaveni P2040# 0 je pfenos dat po komunikacni lince PROFIBUS kontrolovan v pravidelnych intervalech. Pfi pferueni
komunikace po dobu delsi nez je hodnota parametru, dojde k poruchovému hlaseni F00700 (neprobihd komunikace po komunikaéni
lince PROFIBUS).

Hodnota 0 deaktivuje funkci hlidani prodlevy mezi dvéma telegramy.

P2041[5] ® | Parametry PROFIBUS 0 az[gf535
Specialni data vysilana po komunikaéni lince PROFIBUS.
Index P2041[0] PROFIBUS parametr 0
P2041[1] PROFIBUS parametr 1
P2041[2] PROFIBUS parametr 2
P2041[3] PROFIBUS parametr 3
P2041[4] PROFIBUS parametr 4
Poznamka: Vyznam parametrd PROFIBUS parametr 0 az 4 je uveden v literatufe popisujici komunikaci PROFIBUS.
r2050[8] (C;S?) Pfijata data PZD komunikacni linky PROFIBUS [:]
Zobrazeni pfijatych dat Casti PZD telegramu komunikacni linky PROFIBUS (po pfipojeni komunikacniho modulu).
- 205000] {12090
‘ T2050(1]
//"""””::::::::::::::;::—;27_%[@:
| | [ K
PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 : r_L]_%gggg
. CW1 sTP ow2 R il

tvodni ramec || PKW PZD ” opGovac

la————  CBtelegram ——»

komunikacni deska CB  —————————s——a—pfijem procesnich dat PZD v 12050
Obr. 70 Pfijem dat PZD pres komunikacni desku CB

Index r2050[0] 1. pfijaté slovo (Fidici slovo CW1)
r2050[1] 2. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 1)
r2050[2] 3. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 2)
r2050[3] 4. pfijaté slovo (Fidici slovo CW2)
r2050[4] 5. pfijaté slovo
r2050[5] 6. pfijaté slovo
r2050[6] 7. pfijaté slovo
r2050(7] 8. pfijaté slovo

Poznamka: 1. a 4. slovo mize byt zobrazeno téZ po jednotlivych bitech jako obsah parametr(i r2090 a r2091.
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P2051[8] ? Vysilana data PZD komunikaéni linky PROFIBUS 0['50233 ‘})000']0

Zdroj vysilanych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na systémovém konektoru pro pfipojeni komunikaéniho
modulu). Parametr se nastavuje nasledujicim zptsobem: €islo parametru . index parametru. MoZné nastaveni je pouze pro parametry

urcené pro CO/BO propojeni.

Index  P2051[0]
P2051[1]
P2051[2]
P2051[3]
P2051[4]
P2051[5]
P2051[6]
P2051[7]

r0052 B
r0052.x

===~~~ P205T[]]
- ST - . | P2051[2] | 0021
/’ ys ) —— -1 P2051[3
I I [ ; 2051[4 .
' | P2051[5] |
PZD2 PZD3 PZD4 ; P2051[6]
“~ ACT SW2 ; P2051[7]
q i 4 ukoncovaci
Uvodni rdmec | | PKW PZD ” FAMes

l¢————————  CBtelegram —— |

——————————— komunika¢ni deska CB Hvysiléni procesnich dat PZD z P2051

Obr. 71 Vysilani dat PZD pfes komunika¢ni desku CB

1. vysilané slovo (stavové slovo SW1), obvyklé nastaveni P2051[0] = 52 (r0052 stavové slovo 1)

=21 (r0021 vystupni kmitocet)

3. vysilané slovo (skute¢na hodnota slovo 2) , obvyklé nastaveni P2051[2] = 21 (r0021 vystupni kmitoCet)

(

2. vysilané slovo (skute¢na hodnota slovo 1), obvyklé nastaveni P2051[1]
(
(

4. vysilané slovo (stavové slovo SW2)
5. vysilané slovo
6. vysilané slovo
7. vysilané slovo
8. vysilané slovo

r2053[5]

©)

Verze programového vybaveni modulu PROFIBUS

Typ, verze a datum vytvofeni ovladaciho programu komunikaéniho modulu PROFIBUS.

Index r2053[0]

typ komunikaéni desky 0 = v ménici neni komunika¢ni deska

1 = komunikaéni deska PROFIBUS DP
2 = komunikacéni deska DEVICE NET
256 = komunikacni deska nespecifikovana

r2053[1]  verze programu
r2053[2]  upfesnéni verze programu
r2053[3]  rok vytvofeni
r2053[4] den + mésic vytvofeni napf. 507 = 5. Eervence
r2054[7] (® | Diagnostické parametry PROFIBUS [:]

Parametry popisujici aktuaini stav komunikace po komunikacni lince PROFIBUS.

PROFIBUS diagnosticky parametr 0
PROFIBUS diagnosticky parametr 1
PROFIBUS diagnosticky parametr 2
PROFIBUS diagnosticky parametr 3
PROFIBUS diagnosticky parametr 4
PROFIBUS diagnosticky parametr 5
PROFIBUS diagnosticky parametr 6

Vlyznam parametrl PROFIBUS diagnosticky parametr 0az6 je uveden v literatufe popisuijici komunikaci PROFIBUS.

Index r2054[0]
r2054[1]
r2054[2]
r2054[3]
r2054[4]
r2054[5]
r2054[6]

Poznamka:
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r2090 S?) Ridici slovo 1 komunikaéni linky PROFIBUS [:]
Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 1 ménice, tj. 1. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu komunikaéni linky PROFIBUS.
(;)IISt|u0 log. Groven H log. Groven L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPN| TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENERATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENERATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANi PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENI Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 DALKOVE OVLADANI MISTNI OVLADANI
SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r2091 % Ridici slovo 2 komunikaéni linky PROFIBUS [:]

Zobrazeni stavu pfijatého pfidavného Fidiciho slova 1 méniée, tj. 4. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu komunikaéni linky
PROFIBUS.

T)I|st|:|) log. uroven H log. Uroven L

bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0

bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1

bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2

bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3

bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0

bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1

bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO

bit 11 KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)

bit 12 MOMENTOVE RIZENI OTACKOVE RIZENI
bit 13 EXTERN| PORUCHA 1
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
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P2100[3] ® | Chovani méniée pi vystraze / poruse 0 32[315535

Nastaveni typu vystrazného hlaseni nebo poruchového hlaseni pro nestandardni zplisob chovani ménice.

Parametrem je mozné zvolit az 3 ¢isla vystraZzného hlaseni / poruchového hlaSeni, na které ma méni¢ reagovat zplisobem
specifikovanym v parametru P2101.

Standardni zplisob reakce ménice na vystrahu je indikace na displeji a pokracovani v €innosti. Standardni zpUsob reakce na poruchu je
okamzité zablokovani vystupnich tranzistord a volny dobéh motoru (VYP2).

Priklad nastaveni: Pokud nastavite P2100[0] = 5 (tj. typ poruchy F0005, pfekroéeni zatizeni ménice I2t) a P2101[0] = 3 (zpUsob
reakce VYP3) nedojde pfi vzniku poruchy F0005 k okamzitému vypnuti méniée, ale k dobéhu pohonu po
nastavené dobéhové rampé P1135 (doba dob&hu VYP3).

Index P2100[0] kod vystrahy / poruchy €. 1
P2100[1] kod vystrahy / poruchy €. 2
P2100[2] kod vystrahy / poruchy ¢&. 3

Poznamka: Nékteré typy poruch nelze timto zplsobem zménit, napf. FO001 (pfekroceni proudu) a maji vzdy za dusledek
okamzité zablokovani vystupu ménice.

P2101[3] ® | Zpusob chovani ménie pii vystraze / poruse 0 Fg] 5

Nastaveni nestandardniho zpUsobu chovani ménice pfi vzniku vystrazného hlaseni nebo poruchového hlaseni.
Parametrem je mozné zvolit zplisob chovani ménice pro typy vystrahy / poruchy specifikované P2100.

bez reakce, bez indikace na displeji

VYP1, zastaveni ménice po dobéhové rampé P1121

VYP2, okamzité zablokovani vystupu ménice, volny dob&h motoru
VYP3, zastaveni méni¢e po dob&hové rampé P1135

bez reakce na vystrazné hlaseni

Zadana hodnota otacek = pevné otacky FF15

PO —-~O

Index P2101[0] zplsob reakce na kod vystrahy / poruchy €. 1, viz P2100[0]
P2101[1] zplsob reakce na kéd vystrahy / poruchy €. 2, viz P2100[1]
P2101[2] zpUsob reakce na kod vystrahy / poruchy €. 3, viz P2100[2]

Poznamka: Pro poruchové hlaseni je mozné nastavit P2101 =0 az 3,
pro vystrazné hlaseni je mozné nastavit P2101 = 0 nebo 4,
nastaveni P2001 = 5 je mozné pouze pro poruchova hlaseni FO070 (chyba komunikace s komunikacnim
modulem), FO071 (chyba komunikace RS232), F0072 (chyba komunikace RS485) a FO080 (pferuseni proudové

smycky).
P2103[3] g Zdroj &. 1 povelu NULOVANi PORUCHY 0-0[a7i2 32?0-0

Parametrem se voli zdroj €. 1 povelu nulovani poruchy pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.7  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 7

2036.7  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 7

Index P2103[0] 1.sadadatv/vCDS
P2103[1] 2.sadadatv/vCDS
P2103[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 4000.0

P2104[3] © | zgroj & 2 povelu NULOVANi PORUCHY 09

Parametrem se voli zdroj €. 2 povelu nulovani poruchy pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr PO701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.7  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 7

2036.7  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 7

Index P2104[0] 1.sadadatv/vCDS
P2104[1] 2.sadadatv/vCDS
P2104[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P2106[3] © | zdroj signalu EXTERNi PORUCHA 110

Parametrem se voli zdroj signalu externi porucha pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 signal EXTERNI PORUCHA neni aktivni

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr PO701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2033.13 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 13

2037.13 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 13

Index P2106[0] 1.sadadatv/vCDS
P2106[1] 2.sadadatv/vCDS
P2106[2] 3.sadadatv/vCDS

r2110[4] ®  |Kaod vystrazného hlaseni [:]

Zobrazeni kodu vystrazného hlaseni. Vyznam jednotlivych kédd vystrazného hldSeni je uveden v kapitole Poruchova a vystrazna
hlaseni.
Index r2110[0] kod prvniho aktualniho vystrazného hiaseni

r2110[1]  kod druhého aktuélniho vystrazného hlaSeni

r2110[2]  kdd prvniho vystrazného hlaeni, které jiz pominulo

r2110[3]  kod druhého vystrazného hldSeni, které jiz pominulo
Vystraznym hlaSenim upozorfiuje méni¢ na neobvyklou ¢innost. Sou¢asné mize nastat vice pficin a tim se generuje i vice vystraznych
hlaSeni souCasné. Méni¢ umozriuje zobrazit kédy 2 vystraznych hlaseni, které nastaly sou¢asné (index 0 a index 1).
Viystrazné hlaSeni se nepotvrzuje. Pokud pficina vystrazného hlaSeni pominula, pfepiSe se automaticky hodnota z indexu 0 do indexu 2
a zindexu 1 do indexu 3. Indexy 0, popf. 1 se vynuluji.

Viystrazné hlaSeni méni¢ indikuje nasledujicim zplisobem:

e naovladacim panelu SDP blikdnim zelené a Zluté LED dle tabulky uvedené v kapitole Poruchova a vystrazna hlaseni
e na ovladacim panelu BOP-2 blikdnim displeje a zobrazenim kédu Axxxx
Poznamka: Po odpojeni napéjeciho napéti jsou v nemazateiné paméti ménice uloZeny pouze indexy 2 a 3.
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P2111 (® | Poéet zaznamenanych vystrah 0 %Z] 4
Zobrazovaci parametr uréuje poCet poruch zaznamenanych v paméti vystrah r2110.
Pokud nastavite parametr P2111 na hodnotu 0, pamét vystrah r2110 se vymaze.
s

r2114[2] ® | Provozni ¢as ménice

[]

Zobrazeni provozni doby ménige. Cita& provozni doby ménide nezobrazuje skute¢ny ¢as, ale pouze dobu, po kterou bylo pfipojeno
napajeci napéti v sekundach.

meénic byl pfipojen na napajeci napéti po dobu r2114[0]*65536+r2114[1] sekund

Index r2114[0] provozni &as [s] vy3Si slovo
r2114[1]  provozni ¢as [s] niz8i slovo

0 az 65535

P2115[3] ® |Cas - ovladaci panel AOP 0]

Nastaveni a zobrazeni realného ¢asu. Hodiny realného ¢asu jsou souéasti ovladaciho panelu AOP.

Index r2115[0] Udaj o minutach
r2115[1]  0daj o hodinach a dni (r2115[1] = 256*hodina + den v mésici)
r2115[2]  (daj o mésici a roku (r2115[2] = 256*mésic + rok-2000)
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P2150[3]
8

©)

Hystereze hlaseni dosazeni otacek

0.00 az 10.00 Hz

[3.00 Hz]

Hystereze hlaseni komparator porovnavani kmitoctu .
1. sada dat motoru DDS

Index  P2150[0]
P2150[1]
P2150[2]

zdroj zobrazeni
Zadané hodn. otadek 1

E P2151 |— - A

zdroj zobrazeni
skutecne hodn. otacek ¢ 1

2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

nzad>0

Y r2198.5)

P2161
fmin
0..10Hz [3Hz]

)

1 In 74d| <= n 4d min

AN - { EED
0

[n skut| > |n zad|

{ s

A
P2150
fhys
0..10Hz [3HZ]

Obr. 72 Porovnani zadané hodnoty otacek

P2151[3]
g

®
cl

Zdroj zadané hodnoty porovnani otacek

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj signalu Zadané hodnoty otaéek obvodu porovnani Zadanych otacek (obr. 72).

Vhodné nastaveni parametru:

20 aktualni zadana hodnota kmitoctu (r0020)

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv/v CDS

Index  P2151[0]
P21511]
P2151[2]

P2152[3]
g

©)

Cl

Zdroj skuteéné hodnoty porovnani otacek

0.0 az 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj signalu skutecné hodnoty otacek obvodu porovnani zadanych otaéek (obr. 72).

Vhodné nastaveni parametru:

24 aktualni skute¢na hodnota kmitoctu (r0024)

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv /v CDS

Index  P2152[0]
P2152[1]
P2152[2]
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P ® | Casova konstanta filtru otacek 0az 1000ms
¢ [5ms]
Casova konstanta filtrace skuteéné hodnoty otadek.
Index P2153[0] 1. sada dat motoru DDS
P2153[1] 2. sada dat motoru DDS
P2153[2] 3. sada dat motoru DDS
0
zdroj zobrazeni
skutecné hodn. otatek 1 n skut >0
E P2152 > iy 12197.3)
0
P1080
fmin
0 .. 650Hz [OHZ]
\
1 n filtr <= n min
— - -y 21970)
| 0
P2153
¢as. konst. filtrace
0 .. 1000ms [5ms] P2155
f
0 .. 650Hz [30HZ]
\
1 1 n filtr > n1
0
‘ n filtr <= n1

P2156
zpozdéni hlaseni
0..10000ms [10ms]

P2157
2
0. 650Hz [30Hz]

1 1 n filtr > n2
- 14 - o—1 121981
0
‘ n filtr <= n2
P2158
zpozdéni hlaseni

0..10000ms [10ms]

P2159
f3
0 .. 650Hz [30HZ]

1 1 n filtr > n3
> Yy A - f 0 4 = 2198.3
0

n filtr <= n3

P2160
zpozdéni hlaseni
0..10000ms [10ms]

P2150
fhys
0... 10Hz [3Hz]

Obr. 73 Porovnani skute¢né hodnoty otagek
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P2155[3] . e 0.00 a2 650.00 Hz
o ® | Komparaéni hodnota hlaseni f< f1 130.00Hz]

Nastaveni komparacni hodnoty hlaseni ,skutecny kmitocet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota f1* (viz obr. 73).
Viystupem komparatoru jsou bity 4 a 5 stavového slova 2 (r0053).

Index P2155[0] 1. sada dat motoru DDS
P2155[1] 2. sada dat motoru DDS
P2155[2] 3. sada dat motoru DDS

P2156[3] A 0 az 10000 ms
o ® | Prodleva hlaseni f< f1 (10ms]
Hodnota zpoZdéni hiaSeni ,skute€ny kmitocet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota f1" (viz P2155, obr. 73).
Index P2156[0] 1. sada dat motoru DDS
P2156[1] 2. sada dat motoru DDS
P2156[2] 3. sada dat motoru DDS
P2157[3] o 52 e 0.00 az 650.00 Hz
o ® | Komparaéni hodnota hlageni f< f2 130,00 Ha]

Nastaveni komparacni hodnoty hlaSeni ,skutecny kmitoCet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota f2“ (viz obr. 73).

Index P2157[0] 1. sada dat motoru DDS
P2157[1] 2. sada dat motoru DDS
P2157[2] 3. sada dat motoru DDS

P2158[3] A i 0 az 10000 ms
s (® | Prodleva hlaseni f< f2 (10ms]
Hodnota zpoZdéni hlaSeni ,skutecny kmitocet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota 2 (viz P2157, obr. 73).
Index P2158[0] 1. sada dat motoru DDS
P2158[1] 2. sada dat motoru DDS
P2158[2] 3. sada dat motoru DDS
P2159[3] 2 ek 0.00 az 650.00 Hz
e ® | Komparaéni hodnota hlaseni f< f3 130.00Hz]

Nastaveni komparacni hodnoty hlaseni ,skutecny kmitocet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota 3 (viz obr. 73).

Index P2159[0] 1. sada dat motoru DDS
P2159[1] 2. sada dat motoru DDS
P2159[2] 3. sada dat motoru DDS

P2160[3] A 0 az 10000 ms
o (® |Prodleva hlaseni f< f3 (10ms]
Hodnota zpoZzdéni hlaseni ,skutecny kmitocet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota f3“ (viz P2159, obr. 73).
Index P2160[0] 1. sada dat motoru DDS
P2160[1] 2. sada dat motoru DDS
P2160[2] 3. sada dat motoru DDS
P2161[3] o fx . 0.00 az 10.00Hz
S ® | Komparaéni hodnota hlaseni f< fmin [3.00 Hz]

Nastaveni komparacni hodnoty hlaSeni ,Zzadana hodnota kmitoctu je mensi nez miniméalni hodnota* (viz obr. 72).

Index P2161[0] 1. sada dat motoru DDS
P2161[1] 2. sada dat motoru DDS
P2161[2] 3. sada dat motoru DDS
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P2162[3] %o 0.00 aZ 650.00 Hz
¢ ® | Hystereze hlaseni f > fmax [20.00Hz]
Hystereze komparatoru hlaseni ,skute¢ny kmitoget / otacky jsou vétSi nez maximalni povolené® (viz obr. 74).
Index P2162[0] 1. sada dat motoru DDS
P2162[1] 2. sada dat motoru DDS
P2162[2] 3. sada dat motoru DDS
P1082
f max
0 .. 650Hz [50Hz]
" 1 n skut > n max
n skut j i o Vi
[ Lo 0
L
P2162
fhys max
0 .. 650Hz [20Hz]
Obr. 74 Porovnani maximalni hodnoty otaéek
AT (® | Komparaéni hodnota hlageni odchylka otacek 0.00 a2 20.00Hz
13 [3.00Hz]
Nastaveni komparacni hodnoty hlaseni ,odchylka skute¢nych otacek je vétsi nez povolena hodnota“ (viz obr. 75).
Viystupem komparatoru je bit 8 stavového slova 1 (r0052).
Index P2163[0] 1. sada dat motoru DDS
P2163[1] 2. sada dat motoru DDS
P2163[2] 3. sada dat motoru DDS
P2163
max. odchylka otacek
0... 20Hz [3HZ]
A
zadana hodnota 1 n skut = n zad
otacek ]
T7ad N | > 5o [12197.7)
. el
\_r
Skuteena hodnota spodn bgent
otacek F2164 0. 10000ms [10ms]
f skut f hys odchylky
0...10Hz [3HZ] s = _ _ M skut > M1
S Qg —famo
P2166 Q
zpozdéni hlaseni R Q

0..10000ms [10ms]

rampovy generator
je aktivni

skute¢na hodnota

M skut| > M1

momentu o o A o | !
M skut 'NL ] gl X
0
P2166
_ zpozdéni hlaseni
P2174 0..10000ms [10ms]
M komp

0... 99999Nm [**Nm]

Obr. 75 Porovnani odchylky otacek

12198.10
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P2164[3] e ¢ o« 0.00 a2 10.00 Hz
¢ (® | Hystereze hlaseni odchylka otaéek [3.00 Hz]

Hystereze komparatoru hlaseni ,odchylka skuteénych otacek je vétsi nez povolena hodnota® (viz obr. 75).

Index P2164[0] 1. sada dat motoru DDS
P2164[1] 2. sada dat motoru DDS
P2164[2] 3. sada dat motoru DDS

P2165[3] o a5 0 az 10000 ms
¢ ® | Prodleva hlageni odchylka otaéek [10ms]

Hodnota zpoZzdéni hlaseni ,odchylka skute¢nych otacek je vétsi nez povolena hodnota“ (obr. 75).

Index P2165[0] 1. sada dat motoru DDS
P2165[1] 2. sada dat motoru DDS
P2165[2] 3. sada dat motoru DDS

P21§6[3] ® | Prodleva hlageni rampovy generator neni aktivni 0 32[11002]2? ms
Hodnota zpoZdéni hlaseni ,ukoncen rozbéh nebo dobéh pohonu* (obr. 75).
Index P2166[0] 1. sada dat motoru DDS
P2166[1] 2. sada dat motoru DDS
P2166[2] 3. sada dat motoru DDS
P21§7[3] ® | Kmitoget vypnuti f.y, U0 eﬁ :I(Z)jOO Hz

Pokud vystupni kmitoet poklesne pod hodnotu nastavenou parametrem P2167, dojde zablokovani vystupnich tranzistord ménice.

K vypnuti dojde pouze v pfipadg, Ze je aktivovan povel VYP1 nebo VYP3. Pokud vystupni kmitoGet méni¢e < P2167, je nastaven bit 1
stavového slova 1 (r0053), viz obr. 76.

skutecna hodnota 1
otacek o _ A -
N skut VM o \ A -
0 bez ovladani brzdy‘gl [N skut| < nwyp
P1215=0 - gk
Zaviena

Y

L VYP1 ﬁ

P2167 —" &

fup VYP3 P2168
0.0 az 10.0Hz [1.0HZ] zpozdéni hlaseni

0..10000ms [10ms]
Obr. 76 KmitoCet vypnuti ménice

Index P2167[0] 1. sada dat motoru DDS
P2167[1] 2. sada dat motoru DDS
P2167[2] 3. sada dat motoru DDS

P2168[3] o 0 a2 10000 ms
o ® | Prodleva vypnuti ménice oms|

Prodleva vypnuti ménice, pokud vystupni kmitoCet poklesne pod hodnotu nastavenou parametrem P2167 obr. 76.
K vypnuti dojde pouze v pfipadé, Ze je jiz zaviena mechanicka brzda motoru (viz P1215 povoleni externi brzdy).

Index P2168[0] 1. sada dat motoru DDS
P2168[1] 2. sada dat motoru DDS
P2168[2] 3. sada dat motoru DDS

r2169 (C;% Zobrazeni skuteénych otacek po filtraci. l?]z

Zobrazeni hodnoty skuteCnych otacek po filtraci P2153 (viz obr. 73).

kvéten 2002 151



POPIS PARAMETRU MICROMASTER 430
P2170[3] T eefi 0.0 az 400.0 %
3 ® | Porovnavaci hodnota proudu lporov [100.0%]
Komparaéni hodnota porovnani vystupniho proudu ménice obr. 77.
Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého proudu motoru (P0305).
| skut > | porov

\

skutecna hodnota 1
proudu A = |
| skut o "0 : 0 1

A P2171
1 zpozdéni hladeni
P2170 0 .. 10000ms [10ms]

| porov

0..400% [100%]
Obr. 77 Porovnani vystupniho proudu

Index P2170[0] 1. sada dat motoru DDS
P2170[1] 2. sada dat motoru DDS
P2170[2] 3. sada dat motoru DDS

r2197.5 )

S 0az 10000
P21Z; 3] ® | Prodleva hlageni lskut > lporov 62[10 o ms
Prodleva hlaseni ,vystupni proud méniée > nastavena uroveri* obr. 77.
Index P2171[0] 1. sada dat motoru DDS
P2171[1] 2. sada dat motoru DDS
P2171[2] 3. sada dat motoru DDS
P21i712[3] (®  |Porovnavaci hodnota napéti meziobvodu Uporoy 0 1;02: S?V

Komparaéni hodnota porovnani napéti stejnosmérného obvodu ménice obr. 78.

1

Uss < Uporov

r0053.7 )

Uss > Uporov

napéti ss meziobvodu A !
> ——————»
Uss Y 0
0
/ P2173
_1 zpozdéni hlaseni
P2172 0..10000ms [10ms]
U porov
0..2000V [800V] T
] 1
- BLo -1 F

Obr. 78 Porovnani stejnosmérného napéti

Index P2172[0] 1. sada dat motoru DDS
P2172[1] 2. sada dat motoru DDS
P2172[2] 3. sada dat motoru DDS

r00563.8 )

P2173[3 R roh 0 az 10000 ms
o 3] ® | Prodleva hlageni Uss < Uporov [10ms]
Prodleva hlaseni ,napéti stejnosmérného meziobvodu < nastavena Groven“ obr. 78.
Index P2173[0] 1. sada dat motoru DDS
P2173[1] 2. sada dat motoru DDS
P2173[2] 3. sada dat motoru DDS
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P2174[3]
g

® | Komparaéni hodnota hlageni dosazeni momentu

0.00 az 99999.00 Nm
[***]

Nastaveni komparacéni hodnoty hl&Seni ,skute¢na hodnota momentu je vétsi nez nastavend* (viz obr. 75).

Index  P2174]0]
P2174[1]
P2174[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P2176[3]
3

©) Prodleva hlaseni dosazeni momentu

0 az 10000 ms
[10ms]

Hodnota zpozdéni hlaSeni ,skute¢na hodnota momentu je vétsi nez nastavena® (obr. 75).

Index  P2176[0]
P2176[1]
P2176[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P2177[3]
3

(® | Prodleva hlageni motor je zablokovan

0 az 10000 ms
[10ms]

Hodnota zpoZdéni hlaseni ,motor je mechanicky zablokovan®.

Index  P2177[0]
P2177[1]
P2177[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P2178[3]
g

® | Prodleva hlaseni motor stoji

0 az 10000 ms
[10ms]

Hodnota zpoZdéni hla3eni ,motor stoji*.

Index  P2178[0]
P2178[1]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS

P2178[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0az10.0%

P2179 ©) Porovnavaci hodnota hlaseni motor neni zatizen [3.0%)

8

Komparaéni hodnota pro vystrazné hladeni A0922 ,motor neni zatizen®, obr. 79. Vystrazné hldSeni A0922 je generovano vétsinou v
pfipadé, ze k ménici neni pfipojen motor nebo doslo k preruseni jedné faze stfidace ménice.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého proudu motoru (P0305).

skuteéna hodnota 1
proudu /
—— —_—
| vyst ! 0
A
P2179
| bez zatéze
0..10% [3%]
skutecna hodnota 1 > T motor bez zatéze
s 3 o—Tror.in)
e — - - 12197.11
|
P2180
zpozdéni hladeni
U wyst>0 0 .. 10000ms [2000ms]

vystupni stfidaé

odblokovan Obr. 79 Hlidani odlehéeni motoru

0 az 10000 ms

P2180
©) [2000 ms]

s Prodleva hlaseni motor neni zatizen

Hodnota zpoZdéni vystrazného hlaSeni A0922 ,motor neni zatizen®, obr. 79.
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0az6

P2181[3] ® | Rezim kontroly momentu 0]

Pomoci parametru P2181 Ize kontrolovat, zda skuteCny moment motoru lezi v zadanych mezich, jako je napf. mechanickd porucha
pohonu, neo¢ekavané odleh¢eni nebo pretizeni pohonu apod.

Pro detekci stavu, zda skuteény moment pohonu leZi v zadanych mezich Ize pouZit dvé metody:

a) Porovnani skuteéné hodnoty momentu pfi danych otackach pohonu s pfednastavenym pasmem, ve kterém musi hodnota
skuteCného momentu leZet (viz P2182 az P2190, P2192). Pokud skute¢na hodnota momentu je mimo tuto oblast, je hlaSeno
vystrazné nebo poruchové hlaseni.

b) Druha metoda vyuziva jednoduchého snimace otacek, ktery je umistén na pohonu. Pulsy ze snimace otacek, bézné jeden impuls
na jednu otacku pohonu, je zaveden na digitalni vstup ménice. Perioda opakovani pulsu je porovnavana s vystupnim kmitoctem
ménice (viz P2191, P2192).

rezim kontroly momentu neni aktivni

vystrazné hlaSeni, pokud je moment pohonu < zadana hodnota
vystrazné hlaSeni, pokud je moment pohonu > zadana hodnota
vystrazné hlaSeni, pokud je moment pohonu < nebo > zadana hodnota
poruchové hla3eni, pokud je moment pohonu < zadana hodnota
poruchové hla3eni, pokud je moment pohonu > zadana hodnota
poruchové hlaseni, pokud je moment pohonu < nebo > zadana hodnota

Index P2181[0] 1.sadadatv/vCDS
P2181[1] 2.sadadatv/vCDS
P2181[2] 3.sadadatv/vCDS

ook WN O

0.00 az 650.00 Hz

P2182[3
= ® [5.00 Hz]

S Kmitocet f1 rezimu kontroly momentu

Pasmo povolenych moment(i motoru je uréeno parametry P2182 az P2190 (viz obr. 80). Skutecna hodnota momentu musi lezet v $edé
znaceném pasmu. Pokud hodnota lezi mimo tuto oblast, je hl&Seno vystrazné nebo poruchové hladeni (viz P2181).

Parametrem P2182 je uréen kmitocet f1 pro porovnani momentu M1.

Index P2182[0] 1. sada dat motoru DDS
P2182[1] 2. sada dat motoru DDS
P2182[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Pokud je vystupni kmitoCet niz8i nez f1 nebo vy$Si nez f3, neni vysledny moment motoru porovnavan.

moment pohonu A
(Nm]

P2189|
max. moment M3 |

P2190 |
min. moment M3 [

P2187 |
max. moment M2 |

P2188|
min. moment M2 |

P2185|
max. moment M1

P2186 |
min. moment M1

L A mitocet [Hz)
P2182 P2183 P2184
kmitocet f1 kmitocet f2 kmitocet f3
Obr. 80 Rezim kontroly momentu
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P2183[3]
o ©)

Kmitocet f2 rezimu kontroly momentu

0.00 a2 650.00 Hz
[30.00Hz]

Parametrem P2183 je uren kmitoCet f2 pro porovnani momentu M2 (viz P2182).

Index P2183[0] 1. sada dat motoru DDS
P2183[1] 2. sada dat motoru DDS
P2183[2] 3. sada dat motoru DDS

P2184[3]
o ©)

Kmitocet f3 rezimu kontroly momentu

0.00 az 650.00 Hz
[50.00 Hz]

Parametrem P2184 je uréen kmitoCet f3 pro porovnani momentu M3 (viz P2182).

Index P2184[0] 1. sada dat motoru DDS
P2184[1] 2. sada dat motoru DDS
P2184[2] 3. sada dat motoru DDS

P21§5[3] ® | Komparaéni hodnota max. momentu M1 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0Nm
[99999.0 Nm]

Parametrem P2185 je uréena maximaini hodnota momentu M1 v rezimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2185[0] 1. sada dat motoru DDS
P2185[1] 2. sada dat motoru DDS
P2185[2] 3. sada dat motoru DDS

P2186[3] 5

o Komparaéni hodnota min. momentu M1 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0 Nm
[0.0Nm]

Parametrem P2186 je uréena minimalni hodnota momentu M1 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2186[0] 1. sada dat motoru DDS
P2186[1] 2. sada dat motoru DDS
P2186[2] 3. sada dat motoru DDS

P2187[3] 5

o Komparaéni hodnota max. momentu M2 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0 Nm
[99999.0 Nm]

Parametrem P2187 je uréena maximaini hodnota momentu M2 v rezimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2187[0] 1. sada dat motoru DDS
P2187[1] 2. sada dat motoru DDS
P2187[2] 3. sada dat motoru DDS

P2188[3]
o ©)

Komparaéni hodnota min. momentu M2 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0Nm
[0.0Nm]

Parametrem P2188 je uréena minimalni hodnota momentu M2 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2188[0] 1. sada dat motoru DDS
P2188[1] 2. sada dat motoru DDS
P2188[2] 3. sada dat motoru DDS

P21§9[3] ® | Komparaéni hodnota max. momentu M3 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0 Nm
[99999.0 Nm]

Parametrem P2189 je uréena maximaini hodnota momentu M3 v rezimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2189[0] 1. sada dat motoru DDS
P2189[1] 2. sada dat motoru DDS
P2189[2] 3. sada dat motoru DDS
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P21§0[3] ® | Komparaéni hodnota min. momentu M3 rezimu kontroly momentu 00 3?098 ?\123]0 Nm
Parametrem P2190 je uréena minimalni hodnota momentu M3 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).
Index P2190[0] 1. sada dat motoru DDS
P2190[1] 2. sada dat motoru DDS
P2190[2] 3. sada dat motoru DDS
P21§2[3] (® | Prodleva hlaseni v rezimu kontroly momentu 0 ;Zoi?s

Pokud skute¢na hodnota momentu lezi mimo stanovené pasmo (viz P2182 az P2190) nebo rozdil vystupniho kmitoCtu a kmitoctu
snimace otacek lezi nad povolenou hodnotu (viz P2191) je podle nastaveni P2181 hlaSeno vystrazné nebo poruchové hlaseni.
Parametrem P2192 je uréena prodleva tohoto hlaseni.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Index  P2192]0]
P2192[1]
P2192[2]
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® ; :
r2197 COIBO Stavové slovo 1 monitoru

[]

Zobrazeni 1. stavového slova monitoru ménice. Nastaveni jednotlivych bitd stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych
segmentt displeje dle obr. 30.

<:)|Istl: segment sviti
bit 0 vystupni kmitocet < minimaini kmitoCet (P1080)
bit 1 vystupni kmitocet < komparacni kmitoCet f1 (P2155)
bit 2 vystupni kmitocet > komparacni kmitocet f1 (P2155)
bit 3 vystupni kmitoget > 0
bit 4 vystupni kmito&et = Zadané hodnota kmito¢tu
bit 5 vystupni kmitoget < kmitocet vypnuti ménice (P2167)
bit 6 vystupni kmitoet = maximalni kmitoCet (P1082)
bit 7 vystupni kmitoget = Zddana hodnota kmito¢tu
bit 8 vystupni proud = kompara¢ni hodnota proudu (P2170)
bit 9 napéti meziobvodu < komparaéni uroven napéti (P2172)
bit 10 napéti meziobvodu > komparaéni uroven napéti (P2172)
bit 11 pohon neni zatizen (vystupni proud < proud motoru bez zatizeni, P2179)
r2198 ® Stavové slovo 2 monitoru )
CO/BO []

Zobrazeni 1. stavového slova monitoru ménice. Nastaveni jednotlivych bitd stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych
segmentu displeje dle obr. 30.

éislo

bitu segment sviti

bit 0 |otacky po filtraci (r2169) | < komparaéni kmitoget f2 (P2157)

bit 1 |otacky po filtraci (r2169) | > komparaéni kmitocet f2 (P2157)

bit 2 |otacky po filtraci (r2169) | < komparaéni kmitocet f3 (P2159)

bit 3 |otacky po filtraci (r2169) | > komparaéni kmitoCet f3 (P2159)

bit 4 |Zadana hodnota kmitoctu | > komparacni hodnota minimalniho kmitoctu (P2161)
bit 5 Z4dand hodnota kmitogtu > 0

bit 6 motor je zablokovan

bit 7 motor stoji

bit 8 [vystupni proud (r0068) | < komparaéni hodnota proudu (P2170)

bit 9 |moment motoru | > komparacni hodnota momentu (P2170) & nzad = Nskut
bit A |moment motoru | > komparaéni hodnota momentu (P2170)

bit b vystraha v reZzimu kontroly momentu

bit C porucha v reZzimu kontroly momentu
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P22§0[3] g? Zdroj povoleni technologického PID regulatoru 00 a[%%(])oo.o

Parametr slouzi k odblokovani, resp. zablokovani technologického PID regulatoru. Technologicky PID regulétor je proporcionalné
integraéni obecné pouzitelny regulator pro Fizeni na konstantni hodnotu, jako je napf. regulace pritoku, stavu hladiny, mnoZstvi
dopravované hmoty apod. Schéma nastaveni PID regulatoru je uvedeno na obr. 81.

0  PID regulator neni aktivn
1 PID regulator je aktivni;

i, pozadovanou hodnotou je statorovy kmitoCet nebo otacky motoru
vstup Z&dané hodnoty a zpétné vazby PID regulatoru, jakoZ i vystup regulatoru jsou volné propojitelné

konektory BICO propojeni

Poznamka 1: Pokud je
nastaveni
dobéhové

PID regulator povolen (P2200 = 1) je automaticky potlatena dobéhova a rozbéhova rampa (jako pfi
P1120 = 0, P1121 = 0). Po povelu VYP1 nebo VYP3 jsou vSak otacky motoru snizovany po nastavené
rampé (P1121 pro VYP1 nebo P1135 pro VYP3).

Poznamka 2: Viystupni kmitoCet je trvale omezen parametry P1080 (minimalni vystupni kmitocet) a P1082 (maximaini vystupni

kmitocet).

Taktéz jsou stéle aktivni pasma potlaceni vystupniho kmito¢tu (P1091 az P1094). Pfi povoleni PID regulatoru
(P2200 = 1) mlze vyuziti pasem potlaceni vystupniho kmitoctu vést k nestabilité.

Poznamka 3 Pfi zadavani pevnych kmitoctd FF / pevnych poZadovanych hodnot FS a jejich vybéru digitalnimi vstupy DIN1 az
DIN4 (P0701 az P0704 = 15, 16, 17) jsou pfi nastaveni:

P2200=0

P2201 =1

............ vybirany pevné kmitocty FF (P1001 az P1015)
............ vybirany pevné hodnoty FS (P2201 az P2215)

Index P2200[0] 1.sadadatv/vCDS
P2200[1] 2.sadadatv/vCDS
P2200[2] 3.sadadatv/vCDS

P

2256

zesileni

fida
2droj pridavné P
Zz&dané hodnoty

vné Zh.

p2257 P2258 =
doba doba P2200 =1
nabéhu  dobéhu P2261

¢asova konst.
filtrace

. . P2255
ZADANA HODNOTA zesileni 12260 12262
) ~ hlavni Zh. 7adana T 2.h.po
B védro; nladvmt hodnota filtraci
Zadane hodnoty T i T
SKUTECNAHODNOTA o0t o
P2270 ]
éIIEDZLI;ETNOVAZEBNIHO filtrace 12266 P22ET | P2269  charakteristika 12272 +
. . T skut. h. omezeni ‘ zesileni snimace upravena
deﬂ Sdku‘?cne po filtraci max. hodnoty skuteéna h.
odnoty ;
el L NS
P2268
omezeni -
min. hodnoty
P2274 P2280 P2285
derivacni  proporcionalni integracni
P%271 konstanta Kd  konstantaKp  konstanta Tn
yp
snimace
1
Y N AR I - o
g odehka T VYSTUPNI HODNOTA
PID REGULATORU
Nt )
A ——————

P2291
omezeni max.
vystupni hodnoty }7 ; \

P2293

doba
nabéhu a dobéhu

|ANn

Obr. 81 Schéma technologického PID regulatoru

P2292
omezeni min.
vystupni hodnoty
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-200.00 az 200.00 %

P2201[3]
® 0°%)

S Pevna hodnota FS1

Parametr uréuje pevnou zadanou hodnotu FS1 technologického PID regulatoru. Pro povoleni pevnych zadanych hodnot je nutné
nastavit P2200 =1 (viz Poznamka 3 P2200).

Pevné Zadané hodnoty kmitoCtu mohou byt voleny digitalnimi vstupy DIN1 az DING (P0701 az P0706) a mohou byt kombinovany se
souc¢asnym zadanim povelu ZAP. Jsou mozné ffi typy:

a) Piimy vybér jedné ze tfi pevnych zadanych hodnot (P0701 ... P0706 = 15)
Alespor jeden z parametrt P0701, P0702, P0703, P0704, P0705 a P0706 musi byt nastaven na hodnotu 15.
Dig. vstupem DIN1 je vybirana pevna hodnota FS1 (P2201), dig. vstupem DIN2 je vybirana pevna hodnota FS2 (P2202),
dig. vstupem DIN3 je vybirana pevna hodnota FS3 (P2203), dig. vstupem DIN4 je vybirana pevna hodnota FS4 (P2204),
dig. vstupem DIN5 je vybirana pevna hodnota FS5 (P2205), dig. vstupem DING je vybirana pevna hodnota FS6 (P2206).
Pfi soucasné aktivaci vice vstupld je vysledna pevna hodnota dana souctem jednotlivych pevnych hodnot; napf. je-li DIN1=L,
DIN2=H, DIN3=H, DIN4=L, DIN5=L, DIN6=L je vysledny kmitocet FS2+FS3.
Pro start chodu motoru je nutné zadat povel ZAP nékterym z digitalnich vstupl DIN1, DIN2, ... DIN8 nebo tlacitkem I na
ovladacim panelu nebo sériovou linkou.

b) Pfimy vybér jedné ze tii pevnych zadanych hodnot + povel ZAP (P0701 ... P0706 = 16)
Alespon jeden z parametrd P0701, P0703, P0704, P0705 a P0706 musi byt nastaven na hodnotu 16. Pevné zadané hodnoty jsou
vybirany stejnym zplsobem jako a).
Start chodu motoru je zadavan vstupem, jehoz Fidici parametr je nastaven na hodnotu 16 (P0701, P0702, ... P0706 = 16). P¥i
aktivaci vice vstupl je povel ZAP dan logickym souctem vstup( nastavenych na tuto funkci a souétem zvolenych pevnych hodnot.

c) Binarni kddovani pevnych zadanych hodnot + povel ZAP (P0701, P0702, P0703, P0704 = 17)
Viybér az 15 pevnych zadanych hodnot FS1 az FS15 je dan nasledujici tabulkou:

Binarni kédovani pevnych pozadovanych hodnot
DIN4 DIN3 DIN2 DIN1
(P0704 = 17) (P0703 = 17) (P0702 = 17) (P0701 =17)

VYP L L L L
ZAP + FS1 (P2201) L L L H
ZAP + FS2 (P2202) L L H L
ZAP + FS3 (P2203) L L H H
ZAP + FS4 (P2204) L H L L
ZAP + FS5 (P2205) L H L H
ZAP + FS6 (P2206) L H H L
ZAP + FS7 (P2207) L H H H
ZAP + FS8 (P2208) H L L L
ZAP + FS9 (P2209) H L L H
ZAP + FS10 (P2210) H L H L
ZAP + FS11 (P2211) H L H H
ZAP + FS12 (P2212) H H L L
ZAP + FS13 (P2213) H H L H
ZAP + FS14 (P2214) H H H L
ZAP + FS15 (P2215) H H H H

Start chodu motoru je zadavan logickym soudtem vstupl nastavenych na tuto funkci.

Poznamka: Pokud neni nutné pouzit vSech 15 pevnych hodnot FS1 + FS15 ale méné, nemusi byt néktery ze vstupt na
funkci pfednastavenych hodnot nastaven. V tomto pfipadé je Uroven odpovidajiciho vstupu v tabulce Binarni
kédovani pevnych pozadovanych kmitoctd L.

Priklad: Pfi nastaveni P0701= 17, P0702 = 17, P0703 = 0, P0704 = 0 jsou voleny pouze hodnoty FS1 aZ FS3.

Index P2201[0] 1. sada dat motoru DDS
P2201[1] 2. sada dat motoru DDS
P2201[2] 3. sada dat motoru DDS
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Pzzgz[s] ® | Pevn hodnota FS2 '200'00[1"‘5%’0'00 %

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS2 technologického PID regulétoru.

parametru P2201.

Index P2202[0] 1. sada dat motoru DDS
P2202[1] 2. sada dat motoru DDS
P2202[2] 3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2203[3] o

o Pevna hodnota FS3

-200.00 a2 200.00 %
[20 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS3 technologického PID regulétoru.

parametru P2201.

Index P2203[0] 1.sada dat motoru DDS
P2203[1] 2. sada dat motoru DDS
P2203[2] 3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2204[3] 5

o Pevna hodnota FS4

-200.00 az 200.00 %
[30 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS4 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index P2204[0] 1. sada dat motoru DDS
P2204[1] 2. sada dat motoru DDS
P2204[2] 3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2205[3] 5

o Pevna hodnota FS5

-200.00 az 200.00 %
[40 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS5 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index P2205[0] 1. sada dat motoru DDS
P2205[1] 2. sada dat motoru DDS
P2205[2] 3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2206[3] 5

o Pevna hodnota FS6

-200.00 a2 200.00 %
[50 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS6 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index P2206[0] 1.sada dat motoru DDS
P2206[1] 2. sada dat motoru DDS
P2206[2] 3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2207[3] ®  |Pevné hodnota FS7

8

-200.00 az 200.00 %
[60 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS7 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index P2207[0] 1.sada dat motoru DDS
P2207[1] 2. sada dat motoru DDS
P2207[2] 3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2208[3] o

o Pevna hodnota FS8

-200.00 az 200.00 %
[70%]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS8 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index P2208[0] 1. sada dat motoru DDS
P2208[1] 2. sada dat motoru DDS
P2208[2] 3. sada dat motoru DDS

Vlyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu
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_ > 0
P22§9[3] (®  |Pevna hodnota FS9 200.00[5?5 "2?0.00 "

Parametr uréuje pevnou zadanou hodnotu FS9 technologického PID reguldtoru. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

parametru P2201.

Index P2209[0] 1. sada dat motoru DDS
P2209[1] 2. sada dat motoru DDS
P2209[2] 3. sada dat motoru DDS

P2210[3] o

0 Pevna hodnota FS10

-200.00 a2 200.00 %
[90 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS10 technologického PID regulatoru
parametru P2201.

Index P2210[0] 1. sada dat motoru DDS

P2210[1] 2. sada dat motoru DDS
P2210[2] 3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2211[3] 5

o Pevna hodnota FS11

-200.00 a2 200.00 %
[100 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS11 technologického PID regulatoru
parametru P2201.

Index P2211[0] 1. sada dat motoru DDS

P2211[1] 2. sada dat motoru DDS
P2211[2] 3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2212[3] o

o Pevna hodnota FS12

-200.00 az 200.00 %
[110 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS12 technologického PID regulatoru
parametru P2201.

Index P2212[0] 1. sada dat motoru DDS

P2212[1] 2. sada dat motoru DDS
P2212[2] 3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2213[3] 5

o Pevna hodnota FS13

-200.00 a2 200.00 %
[120 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS13 technologického PID regulatoru
parametru P2201.

Index P2213[0] 1. sada dat motoru DDS

P2213[1] 2. sada dat motoru DDS
P2213[2] 3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2214[3] ®  |Pevna hodnota FS14

8

-200.00 a2 200.00 %
[130 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS14 technologického PID regulatoru
parametru P2201.

Index P2214[0] 1. sada dat motoru DDS
P2214[1] 2. sada dat motoru DDS
P2214[2] 3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2215[3] o

o Pevna hodnota FS15

-200.00 a2 200.00 %
[130 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS15 technologického PID regulatoru
parametru P2201.

Index P2215[0] 1. sada dat motoru DDS

P2215[1] 2. sada dat motoru DDS
P2215[2] 3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu
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P2216 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 0 1 f‘f] 3

Pevné hodnoty FS mohou byt pouzity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mad pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2220 pouzit.

Parametr P2216 uréuje bit 0 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P2217 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 1 1]

Pevné hodnoty FS mohou byt pouzity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
urcuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2221 pouzit.

Parametr P2217 urcuje bit 1 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kédovani + povel ZAP

P2218 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 2 1 f‘f] 3

Pevné hodnoty FS mohou byt pouZity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), ¢). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
urcuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2222 pouzit.

Parametr P2218 uréuje bit 2 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

P2219 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 3 1 f‘f] R

Pevné hodnoty FS mohou byt pouzity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mad pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2223 pouzit.

Parametr P2219 uréuje bit 3 a mize nabyvat hodnot:;
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kédovani + povel ZAP
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P2220[3] ?I Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 0 0.0 a[% %(])00-0

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 0 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro

parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).
Vhodné nastaveni parametru;
0.0 bit vybéru je v log. L
1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99

)
7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni
)l

)
P0702=99)
)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

(
E
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
(
(
(

2033.0 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 0
2037.0 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 0

Index P2220[0] 1.sadadatv/vCDS
P2220[1] 2.sadadatv/vCDS
P2220[2] 3.sadadatv/vCDS

P2221[3] CB?? Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 1

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 1 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P2220, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.1  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 1
2037.1  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 1

Index P2221[0] 1.sadadatv/vCDS
P2221[1] 2.sadadatv/vCDS
P2221[2] 3.sadadatv/vCDS

P2222[3] E? Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 2

0.0 az 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 2 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P2220, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.2  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 2
2037.2  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 2

Index P2222[0] 1.sadadatv/vCDS
P2222[1] 2.sadadatv/vCDS
P2222[2] 3.sadadatv/vCDS

P2223[3] %? Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 3

0.0 a2 4000.0
[722.3]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 3 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P2220, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.3  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 3
2037.3  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 3

Index P2223[0] 1.sadadatv/vCDS
P2223[1] 2.sadadatv/vCDS
P2223[2] 3.sadadatv/vCDS

12224 ((;52 Pevna zadana hodnota PID regulatoru

%
[l

Zobrazeni vysledné pevné Zadané hodnoty technologického PID regulétoru.
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P2225 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 4 1[?]2

Pevné hodnoty FS mohou byt pouzity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mad pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2226 pouzit.

Parametr P2225 uréuje bit 4 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

®
BI

0.0 az 4000.0

P2226[3] [722.4]

Zdroj pevné hodnoty FS bit 4

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 4 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P2226[0] 1.sadadatv/vCDS
P2226[1] 2.sadadatv/vCDS
P2226[2] 3.sadadatv/vCDS

P2227 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 5 1[?]2

Pevné hodnoty FS mohou byt pouZity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), ¢). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
urcuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2227 pouzit.

Parametr P2227 uréuje bit 5 a mize nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

® 0.0 az 4000.0

P2228[3] B Zdroj pevné hodnoty FS bit 5 [722.5]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 5 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr PO702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224 digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P2228[0] 1.sadadatv/vCDS
P2228[1] 2.sadadatv/vCDS
P2228[2] 3.sadadatv/vCDS
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0a1

Al ® | Ukladani zadané hodnoty zadavané motorpotenciometrem 1]

8

Parametr slouzi k nastaveni ukladani poZzadované hodnoty PID regulatoru pfi zadavani tladitky ,A" ¢i ,V* nebo zvySovani / snizovani
hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. Pokud neni ukladani povoleno (P2231 = 0), po zadani povelu VYP se nastavi
Zadana hodnota PID regulatoru na nulu.

0 ukladani neni aktivni

1 po povelu VYP se do parametru P2240 ulozi pozadovana hodnota PID regulatoru nastavena tlacitky ,A“ ¢i ,V* nebo pres
digitalni vstupy VICE / MENE pomoci motorpotenciometru

Index P2231[0] 1.sada dat motoru DDS
P2231[1] 2. sada dat motoru DDS
P2231[2] 3. sada dat motoru DDS

P2232 ® | Povoleni zaporné hodnoty zadavané motorpotenciometrem 0[?]1

Parametrem se voli povoleni zadavani zaporné hodnoty, pokud pozadovana hodnota PID regulatoru je zadavana tlacitky ,A* &i ,V*
nebo zvySovani / snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru.

0 zadavani zaporné hodnoty je povoleno
1 zadavani zaporné hodnoty neni povoleno
P2235[3] ?I Zdroj povelu MOP VICE pro PID regulator 00 ?12948]00'0

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT HODNOTU pfi propojeni BICO a aktivované funkci PID regulétor.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.D tlacitko ,A" na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr PO703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr PO704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.13 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 13

2036.13 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 13

Index P2235[0] 1.sadadatv/vCDS
P2235[1] 2.sadadatv/vCDS
P2235[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P2236([3] © Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulator [9.£]

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR SNiZIT HODNOTU pfi propojeni BICO a aktivované funkci PID regulator.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.E tlacitko ,V* na ovladacim panelu BOP-2

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr PO701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr PO705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.14 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 14

2036.14 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 14

Index P2236[0] 1.sadadatv/vCDS
P2236[1] 2.sadadatv/vCDS
P2236[2] 3.sadadatv/vCDS
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-200.00 az 200.00 %

P2240[3]
® [10%]

s Ulozena hodnota PID regulatoru zadavana motorpotenciometrem

Parametr slouzi k uloZeni pozadované hodnoty PID regulatoru pfi zadavani pozadované hodnoty tlacitky ,A* ¢i ,V* nebo zvySovani /
snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru.

Poznamka: Ukladani hodnoty je povoleno nebo zakazano parametrem P2231.

Index P2240[0] 1. sada dat motoru DDS
P2240[1] 2. sada dat motoru DDS
P2240[2] 3. sada dat motoru DDS

r2250 ((:SC)) Zadana hodnota PID regulatoru zadavana motorpotenciometrem E%i

Zobrazeni Zadané hodnoty technologického PID regulatoru, ktera je zadavana motorpotenciometrem.

P2251 (® |Konfigurace vystupu PID regulatoru 0[8]1
0 vystup PID regulatoru tvofi zddanou hodnotu kmitoctu
1 vystup PID regulatoru tvofi pfidavnou Zadanou hodnotu kmitoctu
P2253[3] @ NP : 0.0 az 4000.0
o ol Zdroj zadané hodnoty PID regulatoru [2250,0]

Parametrem je moZzné volit zdroj zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru pfi propojeni BICO.

Parametr se nastavuje nasledujicim zplisobem: éislo parametru . index parametru. MoZné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
CO propojeni, napf.;

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

2224 pevna hodnota FS

2250  motorpotenciometr PID regulatoru

Poznamka: PoZadovana hodnota PID regulatoru je zadavana v % (nikoliv v Hz).

Index P2253[0] 1.sadadatv/vCDS
P2253[1] 2.sadadatv/vCDS
P2253[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 a2 4000.0
[0.0]

P2254[3] ©)

o ol Zdroj pridavné zadané hodnoty PID regulatoru

Parametrem je mozné volit zdroj Zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru pfi propojeni BICO. Pfidavna zadana hodnota je pficitana
k Zadané hodnotg.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

2224 pevna hodnota FS

2250  motorpotenciometr PID regulatoru

Poznamka: Pozadovana hodnota PID regulatoru je zadavana v % (nikoliv v Hz).

Index P2254[0] 1.sadadatv/vCDS
P2254[1] 2.sadadatv/vCDS
P2254[2] 3.sadadatv/vCDS

5 0,
F2255 (® |Zesileni zadané hodnoty PID regulatoru 00022 19,0'00 2
¢ [100 %]
Parametrem je mozné volit zesileni z&dané hodnoty na vstupu PID regulatoru.
5 0,
P2§56 (® |Zesileni pfidavné zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 ﬁzoég/g]'oo 2

Parametrem je mozné volit zesileni pfidavné Zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru.
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P2§57 @ | Doba nabéhu zadané hodnoty PID regulatoru 0'00[61120%55'005

Obsahem parametru je doba narlistu Zadané hodnoty technologického PID regulatoru z 0% na 100 % po povelu ZAP nebo pfi zméné

Zadané hodnoty.

Pokud je povolen PID regulator, jsou rozbéhova a dob&hova rampa méniCe nastaveny sadana h. A
na nulovou hodnotu (P1120 = 0, P1121 = 0) - viz téZ Poznamka 1 u parametru P2200. Pl regulatoru
Zména otacek pohonu je ovlivnéna dobou nab&hu poZadované hodnoty PID regulétoru

(P2257), dobou poklesu pozadované hodnoty PID regulatoru (P2258), rozdilem 100% b ————

Zadané a skute¢né hodnoty (r2273) a dobou narlistu omezeni vystupni hodnoty PID 77;/7,
regulatoru (P2293). s
zhFb————

Poznamka: Nastaveni pfili§ kratké doby nabéhu pozadované hodnoty mize |
vést ke strmému narlstu otaCek motoru a odpojeni ménice v :
dusledku jeho pretizeni (poruchové hlaseni F0001). |
|

0% l’ : -

Obr. 82 Doba nabéhu zadané hodnoty PID regulatoru 0 dobgzn;Sb;hu tas

P2§58 @ | Doba poklesu zadané hodnoty PID regulatoru 0'00["1120%53'005

Obsahem parametru je doba poklesu zadané hodnoty technologického PID regulatoru ze 100 % na 0 % pfi zméné zadané hodnoty.

Pokud je povolen PID regulator, jsou rozb&hové a dob&hovéa rampa méniée nastaveny
na nulovou hodnotu (P1120 = 0, P1121 = 0) - viz téZ Poznamka 1 u parametru P2200.
Zména otacek pohonu je ovlivnéna dobou nabéhu poZadované hodnoty PID regulatoru
(P2257), dobou poklesu pozadované hodnoty PID regulatoru (P2258), rozdilem Zadané 100%

zédand h. |
Pl regulatoru

a skute¢né hodnoty (r2273) a dobou narlstu omezeni vystupni hodnoty PID regulatoru 77\\
(P2293). |
zh.
Poznamka: Po povelu VYP1 nebo VYP3 je doba dobéhu pohonu uréena }
parametrem P1121 (doba dobéhu motoru). |
|
Poznamka: Nastaveni prili§ kratké doby poklesu poZadované hodnoty mlze |
vést k pfekroCeni napéti v meziobvodu ménice (poruchové hiaseni 0% } -
F0002). b | L eas
" doba poklesu
Obr. 83 Doba poklesu zadané hodnoty PID regulatoru P2258
@ C S . %
r2260 co Celkova zadana hodnota PID regulatoru &
Zobrazeni vysledné zadané hodnoty technologického PID regulatoru na vystupu rampového generéatoru.
P2§61 ® | Casova konstanta filtrace celkové zadané hodnoty PID regulatoru L T(Z) 5]0.003
Parametrem se nastavuje Casova konstanta filtrace celkové zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru.
0 bez filtrace
>0 filtrace nastavena
® Csi s . . . %
r2262 co Celkova zadana hodnota PID regulatoru filtrovana [
Zobrazeni vysledné Zadané hodnoty technologického PID regulatoru po filtraci.
P2263 ® | Typ derivaéni slozky PID regulitoru 0[311
Parametrem se voli vstupni hodnota derivaéni slozky PID regulatoru.
0 vstupni hodnota derivacni slozky je skute¢na hodnota
1 vstupni hodnota derivacni sloZky je odchylka (rozdil skute¢né a Zadané hodnoty)
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P2264[3] @) : - . 0.0 a7 4000.0
3 ol Zdroj skuteéné hodnoty PID regulatoru [755.1]

Parametrem se voli zdroj skute¢né hodnoty (snimané veli€iny) technologického PID regulatoru. Hodnota parametru P2264 uréuje ¢islo
konektoru (parametru typu CO) BICO propojeni.

Vhodné hodnoty nastaveni parametru:

755.0 analogovy vstup AIN1 (viz P0756[0] az P0761[0])
755.1 analogovy vstup AIN2 (viz P0756[1] az PO761[1])

Poznamka: Skute¢na hodnota PID regulatoru je udavana v %.

Index P2264[0] 1.sadadatv/vCDS
P2264[1] 2.sadadatv/vCDS
P2264[2] 3.sadadatv/vCDS

0.00 az 60.00s

P2265 @ | Casova konstanta filtraéniho élenu PID regulatoru 0]

8

Obsahem parametru je Casova konstanta filtradniho ¢lenu skuteéné hodnoty technologického PID regulatoru. Pfi nastaveni P2265 = 0s
je filtr vypnut.

%

r2266 @ Skute¢na hodnota PID regulatoru g

(o]0)

Zobrazeni skute¢né hodnoty technologického PID regulatoru.

-200.00 az 200.00 %

P2267 (® | Max. omezeni skuteéné hodnoty PID regulatoru [100.00 %]

8

Omezeni maximalni hodnoty zpétnovazebniho signalu (skuteéné hodnoty) na vstupu technologického PID regulatoru. Pokud hodnota
signélu pfekro&i P2267, méni¢ hlasi poruchové hladeni F0222.

Poznamka: Reakci na poruchové hladeni Ize ovlivnit parametry P2100 a P2101.
- > 0
P2§68 ® | Min. omezeni skuteéné hodnoty PID regulatoru 200'0%30202,,/00]0 e

Omezeni minimalni hodnoty zpétnovazebniho signalu (skute¢né hodnoty) na vstupu technologického PID regulatoru. Pokud hodnota
signélu je mensi nez P2268, méni¢ hlasi poruchové hladeni F0221.

Poznamka: Reakci na poruchové hladeni Ize ovlivnit parametry P2100 a P2101.
> 0,
F2269 (® | Zesileni skuteéné hodnoty PID regulatoru 00022 5(3,0'00 2
8 [100 %]
Parametrem je mozné volit zesileni skutené hodnoty na vstupu PID regulatoru po omezeni P2267 a P2268.
P2§70 (® | Vybér funkce skute¢né hodnoty PID regulatoru 0 ;JZ] 3
Podle nastaveni parametru se na skute¢nou hodnotu aplikuje matematicka funkce.
X ... vstupni skute¢na hodnota
y ... vystupni skute¢na hodnota
0 y=X skute¢né hodnota nezménéna
1 y =X absolutni hodnota
2 y=x2 druh& mocnina
3 y=x3 tfeti mocnina
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P2§71 @ | Polarita signalu zpétnovazebniho ¢idla PID regulatoru 0[8]1
Parametr slouzi k volbé polarity signalu zpétnovazebniho ¢idla PID regulatoru a mize nabyvat nasledujicich hodnot:
0 y=X pfi skute¢né hodnoté < Zadana hodnota se zvy3uji otacky motoru
1 y=-X pfi skute&né hodnoté < Z&dana hodnota se snizuji otd&ky motoru
Poznamka: Je dllezité parametrem nastavit spravny typ snimace. Zablokujte technologicky PID regulator (P2200 = 0). Zvy3uijte

otacky motoru a sledujte velikost signalu zpétnovazebniho snimace.

Pokud velikost signalu snimace roste, nastavte P2271 = 0.

Pokud velikost signalu klesa (maximalni hodnoté analogového signalu zpétnovazebniho Cidla odpovidaji minimalni
otacky pohonu), nastavte P2271 = 1.

%

r2272 @ Skuteéna hodnota PID regulatoru po omezeni L

CcO

Zobrazeni skute¢né hodnoty technologického PID regulatoru na vystupu omezovaée maximalni a minimaini hodnoty (omezeni se
nastavuje parametry P2267 a P2268).

%

r2273 @ Odchylka PID regulatoru 8

CcO

Zobrazeni rozdilu mezi pozadovanou a skuteénou hodnotou technologického PID regulatoru.

FLLAE @ | Derivaéni konstanta PID regulatoru 0.000 a2 60.000

{3 [0.000]

Obsahem parametru je hodnota derivacni slozky technologického PID regulatoru.

PO @ | Proporcionalni konstanta PID regulatoru 0.000 22 65.000

8 [3.000]

Obsahem parametru je hodnota proporcionalni slozky technologického PID regulatoru.
P2280 P2285
P2263
I. Kp Tn
v 0
PID _ q
#4dan4 hodnota v ¥ ' @ ~ #4dana hodnota
7 d — kmitoctu
P2274
PID .
skuteéna hodnota
L-
Obr. 84 PID regulator

P2285 2 p 0.000 az 60.000s

o @ |Integraéni konstanta PID regulatoru 10.0005]

Obsahem parametru je hodnota integracni slozky technologického PID regulatoru.
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-200.00 az 200.00 %

P2291
@ [100.00 %]

s Max. vystupni hodnota PID regulatoru

Omezeni maximalni hodnoty na vystupu technologického PID regulatoru.

Poznamka: Hodnota 100 % je vztazena k hodnoté referencniho kmitoctu (P2000).
Pokud max. vystupni kmitoCet (P1082) > referenéni kmitocet (P2000), musi byt parametr P2291 nastaven na
hodnotu fmax P1082 (P2291 = P1082 / P2000 * 100 %) nebo zménéna hodnota referenéniho kmitoctu (P2000), aby
motor dosahl maximélnich otacek.

P2292
o @

-200.00 az 200.00 %

Min. vystupni hodnota PID regulatoru [0.00%]

Omezeni minimalni hodnoty na vystupu technologického PID regulatoru.

Poznamka: Hodnota 100 % je vztazena k hodnoté referenéniho kmitoctu (P2000).
Pokud je parametrem nastavena zaporna hodnota (P2292 < 0), Ize vystupnim signalem PID regulatoru ménit smér
ota&eni motoru.

0.00 az 100.00s

P2293
® [1.00s]

o Doba nabéhu a dobéhu min. a max. omezeni vystupni hodnoty

Parametrem je uréena rychlost nabéhu a dobéhu vystupni hodnoty PID regulatoru po jeho odblokovani (viz nastaveni P2200).

Nabéh a dobéh vystupni hodnoty PID regulatoru (= Zadané hodnoty kmitoctu) je Ucinny pouze v pfipadé, ze pohon je v chodu (je aktivni
povel ZAP). V opacném pfipadé se kmitoCet méni podle nastavené rozbéhové (dle P1120 po povelu ZAP) a dobé&hové rampy (dle
P1121 po povelu VYP / dle P1135 po povelu VYP3).

Po odblokovani PID regulatoru se hodnota min. a max. omezeni postupné zvétSuje podle nastaveni P2293 z 0 na P2291 (max. vystupni
hodnota) a z 0 na P2292 (min. vystupni hodnota). Po uplynuti ¢asu dané P2293 se max. omezeni P2291 a min. omezeni P2292 jiz
neméni. Postupny nardst vystupni hodnoty zabrafuje skokové zméné zadané hodnoty kmitoCtu pfi chodu pohonu po odblokovani
regulatoru.

%

r2294 @ Vystupni hodnota PID regulatoru L

(0]

Zobrazeni hodnoty na vystupu technologického PID regulatoru. Hodnota 100% je vztazena k hodnoté referenéniho kmitoctu (P2000).
Viystupni hodnota PID regulétoru je z&danou hodnotou kmitoCtu.
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P2370[3]

® | Zpusob zastaveni kaskady éerpadel

Oat
[0]

ZpUsob zastaveni jednotlivych motord v reZimu Fizeni kaskady cerpadel.

0  vSechny motory odpojeny sou¢asné
1 postupné odpojovani jednotlivych motord

Index  P2370[0]
P2370[1]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS

P2370[2] 3. sada dat motoru DDS

P2371[3] (® | Konfigurace kaskady éerpadel

0az8
[0]

Nastaveni konfigurace spinani jednotlivych pfimo napajenych motord M1, M2, M3 v rezimu fizeni kaskady Cerpadel.

Méni¢ kmitoctu MICROMASTER MM430 umoziuije Fidit otacky jednoho Cerpadla a ovladat az tfi stykaCe, pomoci kterych se pfipinaji /
odpinaji az 3 motory kaskady ¢erpadel. BlizSi popis je uveden v kapitole 3.4. Rizeni kaskady Cerpadel.

0  rezim fizeni kaskady Cerpadel neni aktivni
1 fizeni Cerpadla M1
2  Tizeni Cerpadel M1, M1+M2
3 Fizeni Cerpadel M1, M2, M1+M2
4 fFizeni ¢erpadel M1, M1+M2, M1+M2+M3
5  fizeni Cerpadel M1, M3, M1+M2+M3
6 fizeni Cerpadel M1, M2, M1+M2+M3
7  Fizeni Cerpadel M1, M1+M2, M3, M1+M3, M1+M2+M3
8  fizeni Cerpadel M1, M2, M3, M1+M2+M3
PRIPOJOVANI STUPNU stupef kaskady (r2379)
0 1 2 3 5 6 7
P2371 I I I I I I —>
1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
2 M1 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
3 M1 M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
4 M1 M1+M2 M1+M2+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3
5 M1 M3 M1+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3
6 M1 M2 M1+M2 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3
7 M1 M1+M2 M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3
8 M1 M2 M3 M2+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3
ODPOJOVANI STUPNU stupef kaskady (r2379)
7 6 5 4 2 1 0
P2371 I I I I I I —>
0 - - - -
1 M1 -
2 M1+M2 M1 -
3 M1+M2 M2 M1 -
4 M1+M2+M3 M1+M2 M1 - -
5 M1+M2+M3 M1+M3 M3 M1 -
6 M1+M2+M3 M2+M3 M1+M2 M2 -
7 M1+M2+M3 M1+M3 M3 M1+M2 - -
8 M1+M2+M3 M2+M3 M1+M3 M3 M1 -
Upozornéni: Pfi aktivaci funkce fizeni kaskady Cerpadel je nutné zablokovat zadavani zaporné Zadané hodnoty kmitoctu.

Index P2370[0] 1.sada dat motoru DDS
P2370[1] 2. sada dat motoru DDS
P2370[2] 3. sada dat motoru DDS
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vystupni
kmitocet fuyst = fmax
A ¢ )
P1082
fmotor
P1082 P2378
100% /
0 ty P1121
fuyst=fmax
odchylka &
PID regulatoru r2273>P2373
A —
APID
- TN\
2 AN N
& w0
AV P2374
a
A
r2379.2
r2379.1
r2379.0
Obr. 85 Pripojeni erpadla v kaskadé
vystupni
kmitoCet
A
\ fuyst = fmin
motor
P1082 2578
100%
P1080 ;
0 tx P1120
odchylka
PID regxlétoru fuyst=Fmin P2378 P1080 P11
A 12273< -P2373 100 P1082
>
5
« NPlD /’
2 p2375
o
a
A
r2379.2 )
r2379.1
r2379.0

Obr. 86 Odpojeni Cerpadla v kaskadé
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0a1

P2372[3] (® | Stfidani éerpadel v kaskadé 0]

Povoleni stfidani pfimo napajenych Cerpadel v kaskadé.

Pokud je stfidani povoleno, pfi pfipojeni / odpojeni stupné kaskady je pfihlizeno k Citaci provoznich hodin erpadia P2380. Pokud ma byt
pfipojen dal3i stupef, je pfipojen motor, ktery ma nejmensi hodnotu &itace provoznich hodin. Pfi odpojeni stupné je odpojen motor s
nejvy38i hodnotou &itage provoznich hodin.

Stfidani erpadel v kaskadé je vhodné zakazat v pfipadé rozdilné velikosti jednotlivych cerpadel. V tom pfipadé je pfipojeni / odpojeni
Cerpadla uréeno schématem uvedenym u P2371.

0 stfidani ¢erpadel zakézano
1 stfidani erpadel povoleno

Index P2372[0] 1.sada dat motoru DDS
P2372[1] 2. sada dat motoru DDS
P2372[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 a2 200.0 %

P2373[3] . L
s (® | Hystereze spinani éerpadla v kaskadé [20.0%]

Hodnota odchylky PID regulatoru r2273, pfi jejiz pfekroceni dojde k pfipojeni / odpojeni stupné kaskady Cerpadel (viz obr. 85 a obr. 86).
Pfipojeni daliho stupné dojde pouze tehdy, pokud odchylka PID regulatoru > P2373 po dobu delsi nez P2374; k odpojeni stupné dojde,
pokud odchylka PID regulatoru < P2373 po dobu delSi nez P2375.

Index P2373[0] 1.sada dat motoru DDS
P2373[1] 2. sada dat motoru DDS
P2373[2] 3. sada dat motoru DDS

0az650s

P2374[3
= ® [30s]

o Prodleva sepnuti ¢erpadla v kaskadé

Zpozdéni pripojeni stupné kaskady Eerpadel, pokud odchylka PID regulatoru pfekroéi hodnotu P2373 (viz obr. 85 a obr. 86).

Index P2374[0] 1. sada dat motoru DDS
P2374[1] 2. sada dat motoru DDS
P2374[2] 3. sada dat motoru DDS

P2375[3]
o ©)

0az650s

Prodleva vypnuti éerpadla v kaskadé [308]

Zpozdéni odpojeni stupné kaskady erpadel, pokud odchylka PID regulatoru pfekroéi hodnotu -P2373 (viz obr. 85 a obr. 86).

Index P2375[0] 1.sada dat motoru DDS
P2375[1] 2. sada dat motoru DDS
P2375[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 a2 200.0 %

P23i§6[3] ® | Uroven hodnoty pro sepnuti / vypnuti éerpadla v kaskadé 125.09%)

Hodnota odchylky PID regulatoru r2273, pfi jejiz pfekroceni dojde k okamZitému pfipojeni / odpojeni stupné kaskady Cerpadel.

Index P2376[0] 1.sada dat motoru DDS
P2376[1] 2. sada dat motoru DDS
P2376[2] 3. sada dat motoru DDS

0az650s

P23i§7[3] ® | Min. doba chodu éerpadla pied pfepnutim v kaskadé [308]

Po pfipojeni / odpojeni stupné kaskady ¢erpadel nedojde k pfipojeni / odpojeni dalSi stupné kaskady dfive nez uplyne doba P2377.
Béhem této doby by mélo dojit k ustaleni tlakovych pomérd.

Index P2377[0] 1.sada dat motoru DDS
P2377[1] 2. sada dat motoru DDS
P2377[2] 3. sada dat motoru DDS
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P2378[3]
o ©)

0.0 a2 120.0 %

Vychozi kmitocet pri sepnuti / vypnuti ¢erpadla v kaskadé 150.0 %)

Hodnota kmito¢tu, na kterém bude pracovat fizené erpadlo MV po dobu P1121 (doba rozbéhu) po pfipojeni dalSiho stupné kaskady
nebo po dobu P1120 (doba dob&hu) po odpojeni stupné kaskady. Pied pfipojenim / odpojenim stupné je zména otacek z max. / min.
hodnoty na hodnotu P2378 dle nastavené doby rozbéhu / dobéhu motoru ménice kmitoctu (viz obr. 85 a obr. 86 na str. 172).

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté maximélniho kmitoctu P1082.

Index P2378[0] 1.sada dat motoru DDS
P2378[1] 2. sada dat motoru DDS
P2378[2] 3. sada dat motoru DDS

® . A
r2379 COIBO Stavové slovo kaskady cerpadel

Jednotlivymi bity stavového slova je mozné Fidit spinani stykacl jednotlivych Cerpadel.

Vhodné nastaveni:

P0731=2379.0 relé RL1 (svorky 19, 20) spina styka¢ KM1 motoru M1
P0732=2379.1  relé RL2 (svorky 21, 22) spina styka¢ KM2 motoru M2
P0732=2379.2  relé RL3 (svorky 24, 25) spina styka¢ KM3 motoru M3

Cislo , . , L
bitu log. uroveii H log. urovei L
bit 0 MOTOR M1 ZAPNUT MOTOR M1 VYPNUT
bit 1 MOTOR M2 ZAPNUT MOTOR M2 VYPNUT
bit 2 MOTOR M3 ZAPNUT MOTOR M3 VYPNUT
P23§0[3] (® | Provozni doba motori kaskady éerpadel 0'0[3 B ?]jOh

Zobrazeni doby chodu jednotlivych motor(i kaskady Cerpadel. Hodnota parametru udava provozni dobu v hodinach, napf. P2380[2] = 1.2
znamena, ze motor M3 byl v chodu po dobu 1,2 hodiny = 72 minut.

Pfi nastaveni parametru na hodnotu 0.0 dojde k vynulovani &itade provoznich hodin.

Index P2380[0] Provozni doba motoru M1
P2380[1] Provozni doba motoru M2
P2380[2] Provozni doba motoru M3

174 kvéten 2002




MICROMASTER 430 POPIS PARAMETRU

-200.00 az +200.00 %

AL ®  |Hodnota kmitoétu aktivace ¢asovaée Uspory energie [0%]

8

Pokud kmitocet na vystupu PID regulatoru poklesne pod hodnotu P2390, je snizen vystupni kmitodet méni¢e na hodnotu fmin (P1080) a
spustén ¢asovac. Pfi dosazeni hodnoty Casovace = P2391 jsou otacky motoru po dob&hové rampé snizeny na nulu a tranzistory ménice
zablokovany.

Pokud odchylka PID regulatoru > P2392, jsou tranzistory ménic¢e odblokovany a vystupni kmitoget narista po rozbéhové rampé az na
hodnotu P2390+5%. Poté je vystupni kmitocet regulovan PID regulatorem.

BIiZSi popis funkce je uveden v kapitole 3.1.4. Rezim Uspory energie.
hodnota zpétnovazebniho

snimace A A
r2266 Fdana hodnota
PID regulatoru
P2392
odchylka ot
PID regulatoru x 4
APID
vystupni
kmitocet 4
Notor
P2390+5%
P2390
P1080 fi
p i
P2391 tx ty
PID regulétor funkce Uspory energie je aktivni PID regulétor
_ fmin v _ P1080
tx = “hnax doba dobéhu = 1082 P1121
0,
fstart P2000 F>231%(())1-/5 :
_ lsta v _ 0
ty = e doba rozbéhu = 1082 P1120
Obr. 87 Rezim Uspory energie
Nastaveni parametru:
P2390=0 rezim Uspory energie neni aktivni
P2390#0  funkce rezimu Uspory energie je aktivni
Hodnota parametru P2390 je vztazena k hodnoté referenéniho kmitoctu P2000.
P2391 ® |Casovaé rezimu Gspory energie 0 3[2028?43
Pfi uplynuti doby nastavené ¢asovacem, je motor po dob&hové rampé vypnut (viz P2390).
_ 3 0
P2392 (® | Odchylka PID regulatoru pro deaktivaci funkce tspory energie 200.00 ?g 0;:;200.00 2

Pokud odchylka PID regulatoru > P2392, je funkce Upory energie zruSena, méni¢ zapnut a vystupni kmitoget zvy$en na hodnotu na
vystupu PID regulatoru (viz P2390).
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0a1

h2400 ® | Aktivace funkénich blokd a

8

Funkéni bloky jsou jednoduché funkce, nezavislé na regulaénich algoritmech ménice. Jednotlivé funkce Ize volné pouzit v propojeni
BINEKTOR a KONEKTOR.

Viykonavani funkénich blokd musi byt povoleno. Funkéni bloky Ize povolit:

a) vSechny bloky soucasné nastavenim P2800 = 1. Pofadi vykonavani blokd je uréeno pofadim bloki zapsané v tabulce u P2801 zleva
doprava.

b) bloky jsou povoleny jednotlivé parametry P2801 a P2802 a je jim soucasné pfifazeno poradi, ve kterém se vykonavaji.

Nastaveni parametru:
0  funkeni bloky se nevykonavaji
1 funkéni bloky jsou aktivovany

Poznamka: Funkéni bloky jsou vykonédvany v cyklu 132 ms.

Pofadi vykonavani funkénich bloku 1 0 E)Z] 3

P2801[17]
o ©)

Pomoci parametr(i P2801 a P2802 Ize povolit individualni vykonavani funkénich blok{ a urcit pofadi jejich vykonavani.

0  funkéni blok se nevykonava

1 funkéni blok se vykonava v pofadi jako prvni
2 funkéni blok se vykonava v pofadi jako druhy
3 funkéni blok se vykonava v pofadi jako tfeti

Nejdrive se vykonaji bloky jako prvni v pofadi, poté druhé a nakonec tfeti. Pokud vice blok(i ma pfidéleno stejné pofadi vykonavani,
vykonaji se nejdFfive bloky v tabulce zleva doprava.

poradi vykonavani bloku pii stejné drovni -
x|e|e2| e
588lclaleZRRIEIRIE] | |<lalolSE5E s o000z
Z|Z|Z|lx|x|X|O|O|O|O|0|C n o= === alacD2222 ==
(L |<C|O |0 |0 X |X(X|Z|Z|Z|I00||Z|X|F|F|F|lF|<<nwn=|=a0anao|lo
e | e ] | | S =T 5| TS| |t e e | | | — S| =| | 5]
Sl-lylo | blolN o o o= = = = == 2| =Y 2 | blol N0 &) == [ = =
— ||| |||~ |||~ |~ |~ | — | N[N N[N N[N N[N N[ N|N|[N|N|N
[=llelieliellelioe}llelielioe]ielie]lle]io]ielie]lio}ielie]ielioe) o] ielioe]}ie)ielioliolia)ioalioa] ]
Q0 |00 |00 |00 (00 (00|00 |00 |00 (00 (00 (00|00 |00 (00 (00 (00|00 |00 |00 (00|00 |00 |00 |00 (00|00 |00 |00 (0 (0
NN/ N| N[N N| N[N NN N[N N N[AN[N| N N[N N N[N NN N[NNN[N[N| N
[ T I T i N I T i N T i N O T i T i N T i T i N I T N O T O T R O B B B B a B a B a B Fa B N Y
P2801[i] = 3 -
: fadi 1
P2802[i] = 3 porad
P2801i] = 2 o
. ofadi 2
P2802]i] = 2 P
P2801]i] = 1 o
. ofadi 3
P2802]i] = 1 P
P28011] =0 nevykonava se
p2802j=0 "€V

Piklad: Pfi nastaveni parametru P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2 jsou funkéni bloky vykonavany v pofadi
1. TIMER4 P2802[3]
2. AND3 P2801[3]

3. OR2 P2801[4]
4.  ADD1 P2802[4]
Poznamka: Povoleni funkcnich bloku viz téz P2800 a P2802.
st‘g““] ® | Pofadi vykonavani funkénich bloki 2 0 - 8

Pomoci parametrd P2801 a P2802 Ize povolit individualni vykonavani funkénich blokd a urit pofadi jejich vykonavani (viz P2801).

0  funkéni blok se nevykonava

1 funkeni blok se vykonava v poradi jako prvni
2 funkéni blok se vykonava v pofadi jako druhy
3 funkéni blok se vykonava v pofadi jako tfeti
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P2810[2] ©)

s Bl Logicky souc¢in AND1 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

P2800 P2801[0]

A
5 & € I s

index 1

Index P2810[0] binarni vstup A
P2810[1] binarni vstup B

_\_\oo>

- O -~ O |o

- O O o |0

r2811 ®

BO Logicky souc¢in AND1 - vystup

[]

Logicky &len A se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr indikuje stav vystupu.

P2812[2] ©)

o BI Logicky souéin AND2 - vstupy

0.0 az 4000.0
(0.0]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy €islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2812[0] binarni vstup A
P2812[1] binarni vstup B

r2813 ®

BO Logicky souéin AND2 - vystup

[]

Logicky &len A se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr indikuje stav vystupu.

Logicky soucin AND3 - vstupy

P2814[2] ©)
g Bl

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy islo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2814[0] binarni vstup A
P2814[1] binarni vstup B

®

r2815 BO

Logicky souc¢in AND3 - vystup

[]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy Cislo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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P2816[2]
g

®
BI

Logicky soucet OR1 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupu.

P2800 P2801[3]

Index  P2816[0]
P2816[1]

index 0

index 1

binarni vstup A
binarni vstup B

>

c 12817

_\_\oo>

- O -~ O |

A o a olo

r2817

©)
BO

Logicky soucet OR1 - vystup

Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy €islo 1. Parametr indikuje stav vystupu.

P2818[2]
i

®
BI

Logicky soucet OR2 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupu.

Index  P2818[0]
P2818[1]

binarni vstup A
binarni vstup B

r2819

©)
BO

Logicky soucet OR2 - vystup

Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 2. Parametr indikuje stav vystupu.

P2820[2]
g

®
BI

Logicky soucet OR3 - vstupy

0.0 az 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.

Index  P2820[0]
P2814[1]

binarni vstup A
binarni vstup B

r2821

®
BO

Logicky soucet OR3 - vystup

Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy Cislo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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P2822[2] ©)

o o Logicky €len nonekvivalence XOR1 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy €islo 1. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.

P2800 P2801[6]

index 0

index 1

Index P2822[0] binarni vstup A
P2822[1] binarni vstup B

_\_\oo>

- O -~ O |

o =~ a2 o0

r2823 Sc)) Logicky €len nonekvivalence XOR1 - vystup

[]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr indikuje stav vystupu.

P2824[2] ©)

o o Logicky €len nonekvivalence XOR2 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy €islo 2. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.

Index P2824[0] binarni vstup A
P2824[1] binarni vstup B

®

r2825 BO

Logicky €len nonekvivalence XOR2 - vystup

[]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr indikuje stav vystupu.

P2826[2] ©)

o BI Logicky €len nonekvivalence XOR3 - vstupy

0.0 az 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2826[0] binarni vstup A
P2826[1] binarni vstup B

r2827 Sg Logicky €len nonekvivalence XOR3 - vystup

[]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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FLLE © Logicky souc¢in NOT1 - vstup 0.0:324000.0
¢ BI [0.0]
Logicky ¢len NOT Cislo 1. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu.
P2828 A c
r2829 Sg Logicky soucin NOT1 - vystup [:]
Logicky ¢len NOT Cislo 1. Parametr indikuje stav vystupu.
P2830 ©) Y T 0.0 az 4000.0
P o Logicky soucin NOT2 - vstup [0.0]
Logicky ¢len NOT Cislo 2. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu.
r2831 Sg Logicky souéin NOT2 - vystup [:]
Logicky ¢len NOT Cislo 2. Parametr indikuje stav vystupu.
P2832 ® " - 0.0 az 4000.0
S Bl Logicky souéin NOT3 - vstup [0.0]

Logicky ¢len NOT Cislo 3. Para

metrem se nastavuje zdroj vstupu.

r2833

®
BO

Logicky soucin NOT3 - vystup

Logicky ¢len NOT ¢islo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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P2834[4]

®

8

Bl

Klopny obvod D1 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Klopny obvod D €islo 1. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.

index

index

index

0
1
2

——®P D

SET (Q=1)

RESET (Q=0)

Q 12835

I TE

o @)

4>

>
NAPAJENI - 1

ZAPNUTO >

Index  P2834[0]
P2834[1]
P2834[2]
P2834[3]

binarni vstup SET
binarni vstup D
binarni vstup C

binarni vstup RESET

SET

O O -~ O -

napéjeni zapnuto

Lobx < < |o

?o-lo

o o -~ =

r2835

®
BO

Klopny obvod D1 - vystup Q

[]

Klopny obvod D &is

lo 1. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2836

®
BO

Klopny obvod D1 - vystup notQ

[]

Klopny obvod D &is

lo 1. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.

P2837[4]
¢

®
BI

Klopny obvod D2 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Klopny obvod D islo 2. Parametrem se nastavuiji zdroje vstupd.

Index  P2837[0]
P2837[1]
P2837[2]
P2837[3]

binarni vstup SET
binarni vstup D
binarni vstup C

binarni vstup RESET

r2838

®
BO

Klopny obvod D2 - vystup Q

[

Klopny obvod D &is

lo 2. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2839

©)

BO

Klopny obvod D2 - vystup notQ

[]

Klopny obvod D €islo 2. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
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P2840[2] ©) . 0.0 a7 4000.0
o o Klopny obvod RS1 - vstupy [0.0]
Klopny obvod RS ¢islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
ser SET RESET| Q@ Q
index 0 —® @=1) Q 0 0 Qn-t Qn-1
T 0 1 0 1
1 0 1 0
R b T T
QQEQ‘JJET@ 1 (Q=0) - 1 1 Qui Qo
napajeni zapnuto 0 1

Index  P2840[0]

binarni vstup SET

P2840[1] binarni vstup RESET
r2841 S)) Klopny obvod RS1 - vystup Q [:]

Klopny obvod RS €islo 1. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2842 S’()) Klopny obvod RS1 - vystup notQ [:]
Klopny obvod RS &islo 1. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
P2843[2] ©) 2 i 0.0 az 4000.0
P Bl Klopny obvod RS2 - vstupy [0.0]
Klopny obvod RS &islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
Index P2843[0] binarni vstup SET
P2843[1] binarni vstup RESET
r2844 SCDJ Klopny obvod RS2 - vystup Q [:]
Klopny obvod RS &islo 2. Parametr indikuje stav vystupu Q.
r2845 S)) Klopny obvod RS2 - vystup notQ [:]
Klopny obvod RS ¢islo 2. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
P28§6[2] S’? Klopny obvod RS3 - vstupy 00 a[%%(])oo'o

Klopny obvod RS &islo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index  P2846[0]

binarni vstup SET

P2846[1]  binami vstup RESET

r2847 Sg Klopny obvod RS3 - vystup Q [:]
Klopny obvod RS &islo 3. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2848 SCDJ Klopny obvod RS3 - vystup notQ [:]

Klopny obvod RS ¢islo 3. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
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P2849 ® . . 0.0 az 4000.0
Casovaé TIMER1 - vstu
8 Bl i [0.]
Volitelny ¢asovac Cislo 1. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
P2850 (0.000s)  P2851(0)
P2800 P2802.0 ¢as mod
zpozdéné zapnuti
T 1 :0
zpozdéné vypnuti
0 T 1
P2849 . WY S
index 0 P>—8 zpno7déné zapnuti i vypnuti
T T 2
puls
S N O
vstup X T
t >
vystup Y
P2851 = 0 (zpoZdéné zapnuti)
t >
P2850
P2851 = 1 (zpozdéné vypnuti)
t >
P2850
P2851=2 (zroidéné zapnuti i vypnuti)
Ly
P2850 < P2850 >
P2851 = 3 (puls)
A
vstup X
t >
vystup Y
Ly
P850
vstup X 4 (
vystup Y
Ly
P2850
P2850 ©) 0.0 a2 6000.0

S S Casova¢ TIMER1 - ¢as [0.05]

Volitelny ¢asovag ¢islo 1. Parametrem se nastavuje:
- doba zpozdéni sepnuti (pfi nastaveni P2851 = 0)
- doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2851 = 1)
- doba zpozdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2851 = 2)
- délka pulsu (pfi nastaveni P2851 = 3)
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P2851 Q |ga . . 0az3
Casova¢ TIMER1 - méd
8 BI [0]
Volitelny ¢asovag ¢islo 1. Parametrem se nastavuje funkce Casovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
r2852 S’g Casovaé TIMER1 - vystup Y [j]
Volitelny Easovag €islo 1. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2853 % Casovaé TIMER1 - vystup notY [j]
Volitelny ¢asovac €islo 1. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
P2854 ® g . 0.0 a2 4000.0
Casovaé TIMER2 - vstu
g BI P [0.0]
Volitelny ¢asovac Cislo 2. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
P © | gasovad TIMER2 - éas PO Bl
g BI [0.05]
Volitelny Easovac Cislo 2. Parametrem se nastavuje:
doba zpozdéni sepnuti (pfi nastaveni P2856 = ()
doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2856 = 1)
doba zpozdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2856 = 2)
délka pulsu (pfi nastaveni P2856 = 3)
P2856 ® g . . 0az3
Casova¢ TIMER2 - méd
g BI [0]
Volitelny ¢asovag ¢islo 2. Parametrem se nastavuje funkce Casovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
r2857 S’g Casovaé TIMER2 - vystup Y 0
Volitelny Easovag €islo 2. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2858 S)) Casovaé TIMER2 - vystup notY [j]
Volitelny ¢asovac €islo 2. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
P2859 ® g . 0.0 a2 4000.0
Casovac TIMER3 - vstu
g BI P [0.0]
Volitelny Easovac Cislo 3. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
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P2860 Q@ |g 2 2 0.0 a2 6000.0
Casova¢ TIMER3 - ¢as
¢ BI [0.05]
Volitelny ¢asovag ¢islo 3. Parametrem se nastavuje:
doba zpozdéni sepnuti (pfi nastaveni P2861 = 0)
doba zpoZzdéni vypnuti (pfi nastaveni P2861 = 1)
doba zpozdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2861 = 2)
délka pulsu (pfi nastaveni P2861 = 3)
qe ol ® | tasovat TIMER3 - méd Oaz3
g BI [0]
Volitelny Easovac Cislo 3. Parametrem se nastavuje funkce ¢asovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
Q@ g g’ . ]
r2862 BO Casovac TIMERS - vystup Y 2
Volitelny ¢asovac €islo 3. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2863 S’g Casovaé TIMER3 - vystup notY [j]
Volitelny Easovag €islo 3. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
P2864 Q@ g x 0.0 a2 4000.0
Casovaé TIMER4 - vstu
8 Bl i [0.]
Volitelny ¢asovac &islo 4. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
P2865 ® g . . 0.0 a2 6000.0s
Casovac¢ TIMER4 - ¢as
8 BI [0.05]
Volitelny ¢asovag ¢islo 4. Parametrem se nastavuje:
doba zpozdéni sepnuti (pfi nastaveni P2866 = 0)
doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2866 = 1)
doba zpoZzdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2866 = 2)
délka pulsu (pfi nastaveni P2866 = 3)
P2866 © | gasovat TIMER4 - mod 0az3
8 BI [0]
Volitelny ¢asovag ¢islo 4. Parametrem se nastavuje funkce Casovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
r2867 S)) Casovaé TIMER4 - vystup Y 0
Volitelny Easovag €islo 4. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2868 S’g Casovaé TIMER4 - vystup notY 0
Volitelny Easovac €islo 4. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
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P2869[2] ©) S 0.0 a7 4000.0
S ol Scitacka ADD1 - vstupy [755.0]

Analogova scitacka se dvéma vstupy €islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

P2800  P2802[4]

X1 200%
index 0 = Ny
r2870
X2y — -

pro X1 + X2 >200% — Y = 200%
pro X1 + X2 <-200% — Y =-200%

Y =XT+X2
Index P2869[0] vstup X1
P2869[1] vstup X2
©) vre . -
r2870 o Scitacka ADD1 - vystup 2

Analogova sCitacka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek souctu Y.

P2871[2] ©) o 0.0 a2 4000.0
itacka ADD2 - v
o ol Scitacka stupy [755.0]
Analogova scitacka se dvéma vstupy €islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
Index P2871[0] vstup X1
P2871[1] vstup X2
® o x . -
r2872 Scitacka ADD2 - vystup
Cco [
Analogova sCitacka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr zobrazuje vysledek souctu Y.
P2873[2] ©) S 0.0 a7 4000.0
o ol Odcitacka SUB1- vstupy [755.0]

Analogovy rozdilovy ¢len se dvéma vstupy Cislo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupu.

P2800  P2802[6]

index 0

index 1

pro X1 - X2>200% — Y =200%
pro X1 - X2 <-200% — Y =-200%

Y=X1-X2
Index P2873[0] vstup X1
P2873[1] vstup X2

©) oo . -

r2874 co Odcitacka SUB1- vystup 2

Analogovy rozdilovy ¢len se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek rozdilu Y.

P2875[2] ©) Odéitac 0.0 a2 4000.0
déitacka SUB2- vstu
g cl Py [755.0]
Analogovy rozdilovy ¢len se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupu.
Index P2875[0] vstup X1
P2875[1] vstup X2
©) o . -
r2876 co Odcitacka SUB2- vystup ]
Analogovy rozdilovy &len se dvéma vstupy €islo 2. Parametr zobrazuje vysledek rozdilu Y.
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P2877[2] ©) ey 0.0 a7 4000.0
Nasobi¢ka MUL1 - vstu
¢ cl Py [755.0]
Analogova nasobicka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.
P2800  P2802[8]
index 0 = \200%/ Y = M
ndex1  —X2p X T 100%
X1*X2 ro Y:X”(f2 >200% — Y =200%
foo%
Index P2877]0] vstup X1 0 Y =00y <200%—>Y=-200%
P2877[1] vstup X2
©) e . -
r2878 o Nasobicka MUL1 - vystup [

Analogova nésobicka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek souéinu Y.

P2879[2] ©) 2T 0.0 az 4000.0
s ol Nasobicka MUL2 - vstupy [755.0]
Analogova nasobicka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstup(.
Index P2879[0] vstup X1
P2879[1] vstup X2
® s . -
r2880 o Nasobicka MUL2 - vystup [
Analogova nésobi¢ka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr zobrazuje vysledek soucinu Y.
P2881[2] ©) Délic 0.0 a7 4000.0
élicka DIV1 - vstu
¢ cl Py [755.0]

Analogovy rozdilovy ¢len se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupu.

P2800  P2802[10]

X1*100%
="
index 0 A} ° % . )
et [l * | m r o v =2 )1((2)0/" > 200% — Y = 200%
X1 100% X1*100%
X2 oY= G 2 <-200% — Y = -200%
Index P2881[0] vstup X1
P2881[1] vstup X2
® _ . =
r2882 o Délicka DIV1 - vystup [

Analogova délicka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek podilu Y.

P2883[2] ©) gl 0.0 a2 4000.0
0 ol Delicka DIV2 - vstupy [755.0]
Analogova délicka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuiji zdroje vstupd.
Index P2883[0] vstup X1
P2883[1] vstup X2
® - . -
r2884 o Délicka DIV2 - vystup [

Analogova délicka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr zobrazuje vysledek podilu Y.
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P2885[2] ® . 0.0 a7 4000.0
- vstu
2 ol Komparator CMP1 - vstupy [755.0]
Analogovy komparator se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupu.
P2800  P2802[12]
I I proX1=2X2 —»Y=1
index 0 Xl v proX1<X2 »Y=0
oz CMP
Y =X1=X2
Index P2885[0] vstup X1
P2885[1] vstup X2
©) . . ]
r2886 BO Komparator CMP1 - vystup ]
Analogovy komparator se dvéma vstupy &islo 1. Parametr indikuje vysledek komparace.
P2887[2] ©) . 0.0 a2 4000.0
Komparator CMP2 - vstu
g T e stupy [755.0]
Analogovy komparator se dvéma vstupy ¢islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
Index P2887[0] vstup X1
P2887[1] vstup X2
r2888 % Komparator CMP2 - vystup [:]
Analogovy komparator se dvéma vstupy ¢islo 2. Parametr indikuje vysledek komparace.
P2889 ® . -200.00 az +200.00 %
P o Pevna hodnota FIX1 10.00 %)
Parametrem se nastavuje volné pouzitelna pevna hodnota €islo 1.
P2890 ©, - -200.00 a2 +200.00 %
P o Pevna hodnota FIX2 [0.00 %]
Parametrem se nastavuje volné pouzitelna pevna hodnota €islo 2.
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P3i00 ©) Ukonceni nastaveni ménice L %Z] ¢

Parametrem se aktivuje vypocet parametrd pohonu pro dosaZeni optimalniho stavu pfed spusténim pohonu.

0  ukon€eni nastaveni pohonu bez vypoétu, nastaveni parametru P0010 = 0 musi byt vykonano ru¢né
1 nastaveni parametr( motoru (viz Poznamka) a nulovani vech parametr(i véetné parametr(i nastaveni vstupl a vystupli, které
nejsou ve skupiné Nastaveni pohonu (P0010 = 1, parametry neoznagené &, viz kap. 4.1.3 ) na tovarni hodnoty
2 nastaveni parametr(i motoru (viz Poznamka) a nulovani pouze parametr(i nastaveni vstup( na tovarni hodnoty
3 nastaveni parametr(i motoru (viz Poznamka)
Poznamka: Pfi nastaveni P3900 = 1,2, 3 jsou automaticky vypocteny a pfepsany stavajici hodnoty nasledujicich parametra:
e  P0344 hmotnost motoru
e  P0350 odpor statorového vinuti
e P0346 doba magnetizace motoru
e P0347 doba demagnetizace motoru
e P2000 referenéni kmitoCet
e  P2002 referencni proud
P3§50 (® | Pfistup k parametrum 4. irovné 0 3[20]255

Heslo pro pfistup k parametrdm drovné @ (viz téz P0003).
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MICROMASTER 430

PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI

5. Poruchova a vystrazna hlasen

Vystrazné hlaseni

Pokud pfi provozu ménice se vyskytne nestandardni stav, méni¢ upozorni obsluhu na tento stav vystraznym hlasenim. Chod pohonu

neni pferuSen. Vystrazné hlaeni se po odstranéni pficiny automaticky nuluje.

Poruchové hlaseni
Indikuje vazné naruSeni &innosti ménice. Vystupni tranzistory ménice jsou okamzité zablokovany, pohon volné dobiha nebo je zabrzdén
mechanickou brzdou. Poruchové hladeni je nutné nulovat vnéjSim zasahem:

> tlaCitkem @ na ovladacim panelu BOP-2

» signalem log. H na fidici svorkovnici, pokud néktery ze vstup je nastaven na funkci nulovani poruchy (tovarni nastaveni DIN3)

»  sériovou linkou nastavenim bitu 7 fidiciho slova 1
»  vypnutim a opétovnym zapnutim napajeni ménice (pfi P1210 =1)
Pfed nulovanim poruchového hlaseni je nutné odstranit pfi¢inu vzniku poruchy !

5.1.

Indikace poruchovych a vystraznych hlaseni s panelem SDP

Na ovladacim panelu SDP jsou dvé indikacni LED - zelena a Zluta. Kombinaci rozsviceni / zhasnuti / blikani LED se
rozlisuji rGzné provozni stavy ménice.

Stav ménice indikovany LED na panelu SDP

zelend LED Zlutd LED | vyznam zelend LED Zlutd LED | vyznam
! vystrazné hiageni
C) neni pfipojeno napéjeci napéti C.\ proudové omezeni
nesviti nesviti . ! . (LED blikaji synchronné)
blikd pomalu | blika pomalu
v 1
N o, 7/
- - - . vystrazné hlaseni
St pfipraven k zapnuti pohonu CI.\ podpéti
sviti sviti blika pomalu blika rychle
N> !’ vystrazné hiageni
7 N chod pohonu C.\ - jiny typ nez vyse uvedeny
re nesviti o . (LED biikaji stfidavé)
sviti blika pomalu | blika pomalu
- Cox poruchové hlaseni
_— meénic neni pfipraven k provozu % pfekrotent proudu
blika rychle blika pomalu bliké pomalu
117 L A% 1
/ poruchové hlaseni C./ T
\- chyba p.a”?é“ ROM T D E?;Efgggri I:]I:;gtrl] Imeziobvodu
U » (LED blikaji synchronné) - nesviti
blika rychle blika rychle blika pomalu
1/ R 1
4 poruchové hlaseni 7’ A%t
N ®, ot o ot
I g (LED blikaii stidavé) . y
blika rychle blika rychle blika pomalu sviti
Vi
By z poruchové hlaseni
ria piekrogeni teploty ménice
sviti blika pomalu
LED bliké rychle - s periodou 300ms D) poruchové hiaseni
LED blika pomalu - s periodou 900 ms nesviti (jiny typ nez vyse uvedeny)
sviti
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5.2.  Indikace poruchovych a vystraznych hlaeni s panelem BOP-2

Pokud se vyskytne poruchové nebo vystrazné hlaseni, na displeji ovladaciho panelu BOP-2 se zobrazi symbol F nebo A
a kad poruchového nebo vystrazného hlaseni.

Pokud po povelu ZAP se motor neotadi, zkontrolujte:

> nastaveni parametru P0010 =0
> nastaveni mista ovladani méni¢e P0700 =1 ... ovlddani z ovladaciho panelu BOP-2
P0700 = 2 ... ovladani ze svorkovnice

»  pokud je zvoleno ovladani ze svorkovnice, zkontrolujte pfitomnost signélu ZAP na Fidici svorkovnici (napéti +24 V na svorce 5 proti
svorce 9)

> pokud méni¢ hlasi CHOD POHONU a motor se neotaci, zkontrolujte pfitomnost Fidiciho napéti mezi svorkami 3 - 4 na Fidici
svorkovnici

>

zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo zabrzd én.

Pokud vySe uvedené kroky nepomohou, nastavte P0010 = 30 a poté P0970 = 1. V8echny parametry budou nastaveny do tovarniho
nastaveni. Poté zapojte ovladaci prvky podle schématu uvedeného kap. 3.1. Sepn éte spina¢ mezi svorkami 5 - 9. Motor by se mél za€it
otacet podle nastaveni potenciometru.

5.2.1. Poruchova hlaseni

Kéd poruchy Mozné priciny ZpUsob odstranéni
Nazev
F0001 e Viykon motoru neodpovida vykonu QO Zkontrolujte, zda vykon motoru P0307 odpovida vykonu
Prekrogeni proudu ménice. ménice r0206.

e  Motor ma zkratované vinuti. O Zkontrolujte vedeni mezi motorem a méniem, motor na

o Motorovy kabel nebo motor ma zemni zemni zkrat a zkrat mezi fazemi motoru.

zkrat. Q Neni piekroena povolena délka motorového kabelu ?
e Vystup ménice je zkratovany. Q Zkontrolujte, zda udaje na typovém Stitku motoru souhlasi s

hodnotami parametri P0300 + P0311.

O Je spravné nastavena hodnota statorového odporu
(P0350) ?

Q Prodluzte dobu rozbéhu (P1120).

Q ZmenSete hodnotu poCatecniho zvétSeni napéti pfi rozbéhu
(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).

O Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo
pretizen.

Q Odpojte motor a zadejte povel ZAP. Pokud méni¢ opét hlasi
poruchu FO001, jsou zkratovany vystupni tranzistory

ménice.
F0002 o Napajeci napéti je vyssi nez O Zkontrolujte, zda napajeci napéti ménice odpovida
Prepéti pripousteji technické parametry. technickym podminkam.

e Motor pfi snizovani otacek generuje |0 Povolte regulator napéti mezibvodu (P1240 =1).

energii. O Prodiuzte dobu dob&hu motoru (P1121) nebo pouite
o Napéti meziobvodu Uss > 820 V. externi brzdnou jednotku.
F0003 e  Vypadek napajeci sité. O Zkontrolujte spravnou hodnotu napéjeciho napéti.
Podpéti o Napéjeci napéti je niz&i nez O Mohlo dojit kratkodobému vypadku napajeciho napéti a
pfipoustéji technické parametry. jeho opétnému obnoveni.
o Napéti meziobvodu Uss < 410V. O Pokud dojde k hlaSeni poruchy az pfi vy$Sim zatizeni,
zkontrolujte, zda nedoslo k vypadku jedné faze napajeciho
napéti.
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Kod poruchy Mozné priciny Zpusob odstranéni
Nazev
F0004 o  Teplota okoli nebo chladiciho Q Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.

Pfekro¢ena dovolena
teplota ménice

vzduchu je vysoka.
Netodi se ventilator ménice.

O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
otvory ménice.
O Zkontrolujte, zda se todi chladici ventilator ménice.

Q Je nutné redukovat vystupni proud pfi spinacim kmito¢tu
2 4kHz.

F0005
Prekroceni zatizeni
ménice

Ménic je pfetizen.

Dochazi k ¢astém rozbéhu pohonu.

O Zkontrolujte, zda motor neni pretizen.
O Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.

Q Zkontrolujte, zda neni piekroen zatéZovaci diagram
ménice.

F0011
Prekroceni zatizeni
motoru

Motor je pfetizen.

Nejsou spravné nastaveny parametry
motoru.

Neni spravné nastavena tepelna
¢asova konstanta motoru (I2t).
Motor neni pfi nizkych otackach
odlehcovan.

Q Zkontrolujte, zda udaje na typovém Stitku motoru souhlasi s
hodnotami parametr(i P0300 + P0311.

Q Zkontrolujte nastaveni povoleného otepleni vinuti motoru
(P0604 a P0626 + P0628).

Q ZmenSete hodnotu zvySeni poCatecniho napéti pfi rozbéhu
(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).

Q  Piitrvalém provozu motoru pfi otackach nizsich nez %z njm
musi byt motor vybaven cizi ventilaci nebo musi byt
odlehéovan.

F0012
Pferuseni teplotniho
snimacCe ménice

Pfivod k teplotnimu snimadi
umisténému na chladi¢i ménice je
pferusen.

O Zkontrolujte zapojeni pfivodnich vodi¢l teplotniho snimace
umisténého na chladici ménice.

F0015 e Teplotni snima¢ KTY84 neni piipojen. | @  Zkontrolujte zapojeni pfivodnich vodici teplotniho snimace

Preruseni teplotniho KTY84.

snimace KTY84 Poznamka: Pokud dojde k odpojeni teplotniho snimace motoru,
ménic¢ vypocitava zatizeni motoru z modelu motoru.
ViypoCet nemusi byt presny.

F0020 o Néktera z napajecich fazi méniceje | Q  Zkontrolujte zapojeni pfivodnich vodicl a jejich jisténi.

Vlypadek napéjeci faze

prerusena.

Pravdépodobné je pferuSena néktera z pojistek.

K hlaseni poruchy muze dojit aZ pfi zatizeni pohonu.

F0021 e Soucet proudu vsech tii fazi je vétsi | Q  Zatéz ménice musi byt symetricka. Nesymetrii zatéze ménic
Zemni zkrat nez 5 % jmenovitého proudu ménice. vyhodnoti jako nadmémy tnikovy zemni proud.

Pozn.: Poruchu je mozné indikovat pouze

v piipadé, ze méni¢ ma proudova Cidla ve

vech tfech fazich (ménice vel. D aZ F).
F0022 o P¥iGiny poruchy mohou byt Q (1), (3) Zkontrolujte vykonovou Cast ménice.

Chyba ve vykonové
Casti

—_
wWw —
R

—_
~
=

nasledujici:

) zkrat vystupniho IGBT tranzistoru

zemni zkrat

chybné zasunuté svorkovnicova
deska

Porucha se mlZze vyskytnout u
ménicu nasledujicich konstrukénich
velikosti:

(1),(3), (4) vel.C

(1), (4)vel. DazE

(4) vel. F

Pozn.: Porucha je vyhodnocena sumarng,
proto nelze urcit, ktera pfiéina ji vyvolala.

O (4) Zkontrolujte spravné zasunuti svorkovnicové desky
vstupl a vystup( do zakladni desky ménice.
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Kod poruchy Mozné priciny Zpusob odstranéni
Nazev
F0023 e Nektery z vodi¢i motorového kabelu Zkontrolujte zapojeni vSech tfi fazi motoroveho kabelu.

Pferusena vystupni faze

je prerusen.

Pravdépodobné néktery z vodic¢l neni pfipojen nebo motor
ma prerusené vinuti.

F0024 e  Teplota okoli nebo chladiciho Zkontrolujte, zda neni pfilis velka teplota okoli.
Prekroceni teploty vzduchu je vysoka. Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
usmernovace o Netodi se ventilator ménice. otvory ménice.

Zkontrolujte, zda se toCi chladici ventilator ménice.
F0030 o Ventilator ménice se netodi. Zkontrolujte pfipojeni chladiciho ventilatoru ménice. V
Vadny ventilator pfipadg, Ze je vadny, tak ho vymérite.
F0035 e  Pfinastaveni P1210 # 0 doslo k vice Odstrarite pfi¢inu poruchy, ktera se opakuje a zpUsobila

NeUspé3ny autorestart

nez P1211 pokustim o automaticky
restart ménice.

neuspésny automaticky restart ménice.

F0040 e  Chyba pifi vypodtu parametrd motoru. Pfi vypoCtu parametr(i (P0340 = 1 nebo P3900 = 3) doslo k
Chyba automatické chybé. Zkontrolujte spravné zadani stitkovych daji motoru
kalibrace (P0300 az P0314)

FO041 e  Chyba pfi vypoctu parametrd motoru. 0: Zkontrolujte, zda je pfipojen motor.

Chyba pfi identifikaci
motoru

Upfesiujici vyznam je rozliSen
hodnotou parametru r0949:

r0949 = 0:
r0949 = 1:
r0949 = 2:

r0949 = 3:

r0949 = 4:

r0949 = 5:

r0949 = 6:

r0949 =7:

r0949 = 8:

r0949 = 9:

r0949 = 20:

r0949 = 30:

r0949 = 40:

Neni pfipojena zatéz
Dosazeno proudové omezeni

Statorovy odpor < 0,1 % nebo
>100 %

Rotorovy odpor < 0,1 % nebo
>100 %

Statorové indukénost < 50 %
nebo > 500 %

Hlavni indukénost < 50 %
nebo > 500 %

Rotorova ¢asova konstanta
<10msnebo>5s

Celkova rozptylova
indukénost < 5%
nebo > 50 %

Statorova rozptylova
indukénost < 25 %
nebo > 250 %

Rotorové rozptylova
indukénost < 25 %
nebo > 250 %
Napéti na sepnutém
tranzistoru < 0,5V
nebo > 10V

Napétové omezeni
proudového regulatoru
Velmi odlidné vysledky
postupného méfeni

impedanci motoru Z =

1+40: Zkontrolujte , zda Udaje na typovém Stitku motoru
souhlasi s hodnotami parametr( P0300 + P0311.
Zkontrolujte spravné zapojeni vinuti motoru (hvézda /
trojuhelnik).

Poznamka: Procentualni hodnoty jsou vztazeny k jmenovité

u jm motoru

\/5 I jm motoru

F0051
Chyba paméti EEPROM

o  Chyba pfi Cteni nebo zépisu do
paméti EEPROM.

Zvolte tovarni nastaveni ménice a znovu nastavte potfebné
parametry.

Vymérite ménic.

F0052
Chyba zasobniku
paméti

e  Chyba pfi Cteni nebo zépisu do
zasobniku paméti.

Vymérite ménic.
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Kod poruchy Mozné priciny Zpusob odstranéni
Nazev
F0053 e Chyba pfi &teni dat z paméti Q  Zvolte tovarni nastaveni ménice a znovu nastavte potfebné
Chyba paméti viv EEPROM v/v. parametry.
EEPROM 0 Vyméiite ménic.
F0054 o Svorkovnicova deska je v ménici O Zkontrolujte spravné zasunuti svorkovnicové desky v
Chyba desky viv chybné zasunuta. ménici.
o Desku nelze identifikovat.
F0060 e  Programova chyba ¢asovani pfi O Nulujte poruchu. Pokud se porucha objevi znovu, vymérite
Chyba ¢asovani komunikaci s ASIC obvodem. ménic.
F0070 e  Nebyla pfijata Zadana hodnota pfi O Zkontrolujte zapojeni komunikacni linky PROFIBUS a

Chyba komunikace s
komunikacnim

komunikaci PROFIBUS.

nastaveni parametri komunikace.
O Zkontrolujte Fidici systém.

modulem

F0071 o Neprobiha komunikace po sbérnici O  Zkontrolujte zapojeni komunikaéni linky RS232 a nastaveni
Chyba komunikace RS232 (USS1). parametr(i komunikace.

RS232 Zkontrolujte fidici systém.

F0072 e Neprobiha komunikace po sbérnici Zkontrolujte zapojeni komunikaéni linky RS485 a nastaveni
Chyba komunikace RS485 (USS2). parametr(i komunikace.

RS485 Zkontrolujte fidici systém.

F0080 e  Zadana hodnota na analogovém Zkontrolujte zapojeni zadavani zadané hodnoty.

PferuSeni proudové
smycky

vstupu AIN je nulova.

O Nastavte spravné hodnoty parametr(i P0756, P0761 a
P0762.

F0085
Externi porucha

o Digitalni vstup s funkci externi
porucha je v drovni L.

Q Zkontrolujte obvody externi poruchy.

0 Nastavte spravné funkci digitalnich vstup DIN parametry
P0701 az P0708.

F0101 e Programova chyba. O Ménic vypnéte a znovu zapnéte. Pokud se porucha objevi
PieteCeni z&sobniku znovu, vymérite ménic.
F0221 o Signal snimace skute¢né hodnoty O Nastavte spravné parametry PID regulatoru.

Signal snimace PID
regulatoru je nulovy

PID regulétoru je men$i nez min.
povolena hodnota P2268.

O Zkontrolujte nastaveni parametru P2268.

F0222
Signal snimace PID
regulatoru je velky

o Signal snimace skute¢né hodnoty
PID regulétoru je vetsi neZz max.
povolena hodnota P2267.

O Nastavte spravné parametry PID regulatoru.
O Zkontrolujte nastaveni parametru P2267.

F0450

Chyba pfi testu BIST
(pouze pfi servisnim
rezimu)

e  Chybova hodnota:

1 chyba testu vykonové ¢asti
2 chyba testu Fidici desky

4 chyba funkéniho testu

8 chyba testu VIV

16 chyba kontrolniho souétu RAM po
zapnuti

O Méni¢ mize byt provozovan, ale nékteré funkce nebudou
pracovat spravné.

O Vyménte ménic.

F0452
Pohon mechanicky
zablokovan

e  Zat&Z motoru je pfilis velka, pohon je
mechanicky zablokovan.

e  Byla vyhodnocena odchylka v rezimu
kontroly momentu.

O Zkontrolujte mechanickou brzdu motoru nebo zda pohon
neni poSkozen, zkontrolujte mazani pohonu.

O Zkontrolujte povolenou odchylku kmitogtu P2164, P2165
a nastaveni parametrd vyhodnoceni skuteéné rychlosti
P2155, P2157, P2159, P2174, P2175, P2176, P2182,
P2184, P2185.

O Zkontrolujte nastaveni parametr( rezimu kontroly momentu:
P2182 aZ P2184 kmitoCtova pasma kontroly momentu
P2185 az P2190 komparaéni hodnota min./ max. momentu
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5.2.2. \Vystrazna hlaSeni

Kéd vystrahy Mozné pFiciny ZpUsob odstranéni
Nazev
A0501 Viykon motoru neodpovida vykonu O Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.
Proudoveé omezeni menice. O  Zkontrolujte vedeni mezi motorem a méni¢em, motor na
Motor je mechanicky zablokovan zemni zkrata zkrat mezi fazemi motoru.
nebo je sepnuta brzda motoru. 0 Neni prekrodena povolena délka motorového kabelu ?
Chybné nastavené parametry motoru. | @ Zkontrolujte, zda Udaje na typovém $titku motoru souhlasi s
Pohon je pretizen. hodnotami parametrd P0300 + P0311.
O Je spravné nastavena hodnota stator. odporu (P0350) ?
O Prodluzte dobu rozbéhu (P1120).
O ZmenSete hodnotu pocatecniho zvétSeni napéti pfi rozbéhu

(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).

Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo
pietizen.

A0502 préjevci [‘apé“ je V}’ééi nez O Zkontrolujte, zda napéajeci napéti ménice odpovida

Prekrodeni napéti pripoustéji technické parametry. technickym podminkam.

meziobvodu Motor pfi snizovani otacek generuje |0 Povolte regulator napéti mezibvodu (P1240 =1).
energll. O Prodluzte dobu dob&hu motoru (P1121).

A0503 Kratkodoby vypadek napajeci sité. O  Zkontrolujte spravnou hodnotu napéjeciho napéti.

Podpéti Napajeci napéti je nizsi nez O Mohlo dojit krétkodobému vypadku napajeciho napétia
pripoustéji technické parametry. jeho opétnému obnoveni.

A0504 Teplota okoli nebo chladiciho O Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.

Prekrocena dovolena
teplota ménice

vzduchu je vysoka.
Netoéi se ventilator ménice.

Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
otvory ménice.

O Zkontrolujte, zda se toCi chladici ventilator ménice.
Q Spinaci kmitoCet je automaticky redukovan na nizsi
hodnotu.
A0505 Ménic je pfetizen. Q Zkontrolujte, zda neni piekroen zatéZovaci diagram

Prekroceno zatizeni
ménice

ménice.
Pfi nastaveni P0610 = 1 bude vystupni kmitoCet
automaticky snizen.

A0506

PfekroCeno zatiZeni
ménie v pracovnim
cyklu

Zatézovaci cyklus ménice je
prekrocen.

Teplota méniée pfekrocila povolenou
hranici.

Zkontrolujte, zda neni pfekro¢en zatéZovaci diagram
ménice.

A0510
PfekroCena dovolena
teplota motoru

Motor je pfetizen.

Zkontrolujte zatiZeni a teplotu okoli motoru.

A0511
Prekroceni zatizeni
motoru

Motor je pfetizen.

Nejsou spravné nastaveny parametry
motoru.

Neni spravné nastavena tepelna
¢asova konstanta motoru (I2t).
Motor neni pfi nizkych ota¢kach
odlehcovan.

Zkontrolujte, zda Udaje na typovém &titku motoru souhlasi s
hodnotami parametri P0300 + P0311.

Zkontrolujte spravné nastaveni limitni hodnoty vystrazného
hlaseni P0614.

Chybné nastavena teplota okoli (P0625) v okamziku
nastaveni parametr(i motoru.

ZmenS3ete hodnotu zvySeni po&atecniho napéti pfi rozbéhu
(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).

Pfi trvalém provozu motoru pfi otackach nizSich nez %2 njm
musi byt motor vybaven cizi ventilaci nebo musi byt
odlehCovan.
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Kod vystrahy Mozné priciny Zphsob odstranéni
Nazev
A0512 Preru$ené privodni vodice snimade | Q  Zkontrolujte pfipojeni snimace teploty vinuti motoru na
Chyba snimace teploty teploty motoru. svorkach 14, 15.

Vypocet teplotniho zatiZeni motoru je

pomoci integralu [2t.
A0520 Teplota okoli nebo chladiciho Q Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.
Prekroceni teploty vzduchu je vysoka. O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
usmernovace NetoCi se ventilator ménice. otvory ménice.

Zkontrolujte, zda se to€i chladici ventilator ménige.

A0521 Teplota okoli nebo chladiciho Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.

PiekroCeni teploty okoli

vzduchu je vysoka.

O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
otvory ménice.

A0523 Jedna faze je odpojena. Q Zkontrolujte pfipojeni motoru.
Odpojena faze
A0541 Parametrem P1910 byla povolena O Vyckejte ukonceni vykonani pfikazu.

Probiha identifikace
pohonu

automaticka identifikace parametrii
pohonu.

A0600 Programova chyba piekrogeni
Chyba ¢asovani obsluzné smycky Fidiciho programu.
A0700 az A0709 Vyznam vystrahy je uveden v popisu

Viystraha komunikaéni
desky CB

komunikaéni desky.

A0710 Preruseni komunikace s komunikacni | @  Zkontrolujte zapojeni komunikacni linky.
Chyba komunikace deskou CB.
A0711 Chyba v konfiguraci komunikagni Q  Zkontrolujte nastaveni parametrii komunikacni desky.
Chyba komunikace desky CB.
A0910 Regulator napéti stejnosmérného Zkontrolujte spravnou hodnotu napéjeciho napéti.
Regulator napéti je meziobvodu byl zablokovan: s
zablokovan - napajeci napéti je pfili§ vysoké Zkontrolujte zatéz pohonu.
- pohon je roztagen zatézi a motor
pfeSel do generatorického stavu
- moment setrvacnosti je velmi velky;
regulator neni schopen prodlouzit
dostateénym zplsobem dobéh
pohonu
A0911 Regulator max. napéti O Dobé&hova rampa pohonu je automaticky prodlouzena.

Regulator maximalniho
napéti je v Cinnosti

stejnosmérného meziobvodu je
aktivni (r0026 > P2172).

A0912
Regulator minimalniho
napéti je v Cinnosti

Regulator min. napéti
stejnosmérného meziobvodu je
aktivni (r0026 < P2172).

O Aby napéti meziobvodu nekleslo pod minimaini hodnotu, je
automaticky vyvolan dobéh pohonu. Pfi zastavovani pohonu
je kinetickou energii zatéZe dobijen meziobvod ménice.

Pfi dostateéné kinetické zatéze Ize pfedejit vzniku podpéti a
tim vypadku pohonu. Po obnoveni dodavky energie ze sité
je rychlost pohonu automaticky navracena na nastavené
otacky.

A0920
Chyba analogového
vstupu AIN

Chybné nastavené parametry
analogového vstupu AIN. Chybova
hodnota:

0 identické nastaveni parametrd pro
vystup

1 identické nastaveni parametr( pro
vstup

O Zkontrolujte nastaveni parametr( vztahujici se k
analogovému vstupu.

Nelze nastavit P0757 = P0759 nebo P0758 = P0760.
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Kod vystrahy Mozné priciny Zphsob odstranéni
Nazev
2 neodpovida typ AIN
A0921 Chybné nastavené parametry Zkontrolujte nastaveni parametr(i vztahujici se k
Chyba analogového analogového vystupu AOUT. analogovému vystupu.
vystupu AOUT Chybova hodnota: Nelze nastavit PO777 = PO779 nebo PO778 = PO780.
0 identické nastaveni parametr(i pro
vystup
1 identické nastaveni parametrtl pro
vstup
2 neodpovida typ AOUT
A0922 Proud motoru je nulovy nebo velmi Zkontrolujte, zda je pfipojen motor.

Méni¢ je bez zatéze

maly.
Vystupni napéti je nulove.

Zkontrolujte, zda Udaje na typovém &titku motoru souhlasi s
hodnotami parametr( P0300 + P0311.

Zkontrolujte spravné nastaveni U/f charakteristiky.

Nékteré funkce nemuseji fungovat spravné, protoze k
méniéi neni pfipojena zatéz.

A0923 Soucasné byly zadany povely Zkontrolujte fidici obvody krokovani. Povely k zapnuti
Chyba signall ZAP KROKOVANI VPRAVO krokovéni vlevo i vpravo nesmi byt vydany soucasné.
krokovani a ZAP KROKOVANI VLEVO.
A0952 Z4&t&2 motoru je prili& velka, pohon je Zkoptro[ujte mechanickog brzdu mgtoru nebo zda pohon
Pohon mechanicky mechanicky zablokovan. neni poskozen, zkontrolujte mazani pohonu.
zablokovan . Zkontrolujte povolenou odchylku kmitoétu P2164, P2165
Byla vyhodnocena odchylka v rezimu a nastaveni parametrii vyhodnoceni skutecné rychlosti
kontroly momentu. P2155, P2157, P2159, P2174, P2175, P2176, P2182,
P2184, P2185.
Zkontrolujte nastaveni parametr( rezimu kontroly momentu:
P2182 az P2184 kmitoCtova pasma kontroly momentu
P2185 az P2190 komparaCni hodnota min./ max. momentu
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TECHNICKE UDAJE

6.  Technické udaje

6.1.

Technické udaje ménicu

Technické Gdaje ménicti MICROMASTER 430

Napajeci napéti

3x 380V +480V £10 %, 47 Hz + 63 Hz

Jmenovity vykon

7,5kW az 90 kW pfi kvadratické zatézi pohonu VT

Impedance napajeci sité

musi byt > 1% zdanlivého vykonu ménice

Celkovy Gginik A 20,7
Uginnost ménice 96% + 97 %
Rozsah vystupniho kmito¢tu OHz + 650 Hz

Rozlieni vystupniho kmitoctu

0,01 Hz pii Ciselném zadavani kmitoétu
10 bit rozliSeni A/D pfevodniku pfi zadavani analogovym vstupem

Pretizitelnost

kvadraticka zatéz VT 140 % lim po dobu 3 s

110 % lm. po dobu 60 s cyklem 300's

Druh regulace a fizeni

linearni charakteristika U/f

kvadraticka charakteristika U/f

FCC regulace (aktivni regulace budiciho proudu)
ECO mdéd s optimalizaci pracovniho bodu

Zplisob zastaveni

rampovy dobé&h

rampovy dobéh s nezavislou dob&hovou rampou pro nouzové vypnuti
stejnosmérné brzdéni

e  kompaundni brzdéni

Spinaci kmitocet

2kHz + 16 kHz

Binarni vstupy

6 + 2 programovatelné 24 V= (volba aktivni trovné H /L)

Binarni vystupy

3 relé s programovatelnou funkci (250 V/2 A~ indukéni zatéz; 30 V/5 A= odporova zatéz)

Analogoveé vstupy

2 programovatelné: 0...10V /0...20mA / 4...20 mA (AIN1i AIN2) a -10...10V (pouze AIN1)
ve funkci:

e  zadavani pozadované hodnoty otacek

e zpétnovazebni signal ¢idla PID regulatoru

e 7.a8. binarni vstup

Analogové vystupy

2 programovatelné: 0...20mA /4...20mA

Sériové rozhrani

2 nezavisla rozhrani RS232, RS485

Referenéni napéti

+24V/ pro ovladani binarnich vstupl
+10V pro zadavani otacek potenciometrem (5 kQ + 10kQ)

Ochrany

o proti pfekroCeni povolené teploty ménice .
o proti pfekro¢eni povolené teploty motoru .
e  proti pfepéti a podpéti .

proti zemnimu zkratu a zkratu mezi fazemi
proti chodu bez pfipojeného motoru
ochrana nastaveni parametrd pfistupovymi
pravy

Monitorovani teploty motoru

o vypocet dle oteplovaciho integralu 1%t
e vstup pro pfipojeni pozistoru PTC vestavéného v motoru
o vstup pro pfipojeni linearniho snimaCe KTY 84 vestavéného v motoru

Doplrikové funkce

e 3 sady dat motoru DDS e 3 sadydatvivCDS

Teplota okoli pfi provozu

-10°C + +40 °C pifi nastaveni kvadratické zatéze VT, do +50 °C pfi redukci proudu na 50 % ljm

Skladovaci teplota

-40°C ++70°C

Zpusob chlazeni ménice

chlazeni pomoci vestavéného ventilatoru

Relativni vihkost vzduchu

95 % bez srazeni vodni pary

Provozni nadmofska vyska

do 1000 m nad mofem, pro vétSi nadmofské vy3ky je nutna redukce proudu

Stupen kryti

IP20

Elektromagneticka kompatibilita

e volitelny vestavény odrusovaci filtr tfida A1dle CSN EN 55011
e externi odruSovaci filtry tfidy A1 dle CSN EN 55011

Normy

UL, cUL, CE, C-tick
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TECHNICKE UDAJE MICROMASTER 430
Ménice 6SE6430 - MICROMASTER MM430 s trifazovym napajenim 3x 400 V
Typ ménice MM430-750/3 [MM430-1100/3 | MM430-1500/3 | MM430-1850/3 | MM430-2200/3 |MM430-3000/3
Objednaci €islo 6SE6430 ... |-2UD27-5CA0 | -2UD31-1CAQ | -2UD31-5CAQ | -2UD31-8DA0 | -2UD32-2DA0 | -2UD33-0DA0
Napajeci napéti 3x 380V az480V+10%
Jmenovity vykon motoru ") 7,5kW 11kW 15kW 18,5k W 22kW 30kW
Max. vystupni proud M ~ n2 19A 26A 32A 38A 45A 62A
Vstupni proud I 16,0A 22,5A 30,5A 37,2A 43,3A 59,3A
Jigténi sitového privodu?  gLigG | 1A 52h A 20A 03A 80A
3NA3007 3NA3012 3NA3014 3NA3020 3NA3022 3NA3024
Jisténi sitového privodu R S0A 63A B0A
3NE1817-0 | 3NE1818-0 [ 3NE1820-0
Prlifez vodi¢l (sit <> ménic) 4,0 mm? 6,0 mm? 10 mm? 16 mm? 25mm? 35mm?
Prifez vodi¢l (méni¢ <> motor) 2,5mm? 4,0 mm? 6 mm2 10 mm? 16 mm? 25mm2
Rozméry (V x S x H) 245x185x195mm 520x275x245mm
Konstrukéni velikost C D
Hmotnost 5,5kg 16 kg
Typ ménice MM430-3700/3 | MM430-4500/3 | MM430-5500/3 | MM430-7500/3 | MM430-9000/3
Objednaci ¢islo 6SE6430 ... | -2UD33-7EAQ -2UD34-5EAQ -2UD35-5FAQ -2UD37-5FA0 -2UD38-8FAD
Napajeci napéti 3x380Vaz480V+10%
Jmenovity vykon motoru ") 37 kW 45kW 55 kW 75k W 90k W
Max. vystupni proud M ~ n? 75A 90A 110A 145A 178 A
Vstupni proud I 71,7A 86,6 A 103,6 A 138,5A 168,5A
Jigténi sitového privodu?  gUgG |\ 100A 125 1602 1602 208
3NA3030 3NA3032 3NA3036 3NA3036 3NA3140
s e 100A 125A 160 A 200A 200A
Jisténi sitoveno privodu * R anE1021-0 3NE1022-0 3NE1224-0 3NE1225-0 3NE1225-0
Jisténi sitového pfivodu 2 50A 63A 80A 100A 125A
Prlfez vodi¢l (sit <> ménic) 35mm? 50 mm? 70 mm? 90 mm? 120 mm?
Prlfez vodi¢l (méni¢ <> motor) 35mm? 50 mm? 70 mm? 90 mm? 120 mm2
Rozméry (V x S x H) 650 x275x 245 mm 850 x 350 x 320 mm
Konstrukéni velikost E F
Hmotnost 20kg 56 kg
Mozné piipojovaci prirezy silovych vodicu
Konstrukéni velikost min. max. utahovaci moment
C 2,5mm? 10 mm2 2,2Nm
D 15 mm? 35 mm? 10Nm
E 25mm? 35 mm? 10Nm
F 50 mm? 150 mm2 50Nm

") Jsou uvazovany 4 pélové motory Siemensfady 1LA7, 1LA5, 1LA6 nebo podobné.
2 Pojistky uréené k jist&ni vedeni, kabell a ostatnich elektrickych zafizeni pfed pretizenim a zkratem nebo jisti¢ s motorovou charakteristikou.

Pojistky jisti pouze pfivodni vedeni.

3 Pojistky s kombinovanou charakteristikou urcené k jis€ni vedeni i polovodicu. Pojistky jisti privodni vedeni i usmériova¢ ménice kmitoctu.
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Ménice 6SE6430 - MICROMASTER MM430 s trifazovym napajenim 3x 400 V a vestavénym odrusovacim filtrem tridy A

Typ ménide MM430- MM430- MM430- MM430- MM430- MM430-
750/3F 1100/3F 1500/3F 1850/3F 2200/3F 3000/3F
Objednaci ¢islo 6SE6430 ... | -2AD27-5CAQ | -2AD31-1CAQ | -2AD31-5CA0 | -2AD31-8DA0 | -2AD32-2DA0 | -2AD33-0DA0
Napajeci napéti 3x380Vaz480V+10%
Jmenovity vykon motoru ") 7,5kW 11kW 15kW 18,5k W 22kW 30kW
Max. vystupni proud M ~ n? 19A 26A 32A 38A 45A 62A
Vstupni proud I 16,0A 22,5A 30,5A 37,2A 43,3A 59,3A
Jigténi sitového privodu?  gLigG | 1A 52h A °0A 03A 80A
3NA3007 3NA3012 3NA3014 3NA3020 3NA3022 3NA3024
e 50A 63A 80A
Jisténi sitoveno privodu * R INE1817-0 | 3NE1818-0 | 3NE1820-0
Prlifez vodi¢l (sit <> ménic) 4,0 mm? 6,0 mm? 10 mm? 16 mm? 25mm? 35mm?
Prlifez vodi¢ (méni¢ <> motor) 2,5mm? 4,0 mm? 6 mm2 10 mm? 16 mm2 25mm?
Rozméry (V x S x H) 245x185x 195 mm 520x275x 245 mm
Konstrukéni velikost C D
Hmotnost 5,7kg 17kg
Typ ménice MM430-3700/3F | MM430-4500/3F | MM430-5500/3F | MM430-7500/3F | MM430-9000/3F
Objednaci ¢islo 6SE6430 ... | -2AD33-7EAQ -2AD34-5EAQ -2AD35-5FAQ -2AD37-5FAQ -2AD38-8FAQ
Napéjeci napéti 3x380Vaz480V+10%
Jmenovity vykon motoru ") 37 kW 45kW 55 kW 75k W 90k W
Max. vystupni proud M ~ n? 75A 90A 110A 145A 178 A
Vstupni proud l1 71,7A 86,6 A 103,6 A 138,5A 168,5A
e 100A 125A 160A 160A 200A
Jisténi sitoveno privodu® — gLIgG | ana3030 3NA3032 3NA3036 3NA3036 3NA3140
e 100A 125A 160A 200A 200A
Jisténi sitového privodu ¥ R| 3NE10210 3NE1022-0 3NE1224-0 3NE1225-0 3NE1225-0
Jisténi sitového pfivodu 2 50A 63A 80A 100A 125A
Prlfez vodi¢l (sit <> ménic) 35mm? 50 mm? 70 mm2 90 mm? 120 mm?
Prlfez vodi¢ll (méni¢ <> motor) 35mm? 50 mm? 70 mm? 90 mm? 120 mm2
Rozméry (V x S x H) 650 x275x 245 mm 1150 x 350 x 320 mm
Konstrukéni velikost E F
Hmotnost 22kg 75kg

Mozné piipojovaci prirezy silovych vodicu

Konstrukéni velikost min. max. utahovaci moment
C 2,5mm? 10 mm2 2,2Nm
D 10 mm? 35mm2 10Nm
E 25mm2 35mm2 10Nm
F 50 mm2 150 mm? 50Nm

") Jsou uvazovany 4 pdlové motory Siemensfady 1LA7, 1LA5, 1LA6 nebo podobné.
2 Pojistky uréené k jist&ni vedeni, kabell a ostatnich elektrickych zafizeni pfed pretizenim a zkratem nebo jisti¢ s motorovou charakteristikou.

Pojistky jisti pouze pfivodni vedeni.

3 Pojistky s kombinovanou charakteristikou urcené k jis€ni vedeni i polovodicu. Pojistky jisti privodni vedeni i usmériova¢ meénice kmitoctu.
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6.2.  Technické udaje dopliki
6.2.1.

Odrusovaci filtry slouZi k potlaCeni rusivych radiovych signald, {j. v oblasti 10kHz az MHz, pronikajicich z ménice do napajeci sit&, popf.
z napéjeci sité do ménice.

OdruSovaci filtry

Poznamka: Pokud nebudou dodrZeny vSeobecné zasady pro potlaceni ruSeni, samotny odruSovaci filtr nesnizi ruseni na
pozadovanou Uroven.
Odrusovaci filtry pro ménice 6SE6430 - MICROMASTER 430 s tfifazovym napajenim 3x 400 V
. , OdruSovaci filtr - Rozméry Hmot-
Typ menice Jm. vykon (objednaci €islo) Trida VxS xH nost
MM430-750/3 6SE6430-2UD27-5CA0 7,5kW
MM430-1100/3 6SE6430-2UD31-1CA0 11kW
MM430-1500/3 6SE6430-2UD31-5CA0 15kW
MM430-1850/3 6SE6430-2UD31-8DA0 | 18,5kW
MM430-2200/3 6SE6430-2UD32-2DA0 22kW
MM430-3000/3 6SE6430-2UD33-0DA0 30 kW pouZiite méni¢ s vestavénym odruSovacim filtrem
MM430-3700/3 6SE6430-2UD33-7EAQ 37 kW
MM430-4500/3 6SE6430-2UD34-5EAQ 45kW
MM430-5500/3 6SE6430-2UD35-5FA0 55 kW
MM430-7500/3 6SE6430-2UD37-5FA0 75kW
MM430-9000/3 6SE6430-2UD38-8FAD 90 kW
MM430-750/3 6SE6430-2AD27-5CA0Q 7,5kW
MM430-1100/3 6SE6430-2AD31-1CAQ 11kW 6SE6400-2FS03-8CD0 B 245x185x54mm " | 1,5kg
MM430-1500/3 6SE6430-2AD31-5CAQ 15kW
MM430-1850/3 6SE6430-2AD31-8DA0 | 18,5kW
MM430-2200/3 6SE6430-2AD32-2DA0 22kW
MM430-3000/3 6SE6430-2AD33-0DA0 30kW
MM430-3700/3 6SE6430-2AD33-7EAD STkW odru$ovaci filtr tfidy A integrovan v ménici
MM430-4500/3 6SE6430-2AD34-5EAQ 45kW
MM430-5500/3 6SE6430-2AD35-5FAQ 55 kW
MM430-7500/3 6SE6430-2AD37-5FAQ 75kW
MM430-9000/3 6SE6430-2AD38-8FAQ 90 kW
) Rozmér filtru koresponduje s rozmérem ménice. Filtr se umistuje pod ménic.
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6.2.2.
Vstupni tlumivky

Vstupni tlumivky

+  zvySuji impedanci napajeci sité,

¢ zlepSuji celkovy U¢inik ménice,
¢  potlacuji proudové Spicky vznikajici pfi nabijeni kondenzatord v ménici pfes nefizeny usmériovac,
+ zmenSuji deformaci napajeciho napéti,
+ potladuji rudeni vyzafované méni¢em do napéjeci sité na nizsich kmito&tech, pfip. potlacuji rudeni pfichdzejici z napéjeci sité do
ménice.
Vstupni tlumivky pro ménice 6SE6430 - MICROMASTER 430 s trifazovym napajenim 3x 400 V
Tvo ménice Jm. wkon Vstupni tlumivka Rozméry Hmot-
P W (objednaci Gislo) Vx$xH nost
MM430-750/3 | 6SE6430-2UD27-5CAQ | 6SE6430-2AD27-5CA0 | 7,5kW |
: - - )
MM430-1100/3 | 6SE6430-2UD31-1CAQ | 6SE6430-2AD31-1CA0 |  11kW 6SE6400-3CC02-2CD0 | 245x185x S0 mm 1) 2,3kg
MM430-1500/3 | 6SE6430-2UD31-5CA0 | 6SE6430-2AD31-5CA0 | 15kW | 6SE6400-3CC03-5CD0 |245x185x50mm 1| 2,3kg
MM430-1850/3 | 6SE6430-2UD31-8DA0 | 6SE6430-2AD31-8DA0 | 18,5kW :
! - - )
MM430-2200/3 | 6SE6430-2UD32-2DA0 | 6SE6430-2AD32-2DA0 | 22kw | 65-0400-3CC04-4DDO 1520x275x85mm 1 9,5kg
MM430-3000/3 | 6SE6430-2UD33-0DA0 | 6SE6430-2AD33-0DA0 | 30kW | 6SE6400-3CC05-2DD0 |520x275x85mm " | 9,5kg
MM430-3700/3 | 6SE6430-2UD33-7EAQ | 6SE6430-2AD33-7EAQ |  37kW :
N - )
MM430-4500/3 | 6SE6430-2UD34-5EA0 | 6SEG430-2AD34-5EAQ | 45k | OSC0400-3CC08-3ED0 | B50x275x95mm V) 17kg
MM430-5500/3 | 6SE6430-2UD35-5FAQ | 6SE6430-2AD35-5FA0 |  55kW
MM430-7500/3 | 6SE6430-2UD37-5FA0 | 6SE6430-2AD37-6FA0 | 75kw | CoCoA00-3CCT1-2FDO | 210x240x 141 mm | 25kg
MM430-9000/3 | 6SE6430-2UD38-8FAQ | 6SE6430-2AD38-8FA0 | 90kW | 6SE6400-3CC11-7FDO | 210x240x 141 mm | 25kg
6.2.3.  Vystupni tlumivky
Viystupni tlumivky
+  potladuji kapacitni proudy pfi spinani vystupnich tranzistorG ménice,
& filtruji pulzni vystupni napéti ménice,
+  zmenSuji napétové Spicky na svorkach motoru, vznikajici pfi spinani vystupnich tranzistorl ménice,
¢ potladuji rudeni vyzafované kabelem mezi méniéem a motorem.
Upozornéni: Spinaci kmitoCet musi byt nastaven na hodnotu 2kHz.
Vystupni tlumivky pro méni¢e 6SE6430 - MICROMASTER 430 s tiifazovym napajenim 3x 400 V
Tvo ménice Jm. wkon Vstupni tlumivka Rozmeéry Hmot-
P W (objednaci Gislo) Vx$xH nost
MM430-750/3 | 6SE6430-2UD27-5CAQ | 6SE6430-2AD27-5CA0 | 7,5kW
MM430-1100/3 | 6SE6430-2UD31-1CA0 | 6SE6430-2AD31-1CA0 | 11kW [ 6SE6400-3TC03-2CD0 |245x185x80mm | 5,6 kg
MM430-1500/3 | 6SE6430-2UD31-5CAQ | 6SE6430-2AD31-5CA0 |  15kW
MM430-1850/3 | 6SE6430-2UD31-8DA0 | 6SE6430-2AD31-8DA0 | 18,5kW | 6SE6400-3TC05-4DD0 | 210x225x 150 mm | 10,7 kg
MM430-2200/3 | 6SE6430-2UD32-2DA0 | 6SE6430-2AD32-2DA0 | 22kW | 6SE6400-3TC03-8DD0 | 210x225x179mm | 16,1kg
MM430-3000/3 | 6SE6430-2UD33-0DA0 | 6SE6430-2AD33-0DA0 | 30kW | 6SE6400-3TC05-4DD0 | 210x225x 150 mm | 10,7 kg
MM430-3700/3 | 6SE6430-2UD33-7EAQ | 6SE6430-2AD33-7EA0 | 37kW | 6SE6400-3TC08-0EDO |210x225x150mm | 10,4 kg
MM430-4500/3 | 6SE6430-2UD34-5EAQ | 6SE6430-2AD34-5EAQ | 45kW | 6SE6400-3TCO7-5EDO | 248x270x209mm | 24,9kg
MM430-5500/3 | 6SE6430-2UD35-5FAQ | 6SE6430-2AD35-5FA0 | 55kW | 6SE6400-3TC14-5FD0 | 321 x350x 228 mm | 51,5kg
MM430-7500/3 | 6SE6430-2UD37-5FAQ | 6SE6430-2AD37-5FA0 | 75kW | 6SE6400-3TC15-4FD0 | 210x225x150mm | 11,2kg
MM430-9000/3 | 6SE6430-2UD38-8FAQ | 6SE6430-2AD38-8FA0 | 90kW | 6SE6400-3TC14-5FD0 | 321 x 350 x 228 mm | 51,5kg

)y Rozmér tlumivky koresponduje s rozmérem ménice. Tlumivka se umistuje pod ménic.

kvéten 2002

225




TECHNICKE UDAJE MICROMASTER 430

6.2.4. RozSifujici moduly a dopliky
Drzak pro upevnéni stinéni kabell

Pfipeviiuje se pod svorkovnici ménice velikosti C. Pro vétsi konstrukéni velikosti je standardni soucasti ménice.
Objednaci Cislo vel C:  6SE6400-0GP00-0CAO0

Zakladni ovladaci panel BOP-2
Umozriuje ménit parametry ménice a Ize pomoci ného ménic ovladat.

Objednaci islo: 6SE6400-0BE00-0AAD

PROFIBUS modul

Umoziuje komunikaci po sbérnici PROFIBUS DP do rychlosti 12 MBd.
Objednaci €islo: 6SE6400-1PB00-0AAQ

Objednaci Cislo konektoru:  6GK1500-0FC00

DeviceNet modul

Umozriuje komunikaci po sbérnici DeviceNet do rychlosti 500 kBd.

Objednaci islo: 6SE6400-1DN00-0AAD

Komunikaéni modul a propojovaci kabel s PC

Komunikacni modul a kabel délky 3m RS232 pro propojeni ménice s osobnim pogitacem typu PC.
Objednaci €islo: 6SE6400-1PC00-0AAQ

Montazni sada pro BOP-2 na dvere

Adapter pro upevnéni ovladaciho panelu BOP-2 na dvefe rozvadéce. Propojeni sbérnici RS485 pres sériové rozhrani USS1 (na
systémovém konektoru ménice) jednoho ménice s ovliadacim panelem.

Objednaci islo: 6SE6400-0PM00-0AAD

Ovladaci program Drive Monitor pro PC

Program pro nastaveni, ulozeni a tisk parametrd pro W95/98/NT.

Objednaci Cislo: dodavano na CD s ménicem

Ovladaci program STARTER pro PC

Program pro nastaveni ménice s grafickym rozhranim pro Windows NT / Windows 2000.
Objednaci €islo: dodavano na CD s ménicem
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MICROMASTER 430 UDRZBA

7. Udrzba

Ménice kmitoctu MICROMASTER 430 velikosti C nemaji moznost vymény jednotlivych dili. Pokud dojde k poSkozeni ménice, je nutné
ho vyménit za novy. Vyjimku tvofi chladici ventildtor ménice, ktery po ukon&eni doby Zivotnosti Ize vyménit. Vadny chladici ventilator
vyménite podle nasledujicich obrazkad.

Obr. 88 Demontaz chladiciho ventilatoru ménice vel. C
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UDRZBA MICROMASTER 430

Udrzba méni&i kmito&tu MICROMASTER 430 velikosti D aZ F bude doplnéna dodategné.
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MICROMASTER 430 SEZNAM PARAMETRU
8. Seznam nastaveni parametrl
Typ ménice: Datum nastaveni:
Viyrobni islo: Nastaveni proved!:
Cislo
parametru |_
G tze ménit Pr::/t: ] Nazev parametru Rozsah hodnot Tovarni Nastaveni
Za provozu po P nastaveni | uzivatelem
& zZmeéna pravo
mozna
pfi P0010=1
. . , 1
P0003 ¢ | @ |Pristupova prava Oaz4 sékladni
. . . . 0
P0004 ¢ | @ |Filtr skupiny parametr( 0az22 véechny par
. o , 21
P0005[3] ¢ | @ | Veli¢ina zobrazovana na displeji 2 az 2890 vyst. kmit,
P0006 ¢ | ® |Zplsob zobrazeni veli¢iny na displeji O0az4 20br. P0005
V. . Os
P0007 ¢ | ® |Doba podsviceni displeje 0az2000s irvale sviti
P0010 ® | Volba stavu ménice 0az30 0
provoz
P0011 ¢ | ® |Zamek pro blokovani pfistupu k parametrim 0 az 65535 bez zAmku
P0012 ¢ | ® |KiIi¢ pro blokovani pfistupu k parametrim 0 az 65535 bez zamku
P0013[20] § | ® |UZivatelska sada parametr 0 az 65535 0
P0040 ® | Nulovani méfice spotieby elektrické energie O0at ngni
. . . y 0.0
P0095[10] ® | Zdroj zobrazeni procesnich dat 0.0 az 4000.0 bez vybdru
, 0
P0100 & | ® | Volba provozu Evropa/USA 0az2 Evropa
P0199 ¢ | @ |ldentifikacni ¢islo ménice 0 az 255 0
. . , 0
P0201 — | ® |Potvrzeni typu ménice 0 aZ 65535 10200
P0210 ® | Napajeci napéti ménice 0az 1000V 400V
P0290 ® | Chovani ménice pii pretizeni 0az3 snizen fus
P0291[3] ® | Konfigurace ochran ménice 0az7 1,? ebp 5,
shizeni fspin
P0292 ¢ | ® |Teplota vystrahy pretizeni ménice 0az25°C 15°C
P0295 ¢ | ® |Prodleva vypnuti ventilatoru ménice 0az 3600s 0s
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P0304[3] = | @ |Jmenovité napajeci napéti motoru 10 az 2000V )
P0305[3] « | ® |Jmenovity proud motoru 0.01 az 10000.00A )
P0307[3] = | @ [Jmenovity vykon motoru 0.01 az 2000.00 kW )
P0308[3] = | ® | Uginik motoru cos ¢ 0.000 az 1.000 )
P0309[3] = | @ |Ugnnostmotoru 0.0az99.9% )
P0310[3] = | @ [Jmenovity kmitocet motoru 12.00 az 650.00Hz | 50.00Hz
PO311[3] = | @ |Jmenovité otatky motoru 0 az 40000 ot./min. )
P0320[3] ® | Magnetizaéni proud motoru 0.0az99.0 % 0.0%
P0335[3] ® | Zpusob chlazeni motoru 0az3 vlagtni
P0340[3] ® | Vypocet parametri motoru Oaz4 neal?tivni
P0344[3] ¢ | ® |Hmotnost motoru 1.0 az 6500.0 kg )
P0346[3] ¢ | ® |Doba magnetizace motoru 0.000 az 20.000s 1s
P0347[3] ¢ | ® |Doba demagnetizace motoru 0.000 az 20.000s 1s
P0350[3] ¢ | ® |Odpor statorového vinuti 0.00001 az 2000 Q2 )
P0352[3] ¢ | ® |Odpor motorového kabelu 0.0az120.0Q 0.0Q
PO400[3] ® | snimas otacek 0822 i sommaé
P0408[3] ® | Pocet impulst snimace otadek 2 az 20000 1024
P0492[3] ® | Max. zména otadek snimace 0.00 az 100.00Hz 10.00 Hz
P0494[3] ¢ | ® |Max. doba vypadku signalu snimace otacek 0 az 65000 ms 10ms
P0500[3] ® | Typ aplikace 0a1 M= I(()onst.
P0601[3] §§ | ® |Teplotni snima¢ motoru O0az?2 neni sonimaé
P0604[3] ¢ | ® | Teplota motoru hlaseni vystrahy / poruchy 0.0az200.0°C 130°C
P0610[3] ® | Chovani ménide pfi pretizeni motoru 0az2 FO?)11
P0625[3] ¢ | ® |Teplota okoli -40.0 az 80.0°C 20°C
P0640[3] ¢ | @ | Spickovy proud motoru 10.0 az 400.0 % 150 %

***1) Tovarni hodnota zavisi na typovém vykonu ménice

230 kvéten 2002




MICROMASTER 430 SEZNAM PARAMETRU
PO700[3] ® | zZptisob ovisdani ménice 0as6 Svorkivnice
P0701[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN1 0az99 7AP \jpravo
P0702[3] @ | Vybér funkce digitainiho vstupu DIN2 0az99 reve1r§ace
P0703[3] @ | Vybér funkce digitainiho vstupu DIN3 0az99 nul. pgruchy
P0704[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN4 0az99 pevnl'/skmit.
PO705[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN5 0az99 pevnl'/skmit.
P0706([3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DING 0az99 pevnl'/skmit.
PO707[3] ® | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN7 0az99 bez fﬁnkce
P0708[3] ® | Vybér funkce digitalniho vstupu DINS 0az99 bez fﬁnkce
PO718[3] ¢ | ® |Prepinani HAND/AUTO 0at ol gvork.
P0719[3] ® | Soucasny vybér zpisobu ovladani a zdroje Zadané hodnoty 0az 66 [0]
P0724 ® | Casova konstanta filtrace digitalnich vstup( 0az3 12,??: ms
P0725 ® | Aktivni Groven digitalnich vstupli DIN O0a1 Kla dn1é l0g.
PO731[3] & | @ |Vbérfunkee relé RL1 0.0 a2 4000.0 nenf&ima
PO732[3] © | @ |V§bér funkce relé RL2 0.0 a2 4000.0 vyztzré?ha
PO733[3] §§ | @ |Vybérfunkce relé RL3 0.0 az 4000.0 bez fgnkce
P0748 ¢ | ® |Invertovani stavu reléovych vystupl 0az7 bez ir?verze
P0753[2] ¢ | @ |Casova konstanta filtrace analogovych vstupt AIN 0az 10000 ms 3ms
P0756[2] @ | Konfigurace analogovych vstupd AIN 0az4 bez kgntroly
P0757[2] ¢ | @ |Hodnota X1 normovani analogovych vstupl AIN -20 az +20V/mA oV
P0758[2] ¢ | @ |Hodnota Y1 normovani analogovych vstupli AIN 99999 %Z +99999 0%
P0759[2] ¢ | @ |Hodnota X2 normovani analogovych vstupd AIN -20 az +20V/mA 10V
P0760[2] ¢ | @ |Hodnota Y2 normovani analogovych vstupd AIN 99999 %Z +99999 100 %
PO761[2] ¢ | ® |Pasmo necitlivosti analogovych vstupl AIN 0az20V oV
P0762[2] ¢ | ® |Prodleva hlaseni ztrata signalu analogovych vstupd AIN 0az 10000 ms 10ms
PO77112] & | @ |Vybér funkee analogovych vystup AOUT 0.0 a2 4000.0 szltok?na
P0773[2] ¢ | @ |Casové konstanta filtrace analogovych vystupti AOUT 0 az 1000 ms 2ms
P0776[2] ® | Typ analogového vystupu AOUT 0a1 0az (2)0 mA
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P0777[2] ¢ | @ |Hodnota X1 normovani analogovych vystupd AOUT 99999 i/i +99999 0%
P0778[2] ¢ | @ [Hodnota Y1 normovani analogovych vystupli AOUT 0az20mA O0mA
PO779[2] ¢ | @ |Hodnota X2 normovéni analogovych vistupd AOUT 99999 o *99999 1 4009,
P0780[2] ¢ | @ [Hodnota Y2 normovani analogovych vystupli AOUT 0az20mA 20mA
P0781[2] ¢ | ® |Pasmo necitlivosti analogovych vystupl AOUT 0az20mA OmA

s , . 0
P0809[3] ® | Kopirovani datovych sad CDS 0az2 neaktivni
.y e . 718.0
P0810 ¢ | ® | Zdrojbitu 0 pfepinani sady dat v/v CDS 0.0 az 4000.0 HAND/AUTO
.y e . 0.0
P0811 ¢ | @ |Zdrojbitu 1 pfepinani sady dat v/v CDS 0.0 az 4000.0 nenastaven
s , . 0
P0819[3] @ | Kopirovani datovych sad DDS 0az2 neaktivni
. L y 0.0
P0820 ® | Zdroj bitu 0 prepinani sady dat DDS 0.0 az 4000.0 nenastaven
. L y 0.0
P0821 ® | Zdroj bitu 1 pfepinani sady dat DDS 0.0 az 4000.0 nenastaven
P0840[3] ® | zdroj povelu ZAP / VYP1 0.0 a2 4000.0 7DZI§$
P0842[3] ® | Zdroj povelu ZAP + REVERZACE / VYP1 0.0 az 4000.0 00
nenastaven
PO844[3] ® | zdroj & 1 povelu VYP2 0.0 a2 4000.0 1.0
nenastaven
. . 19.1
P0845[3] ® | Zdroj ¢. 2 povelu VYP2 0.0 az 4000.0 ac. 0 BOP
PO848[3] | ® |Zdroje. 1 povelu VYP3 0.0 a2 4000.0 10
nenastaven
P0849[3] ® | zdroj . 2 povelu VYP3 0.0 a2 4000.0 10
nenastaven
P0852[3] ® | Zdroj povelu BLOKOVANI MENICE 0.0 a2 4000.0 1.0
nenastaven
P0918 @ | Adresa méni¢e na shérnici PROFIBUS 0az65535 3
Co . . y 15
P0927 ¢ | ® |Povoleni zafizeni pro zménu parametr 0az15 vechna
P0952 ® | Pocet zaznamenanych poruch 0az8 0
- . . 0
P0970  « | D | Tovarni nastaveni parametrd Oat neaktivni
y , - 0
P0971 ¢ | ® |Pfenos parametrii z paméti RAM do EEPROM Oat neaktivni
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P1000[3] @ | V§bér zdroje zadané hodnoty 0az77 2,1,0
AIN1, BOP
P1001[3] & | ® |Pevnykmitodet FF1 650.00 a2 650.00Hz | OHz
P10023] & | ® |Pevnykmitodet FF2 650.00 a2 650.00Hz | 5Hz
P1003[3] & | ® |Pevnykmitodet FF3 650.00 a2 650.00Hz | 10Hz
P1004[3] & | ® |Pevnykmitocet FF4 650.00 a2 650.00Hz | 15Hz
P1005[3] & | ® |Pevnykmitotet FF5 650.00 a2 650.00Hz | 20Hz
P1006[3] & | ® |Pevnykmitocet FF6 650.00 a2 650.00Hz | 25Hz
P1007[3] & | ® |Pevnykmitodet FF7 650.00 a2 650.00Hz | 30Hz
P10083] & | ® |Pevnykmitocet FF8 650.00 a2 650.00Hz | 35Hz
P1009[3] & | ® |Pevnykmitodet FF9 650.00 a2 650.00Hz | 40Hz
P1010[3] & | ® |Pevnykmitodet FF10 650.00 a2 650.00Hz |  45Hz
PIO1[3] & | ® |Pevnykmitodet FF11 650.00 a2 650.00Hz | 50Hz
P10123] & | ® |Pevnykmitodet FF12 650.00 a2 650.00Hz | 55Hz
P10133] & | ® |Pevnykmitocet FF13 650.00 a2 650.00Hz | 60Hz
P1014[3] & | ® |Pevnykmitocet FF14 650.00 a2 650.00Hz | 65Hz
P1015[3] & | ® |Pevnykmitocet FF15 650.00 a2 650.00Hz | 70Hz
. ) 1
P1016 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 0 1az3 oFimy vibr
. . 1
P1017 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 1 1az3 oFimy Vibér
. . 1
P1018 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 2 1az3 oFimy Vibér
. . 1
P1019 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 3 1az3 oFimy Vybér
P1020[3] ® | Zdroj vybéru pevného kmito¢tu FF bit 0 0.0 az 4000.0 0.0
nenastaven
P1021[3] ® | Zdroj vibsru pevného kmitoctu FF bit 1 0.0 a2 4000.0 00
nenastaven
P1022[3] ® | Zdroj vibsru pevného kmitodtu FF bit 2 0.0 a2 4000.0 00
nenastaven
P1023[3] ® | Zdroj vybéru pevného kmitodtu FF bit 3 0.0 a2 4000.0 Ezlﬁg
T 1
P1025 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 4 1a2 oFimy vibr
P1026[3] ® | zdroj vibéru pevného kmitotu FF bit 4 0.0 a2 4000.0 rod
L 1
P1027 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 5 1a2 oFimy vibér
P1028[3] ® | zdroj vybéru pevného kmitotu FF bit 5 0.0 a2 4000.0 7Dzn%155
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v . 0
P1031[3] ¢ | ® | Ukladani hodnoty motorpotenciometru O0a1 neuklada se
P1032 o) Povoleni reverzace pfi zadavani hodnoty 0at 11 ,
motorpotenciometrem zakazana
. : . 19.D
P1035[3] ® | Zdroj povelu MOP VICE 0.0 az 4000.0 ac. A BOP
. . . 19.E
P1036[3] ® | Zdroj povelu MOP MENE 0.0 az 4000.0 fat. v BOP
P1040[3] ¢ | @ |Ulozena hodnota motorpotenciometru -650.00 aZ 650.00 Hz 5Hz
. i , 755.0
P1070[3] ® | Zdroj hlavni Zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 AN
PIOTI3] | ® |Zdroj zesileni hlavni zadané hodnoty 0.0 2 4000.0 oobe
. A A . 0.0
P1074[3] ¢ | ® |Zdroj blokovani pfidavné Zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 nenastaven
. A . 0.0
P1075[3] ® | Zdroj pridavné zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 nenastaven
P1076[3] ® | Zdroj zesileni pfidavné zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 1 3(')0%
P1080[3] ¢ | @® |Minimalni hodnota vystupniho kmitoctu fmin 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1082[3] ® | Maximalni hodnota vystupniho kmitotu finax 0.00 az 650.00 Hz 50Hz
P1091[3] ¢ | ® |[Potlaceni rezonanéniho kmitoGtu motoru 1 0.00 a2 650.00Hz OHz
P1092[3] ¢ | ® | Potladeni rezonantniho kmitoGtu motoru 2 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1093[3] ¢ | ® | Potladeni rezonantniho kmitoGtu motoru 3 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1094[3] ¢ | ® | Potlaceni rezonantniho kmitoGtu motoru 4 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1101[3] ¢ | ® |Pasmo rezonanéniho kmitoGtu 0.00 az 10.00 Hz 2Hz
P1110[3] ® | Zdroj blokovani zapomé zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 00
nenastaven
P1113(3] ® | Zdroj povelu REVERZACE 0.0 a2 4000.0 rea
P1120[3] ¢ | © |Doba rozbéhu motoru 0.00 az 650.00s 10s
P1121[3] ¢ | @ |Doba dob&hu motoru 0.00 az 650.00s 10s
P1130[3] & | @ |Pocatecni zaobleni kiivky nariistu otécek 0.00 a2 40.00s 00
nenastaven
P1131[3] ¢ | @ |Koncové zaobleni kivky narlstu otacek 0.00az40.00s Os
P1132[3] ¢ | @ |Pocatetni zaobleni kfivky poklesu otacek 0.00az40.00s Os
P1133[3] ¢ | @ |Koncové zaobleni kiivky poklesu otadek 0.00az40.00s Os
, . 0
P1134[3] ¢ | @ |Zplsob zaobleni 0a1 za0bl. pokr.
P1135[3] ¢ | @ |Doba dob&hu motoru po povelu VYP3 0.00 az 650.00s 5s
P1140[3] ® | Zdroj povelu povoleni rampového generatoru 0.0 a2 4000.0 1.0
povolen
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P1141[3] ® | Zdroj povelu start rampového generatoru 0.0 az 4000.0 s1téort
P1142[3] ® | Zdroj povelu povoleni zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 p0\/16I()ena
P1200 ¢ | ® [Synchronizace na otadejici se motor 0az6 neal?tivni
P1202[3] ¢ | ® |Proud pii synchronizaci na otagejici se motor 10 az 200 % 100 %
P1203[3] ¢ | ® |Rychlost hledani pfi synchronizaci na otacejici se motor 10 az 200 % 100 %
P1210 ¢ | ® |Automaticky start pohonu 0azb auto1reset
P1211 ¢ | ® |Pocet pokusti o automaticky restart 0az10 3
P1212 ¢ | ® |Prodleva automatického restartu 0az1000s 30s
P1213 § | ® | Opakovana prodleva automatického startu 0az1000s 30s
P1215 @ | Povoleni ovladani externi brzdy 0az1 neal?tivni
P1216 ® | Doba zpozdéni pro vypnuti externi brzdy pfi rozb&hu motoru 0.0az20.0s 1s
P1217 @ | Doba zpozdéni pro sepnuti externi brzdy pfi dobéhu motoru 0.0az20.0s 1s
P1230[3] ¢ | ® |Zdrojpovelu stejnosmérmé brzdéni 0.0 az 4000.0 nen;)é?aven
P1232[3] ¢ | ® |Proud stejnosmérného brzdéni 0az250% 100 %
P1233[3] ¢ | ® |Doba ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3 0az250s Os
P1234[3] § | ® |Kmitocet pocatku ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3 0.00 az650.00Hz | 650.00Hz
P1236[3] ¢ | ® |Proud kompaundniho brzdéni 0az250% 0%
P1240[3] ® | Konfigurace regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0a1 reg.1Umax
P1243[3] ¢ | ® |Dynamika regulatoru max. napéti ss meziobvodu Uss 10 az 200 % 100 %
P1250[3] ¢ | @ |Zesileniregulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.00 az 10.00 1.00
P1251[3] ¢ | @ | Integracdni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.1az 1000.0ms 40.0ms
P1252[3] ¢ | @ |Derivacni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.0 az 1000.0 1.0
P12533] ¢ | ® Ssmrﬁzggibzglgjs&skmitoétu regulatoru napéti 0.00 a2 600.00 Hz 10Hz
P1254 ® | Povoleni autodetekce spinaci Girovné regulatoru Uss 0az1 povglena
P1260[3] @ | Primé napajeni motoru 0az7 neagtwm
P1262[3] ¢ | @ |Prodleva pfepnuti funkce pfimého napéajeni 0az20.000s 1.000s
P1263[3] ¢ | @ |Prodleva pfepnuti na napajeni motoru z ménice 0az300.0s 1.0s
P1264[3] ¢ | @ |Prodleva pfepnuti na napajeni motoru ze sité 0az300.0s 1.0s
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P1265[3] @ | Kmitocet pfepnuti funkce napajeni motoru ze sité 12.00 az 650.00Hz | 50.00Hz
. - . , 0.0
P1266[3] ® | Zdroj povelu funkce napajeni motoru ze sité 0.0 az 4000.0 nenastaven
e , 0
P1300[3] ® | Volba modu fizeni a regulace 0az23 FCC Fizeni
P1310[3] ¢ | ® |Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru 0.0 az 250.0 % 50.0 %
P1311[3] ¢ | ® |ZvysSeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu 0.0 az 250.0 % 0.0%
P1312[3] ¢ | ® |Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu 0.0 a2 250.0 % 0.0%
P1316[3] ¢ | ® |KmitoCet zvySeni napajeciho napéti motoru 0.0 a2 100.0 % 20%
P1320[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f1 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1321[3] ¢ | ® | Vicebodova U/f charakteristika U1 0.0 az 3000.0V oV
P1322[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f2 0.00 az 650.00Hz OHz
P1323[3] ¢ | ® | Vicebodova U/f charakteristika U2 0.0az 3000.0V ov
P1324[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f3 0.00 az 650.00Hz OHz
P1325[3] ¢ | ® |Vicebodova U/f charakteristika U3 0.0az 3000.0V ov
P1330[3] ® | Zdroj zadavani napéti charakteristiky U/f 0.0 az 4000.0 00
nenastaven
P1333[3] ¢ | ® |Pocatedni kmitotet FCC regulace 0.0 a2 100.0% 10%
P1335[3] §§ | ® |Kompenzace skluzu 0.0 a2 600.0 % 0.0%
P1336[3] ¢ | ® |Omezeniskluzu 0 az 600 % 250 %
P1338[3] ¢ | ® |Zesileni rezonantniho kmitani pfi U/f fizeni 0.00 az 10.00 0.00
P1340[3] ¢ | ® |Zesileniregulatoru Ina, omezeni kmitoGtu 0.000 az 0.499 0.000
P1341[3] ¢ | ® |Integratni slozka regulatoru Imex, omezeni kmitoctu 0.000 az 50.000s 0.300s
P1345[3] ¢ | ® | Zesileniregulatoru lmex, omezeni napéti 0.000 az 5.499 0.250
P1346[3] ¢ | ® |Integradni slozka regulatoru Imax, omezeni napéti 0.000 az 50.000s 0.300s
. . 0
P1350[3] ¢ | ® |Zplsob magnetizace motoru Oat skokové
P1800 ¢ | @ |Spinaci kmitoget 2 az 16 kHz 4 kHz
P1802 § | ® |Zplsob modulace 0az3 0
aut. volba
P1820[3] ® | Zména sméru otadeni motoru 0a1 . 0
neni reverz.
- , , 0
P1910 ® | Méfeni parametrii motoru 0az?20 neaktivni
P1911 ® | Pocet fazi pii méfeni parametr(i motoru 1az3 3
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P2000[3] @ | Referenéni kmitocet 1.00 az 650.00 Hz 50.0Hz
P2001[3] ® | Referenéni napéti 10 az 2000V 1000V
P2002[3] ® | Referentni proud 0.10 az 10000.00 A )
P2003[3] ® | Referentni moment 0.10 a2 99999.00Nm | 0.75Nm

. o . 0
P20092] ® | Normalizace dat sériové komunikace USS 0a1 100%=4000h
P2010[2] ¢ | ® |Rychlost pfenosu dat sériové komunikace USS 4az12 960% Bd
P2011[2] ¢ | ® |Adresa ménice na sériové lince USS 0az 31 0
P2012[2] ¢ | ® |Délka procesnich dat PZD sériové linky USS 0az8 8 vfor d
P2013[2] & | @ |Délka casti PKW sériové linky USS 042127 127
proménna
P20142] o) Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi 0 a2 65535 ms oms
telegramy USS
P2016[g] ® | Vysilana data PZD sériové linky USS1 (RS232) 002240000 | P30
P2019[g] ® | Vysilana data PZD sériové linky USS2 (RS485) 00az40000 | P30
Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi .
P2040 ©) telegramy PROFIBUS 0 aZ 65535 ms 20ms
P2041[5] ® | Parametry PROFIBUS 0 az 65535 0
P2051]8] ® | Vysilana data PZD komunikagni linky PROFIBUS 00az40000 | 30
P2100[3] ® | Chovani ménige pfi vystraze / porue 0 az 65535 V\?PZ
P2101[3] ® | Zpasob chovani ménice pfi vystraze / poruse O0azb bez reakce
P2103[3] ® | zdroj & 1 povelu nulovani poruchy 0.0 a2 4000.0 7D2|§§
Cy - , 0.0
P2104[3] ® | Zdroj ¢. 2 povelu nulovani poruchy 0.0 az4000.0 nenastaven
A . , 1.0
P2106[3] ® | Zdroj signalu Externi poruchA 0.0 az 4000.0 neaktivni
P2111 ® | Pocet zaznamenanych vystrah O0az4 0
P2115[3] ® | Cas - ovladaci panel AOP 0 az 65535 0
nenastaven
P2150[3] § | ® |Hystereze hlageni dosazeni otacek 0.00 az 10.00 Hz 3.00Hz
e Ve . 0.0
P2151[3] ¢ | ® |Zdroj Zadané hodnoty porovnani otacek 0.0 az 4000.0 nenastaven
. " Ve . 0.0
P2152[3] ¢ | ® |Zdroj skute¢né hodnoty porovnani otacek 0.0 az 4000.0 nenastaven
P2153[3] ¢ | @ |Casova konstanta filtru otadek 0az 1000 ms 5ms
P2155[3] ¢ | ® |Komparaéni hodnota hlaseni f < 1 0.00 az 650.00Hz 30.00Hz
P2156[3] ¢ | ® |Prodleva hiasenif < f1 0 az 10000 ms 10ms
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P2157[3] ¢ | ® |Komparacnihodnota hlaseni f < f2 0.00 az 650.00 Hz 30.00Hz
P2158[3] ¢ | ® |Prodleva hiasenif<f2 0 az 10000 ms 10ms
P2159[3] ¢ | ® |Komparacni hodnota hlageni f < f3 0.00 az 650.00Hz 30.00Hz
P2160[3] ¢ | ® |Prodleva hiasenif<f3 0 az 10000 ms 10ms
P2161[3] ¢ | ® |Komparatni hodnota hla$eni f < fuin 0.00 az 10.00 Hz 3.00Hz
P2162[3] §§ | ® [Hystereze hlaseni f> fimax 0.00 az 650.00 Hz 20.00Hz
P2163[3] § | ® |Komparacnihodnota hlaseni odchylka otadek 0.00 az 20.00 Hz 3.00Hz
P2164[3] § | ® |Hystereze hlaseni odchylka otacek 0.00 az 10.00Hz 3.00Hz
P2165[3] ¢ | ® |Prodleva hiaseni odchylka otacek 0 az 10000 ms 10ms
P2166[3] ¢ | ® |Prodleva hlageni rampovy generator neni aktivni 0 az 10000 ms 10ms
P2167[3] ¢ | ® |Kmitocet vypnuti fiyp 0.00 az 10.00 Hz 1Hz
P2168[3] ¢ | ® |Prodleva vypnuti ménice 0 az 10000 ms 10ms
P2170[3] ¢ | ® |Porovnavaci hodnota proudu lporov 0.0 az 400.0 % 100.0 %
P2171[3] ¢ | ® |Prodleva hlaseni Iskut > lporov 0 az 10000 ms 10ms
P2172[3] ¢ | ® |Porovnavaci hodnota napéti meziobvodu Uporov 0az2000V 800V
P2173[3] ¢ | ® |Prodleva hlaeni Uss < Uporov 0 az 10000 ms 10ms
P2174[3] ¢ | ® |Komparatni hodnota hlaSeni dosazeni momentu 0.00 az 99999.00Nm )
P2176[3] ¢ | ® |Prodleva hiaseni dosazeni momentu 0az 10000 ms 10ms
P2177[3] ¢ | ® |Prodleva hlaseni motor je zablokovan 0 az 10000 ms 10ms
P2178[3] ¢ | ® | Prodleva hlageni motor stoji 0 az 10000 ms 10ms
P2179 ¢ | ® |Porovnavaci hodnota hlageni motor neni zatizen 0.0az10.0% 3.0%
P2180 ¢ | ® |Prodleva hla$eni motor neni zatizen 0az 10000 ms 2000 ms
P2181[3] ® | Rezim kontroly momentu 0426 .
P2182[3] ¢ | ® |Kmitocetf1 reZzimu kontroly momentu 0.00 az 650.00 Hz 5.00Hz
P2183[3] ¢ | ® |Kmitocet f2 rezimu kontroly momentu 0.00 az 650.00 Hz 30.00Hz
P2184[3] ¢ | ® |Kmitocet f3 rezimu kontroly momentu 0.00 az 650.00Hz 50.00Hz
P2185[3] ¢ | ® ﬁc:)rpn;;rtiéni hodnota max. momentu M1 rezimu kontroly 0.0.3599999 ONm | 99999.0Nm
P2186[3] ¢ | ® ﬁcérpn:rtiéni hodnota min. momentu M1 reZimu kontroly 0.0 a5 99999.0Nm 0.0Nm
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P21873] & | ® ﬁ(:)r;;;e:]rtiéni hodnota max. momentu M2 rezimu kontroly 0.0 a3 99999.0Nm | 99999.0 Nm
P2188[3] ¢ | ® ﬁc())rpnr;rtiéni hodnota min. momentu M2 rezimu kontroly 0.0 a5 99999 0 Nm 0.0Nm
P2189[3] ¢ | ® ﬁc())rpnr;rtiéni hodnota max. momentu M3 reZimu kontroly 0.0.3599999 ONm | 99999.0Nm
P2190[3] ¢ | ® ﬁc;rrr;r;a:]rtiéni hodnota min. momentu M3 rezimu kontroly 0.0 a5 99999 0 Nm 0.0Nm
P2192[3] ¢ | ® |Prodleva hlaseniv rezimu kontroly momentu O0az65s 10s
P2200[3] ¢ | @ |zdroj povoleni technologického PID regulatoru 00az4o000 | 00
P2201[3] § | ® |Pevna hodnota FS1 -200.00 az 200.00 % 0%
P2202[3] § | ® |Pevnahodnota FS2 -200.00 az 200.00 % 10%
P2203[3] §§ | ® |Pevnahodnota FS3 -200.00 az 200.00 % 20%
P2204[3] ¢ | ® |Pevnahodnota FS4 -200.00 az 200.00 % 30%
P2205[3] ¢ | ® |Pevnahodnota FS5 -200.00 az 200.00 % 40 %
P2206[3] ¢ | ® |Pevnahodnota FS6 -200.00 az 200.00 % 50 %
P2207[3] ¢ | ® |Pevnahodnota FS7 -200.00 az 200.00 % 60 %
P2208[3] §§ | ® [Pevnahodnota FS8 -200.00 az 200.00 % 70%
P2209[3] §§ | ® |Pevnahodnota FS9 -200.00 az 200.00 % 80 %
P2210[3] §§ | ® |Pevnahodnota FS10 -200.00 az 200.00 % 90 %
P2211[3] § | ® |Pevna hodnota FS11 -200.00 az 200.00 % 100 %
P2212[3] § | ® |Pevnahodnota FS12 -200.00 az 200.00 % 110 %
P2213[3] § | ® |Pevnahodnota FS13 -200.00 az 200.00 % 120 %
P2214[3] § | ® |Pevnahodnota FS14 -200.00 az 200.00 % 130 %
P2215[3] ¢ | ® |Pevnahodnota FS15 -200.00 az 200.00 % 130 %
P2216 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 0 1823 pﬁm;wbér
P2217 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 1 1a23 pﬁm;wbér
P2218 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 2 1823 pﬁm;wbér
P2219 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 3 1823 pﬁmy1vybér
P2220[3] ® | Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 0 0.0 az 4000.0 nen;)é?aven
P2221[3] ® | Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 1 0.0 az 4000.0 nen;)é?aven
P2222[3] ® | Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 2 0.0 az 4000.0 nen;)é?aven
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P2223[3] ® | zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 3 0.0 a2 4000.0 1228
. . 1
P2225 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 4 1a2 oFimy vibér
P2226[3] ® | zdroj pevné hodnoty FS bit 4 0.0 a2 4000.0 gﬁg
. . 1
P2227 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 5 1a2 oFimy Vybér
P2228[3] ® | zdroj pevné hodnoty FS bit 5 0.0 a2 4000.0 7D2|§65
P2231[3] ¢ | ® |Ukladani Zadané hodnoty zadavané motorpotenciometrem O0at neuklada se
P2232 ® | Povoleni zaporné hodnoty zadavané motorpotenciometrem Oat ,1 .
zakazéna
. ‘ . . 19.D
P2235[3] ® | Zdroj povelu MOP VICE pro PID regulator 0.0 az 4000.0 fac. A BOP
. N . . 19.E
P2236[3] ® | Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulator 0.0 az 4000.0 fat. v BOP
UloZenéd hodnota PID regulatoru zadavana i . o 0
P2240[3] ¢ | ® motorpotenciometrem 200.00 az 200.00 % 10 %
, . . 0
P2251 ® | Konfigurace vystupu PID regulatoru O0a1 sadana f
Ce . , 0.0
P2253[3] ¢ | @ |Zdroj zadané hodnoty PID regulatoru 0.0 az 4000.0 nenastaven
I A . , 0.0
P2254[3] ¢ | ® |Zdroj pfidavné zadané hodnoty PID regulatoru 0.0 az 4000.0 nenastaven
P2255 ¢ | ® |Zesilenizadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 100.00 % 100 %
P2256 ¢ | ® |Zesileni pfidavné zZadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 100.00 % 100 %
P2257 ¢ | @ |Doba nabéhu zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 650.00s 1.00s
P2258 § | @ |Doba poklesu zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 650.00s 1.00s
P61 o | ® Casoya konstanta filtrace celkové Zadané hodnoty PID 0.00 a3 60.00s 0s
regulatoru
. . 0
P2263 ® | Typ derivaéni slozky PID regulatoru O0a1 dopredna
P226413] ¢ | @ |zdroj skutetné hodnoty PID regulétoru 0.0 a2 4000.0 o>
P2265 ¢ | @ |Casova konstanta filtraéniho ¢lenu PID regulatoru 0.00az60.00s 0s
P2267 ¢ | ® |Max. omezeni skute¢né hodnoty PID regulatoru -200.00 az 200.00% | 100.00 %
P2268 ¢ | ® |Min. omezeni skutetné hodnoty PID regulatoru -200.00 az 200.00 % 0.00%
P2269 ¢ | ® |Zesileni skutetné hodnoty PID regulatoru 0.00 az 500.00 % 100 %
P2270 ¢ | ® | Vybérfunkce skute¢né hodnoty PID regulatoru 0az3 y 2 «
P2271 ¢ | @ |Polarita signalu zpétnovazebniho Cidla PID regulatoru O0a1 varistajici
pP2274 ¢ | @ |Derivaéni konstanta PID regulatoru 0.000 az 60.000 0.000
P2280 ¢ | @ |Proporcionalni konstanta PID regulatoru 0.000 az 65.000 3.000
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P2285 § | @ |Integradni konstanta PID regulatoru 0.000 az 60.000s 0.0005s
P2291 ¢ | @ |Max. vystupni hodnota PID regulatoru -200.00 az 200.00% | 100.00 %
P2292 ¢ | @ |Min. vystupni hodnota PID regulatoru -200.00 az 200.00 % 0.00%
P23 ¢ | ® Eggso?jbéhu a dobé&hu min. a max. omezeni vystupni 0.00 a3 100.00s 100s
P2370[3] ® | Zpusob zastaveni kaskady Gerpadel 0a1 soué(;sné
P2371[3] ® | Konfigurace kaskady Gerpadel 0az8 nealgtivni
P2372[3] ® | Stfidani ¢erpadel v kaskadé Oat zakéozéno
P2373[3] ¢ | ® |Hystereze spinani derpadla v kaskadé 0.0 a2 200.0 % 20.0%
P2374[3] ¢ | ® |Prodleva sepnuti ¢erpadia v kaskadé 0az650s 30s
P2375[3] ¢ | ® |Prodleva vypnuti Gerpadla v kaskadé 0az650s 30s
P2376[3] §¢ | @ | Uroveri hodnoty pro sepnuti / vypnuti derpadla v kaskadé 0.0 a2 200.0 % 25.0%
P2377[3] ¢ | ® | Min. doba chodu Cerpadla pfed pfepnutim v kaskadé 0az650s 30s
P2378[3] ¢ | ® | Vychozi kmitocet pfi sepnuti / vypnuti Cerpadia v kaskadé 0.0az120.0% 50.0 %
P2380[3] ¢ | ® |Provozni doba motorl kaskady Gerpadel 0.0az0.0h 0.0h
P2390 ¢ | ® |Hodnota kmitoctu aktivace ¢asovade Uspory energie -200.00 az 200.00 % 0%
P2391 ® | Casovaé rezimu Uspory energie 0az254s Os
P2392 3 S::rgﬁka PID regulatoru pro deaktivaci funkce spory -200.00 a2 200.00 % 0%
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P2800 ¢ | ® | Aktivace funk&nich bloku O0a1 neal?tivni
P2801[17] & | ® | Pofadi vykonavani funkénich blokd 1 0az3 neal?tivni
P2802[14] ¢ | ® | Poradi vykonavani funk&nich blokd 2 0az3 neal?tivni
P2810[2] ¢ | ® |Logicky sougin AND1 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen : s?aven
P2812[2] ¢ | ® |Logicky soucin AND2 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen : s?aven
P2814[2] ¢ | @ |Logicky sougin AND3 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen;)é?aven
P2816[2] ¢ | ® |Logicky soucet OR1 - vstupy 0.0 az 4000.0 n enef)é?aven
P2818[2] §§ | ® [Logicky soucet OR2 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen a%?aven
P2820[2] ¢ | ® |Logicky soucet OR3 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen a%?aven
P2822[2] ¢ | @ |Logicky clen nonekvivalence XOR1 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen ;)é?aven
P2824[2] ¢ | ® |Logicky ¢len nonekvivalence XOR2 - vstupy 0.0 az 4000.0 N en;)é?aven
P2826[2] ¢ | ® |Logicky ¢len nonekvivalence XOR3 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen : s?aven
P2828 | ® |Logicky soucin NOT1 - vstup 0.0 az 4000.0 nen : s?aven
P2830 ¢ | ® |Logicky soucin NOT2 - vstup 0.0 az 4000.0 n enef)é?aven
P2832 ¢ | ® |Logicky soucin NOT3 - vstup 0.0 az 4000.0 n enef)é?aven
P2834/4] ¢ | ® |Kiopny obvod D1 - vstupy 0.02z 4000.0 nenza()é?aven
P2837[4] ¢ | ® |Klopny obvod D2 - vstupy 0.0 az 4000.0 nen a%?aven
P2840[2l § | ® |Klopny obvod RS - vstupy 002240000 |
P28432l § | ® |Kiopny obvod RS2 - vstupy 002240000 |
P28462] © | @ |Klopny obvod RS3 - vstupy 002240000 |
P2849 ¢ | @ |Casovat TIMERT - vstup 0.0 a2 4000.0 nen;)é?aven
P2850 ¢ | ® |Casovad TIMERT - ¢&as 0.0 az 6000.0s 0.0s
P2851 ¢ | @ |Casovac TIMERT - méd 0az3 zpoi(.) 7AP
P2854 ¢ | ® |CGasova TIMER? - vstup 0.0az 4000.0 nenza()é?aven
P2855 ¢ | ® |Casovad TIMER2 - &as 0.0 az 6000.0s 0.0s
P2856 ¢ | @ |Casovac TIMER2 - méd 0az3 zpoi(.) 7AP
P2859 ¢ | @ [Casova¢ TIMERS - vstup 0.0 az 4000.0 nen ;)é?aven
P2860 ¢ | @ [Casova¢ TIMERS - &as 0.0 az 6000.0s 0.0s
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P2861  § | ® |Casovas TIMERS-mod 0az3 ZPO;’ P

P2864 ¢ | ® |Casovat TIMER4 - vstup 00az4o000 | 90

P2865 & | @ |Casovac TIMER4 - Cas 0.0 a 6000.0s 0.0s

P2866 ¢ | @ |Casovat TIMER4 -mod 0az3 zpoi(.) o

P2869[2] ¢ | @ |Scitacka ADD1 - vstupy 0.0 a2 4000.0 o0

P2712] ¢ | ® |Stitatka ADD2 - vstupy 0.0 a2 4000.0 o5

P2873)2] § | ® |Odtitacka SUBT- vstupy 0.0 a2 4000.0 o5

P2875[2] § | ® |Oditacka SUB2- vstupy 0.0 a2 4000.0 1950

P2877(2] © | @ |Nasobicka MUL1 - vstupy 0.0 a2 4000.0 1950

P287912] § | @ |Nasobicka MUL2 - vstupy 0.0 a2 4000.0 o

P2881[2 ¢ | ® |Délicka DIVI - vstupy 0.0 a2 4000.0 o>

P2883[2] ¢ | @ |Délicka DIV2- vstupy 0.0 a2 4000.0 o>

P2885[2] ¢ | @ |Komparator CMP1 - vstupy 0.0 a3 4000.0 1‘5:’5\)”0

P288712] ¢ | @ |Komparator CMP2 - vstupy 0.0 a2 4000.0 o5

P2889  § | © |Pevnd hodnota FIXf 200.00a2+200.00% |  0.00%

P2890 & | @ |Pevnahodnota FIX2 200.00a2+200.00% |  0.00%

P3900  + | @ |Ukongeni nastaveni ménice 0az3 .

P3950 § | ® |Pristup k parametrim 4. (rovné 0 az 255 zam(()“:eno
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