€lprim-tech s./.o.
Nachodska 264
549 32 Velké Pofrici

www.elprim.cz
elprim@elprim.cz
tel./fax : +420 491 483900

verze Elprim.2003

UZIVATELSKY MANUAL

FREKVENCNICH MENICU

TAIAN

N2

pro faduN2: 04 - 22KkW (vstupl x 230 V)
0,75 - 22 kW (vstup 3 x 400 V)

Sekce 1 Uvod
11 Obecné
12 Pokyny po obdrzeni zasilky
Sekce 2 Instalace
21 Umisténi
22 Umisténi ménice v rozvadéci
2.3 Vyména desky fizeni ménice
2.4 Specifikace
24.1 Zakladni specifikace
2.4.2 Specifikace jisti€u a vodict
243 Funkéni specifikace
Sekce 3 Zapojeni a montaz
3.1. Elektrické zapojeni
3.1.1 Zapojeni ménice pro napajeni 230V/50Hz
3.1.2 Zapojeni ménice pro napajeni 3 x 400V/50Hz
3.2 Popis svorkovnic
3.2 .1 Funkéni popis hlavni svorkovnice (TM1)
3.2.2 Funkéni popis svorkovnice fizeni (TM2)
3.2.3 Popis pfepinact
324 Montazni rozmeéry
Sekce 4  Ridici funkce
4.1 Popis operatorského panelu
4.2 Ovladani operatorského panelu
421 Zapis parametra diléich funkci
422 Zapis referenénich hodnot
4.2.3 Zobrazeni na displeji ovladaciho panelu
43 Funkce
431 Seznam funkci
4.3.2 Popis jednotlivych funkci
Sekce 5 Indikace chyb
5.1 Chyby které nemohou byt nulovany pfi ruénim provozu
5.2 Chyby které mohou byt automaticky nulovany,
nebo chyby které Ize nulovat ruéné
5.3 Chyby které mohou byt nulovany ru¢né,
ale nemohou byt nulovany automaticky
5.4 Indikace specialnich stavu
5.5 Indikace poruch pfi fizeni z ovladaciho panelu
Sekce 6 Udrzba
Pfiloha A Brzdné odpory, narazové tlumivky
Pfiloha B1 Kompenzac¢ni tlumivky v meziobvodu ménice
Pfiloha B2 OdruSovaci filtry
Pfiloha C Zemni ochrana motoru
Pfiloha D Shoda s pozadavky norem
Priloha E Prakticka doporuceni pro instalaci
Priloha F Zakladni informace pro uzivatele

NN

A DRAOWWWWW
\
I

N~No oo uou

© o © g

10
10-12
13-24

25
25

26



Upozornéni

1. Zkontrolujte, zda napdjeci sit ma stejné napéti jako dodany méni¢, (230V/50Hz nebo 3x
400V/50Hz).

2. Sitové napajeni pfipojte na svorky L1, L2, L3.
Motor pfipojte na svorky T1, T2, T3.

3. Nedotykejte se zadné ¢asti elektrickych obvodd ménice, je-li pod napétim, nebo je-li vypnuto napéti
pouze kratkodobé. Po otevieni krytu vyckejte, az zhasne signalizace LED na hlavni desce ménice.

4. Neprovadéjte zadné zapojovani dfive nez odpojite méni¢ od sité. PoruSeni této zasady mulze
zpUsobit uraz elektrickym proudem, nebo poskozeni ménice.

5.  Zapojovani a uvadéni méni¢e do provozu mohou provadét pouze pracovnici splfiujici pozadavky na
odbornou kvalifikaci pro praci v elektrotechnice, minimainé dle § 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

6. M&ni¢ zapojujte v elektrické soustavé TN-S, dle CSN 33 2000-3. V pfipadé soustavy TN-C rozdélte
v mistnim rozvadéci vodi¢ PEN na nulovy a ochranny vodi¢ v souhlase s CSN 33 2000-4-41.

7. Motory, které se pfipojuji na vystup méniCi musi splfiovat pozadavky CSN EN 60 034, Togivé
elektrické stroje, Casti: 1,5,6,7,8,9, 11, 12, 14.

Pozor !
U méni¢u s jednofazovym napajenim — vstup 230V/50Hz se fazovy vodic¢ pfipojuje na svorku L1,
nulovy vodi¢ na svorku L2, ochranny vodi¢ PE na oznaéenou zemni svorku.

U ménicu s tfifazovym napajenim — vstup 3 x 400V/50Hz se fazové vodice pfipojuji na svorky L1,
L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na oznac¢enou zemni svorku. Nulovy vodi¢ neni pouzit.

Nikdy nesmi byt pripojeno sitové napajeni na vystupni svorky ménice (T1, T2, T3), jinak dojde
k poskozeni vystupniho tranzistorového modulu.

Nikdy nezapojujte styka¢ mezi vystup ménie a motor. PFi_vypinani dochazi v dusledku
nashromazdéné energie v motoru k prepéti a mize dojit k poSkozeni vystupniho tranzistorového
modulu.

Sekce1 Uvod
1.1 Obecné
Ménice série N2 predstavuji moderni zafizeni, vyuzivajici nejnovéjsich polovodi¢ovych prvka. Vystupni
napéti je pulzné Sitkové modulované (PWM), jako vystupni vykonovy prvek se pouzivaji tranzistory typu
IGBT. Vystup umozriuje plynulé Fizeni otaéek vSech indukénich motord s kotvou nakratko. Vystupni
proud je blizky sinusovému prabéhu.
1.2  Pokyny po obdrzeni zasilky
Zasilka byla zajisténa proti poSkozeni béhem dopravy. Pfed rozbalenim kontrolujte tyto Gdaje :
a) Zkontrolujte popis vyrobku na stitku s Vasi objednavkou.
b)  Zkontrolujte, zda nedo$lo k poskozeni béhem dopravy. (Vazné poskozeni obalu mize poskodit i
ménic.)
Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :
a) Zkontrolujte, zda napétové a proudové Udaje odpovidaji Vasi objednavce.
b)  Zkontrolujte vSechna elektrickd zapojeni a dotazeni Sroubu.
c) Zjistéte, zda neni zadné viditelné poskozeni.
Pokud je néjaka ¢ast ménice poskozena, nebo chybi, uvédomte okamzité distributora — firmu Elprim-tech
S.r.o..
Ovéreni tovarniho nastaveni ménice
Méni¢ je dodavan v tovarnim nastaveni vSech uzivatelskych funkci, tak jak je uvedeno v pfehledu
instrukci. Zakladni ovéfeni a nastaveni :
Tovarni nastaveni se provadi pomoci funkce Fn 123. Pro motor navrzeny vyrobcem na frekvenci
50Hz je Fn 123 = 1110, pro 60 Hz je Fn 123 = 1111.
Jmenovity proud ménice je uréen hodnotou funkce Fn 70.

Jmenovité napéti na vstupu udava funkce Fn 30.

Poznamka: Bliz8i vyznam funkci Fn 123, Fn 30, Fn 70 viz popis funkci v manualu



Sekce 2 Instalace
21 Umisténi
Spravné umisténi ménic¢e je podminkou pro uspésnou cCinnost a dosazeni garantované Zzivotnosti.
Z hlediska klimatické odolnosti je méni¢ uréen pro prostfedi obycejné s nasledujicimi  okolnimi
podminkami :

Teplota okoli

Méni€ s krytem : - 10°C az + 40°C

Méni¢ bez krytu : - 10°C az + 50°C

Kryti IP 20 dle CSN EN 60 529 pro v§echny typy

Ochrana proti pfimému slune¢nimu zafeni

Ochrana proti vihkosti ;
Odpovida prostfedi AB4 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti prachu, kovovym €asteckam a korozivnim plynim
Odpovida prostfedi AE1 a AF1 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti nadmérnym vibracim (nad 0,5 G)

2.2 Umisténi ménice v rozvadéci

Z duvodu chlazeni a udrzby musi byt kolem ménic¢e dostateny prostor, (viz nasledujici obr.). Teplota
uvnitf rozvadéce nesmi prekrocit vySe uvedené meze. V pfipadé, Zze je prostor rozvadéée omezen a
nelze zarucit pozadovanou teplotu v okoli ménice, je zapotrebi provést nucené ventilacni chlazeni.

Chlazeni ’[
£ .
o
g
Invertor Invertor
S
o
D
12 cm 1\ 12cm Scm Chlazeni

2.3 Vyména desky fizeni ménice
PFi vyméné desky fizeni je zapotfebi dodrzet nasledujici postup :

1. Nastavit Fn 95 = 1111
(otevieni pfistupu k vyhrazenym funkcim)
2. Nastavit Fn 00 podle typu ménice, blize viz popis funkce Fn 00.
3. Nastavit Fn 95 = 1111
(otevieni pfistupu k vyhrazenym funkcim)
4.  Zmeéfit napéti na meziobvodu ménice, body P — N
Namérfenou hodnotu zapsat do funkce Fn 96

Poznamka 1 :

Uvedenou vyménu desky doporucujeme provadét pouze v rdmci servisu.

Poznamka 2 :

U ménic¢u s jednofazovym napéajenim (230V/50Hz, N, PE) je mozné pfipojit fazovy a nulovy vodi¢ na

libovolné vstupni svorky L1, L2, L3. Z duvodi prehlednosti a servisu se doporuéuje pripojit fazovy vodi¢
na vstup L1 a nulovy vodi¢ na svorku L2.

24 Specifikace

2.4.1 Zakladni specifikace

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

Typové oznaceni N2-2P5-M | N2-201-M | N2-202-M | N2-203-M
Regulovany vykon [k] 1/2 1 2 3
Regulovany vykon [kW] 0,4 0,75 1,5 2,2
Jmenoviy proud [A] 3,1 4,5 7,5 10,5
Jmenovité zatizeni vstupu [kVA] 1,2 1,7 2,9 4
Hmotnost ménice [kg] 1,4 1,4 2,5 4

1 x (200 - 240)V-15%+10%, 50 / 60Hz+-5%
3 x (200 - 240)V (dle vstup. napéti)

Vstupni napéti - napajeni

Vystupni napéti

Vystupni napéti 1 | 1 | 2 2




Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz 243 Funkéni specifikace

Typové oznaéeni M énice serie N2-XXX-M3 Zpusob fieni motoru Pulsné Sifkova modulace vystupniho napéti
401 [ 402 [ 403 | 405 | 408 [ 410 | 415 | 420 | 430 Nosnd frekvence 112 kHz
— Pracovni frekvence 0,1-400 Hz
Regulovany vykon [k] 1 2 3 5 7,5 10 15 20 30 o — — —
Ridici Rozliseni frekvence 0,01Hz pri fizeni z PC nebo log. automatu, 0,1Hz tlagitky
Regul y vyk kW, =
egulovany vykon [kWW] 075 | 1,5 | 22 3,7 55 | 75 1" 15 22 Charakteristiky | Ridici analogovy signdl 0-5V, 0-10V, 0-20mA
Jmenoviy proud [A] 2,3 3.8 52 8.8 13 17,5 25 32 48 Doba zrychleni a zpomaleni 0,1-3600s, 2 prabéhy + S kfivka
Jmenovité zatizeni vstupu [kVA] 1,7 2,9 4 6,7 9,9 13,3 19,1 24,4 36,6 Brzdny moment asi 20%
Hmotnost ménige [kg] 2,4 2,4 3,8 4 7 7,3 12,3 12,5 13,5 Zavislost V/f 18 pevné prednastav. zavislosti + jedna programovatelna
Vstupni napéti - napajeni 3 x (380 - 440)V AC, 50/60Hz Okamzité proudove pretiz. Pfiblizné 20% jmenovitého proudu
Vystupni napéti 3 x (380 - 440)V dle vstupniho napéti PretiZzeni meénice 150% po dobu 1 minuty
. - A Ochrana motoru proti pretiz. Elektronické tepelné relé je soucasti ménice
Kratkodoby vypadek napajeni [s] 1 | 1 | 2 | 2 | 2 | 2 | 2 | 2 | 2 _ _ prof pretiz P ! I
Ochranné Maximalni napajeci napéti 1f - Umax = 255V,  3f- Umax = 440V
Funkce Minimalni napajeci napéti 1f - Umin = 205V,  3f - Umin = 360V
Kratkodoby vypadek nap4j. 0 - 2s, ménic Ize opétné startovat

2.4.2 Specifikace jistict a vodicu

Ochrana proti pfekrog. teploty Termistory uvnitf ménic¢e

Jednofazové napajeni 230V/50Hz Ochrana proti zem. zkratu Ochranu Fesi vnitfni elektronické obvody
Typ ménice N2-2P5 N2-201-M N2-202-M N2-203-M Ridici signaly FWD - vpfed, REV - vzad
Jisti¢ dle CSN EN 60868 Jisti¢ 16A, Jisti¢ 16A, Vycefunkéni vstup Blize viz. funkce Fn56 - Fn58
charakteristika C charakteristika C Vycefunkéni vystup Blize viz. funkce Fn61
Vodice svorkovnice TM1 Vodi& 1,5mm2, Cu, Sroub M4 . C.hybove relé MaXImal,ne 2O0VAC 1A ,30V D(‘f A s
i Operacni Firmware Posunuti frekvence, horni a dolni mez frekv., ruéni zvyseni
Vodice svorkovnice TM2 Vodi¢ 0,75mmz2, Cu, Sroub M3 Podminky momentu, nastaveni Gdaji displeje, automaticky restart, isporny
rezim, S kfivka pfi rozbéhu a zastaveni
Digitalni monitorovani Prikazy pro frekvenci, vystupni frekvence, otacky motoru,
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz z ovladaciho panelu vystupni proud, vystupni napéti, napéti meziobvodu
Typ ménice N2-401 N2-402 N2-403 N2-405 Analogové monitorovani Analogovy vystup (0-10)V udava: frekvenci, nastavenou
Jisti¢ dle CSN EN 60868 10 10 16 16 frekvenci, vystupni napéti
charakteristika C Umisténi Vnitfni prostory, prostfedi obycejné
Vodice svorkovnice TM1 Vodi¢ 1,6mmz, Cu, 3roub M4 Pracovni Okolni teplota -10°C az +40°C (-10°C az +50°C bez krytu)
Vodice svorkovnice TM2 Vodic 0,75mm2, Cu, Sroub M3 Prostredi Vinkost 0-95%, nekondenzujici
Vibrace Mensi nez 0,5G

Kryti IP20 dle CSN EN 60 529
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz Elektromagneticka kompatibilita Ménige splfiuji normy : CSN EN50081:1' 50082-2
Typ ménice N2-408 N2-410 N2-415 N2-420 N2-430 Elektricka bezpe¢nost Ménice splfiuji normy : prEN 50 178, CSN EN 60 204
Jisti¢ dle CSN EN 60868 20 32 50 63 100
charakteristika C CSN60947-2
Vodice svorkovnice TM1 Vodi¢ 2,5mm2, Cu 4mm2, Cu 4mm2, Cu 10mm2, Cu

Sroub M4 M6 M6 M6

Vodiée svorkovnice TM2 Vodi¢ 0,75mmz2, Cu, Sroub M3




Sekce 3

3.1

Zapojeni a montaz

Elektrické zapojeni

3.1.1 Zapojeni ménice pro napajeni 230 V/50Hz

Brzdny odpor
Y F:W
R P
- |9
Filtr L1
T1
- s - @
L3 ’
3 [\
o
B8B68
O
O
i}
Ovladaci
panel
™2 ™2
FWD 3 ’71
: Chybové relé
REV — 4 5| 250VAC 1A(30VDC1A)
_— :
SP1 6 n
SP2 7 C +Syne
. c
SP3 8 [10]  Vystup
RES _— 9 (35V DC 50 mA)
CcoM 5 CON 12
RS232/RS485
12
B CON 4
14
15
Frekvence

-FM

Poznamky :

1)
2)

3)

Brzdny odpor se umistuje vné ménice

+FM
; Analogovy vystup

V pfipadé, Ze neni vyuzit konektor CON12 je nutné zapoijit na vyvody 1 —2 propojku

(Méni¢ se dodava s touto propojkou)

Potenciometr pro fizeni frekvence 5 az 10 kQ/L

3.1.2 Zapojeni ménice pro napajeni 3 x 400 V/50Hz

Brzdny odpor Tlumivka
1 2)
R P Pl
N
Tepelné relé
L1
T1
L2 ™
L3 T3
RT @
i
Ovladaci
panel
™2 ™2
i —
FWD 3 1
B Chybové relé
REV — 4 —1{ Z0VAC 1A(0VDC 1)
SP1 6 11
sp2 7 : +Sync
: - Sync
SP3
/ 8 @ Wstup
RES 9 (35 V DC, 50 mA)
CcoM 5 CON 12
RS232/RS485
12
13 CON4
14
15
Frekvence
-FM +FM

E‘ Analogovy vystup

Poznamky :

1) Brzdny odpor se umistuje vné ménice

2) Kompenzaéni tlumivka se pouziva u ménic¢l N2-415-M3 az N2-430-M3

3) V pfipadé, Ze neni vyuzit konektor CON12 je nutné zapojit na vyvody 1 —2 propojku
(Méni¢ se dodava s touto propojkou)

4)  Potenciometr pro fizeni frekvence 5 az 10 kQ/L

5) Tepelné relé na vystupu ménice se pouziva u kazdého motoru pfi paralelnim zapojeni



3.2 Popis svorkovnic

3.2.2 Funkéni popis svorkovnice fizeni (TM2)

3.21 Funkéni popis hlavni svorkovnice (TM1)
Oznaceni Funkéni popis
L1 Vstupni svorky pro napajeni ménice
L2 Jednofazové napajeni se pfivadi na svorky L1, L2
L3 TFifazové napajenise pfivadi na svorky L1, L2, L3
T1 (U)
T2 (V) Vystupni svorky pro pfipojeni elektromotoru
T3 (W)
P,R Svorky pro pfipojeni vnéjsiho brzdného odporu
Svorky pro pfipojeni brzdné jednotky
P,N Brzdna jednotka se pouziva u ménicu :
N2-415-M3, N2-420-M3, N2-430-M3
Svorky pro pfipojeni kompenzaéni jednotky
P1,P Kompenzaéni tlumivka se pouziva pouze u ménica :
N2-415-M3, N2-420-M3, N2-430-M3
Poznamka :
Svorky P1, N se pouzivaji pouze u méni¢d N2-415/420/430-M3

Oznaceni |Funkéni popis

1 Trip Svorka chybového relé (viz Fn 97, 98)

2 Relay Zatizeni kontaktt 250V AC 1A, 30V DC 1A

3 FWD Ridici svorka, start ménice

4 REV Ridici svorka, reverzace otacek elektromotoru

5 COM Spole¢na svorka pro vyvody 3,4,6,7,8,9 viz obr. zapojeni

6 SP1

7 SP2 Svorky vicefunkénich vstupu (viz Fn56 - Fn)

8 SP3

9 RESET Svorka nulovani (viz. Fn16)

10 SYN+ Kladna svorka vicefunkéniho vystupu (viz. Fn61)

11 SYN- Zaporna svorka vicefunkéniho vystupu (viz. Fn61)

12 +5V Svorka potenciometru

| Analog. vstup - vstupni svorka analogového sgnalu

13 Vyvod potenciometru, kladna svorka pro externi

fizeni 0-5V, 0-10V, 0-20mA
[14] Analog. spole€na svorka - spolena svorka pro analogovy

signal, tj. vyvod potenciometru, externi fizeni 0-5V,
0-10V, 0-20mA.
Svorka -FM analogového vicefunkéniho vystupu

15 +FM Analog. Vystup - svorka vycefunkéniho vystupu (viz. Fn46)

Rozsah vystupniho signalu : 0-10V




3.23 Popis prepinacu

CON 12 se pouziva pro sériovou komunikaci s méniéem. Pfi normalnim provozu musi byt propojeny

vyvody 1-2

Prepinace JP1 a JP2 jsou na desce fizeni

CON 12

1

3.24

O
[Goloo o JP1 § JP2
12
Pirepinac P1 Pirepinac P2 Externi fidici signal Poznamka
Propojeno 1-2 Bez propojeni 0 — 5V DC analogovy signal Funkce
Bez propojeni Propojeno 2 - 3 0 — 10V DC analogovy signal Fn10=1
Propojeno 2-3 Bez propojeni 0 - 20 mA DC analogovy signal [ Fn11=2

Montazni rozméry

Plati pro ménic¢e N2-2P5/201/202/203/401/402

W D
Dx
[o] [oF—
1
H1 H
° g
[©1 [
W1 D1
Model Rozméry
H1 H wi1 w D1 D Dx
N2-2P5, 201 150 162 96 107 128,5 140,5 55
N2-202, 401, 402 174 184 138 149 146 158 55
N2-203, 205, 403, 405 205 215 174 185 155,7 167,7 55
N2-208, 210, 408, 410 286 300 186 200 187 199 6
N2-215, 220, 230
N2-415, 420, 430 385 400 236 250 228 240 7

Poznémka : Umisténi ovladaciho panelu se méni podle typu ménice




Sekce 4  Ridici funkce
4.1 Popis operatorského panelu
(Vyjimatelny panel fizeni ménice)

c® 0@ E@ @

e °°

o o'

A
s L= (A [=] La
2_/ - E\g\? v R<ES|:—r /5_

READ

1 /. ENTER 6

4.2 Ovladani operatorského panelu

4.2.1 Zapis parametru dil¢ich funkci

Ovladaci panel - displej

Tlacitko Popis funkce tlacitka
Vstup do modu programovani
1 DSP
FUN

Zobrazte ¢&islo funkce

Sviti LED dioda FUN

F000

Stisknéte tla¢itko UP nebo
2 W | | W | |DOWN a vyberte odpovidajici
¢islo funkce.

Sviti LED dioda FUN

F003

Zobrazte parametr zvolené
READ

3 ENTER Funkce
LED dioda FUN blika

Blika LED dioda FUN

F001

Stisknéte tlacitko UP nebo
4 v W |DOWN a zmérite parametr funkce
méni se blikajici ¢islo

Blika LED dioda FUN

F002

Stisknéte tlacitko pro zménu

< N G -
5 RESET fadu Cisla, blikajici udaj se méni

Blika LED dioda FUN

F000

Oznaceni na panelu

Funkce

1

Potenciometr pro nastaveni frekvence

Tlagitko povell vpred/zpétny chod

Tlagitko povelt béh stop ménice

Vybér zobrazovaciho médu, Programovani — Zobrazeni (DSP)

Vybér fadu na displeji, resetovani fizeni ménice

Stisknéte tlacitko READ / ENTER

6 READ a tim ulozite hodnotu zobrazené
ENTER funkce do paméti

LED dioda FUN sviti

Po stisknuti tlagitka zobrazuje displej
¢islo funkce jejiz hodnota byla zménéna

Sviti LED dioda FUN

F004

Tlagitko pro ¢teni/zapis - ENTER

Tlacgitka €iselnych zmén, zvétSeni - zmenseni

7 |Opakujte Stejnym postupem nastavte ostatni
operace 1-6 Funkce

Displej je v programovacim médu

Na displeji se zobrazuje frekvence Hz, nebo ota¢ky za minutu

Vnéjsi povel pro fizeni, externi ovladani ménice

Stisknutim tlacitka ukoncete proces
zapisu do paméti.
Displej zobrazuje nastavenou frekvenci

8 DSP
FUN

Sviti LED dioda Hz/RPM

60.00

Frekvence je fizena ze svorkovnice TM2, log. vstupy, nebo potenciometr

Chod ménice Vpred

Chod méni¢e Vzad

Na displeji se zobrazuje napéti ve V

I @ MmO O @ Bl N of onf & | N

Na displeji se zobrazuje proud v A

Poznémka : PodtrZzeny udaj napfiklad FO001 znamena, Ze odpovidajici tdaj na displeji blika.




4.2.2 Zapis referencnich hodnot

Priklad zapisu meznich hodnot frekvence, funkce Fn 6 - horni mez, Fn 7 — dolni mez

423 Zobrazeni na displeji ovladaciho panelu

Priklad zobrazeni vystupniho napéti, napéti stejnosmérného meziobvodu a vystupniho proudu.
Funkce Fn 47 je nastavena na hodnotu 0111.

Tlacitko Popis funkce tlacitka Ovladaci panel - displej
Vstup do moédu programovani Sviti LED dioda FUN
1 DsSP
FUN Zobrazte Cislo funkce F000
Stisknéte tlacitko UP nebo Sviti LED dioda FUN
2 v A 4 DOWN a nastavte ¢islo funkce Fn6
F006
Zobrazte hodnotu Fn6 Blika LED dioda FUN
3 READ
ENTER LED dioda FUN blika F001
4 |Opakujte Zobrazte hodnotu Fn7 Blika LED dioda FUN
operace 1-3 LED dioda FUN blika F000
Stisknutim tlacitka ukoncete proces Sviti LED diod; Hz/RPM
5 Dsp zapisu do paméti.
FUN Displej zobrazuje nastavenou frekvenci 60.00

Poznamky : 1. PodltrZzeny udaj napriklad FO06 znamena, Ze odpovidajici Gdaj na displeji

blika.

2. Udaj na displeji LOC znadi, Ze je pfistup do programovaciho médu uzavren.

Tlacitko Popis funkce tlacitka Ovladaci panel - displej
Sviti LED dioda VOLT
1 235 Zobrazeni vystupniho stfidavého napéti
219V
Sviti LED dioda VOLT
2 ESE Zobrazeni stejnosmeér. napéti meziobvodu
312v
Sviti LED dioda AMP
3 bsp Zobrazeni vystupniho proudu
FUN
00.0A
Sviti LED dioda Hz/RPM
4 DspP Zobrazeni frekvence
FUN
60.00
Sviti LED dioda FUN
5 DspP Zobrazeni kédu funkce
FUN
F000

Poznémka : PodtrZzeny udaj napfiklad FO001 znamena, Ze odpovidajici tdaj na displeji blika.




Seznam funkci

Funkce F_ |Popis funkce Jend. Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
Typ ménice Volba typu ménice 1 1.18
Nabéh Doba rozbé&hu 0,1s 0,1-3600s 10,0 *1
Dobéh Doba dobéhu 0,1s 0,1-3600s 10,0 *1
XX00 : FWD/STOP, REV/STOP
XX01 : FWD/REV, RUN/STOP
Dalkové Fizeni XX10 : 3 vodicové fizeni, impulsni fidici signal
vybér 3 [XX10: Umoznén pfikaz REV
X1XX : Neumoznén pfikaz REV 0000
0XXX : Po zastaveni zlstava nastavena posledni pracovni
frekvence pfi Fn11=3 a fizeni UP/DOWN
1XXX : Po zastaveni pfechazi nastavena frekvence na nulu
pfi Fn11=3 a fizeni UP/DOWN
XXX0 : Neumoznéno uzaméeni Fn17-25
Zamek parametr(i XXX1 : Umoznéno uzaméeni Fn17-25
-vybér 4 |XX0X : Neumoznéno uzaméeni (kromé funkce Fn17-25) 0000
XX10 : Umoznéno uzamé&eni (kromé funkce Fn17-25)
XX11 Uzaméeny vSechny funkce
Zavislost U/f 5 [Vybér zavislosti U/f 1 0-18 9/0Hz *4
Omezeni 6 [Horni mez frekvence 0,01Hz 0-400Hz 60/50Hz *4
frekvence 7 |Dolni mez frekvence 0,01Hz 0-400Hz OHz
Souhlas s porov- 8 |Porovnavaci frekvence 0,01Hz 0-400Hz OHz
navaci frekvenci 9 |Polovina porovnavaciho pasma 0,01Hz 0-400Hz OHz
Vybér zplsobu 10 |0 : Rizeni z ovladaciho panelu
fizeni 1 : Dalkové fizeni ze svorkovnice TM2 0
0 : Rizeni z ovladaciho panelu (frekvenci uréuje Fn25)
1 : Rizeni frekvence z ovladaciho panelu potenciometrem
Rizeni frekvence 11 |2 : Frekvence je fizena externim potenciometrem nebo 0
-vybér analogovym signalem (svorky 12-14/TM2)
3 : Frekvence je fizena z vicefunkénich vstupl SP1-SP3
(svorky 6-8/TM2)
XXX0 : Ochrana b&hem rozbéhu umoznéna
XXX1 : Ochrana b&hem rozbéhu neumoznéna
XX0X : Ochrana b&éhem zpomalovani umoznéna
Ochrana proti 12 |XX1X : Ochrana béhem zpomalovani neumoznéna 0000
zastaveni X0XX : Ochrana b&éhem chodu umoznéna
X100 : Ochrana béhem chodu neumoznéna
0XXX : Cas zpomaleni pfi plsobeni ochrany urgen Fn02
1XXX : Cas zpomaleni pfi pisobeni ochrany uréen Fn15
Ochrana proti 13 [Urovefi ochrany pfi rozb&hu 1% 30-200% 110%
zastaveni 14 [Urovef ochrany pfi chodu 1% 30-200% 160%
15 |Doba zpomaleni b&éhem ochrany 0,1s 0,1-3600s 3s *1
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Funkce F_ |Popis funkce Jend. Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
PFimy start a XXX0 : Pfimy start umoznén je-li dalkovy povel RUN zapnuty
Nulovani 16 |XXX1 : Pfimy start neumoznén je-li dalkovy povel RUN zapnuty
XX0X : Nulovani mozné pouze je-li RUN zapnuté
XX1X : Nulovani mozné bez ohledu na stav povelu RUN
0000
00XX : 10 krat
Pocet vzorkovani 01XX: 5 krat Vzorkovani signald
Vstupnich signall 10XX : 3 krat na vstupech TM2
11XX: 1 krat
17 |Vicenasobna rychlost 1 0,01Hz 0-400Hz 5Hz *1
18 |Vicenasobna rychlost 2 0,01Hz 0-400Hz 10Hz *1
19 |Vicenasobna rychlost 3 0,01Hz 0-400Hz 20Hz *1
Vicenasobna 20 |Vicenasobna rychlost 4 0,01Hz 0-400Hz 30Hz *1
Rychlost 21 |Vicenasobna rychlost 5 0,01Hz 0-400Hz 40Hz *1
22 |Vicenasobna rychlost 6 0,01Hz 0-400Hz 50Hz *1
23 |Vicenasobna rychlost 7 0,01Hz 0-400Hz 60Hz *1
24 |Frekvence posouvani (Jog) 0,01Hz 0-400Hz 2Hz *1
Master frekvence 25 |Referenéni hodnota frekvence pfi 0,01Hz 0-400Hz 5Hz *1
fizeni z ovladaciho panelu
26 |Posunuti frekvence 0,01Hz 0-400Hz OHz *1
Analogovy 27 |Dolni referen¢ni bod frekvence 0,10% 0-100% 0% *1
Frekvenéni 28 [Horni referencni bod frekvence 0,10% 0-999% 100% *1
Vstupni panel 29 |Kladny - zaporny smeér 1 0 : kladny 0 *1
1: zaporny
Napajeci napéti 30 |Napéti napajeciho zdroje 0,1v 210-440V *4
Nastavuje se podle napéti sité
Kratkodobé 31 |Doba preruseni napajeciho napéti 0,01s 0-2s 0,5s
Preruseni 32 |XXXO0 : Ztrata napéti povolena 0
Napajeni XXX1 : Ztrata napéti nepovolena
Vzorkovaci 33 |Vzorkovaci doba analogového 1 1-100xJ 100
Perioda signalu, vyvod 13, svorkovnice TM2 J=2ms
Autostart 34 |Interval autostartu 0,1s 0-800s Os
35 |Pocet pokusu o autostart 1 0-10 0
Pocet poll motoru 36 |Pocet polu pouzitého motoru 1P 2-8pola 4P
37 |Maximalni frekvence 0,1Hz 50-400Hz 60Hz
UZivatelské 38 |Maximalni pomér napéti 0,10% 0-100% 100%
Nastaveni 39 |Stfedni frekvence 0,01Hz 0,1-400Hz 3Hz/2,5Hz
Zavislosti U/f 40 |Stfedni pomér napéti 0,10% 0-100% 7,5%16%
41 [Pomér napéti pfi 0,1Hz 0,10% 0-100% 7,5%/6,5%
Start. frekvence 42 |Nastaveni frekvence start 0,01Hz 0,1-10Hz 1Hz
Nosna frekv. 43 [Nastaveni nosné frekvence 1 1.15 14
Zpusob 44 [XXXO0 : Zastaveni zpomalovanim
Zastaveni XXX1 : Volny dobéh motoru 0000




Funkce F_ |Popis funkce Jend. Rozsah Tovarni | Pozn. Funkce F_ |Popis funkce Jend. Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav. nastav.
Vybér 45 |Zesileni napéti na analogovém 1% 0-200% 100% *1 00 : Rezim béh
analogového vicefunkénim vystupu 01 : Po dosaZeni Zadané
vicefunkéniho 0 : Vystupni frekvence ménice frekvence
vystupu 46 |1: Uzivatelem nastavena frekvence 02 - Nastaveni frekvence
(svorky 15-16) 2: Napetl nawvyétupu Vm’enlce_ . Vicefunkéni vystup f=Fn08+-Fn09
3 : Stejnosmérné napéti meziobvodu ménice . Y .
— - — — Vicefunkéni 61 |(svorky 10 a 11) 03 : Detekce frekvence 0000
XXXO : Zobrazeni vystupniho napéti neumoznéné ) X —
. S . - o . Vystup Indikace stavu ménice f=Fn08+-Fn09
XXX1 : Zobrazeni vystupniho napéti umoznéné
Zobrazeni 47 |XXO0X : Zobrazeni DC napéti meziobvodu neumoznéné 0000 04 : Detekce frekvence
displeje XX1X : Zobrazeni DC napéti meziobvodu f=Fn08+-Fn09
umoznéné 05 : Detekce momentového
X0XX : Zobrazeni vystupniho proudu neumoznéné Y e
X1XX : Zobrazeni vystupniho proudu umoznéné pretizen
— . — — 06 - 11 : Zména funkce
Dynamické XXXO : Zlep$ena brzdici schopnost st i ist
brzdéni XXX1 : Standardni brzdici schopnost _ vystup. tranzistoru
Priorita XXO0X : Tlagitko STOP Géinné pfi dalkovém Fizeni 64 |Rezervovano
zastaveni XX10 : Tlagitko STOP neuginné pfi dalkovém Fizeni 65 |Nastaveni zakazané frekvence 1 0,1Hz 0-400Hz OHz
48 0000 *1 Vynechani 66 |Nastaveni zakazané frekvence 2 0,1Hz 0-400Hz OHz
HIe:lanl XOXX : Starrt] do béziciho rotoru, fizeni ze svorkovnice TM2 Vybranych 67 |Nastaveni zakazane frekvence 3 0,1Hz 0-400Hz OHz
rychlosti X1XX : Zachyceni rotoru je G¢inné po startu ménice . - -
4 X v i ! . P ) et Frekvenci 68 [Nastav. rozsahu zakazané frekv. 0,1Hz 0-400Hz OHz
Aut. Regulace 0XXX : Automaticka regulace vystupniho napéti u¢inna — — —
vyst. Napéti 1XXX : Automaticka regulace vystupniho napéti neaginna XXXO0 : Elektronicka tepelna ochrana motoru pouZita
Zrychieni 2 29 |Doba zrychleni 2 0.1s 0,1-3600s 10s 1 XXX1 : Elektronicka tepelna ochrana motoru nepouZita
Zpomaleni 2 50 |Doba zpomaleni 2 0.1s 0,1-3600s 10s 1 XXO0X : Elektronické tepelna charakteristika v souladu se
Stav displeje 51 |Vybér stavu displeje 1 0-5 0 *1 standardnim motorem
52 |Zobrazeni rychlosti ménice 1 0-9999 1800 *1 XX1X : Elektronické tepelna charakteristika v souladu se
53 |Doba stejnosmérného brzdéni 0,1s 0-25,5s 0,5s Elektronicka specialnim motorem
Stejnosmérné 54 |Frekvence zagatku stejnosmérného Tepelna 69 |XOXX: Ochrana ménice - pretizeni 0000
brzdéni brzdéni 0,1s 0,1-10Hz 1,5Hz Ochrana 103% trvale, 150% po dobu 1 minuty
55 |Uroveri stejnosmérného brzdeni 0,10% 0-20% 8% XOXX : Ochrana ménice - pretizeni
00:SP1 113% trvale, 123% po dobu 1 minuty
01:SP2 0XXX : Volny dobé&h po zaplisobeni tepelné ochrany
56 |Vicefunkeni vstup 1 (svorka 6) 02:SP3 00 1XXX : Pokragovani v &innosti po zaptisobeni tep. ochrany
03 : Posouvani Jog Proud motoru 70 |Jmenovity proud motoru, ref. proud Zavisi na
Vicefunkéni 04 : Doba zrychleni - . Y p T p :
. elektronického tep. Relé 0,1 motoru
vstup - zpomaleni
05 : Vn&jsi nouzovy STOP 5 XXX0 : Volny dobéh po zapusobeni tepelné ochrany
57 |Vicefunkéni vstup 2 (svorka 7) 06 : Odpojeni vystupu 01 Rizeni zvySeni 71 |XXX1 : Pokrac¢ovani v ¢innosti po zapGsobeni tep. ochrany
07 : Start do béziciho rotoru Momentu X0XX : Umoznéni zvySeni momentu
08 : Rezim uspory energie X1XX : Neumoznéni zvy$eného momentu
09 : Vyber Fidiciho signalu 72 |zvyseni momentu 0,10% 0-10% 0% *1
10 : Vybér komunikace 73 |Rezervovano
11 : Zakaz zrychleni - —
. 74 |Rezervovano
- zpomaleni
12 : ZvySeni frekvence 75 |Proud motoru bez zatizeni 0,1A 0,1A
58 |Vicefunkéni vstup 3 (svorka 8) 13 : Snizeni frekvence 02 Kompenzace 76 |Imenovity skluz se urgi ze Stitku 0,01Hz 0-6Hz OHz

14:
15:

16

Sekven¢ni Fizeni
Prepinani mezi potenc.
na panelu a externim

- 31 : Zména funkce
kontaktu ze spinaciho
na rozpinaci

Skluzu motoru

motoru
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Funkce F_ |Popis funkce Jend. Rozsah Tovarni | Pozn. Funkce F_ |Popis funkce Jend. Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav. nastav.
XXX0 : Neumoznéni detekce momentového pretizeni XXX0 : Chybovy kontakt neni aktivovan po detekci
XXX1 : Umoznéni detekce momentového pretizeni momentového pretizeni
XX0X : Umoznéni detekce momentového pretizeni je-li XXX1 : Chybovy kontakt je aktivovan po detekci
77 nastavena frekvence momentového pretizeni
Vyhodnoceni XX1X : Umoznéni detekce momentového pretizeni pfi trvalém XX0X : Chybovy kontakt neni aktivovan po pisobeni
momentového chodu elektronické tepelné ochrany motoru
pretizeni XO0XX : Pokragovani v ¢innosti po detekci pretizeni Rizeni kontaktu 98 |XX1X: Chybovy kontakt je aktivovan po pasobeni 0000
X1XX : Volny dobéh po detekci pfetizeni Chybového relé elektronické tepelné ochrany motoru
78 |Uroveri detekce moment. pretiZeni 1% 30-200% 160% X0XX : Chybovy kontakt je pro normalni stav méni¢e rozpojeny
79 |Cas detekce moment. pretiZzeni 0,1s 0-25s 0,1s X1XX: Chybovy kontakt je pro normalni stav ménice spojeny
80 |Doba prvni S kfivky pfi zrychleni 0XXX : Chybovy kontakt neni aktivovan po pisobeni tepelné
S - kfivka - zpomaleni 0,1s 0-25s 0,2s ochrany ménice
81 |Doba druhe S Kfivky pr zrychleni 1XXX : Chybovy kontakt je aktivovan po pusobeni tepelné
- zpomaleni 0,1s 0-25s 0,2s ochrany ménice
82 [XX00 : Rezim uspory umoznén 99 |Rezervovano
Rezim Uspory XXX1 : Rezim je Fizen ze svorek vicefunkénich vstupl 100 |Adresa zafizeni na seriové lince 1 1-32 3
energie 83 |Energeticky zisk pfi rezimu 101 [Rychlost seriové komunikace 1 0 : 4800 bit/s *3
Uspory energie 1% 0-100% 80% 1: 9600 bit/s
XXX0 : Gasovani procesu umoznéné 2:19200 bit/s
84 [XxxX1 : Casovani procesu neumoznéné . 3 © 38400 bit's
XXO0X : Vystupni frekvence po ukonéeni procesu asovani Rizeni parametrt XXX0 : 1 stop bit
XX1X : Nulova rychlost po ukon&eni procesu asovani Seriove XXX1 : 2 stop bity
Sekvence 85 |Casovaé 1 0,1s 0-3600s 0s Komunikace XXOX: Suda parita
fizeni 86 [Casovac 2 0,1s 0-3600s 0s 102 [XX1X: Licha pa_lrlta 2
87 |Casovac 3 0,1s 0-3600s 0s XOXX: Bez parity
88 [Casovat 4 0,1s 0-3600s Os XXX Pre_nos s paritou
= _ : 0XXX : 8 bitové datové slovo
89 (}asovai: 5 01s 0-3600s 0s 1XXX : 7 bitové datové slovo
9 (}asovac 6 01s 0-3600s 0s 103- |Rezervovano pro servisni tcely
91 |Casovac 7 0,1s 0-3600s Os 106
92 |Doba eliminace vibraci 1 1-100s 5s 107- |Rezervovano
Eliminace vibraci 93 |Zesileni eliminace vibraci 0,10% 0-100% 0% 122
94 [Posunuti eliminace vibraci 1% 0-30% 0% Tovarni 1111 : Tovarni nastaveni pro systém 60 Hz
95 |Rezervovano pro servisni ucely Nastaveni 123 |1110 : Tovarni nastaveni pro systém 50 Hz
96 [Rezervovano pro servisni Ucely Verze CPU 124 |Verze mikroprocesoru *3
XXXO0 : Chybovy kontakt neni aktivovan b&éhem automat. Startu Sekvence 125 |Pamét poslednich 3 chybovych hlageni
XXX1 : Chybovy kontakt je aktivovan béhem automat. Startu Chybovych hlas.
XXO0X : C’hybovy kont’a}kt ’nem akEu{ovan béhem detekce Poznamky -
L Vypadku, napajec',ho na_pet', . *1: Nastaveni muze byt ménéno v rezimu béh
Rizeni kontaktu 97 |XX1X: Chybovy kontakt je aktivovan béhem detekce 0000

chybového relé

vypadku napajeciho napéti
X0XX : Chybovy kontakt neni aktivovan béhem vnéjsi chyby
X1XX : Chybovy kontakt je aktivovan béhem vnéjsi chyby
0XXX : Chyb. kont. neni aktivovan béhem vnéjsiho zakl. bloku
1XXX : Chyb. kont. neni aktivovan b&hem vnéjsiho zakl. bloku
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*2: Nelze ménit v pribéhu sériové komunikace
*3: Nastaveni nemutze byt ménéno v prabéhu éinnosti ménice

*4: Po tovarnim nastaveni zméni uZivatel hodnoty funkce podle aplikace

Rozsah nastavovani :

Nastavovani doby zrychleni — zpomalovani a nastavovani frekvence z ovladaciho panelu je pomoci 4
¢islic, (napfiklad 3721s, 120,5 Hz).
PFi Fizeni pomoci sériového rozhrani z pocitate, nebo z nadfazeného fidiciho systému je nastaveni
pomoci 5 €islic, (napfiklad 1222,3 s, 120,55 Hz)




4.31 Popis jednotlivych funkci

Fn 00 : Vybér typu ménice dle pozadovaného vykonu

Fn 00 Typové oznaceni Fn 00 Typové oznaceni

1 N2 -2P5-M 10 N2 — 401 -M3
2 N2-201-M 1 N2 — 402 -M3
3 N2 -202-M 12 N2 — 403 -M3
4 N2 -203-M 13 N2 — 405 -M3
5 N2 -205-M 14 N2 — 408 -M3
6 N2 - 208 - M 15 N2 — 410 -M3
7 N2 -210-M 16 N2 — 415 -M3

17 N2 — 420 -M3

18 N2 — 430 -M3

Fn 01: Doba zrychlenil = 0,1 -3 600 s

Fn 02 : Doba zpomalenil = 0,1 -3600s

Fn 49 : Doba zrychleni2 = 0,1 -3600 s

Fn 50 : Doba zpomaleni2 = 0,1 —-3600s

Fn 80 : Prvni S kfivka, doba prodleni1=0-4s
Fn 81: Druha S kfivka, doba prodleni2=0-4s

1. Cas rozbéhu a dob&hu se vypogita ze vzorce :

Nastavena frekvence

Casrozbéhu = FnO0l x

50 Hz

Nastavena frekvence

Casdob&hu = Fn02 x

50 Hz

2. U meénice je mozné nastaveni dvou dob zrychleni a dvou dob zpomaleni. Ve vétSiné aplikaci se
vyuziva pouze doba zrychleni udana funkci Fn 01 a doba zpomaleni udana funkci Fn 02. U ménice
je mozno dale nastavit pocate¢ni a koncové prodleni, které definuji tzv. S kfivku. Podobné jako je
mozno pro zrychleni a zpomaleni nastavit dvé hodnoty, tak je také mozné definovat dvé S kfivky.
Prvni S kfivku definuje funkce Fn 80, druhou funkce Fn81. Pomoci vicefunkénich vstupd SP1 —
SP3 je mozné prepinat mezi ¢asy 1 a 2, blize viz funkci Fn 56 — Fn 58.

3. Pokud se nevyuziva kfivka S jsou funkce Fn 80 a Fn 81 v zakladnim tovarnim nastaveni. Pfi vyuziti
kfivky S maji uvedené funkce hodnotu 1.

4.  Prabéh rozbéhu a zastaveni s vyuzitim kfivky S je na nasledujicim obrazku.
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\ f (Hz)

t(s)

\

Fn 03 : Dalkové fizeni, vybér operace
Fn 03 = xx00 BEH/STOP, REV/STOP
xx01 BEH/REV, BEH/STOP
x010 3 vodicové fizeni
X0xx Umoznén pfikaz REV
01xx Neumoznén pfikaz REV

Oxxx PfiFn 11 = 3 (fizeni ze svorkovnice TM2) a pfikazech UP - DOWN
zUstava pfi zastaveni nastavena posledni pracovni frekvence
Ixxx PfiFn 11 = 3 (fizeni ze svorkovnice TM2) a pfikazech UP - DOWN

prechazi po zastaveni pracovni frekvence na nulu

Poznémka :

1. Fn 03 je u¢inna pouze pfi Fn 10 = 1 (Délkové fizeni).

2. Tlacitko STOP na ovladacim panelu Ize pouZit pri dalovém Ffizeni (Fn10 = 1)pro nouzové zastaveni,
podrobnéji viz Fn 48.

3. Prikazy UP — DOWN se tykaji fizeni z vicefunkcnich vstupt SP1 — SP3, pfi vyuZiti fun-

56 — Fn 58.

keci Fn

Zapojeni svorkovnice TM2 pro zpusoby fizeni definované funkci Fn 03

Fn 03 = xx00 Fn 3 =xx01 Fn =xx10
STOP RUN
FWD/STOP RUN/STOP -
S A S ﬁ 3 RUN
__| 4 REVISTOP T~ | 4 FWDREV 4 STOP
J |6 FWD/REV
5 com 5 com 5 com




Casové priibéhy Fidicich signalu a frekvence

FWD
Svorka 3 |
REV I |
Svorka 4 ‘ ‘
e om N\ | |
tup ‘
Fn 03 =xx00 ‘I | | \ ReEv |/ X Poznamka
. |
] B A SN S—
s REV X) Poznamka
T™M2 I_I START
Svorka 3 |
| STOP
Svorka 4 |
I I
| I
Svorka 6 I |
I I
Vystup I / FWD \ I
Fn=xx10 !

T
\ REV / X) Poznamka

Poznamka : Reverzace neni mozna pfi Fn 03 = x1xx

Fn 04 : Zamek parametra funkci
Fn 04 = xxx0: Neumoznéno uzamceni funkci Fn 17 -25
xxx1 : Umoznéno uzaméeni funkci Fn 17 — 25
xX0x : Neumoznéno uzamdceni fukci kromé Fn 17 —25
xx1x : Umoznéno uzamceni funkci kromé Fn 17 —25
xx11: Uzamceny vSechny funkce
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Nastaveni zavislosti U/f, (vystupni napéti/ frekvence)
(Nastaveni zavislosti U/f plati pro Fn 05 =18)

Fn 05

Fn30:
Fn 37:
Fn 38:
Fn 39:
Fn 40 :
Fn4l:

Fn 48 :

Fn 48

. Vybér zavislosti U/f =0-18
Napajeci sitové napéti = 205-440V
Maximalni frekvence = 50— 400 Hz
Maximalni pomér napéti = 0-100 %
Stfedni frekvence = 0,2-400 Hz

Stfedni pomér napéti = 0-100 %
Pomér napéti pfi frekvenci 0,1 Hz = 0 — 100 %

Automaticka regulace velikosti vystupniho napéti
= Oxxx : Regulace u¢inna
1xxx : Regulace neucinna

1. Zavislost U/f mGze byt nastavena podle pozadavk( uZivatele. Toto nastaveni je pfi Fn 05 = 18.
Priklad nastaveni uzivatelské funkce je na nasledujicim  obrazku.

A
Fn 38
Fn 40
Faty.... , A0Hz  Hz
01 Fn 39 Fn 37 ]
Poznamka : Procentualni pomér napéti u Fn 38 — Fn 41

2. Fn 05=0-17 Vyrobcem nastavené zavislosti U/f (viz nasledujici zavislosti)

napéjecimu napéti. Fn- 38 maximum napéti, F40- stfed napéti

Jje vztaZen k sitovému




Fn05 50 Hz Fn 05 60 Hz
Pro obecné :
. 0 :
aplikace : 9
» Hz
01 25 50 400
Velky 1
moment
V nizké 2
frekvenci
3

Promenny 4
moment

5

6
Konstantni
vykon 7

8

N2-2P5 az 405

N2- 205 az 410

N2-215 az 430

Fn 05 B C Fn 05 B C Fn 05 B C
0/9 7,50% 7,50% 0/9 7,50% 7,50% 0/9 6,50% 6,50%
110 10,00% 7,50% 110 9,00% 7,50% 110 7,50% 6,10%
2/11 15,50% 7,50% 2/11 10,50% 7,50% 2/11 8,50% 5,50%
2/12 20,00% 7,50% 2/12 12,00% 7,50% 2/12 9,50% 4,90%
4/13 17,50% 7,50% 4/13 17,50% 7,50% 4/13 20,00% 6,10%
5114 25,50% 7,50% 5114 25,00% 7,50% 5114 25,00% 5,80%
6/15 15,00% 7,50% 6/15 10,50% 7,50% 6/15 10,00% 5,10%
7116 20,00% 7,50% 7116 13,00% 7,50% 7116 12,00% 4,70%
8/17 25,00% 7,50% 8/17 15,40% 7,50% 8/17 14,00% 4,20%
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2. Automaticka regulace udrzuje konstantni vystupni napéti ménice.

a) Fn 48 =0xxx, regulace je u¢inna
Vystupni napéti ménic¢e bude vykazovat nasledujici hodnoty :
V  =Fn38xFn30, Vs =Fn40xFn30;

max

V  =Fn41xFn30

min
(F30 = velikost vstupniho napéti, zméfeno na napajecim pfivodu a nastaveno pfi uvedeni
ménice do provozu)

b) Fn 48 = 1xxx, regulace je neuc¢inna
Vystupni napéti se bude ménit podle zmén vstupniho napéti.
V. =Fn38xV V =Fn40xV ;
vst sté vst

max

V =Fn4l1xV
vst

min

v = vstupni napéti)
vst

Fn 06: Horni omezeni frekvence = 0 -400 Hz
Fn 07:  Dolni omezeni frekvence = 0-400Hz

v

Poznémka:

Je-li Fn 07 = 0 Hz, vystup frekvence ménice prejde pfi poZzadavku zastaveni na frekvenci 0 Hz.

Je-li Fn 07 > 0 Hz, vystup méni¢e bude na hodnoté frekvence Fn 07, je-li poZadavek frekvence nizsi nez
hodnota Fn 07.




Vicefunkéni logicky vystup

Méni¢ ma vicefunkénim vystup, svorky 11 (+Sync) a 10 (-Sync). Tento vystup je galvanicky oddélen od
ostatnich obvodd ménice.

Vicefunkéni vystup: Detekce souhlasu rychlosti

Fn 08: Porovnavaci frekvence = 0-400Hz
Fn 09:  Polovina porovnavaciho frekvenéniho pasma = 0-30Hz
Fn 61: Vicefunkéni vystup

= 00: indikace béhu

= 01: indikace dosazeni pracovni frekvence

= 02: frekvence ménice je v pasmu Fn 08 + Fn 09
= 03: indikace frekvence vétsi nez Fn 08

= 04: indikace frekvence mens$i nez Fn 08

= 05: indikace momentového pretizeni

= 06 az 11: zména funkce vystupu, z N/O na N/C

Vicefunkéni vystup je vytvoren tranzistorem typu NPN, jehoz kolektor je pfipojen na vyvod +Sync, (svorka
11/TM2) a emitor na vyvod -Sync, (svorka 10/TM2). Maximalni kolektorové napéti tranzistoru je 35 V a
proud 50 mA. Vyznam funkce Fn 61 je dale blize vysvétlen :

1. Fn 61 =00
Vystupni tranzistor je sepnut pfi b&€hu motoru.
Fn 61 =06

Vystupni tranzistor je rozepnut pfi béhu motoru, v klidu je sepnut.

2.Fn61=01

PFfi dosazeni nastavené pracovni frekvence (nastaveni z panelu, z vicefunkénich vstupt
potenciometru) spina vystupni tranzistor.

Tato frekvence je vétsi nez Fn 08.

Fn 61 =07

Vystupni tranzistor rozepina pfi dosazeni nastavené pracovni frekvence.

nebo z

3.Fn61=02

Vystupni tranzistor je sepnut v pasmu frekvenci Fn 08 O Fn 09.

Fn 61 =08

Vystupni tranzistor je rozepnut v pasmu frekvenci Fn 08 O Fn 09.
4. Fn 61 =03

Vystupni tranzistor je sepnut pro frekvenci vétsi nez Fn 08.

Fn 61 =09

Vystupni tranzistor je rozepnut pro frekvenci vétsi nez Fn 08.
5.Fn61=04

Vystupni tranzistor je sepnut pro frekvenci mensi nez Fn 08.

Fn61=10

Vystupni tranzistor je rozepnut pro frekvenci mensi nez Fn 08.
6. Fn 61 =05

Vystupni tranzistor je sepnut pfi momentovém pretizeni.

Fn6l1=11

Vystupni tranzistor je rozepnut pfi momentovém pretizeni.
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Zapojeni vystupniho tranzistoru :

Zapojeni dodavané po

Standardni zapojeni dohodi
. . T™M2
Control Board ™2 Civka relé +24V
11
10 T * 3BV
Fn 10 : Vybér zpGsobu Fizeni =0 : Rizeni z ovladaciho panelu
=1 : D alkové fizeni
Tlagitko STOP Ize také pouzit pro nouzové zastaveni pfi dalkovém fizeni ( pfi Fn 10 = 1).
Fn 11 : Volba zpusobu fizeni ménice
= 0: Pracovni frekvence je udana funkci Fn 25
=1: Pracovni frekvence je fizena pomoci potenciometru na ovladacim panelu
=2 : Pracovni frekvence je fizena pomoci potenciometru pfipojeného na vyvody

12 — 14 svorkovnice TM2, nebo je fizena vnéj§im napétim

= 3 : Pracovni frekvence je fizena z vicefunkénich vstupd 6 — 8 svorkovnice TM2

1. Pfepinani mezi fizenim z potenciometru na ovladacim panelu nebo fizenim
potenciometru (moznost prfepinani €. 1).

Fn 11=1 a Fn56 — Fn 58 = 15

Frekvence je fizena potenciometrem z ovladaciho panelu pfi rozepnutém

sepnuti tohoto vstupu je frekvence fizena

z vnéjSiho

multifunkénim vstupu. P¥i
z vnéjSiho potenciometru nebo pomoci vnéjsiho napéti.

2. Pfepinani mezi fizenim z vnéjSiho potenciometru a fizenim z potenciometru
(moznost pfepinani €. 2).

Fn 11=2 a Fn56 — Fn 58 = 15

Frekvence je Fizena z fizena zvnéjSiho potenciometru nebo pomoci
rozepnutém multifunkénim vstupu. PFi sepnuti tohoto
z ovladaciho panelu.

na ovladacim panelu

vnéjsiho napéti pfi
vstupu je frekvence fizena potenciometrem

Poznémka :
Pri Fizeni z multifunkénich vstupt nebo pfi posouvani (JOG) jsou tlaCitka AY a prikazy pro zvySeni a
snizeni frekvence (UP, DOWN) neucinné.




Ochrana proti zastaveni pfi zrychlovani a zpomalovani béhu

Fn 12 : xxx0 : Ochrana proti zastaveni pfi zrychlovani umoznéna
xxx1 : Ochrana proti zastaveni pfi zrychlovani neumoznéna
xx0x : Ochrana proti zastaveni pfi zpomalovani umoznéna
xx1x : Ochrana proti zastaveni pfi zpomalovani neumoznéna
x0xx : Ochrana proti zastaveni pfi béhu umoznéna
x1xx : Ochrana proti zastaveni pfi béhu neumoznéna
Oxxx : Ochrana proti zastaveni
PFi pretizeni klesa frekvence podle rampy uréené funkci Fn 2
Ochrana proti zastaveni
PFi pretizeni klesa frekvence podle rampy uréené funkci Fn 15

Ixxx :

Fn 13 : Ochrana proti zastaveni — Uroven pfi zrychlovani : 30% - 200%

PFi proudovém pretizeni v mezich 30% - 200% dojde ke snizovani frekvence
Fn 14 : Ochrana proti zastaveni — uroven pfi chodu : 30% - 200%
PFi proudovém pretizeni v mezich 30% - 200% dojde ke snizovani frekvence

Fn 15 : Doba zpomalovani, (sestupna rampa) pfi pretizeni : 0,1 s —3600 s

1. V pfipadé, Ze neni nastavena dostate¢né dlouha doba zrychlovani a dojde k proudovému pretizeni
zacne ménic snizovat frekvenci, aby se zabranilo vypadku ménice.

2. V pripadé, Ze neni nastavena dostate¢né dlouha doba zpomalovani, mize dojit ke zvy$eni napéti
v meziobvodu meéni¢e. Méni¢ prodlouzi dobu zpomalovani aby se zabranilo vypadku ménice
(poruchové hlaseni pfi vypadku OV).

3. Pro zabranéni odpojeni ménice pfi ustaleném chodu v pfipadé razovych zmén zatéze meénic snizi
frekvenci podle rampy ur¢ené funkci Fn 2 nebo Fn 15. Jakmile se proud vrati na povolenou hodnotu
méni¢ prejde na nastavenou pracovni frekvenci.

Fn 16 : xxx0 : Pfimy start ménice je umoznén pfi zapnutém vnéjSim povelu RUN
xxx1 : PFimy start méni¢e neni umoznén pfi zapnutém vnéjSim povelu
xx0x : Nulovani je mozné pfi vypnutém vnéjSim povelu RUN
xx1x : Nulovani neni mozné pfi vypnutém vnéjsim povelu RUN
00xx : Vzorkovani vstupud u svorkovnice TM2 10 krat
01xx : Vzorkovani vstupl u svorkovnice TM2 5 krat
10xx : Vzorkovani vstupl u svorkovnice TM2 3 krat
11xx : Vzorkovani vstupu u svorkovnice TM2 1 krat

RUN

1. Je-li Fn 16 = xxx1 a je pouzito vnéjsi fizeni (Fn 10 = 1), méni¢ nebude po obnoveni napajeciho
napéti startovat a na displeji se zobrazi hlaseni STP1.
Tlagitko RUN musi byt vypnuto a teprve po jeho opétném zapnuti dochazi ke startu ménice.
2. Pocet vzorkovani na vstupech 3, 4,5, 6, 7, 8, 9 svorkovnice TM2 (vstupy = FWD, REV, SP1, SP2,
SP3, RESET) je uren funkci Fn 16.

Jestlize je na prislusném vstupu detekovana N krat (1 az 10 krat) stejna hodnota napéti je toto
napéti vyhodnoceno jako spravny udaj a pfislusny  pfikaz nebo zména se provedou. V pfipadé, ze
neni vyhodnocena stejna hodnota, povazuje se vstupni Udaj za chybny a nevyhodnoti se. Doba

vzorkovani je 2 ms.
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Vicerychlostni a ¢asové fizeni

Fn 17 — Fn 23 : Frekvence definované uzivatelem
7 frekvenci nastavitelnych v rozmezi : 0 — 400 Hz

0 — 400 Hz
= 0 - 400 Hz

Fn 24 : Frekvence posouvani (JOG) =
Fn 25 : Referenéni master frekvence
Fn 84 : xxx0 : Casovani neumoznéné
xxx1 : Casovani umoznéné
xx0x : Po ukonéeni ¢asovani frekvence ménice pfechazi na hodnotu
Fn 25
xx1x : Po ukoné&eni ¢asovani frekvence ménice prechazi na nulu

Fn 85 — Fn 91 : Nastaveni ¢asovacl Cislolaz7 = 0-3600s

1. Meéni€ pracuje na frekvenci posouvani (JOG), uréenou Fn 24, pro Fn 56 — Fn 60 = 3
2. ProFn84 =xxx0 aFn56- Fn 58 =0 az 2 pracuje méni¢ na kmitoctu uréeném hodnotou funkci Fn
17 — Fn 23. Stav vstupu SP1 — SP3 je zfejmy z nasledujici tabulky a obrazku.

SP1 SP2 SP3 Vystupni frekvence

OFF OFF OFF Frekvence je ur€ena Fn 25 nebo vnéjSim signalem

ON OFF OFF Frekvenci uréuje Fn 17 A

OFF ON OFF Frekvenci uruje Fn 18 B

ON ON OFF Frekvenci uréuje Fn 19 C

OFF OFF ON Frekvenci uréuje Fn 20 D

ON OFF ON Frekvenci ur€uje Fn 21 E

OFF ON ON Frekvenci uréuje Fn 22 F

ONN ON ON Frekvenci uréuje Fn 23 G

— G
— "¢ | D

Vystupni frekvence Fn25 ¢’ B 25
(H2) A _
FWD nebo REV —_
Svorka SP1
Svorka SP2
Svorka SP3

3. Jestli-ze Fn 84 =xxx1, Fn 56 — Fn 58 = 0 az 2 nebo 16 az 18 a na multifunkéni vstup je pfiveden
impuls, prejde méni¢ do rezimu €asovani. Doby ¢asovani jsou ureny funkcemi Fn 85 az Fn 91,
pracovni frekvence funkcemi Fn 17 az Fn 21. Funkce €asovani je zfejma z nasleduijici tabulky :



SP1 SP2 SP3 | Fn (17-23) | f(Hz) Fn(85-91) T(s)
OFF OFF OFF

ON OFF OFF 17 5 85 5
OFF ON OFF 18 10 86 10
ON ON OFF 19 20 87 25
OFF OFF ON 20 30 88 35
ON OFF ON 21 40 89 45
OFF ON ON 22 50 90 55
ON ON ON 23 60 91 65

Poznémka :

Hodnoty funkci Fn (17-25) a Fn(85-91) jsou uvedeny jako pfiklad.
Sitka startovaciho pulsu na vstupech SP1 az SP3 musi byt vétsi nez 0,1 s.

4. Je-li Fn 84 = xxx1, Fn 56 — Fn 58 = 14 nebo 30 a na multifunkéni vstup je pfiveden impuls, bude

méni¢ pracovat v sekvenci

1-2—-53—-4 ...

—8. Po ukonéeni sekvence prechazi frekvence na

hodnotu nastavenou z klavesnice, nebo z vnéjsiho potenciometru pi Fn 84 = xx1x, nebo na nulu pfi
Fn 84 = xx0x. Casovy prubéh sekvence je ziejmy z nasledujici tabulky a obrazku.

Vystupni frekvence (Hz) Doba ¢asovani Sekvence

Fn 25 prabéh 1

Fn 17 prubéh 2 Fn 85 1

Fn 18 prubéh 3 Fn 86 2

Fn 19 prabéh 4 Fn 87 3

Fn 20 prubéh 5 Fn 88 4

Fn 21 prabéh 6 Fn 89 5

Fn 25 prubéh 7 Fn 90 6

Fn 25 prabéh 8 Fn 91 7

Fn 25 Fn 25 nebo 0

/_\_

Startovaci puls

5. Nastaveni rychlosti a €asovani je mozné pouze v klidovém stavu ménice.

6. Priorita operaci :

JOG—vicefunkéni vstupy—nastaveni z ovladaciho panelu nebo pomoci vnéjsiho signalu.

/ Fn 25

Vystupni frekvence Fn 2% S S —
() t
Timer Fn | Fn | Fn | Fn Fn Fn | Fn

8 | 8 | 87 | 88 89 N0 (9
FWD nebo REV
Sekvence

—

18

Modifikace analogového signalu pro fizeni frekvence

Fn 26 : Posunuti frekvence pfi analogovém fizeni : 0 — 400 Hz
Fn 27 : Referenéni pomér napéti 1 : 0 - 100 %
Fn 28 : Referenéni pomér napéti 2 : 0 - 999,9%
Fn 29 : Kladny nebo zaporny smér analog. napéti : 0 : kladny, 1 : zaporny
A f(H?)
Fn 06
3
Fn 26 :
100% %
>
Fn 27
Fn 28
Fn 26 Fn 27 Fn 28 Fn 29
Zavislost 1 Posun frekvence 0 Nastaveno % 0
Zavislost 2 0 0 Nastaveno % 0
Zavislost 3 0 Nastaveno % Nastaveno % 0

1. Fn 26, Fn 27, Fn 28, Fn 29 jsou U¢inné pouze pfi Fn 11 = 1 nebo 2. Tj. pfi nastaveni frekvence
potenciometrem z ovladaciho panelu nebo pomoci vnéjSiho potenciometru, nebo pfi Fizeni vnéjSim
analogovym signalem.

2. Moznosti nastaveni Fn 27

Je-li vstupni analogovy signal 1 — 5 V, bude funkce Fn 27 rovna hodnoté napéti pfi 0 Hz

délené 5V, tj. 1/5x100% = 20%

Je-li vstupni analogovy signal 4 — 20 mA, bude funkce Fn 27 rovna proudu pfi 0 Hz délenym 20

mA, tj. 4/20 x 100% = 20% ( na Fidici desce je zapotfebi nastavit propojky pro proudovy vstup,

viz popis prepinacu kap. 3.2.3)

Podobné pfi vstupnim analogovém signalu 0 — 10 V, tj. 0/10 x 100% = 0.

Poznamka : Analogovy signal na vstupu svorkovnice TM2 muzeme volit
fizeniato 0— 5V, 0-10V, 0-20 mA,

propojkani na desce
4 - 20 mA.

Fn 28 musi byt vétsi nez Fn 27.




Sitové napajeci napéti
Fn 30 : Hodnota funkce odpovida napéti napajeci sité

U jednofazového napajeni je tato hodnota 220 az 230 V u trojfazového
napajeni 380 az 400 V.
Nutno nastavit pfi prvnim pfipojeni k napajeci siti, pred spusténim ménice.

Opétovny start po kratkodobém vypadku napéti
Fn 31: Povolena doba vypadku napéti: 0-2s
Fn 32 : xxx0 : vypadek napéti nepovolen

xxx1 : vypadek napéti povolen

1. Meénic¢ zastavi €innost pfi poklesu pod dolni ochrannou mez.
Méni¢ startuje automaticky do béziciho rotoru pfi vypadku v mezich stanovenych Fn 31.

2. Doba po kterou je indikovan vypadek napéti zavisi na typu ménice a na jeho zatizeni. Tato doba je
vrozmezi 0,7 —2s.

3. PF Fn 32 = xxx0 dochazi k odpojeni ménice ihned po ztraté napéti a na displeji je zobrazeno
poruchové hlaseni LV-C, nemuze dojit k opétnému startu.

4. PfiFn32=xxx1 je pocet automatickych startt uréen hodnotou funkce Fn 34 a Fn 35.

Fn 33 : Doba vzorkovani analogového fidiciho signalu : 1 -100

Ridici mikroprocesor ménige vzorkuje analogovy Fidici signal pfivedeny na vstup 13/TM2. Pfed zménou
frekvence se vzorkovany signal N krat porovnava a teprve pfi souhlasu vSech vzorkd se provede zadana
zména. V pfipadé rozdilnych hodnot se signal vyhodnocuje jako Sum a zména frekvence se neprovede.
Jednotka vzorkovaci doby : 2 ms.

Vzorkovaci doba : Fn 33 x2 ms

Automaticky opétovny start
Fn 34 : Interval automatického opétovného startu: 0—-800 s
Fn 35 : Pocet pokusu o automaticky opétovny start : 0 — 10 krat

1. Automaticky opétovny start je neucinny pfi Fn 35 = 0.

2. Je-li Fn 35 > 0, Fn 34 = 0, méni¢ startuje v ¢ase 0,5 s do béziciho motoru na frekvenci pred
odpojenim napéti a dale zrychluje nebo zpomaluje frekvenci na Zzadanou hodnotu.

3. Je-lliFn 35> 0, Fn 34 > 0, méni¢ na urcitou dobu zastavi, (doba uréena Fn 34) a potom startuje
z frekvence uréené Fn 42 a pfechazi na pozadovanou frekvenci.

4. Pocet automatickych startd se nuluje za téchto podminek :

a) Porucha neni detekovana béhem 10 minut a to pfi chodu nebo zastaveni.

b) Stlacenim tla¢itka RESET na ovladacim panelu nebo senutim svorky RESET na svorkovnici
T™M2.

Automaticky opétovny start je neucinny po pfikazu STOP nebo pfi stejnosmérném brzdéni.

Fn 97 = xxx0 Chybovy vystup ménie je neucinny pfi automatickém
opétovném startu.
Fn 97 = xxx1 : Chybovy vystup ménice je ucinny pfi automatickém opétovném startu.

on
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Rizeni displeje na ovladacim panelu

Fn 36 : Pocet polGd motoru =2 -8
Fn 47 : xxx0 : Zobrazeni vystupniho napéti neumoznéno
xxx1 : Zobrazeni vystupniho napéti umoznéno
xx0x : Zobrazeni napéti meziobvodu méni¢e neumoznéno
xx1x : Zobrazeni napéti meziobvodu méni¢e umoznéno
x0xx : Zobrazeni vystupniho proudu nemozné
x1xx : Zobrazeni vystupniho proudu mozné mimo ménice viz. pozn.

Zobrazeni frekvence (Hz)

Fn51: = 0:
1: Zobrazeni ota€ek motoru za minutu, nutno nastavit poc¢et pola

pomoci
Fn 36

. Zobrazeni rychlosti : celoCiselné (xxxx)

. Zobrazeni rychlosti : 1 desetinné misto (xxx.x)

. Zobrazeni rychlosti : 2 desetinna mista (xx.xx)

: Zobrazeni rychlosti : 3 desetinna mista (x.xxx)

obrazeni rychlosti podle maximalni vystupni frekvence (Fn 06)

abhwN

Fn52:

N

Poznamka : U ménic¢i N2-2P5 a N2-201-M neni mozné zobrazeni vystupniho proudu.

Otacky motoru (n/min) = 120 / Fn36 x frekvence Rychlost = Frekvence / Fn06 x Fn52

DSP

V rezimu chod i v rezimu STOP se zobrazeni displeje pfepina pomoci tlagitka FUN

Fn 37 — Fn 41 : Nastaveni zavislosti U/f, blize viz popis Fn 05

Fn 42 . Startovaci frekvence

Priklad nastaveni :
Fn 07 =0Hz, Fn 06 =60 Hz, Fn42=5Hz
Méni¢ startuje na frekvenci 5 Hz a pracuje v rozmezi frekvenci 0,1 — 60 Hz.

Fn 43 : Nosna frekvence = 1-12k Hz
Fn43 Nosna frekv. Fn43 Nosna frekv. Fn43 Nosna frekv.
(kHz) (kHz) (kHz)
0 1 6 3,6 12 8
1 1,2 7 4 13 9
2 1,8 8 4,8 14 10
3 2 9 5 15 12
4 2,4 10 6
5 3 11 7,2

V méniéi jsou pouzity rychlé tranzistory IGBT. Nosna frekvence vystupniho napéti maze zpuasobit u
nékterych motord v disledkd vibraci hluk. Proto se doporu€uje nosnou frekvenci vhodné nastavit
v zavislosti na motoru.

U méni¢a N2-415-M3 az N2-430-M3 je nosna frekvence nastavitelna pouze do 8 kHz.




Zpusob zastaveni, brzdéni stejnosmérnym proudem

Fn 44 : xxx0 : Pfi pfikazu STOP zpomalovani po sestupné rampé
xxx1 : Volny dobéh po pfikazu STOP

Fn 53 : Doba brzdéni stejnosmérnym proudem : 0-255s
Fn 54 : Frekvence zacatku stejnosmérného brzdéni: 0,2 - 10 Hz
Fn 55 : Uroven stejnosmérného brzdéni : 0-20%

Fn 49, Fn 50 : Druha doba zrychleni, zpozdéni, blize viz Fn 01
Fn 51, Fn 52 : Mdd displeje, blize viz Fn 36
Fn 53, Fn 55 : Stejnosmérné brzdéni, blize viz Fn 44

Je-li Fn 44 = xxxx1, bude motor po povelu k zastaveni dobihat volné bez brzdéni.

Je-li Fn 44 = xxxx0, bude motor po povelu k zastaveni zpomalovat na frekvenci udanou Fn 54.

Vicefunkéni analogovy vystup

Fn 45 : Zesileni analogového napéti na vystupu = 0 - 200 %
Fn 46 : Volba vicefunkéniho analogového vystupu
0 : Vystupni napéti 10 V odpovida horni mezni frekvenci Fn 6
1 : Pozadovana frekvence : 10 V odpovida Fn 6
2: Vystupni napéti : 10 V odpovida napajecimu napéti Fn 30
3: Napéti meziobvodu : 10 V odpovida 450 V DC pro jednofazové
napajeni nebo 900 V pro trojfazové napajeni

1. Vicefunkéni vystup na svorkovnici TM2 poskytuje analogové stejnosmérné napéti 0 — 10 V.
Zatizeni vystupu max. 5 mA.
2. Vystupni mod Ize modifikovat pomoci funkce Fn 46, Fn 45 umozruje kalibraci vystupu.

Multifunkéni vstupy (Fn 56 — Fn 58)

00 : SP1 (vicerychlost) : viz Fn 17

01 : SP2 (vicerychlost) : viz Fn 17

02 : SP3 (vicerychlost) : viz Fn 17

03 : Posouvani JOG : vizFn 17

04 : Pfepinani mezi dobou zrychleni/zpomaleni 1 a2, viz Fn 01

05 : VnéjSi nouzoveé zastaveni

06 : Odpojeni vystupniho tranzistorového bloku ménice

07 : Start do béziciho rotoru viz Fn 48

08 : Prepnuti do rezimu uspory energie Viz Fn 82

09 : Pfepinani fizeni mezi panelem a vnéj$im fizenim

10 : Vybér zplsobu komunikace

11 : Z&kaz zrychleni/ zpomaleni

12 : Povel UP — zvySovat frekvenci

13 : Povel DOWN - snizovat frekvenci

14 : Sekvencni fizeni, ovladani impulsnim signalem viz Fn 17 a Fn 84 — Fn 91
15 : Pfepinani mezi potenciometrem na panelu a externim potenciometrem

16 — 31 : Zmeéna funkce vstupu a to z N/O (kontakt je v klidu rozepnut) na N/C
v klidu zapnut)

(kontakt je

Fn 47 : Nastaveni médu displeje
Bliz$i popis viz Fn 36

Dynamické brzdéni, priorita pfi zastavovani, start do béziciho rotoru, automaticka regulace
vystupniho napéti

Fn 48 : = xxx0 : ZvySena brzdici schopnost
=xxx1: Standardni brzdici schopnost
=xx0x : Tlagitko STOP panelu je ué¢inné pfi vnéjSim fizeni
=xx1x : Tlagitko STOP panelu je neuc¢inné pfi vnéjsim fizeni
=x0xx : Start do béziciho rotoru, fizeni ze svorek vicefunkénich vstupl
=x1xx: Zachyceni rotoru je u¢inné pfi startu ménice
= 0xxx : Automaticka regulace vystupniho napéti (AVR) - G€inna
=0xxx : Automaticka regulace vystupniho napéti (AVR) - net¢inna

1. Fn48=xxx0: Kineticka energie je spotfebovana motorem

2. Fn 48 =xx0x : Tlac¢itko STOP na ovladacim panelu mize byt pozito pro nouzové zastaveni pfi
dalkovém fizeni. Zplsob zastaveni je urCen funkci  Fn 44. Pfi opétovném startu musi byt vnéjsi
spina¢ nejprve vypnut a nasledné zapnut.

3. Fn 48 = xOxx. Start do béziciho motoru bude G¢inny pokud budou fidici funkce pro multifunkéni
vstupy Fn 56 — 58 na hodnoté 07 nebo 23. Jinak bude méni¢ startovat z frekvence uréené Fn 42.

4.  Automaticka regulace vystupniho napéti viz Fn 05.

Poznamka : Fn 56 bude netcinna, je-li pouzita svorka 6 pro tfidratové fizeni

1. Vicefunkeéni vstupy, svorky 6, 7, 8 svorkovnice TM2 umozriuji volbu 32 uzivatelskych funkci. Vstupy
se spinaji pomoci bezpotencialniho kontaktu proti spole¢né svorce COM (nastaveni Fn 56 — Fn 58 =
00 — 15) nebo se rozepinaji (nastaveni Fn 56 — Fn 58 = 16 — 31).

2. Cinnost méni¢e pro Fn 56 az Fn 58 =5, 6, 9, 10, 11, 13 je popsana nize.

a) Fn56-Fn58=5 : Vnéj§i nouzové zastaveni.
Po signalu pro vnéjsi nouzové zastaveni bude méni¢ zpomalovat do zastaveni (bez ohledu na
nastaveni Fn 44) a blikd E.S. Po rozepnuti vstupu je zapotfebi zrusit pfikaz RUN a znovu jej
aktivovat (Fn 10 = 1) nebo stisknout tlacitko RUN (Fn 10 = 0). Méni¢ bude restartovat ze startovaci
frekvence.
Ptikaz pro nouzové zastaveni maze byt impulsniho charakteru.
Chybovy kontakt je Fizen funkci Fn 97 nasledovné :

Fn 97 = xOxx : Kontakt neni uveden do ¢innosti pfi nouzovém zastaveni.
= x1Ixx : Kontakt je uveden do c¢innosti po pfikazu pro vnéj§i nouzové
zastaveni.
b) Fn56—Fn 58 =6: Odpojeni vystupniho tranzistorového bloku
Po signalu pro odpojeni vystupniho tranzistorového bloku bude méni¢ odpojen od motoru a motor
bude voIné dobihat (bez ohledu na nastaveni Fn 44 ) a na displeji bude blikat b.b. Po rozepnuti
vstupu je zapotfebi zrusit pfikaz RUN a znovu jej aktivovat (Fn 10 = 1) nebo stisknout tlacitko
RUN (Fn 10 = 0). Méni¢ bude restartovat ze startovaci  frekvence.
Prikaz pro odpojeni vystupniho tranzistorového bloku maze byt impulsniho charakteru.
Chybovy kontakt je Fizen funkci Fn 97 nasledovné :




Fn 97 = Oxxx : Kontakt neni uveden do ¢innosti pfi signalu pro odpojeni
tranzistorového vystupniho bloku.

= x1xx : Kontakt je uveden do ¢innosti po pfikazu pro odpojeni
tranzistorového vystupniho bloku.

c) Fn56-Fn58=9: Vybérfidiciho signalu
Svorka vicefunkéniho vstupu je vypnuta :
Povel pro fizeni frekvence lze vyslat z panelu nebo ze svorkovnice TM2 v zavislosti na nastaveni Fn
10aFn 11.

Svorka vicefunkéniho vstupu je zapnuta :
Povel pro Fizeni frekvence Ize vyslat pouze z ovladaciho panelu bez ohledu na nastaveni Fn 10 a
Fn 11.

d) Fn 56 —58=10: Vybér zpdsobu komunikace
Svorka vicefunkéniho vstupu je vypnuta :

Béhem komunikace mize méni¢ dostat povel RUN z fidici jednotky (PC nebo PLC). Parametry
mohou byt ménény z fidici jednotky. Stejné povely  z ovladaciho panelu nebo ze svorkovnice budou
neucinné. Tlacitka ovladaciho panelu Ize pouzit pro zobrazeni napéti, proudu, frekvence a pro

nouzové zastaveni. Nelze je v8ak pouzit pro ¢teni z paméti nebo pro zménu  parametrd.

Svorka vicefunkéniho vstupu je zapnuta : }
Bé&hem komunikace je mozné fizeni povelem RUN pouze z ménice. Ridici
PLC) Ize pozit pro ¢teni parametrd.

jednotku (PC nebo

e) Fn56-Fn58=11: Zakaz zrychlovani- zpomalovani
Po obdrzeni signalu zastavi méni¢ zrychlovani nebo zpomalovani.
Pro vypnuty signal RUN, je pFikaz pro zastaveni zrychlovani nebo zpomalovani neuginny. Cinnost
meénice je znazornéna na nasledujicim obrazku.

RUN I. I
Z&kaz
zrychlovani - -
zpomalovani C o
8
f(H2)
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f) Fn56-Fn58 =12, 13: Povely UP/DOWN (NAHORU/DOLU)
Cinnost ménice je znazornéna na nasledujicim obrazku.

RUN I I
uP . [ '
DOWN :
)

f (Hz)

v

(1) Tato funkce je Uc¢inna pouze pfi Fn 11 = 3.

(2) Je-li Fn 03 = Oxxx, méni¢ bude zrychlovat po pfikazu béh na frekvenci udanou Fn 25 a na ni
setrva. Po pfikazech UP/DPWN bude méni¢ zrychlovat nebo zpomalovat jak je znazornéno na
predchozim obrazku. Po ukonéeni pfikazu béh, bude méni¢ zpomalovat a to podle nastaveni
Fn 44. Posledni frekvence pred ukoncenim béhu se zaznamena jako hodnota Fn 25. Vstupy
pfikazt UP/DOWN budou netéinné pro stav STOP.

(3) Je-li Fn 03 = 1xxx, méni¢ startuje z nulové frekvence, pfikazy UP/DOWN pusobi stejné jak je
popsano v (2). Po ukonéeni pfikazu béh, pfechazi frekvence po sestupné rampé na nulu.

(4) Prikazy UP/DOWN jsou neucinné pii sou¢asném plisobeni na bobé tlacitka.

Fn 59 —Fn 60 : Rezerva
Fn 61 : Vicefunkéni vystup, blize viz Fn 08
Fn 62 —Fn 64 : Rezerva

Zakazané frekvence

Fn 65 : Nastaveni zakazané frekvence 1 : 0 — 400 Hz

Fn 66 : Nastaveni zakazané frekvence 2 : 0 — 400 Hz

Fn 67 : Nastaveni zakazané frekvence 3 : 0 —400 Hz

Fn 68 : Nastaveni zakazaného pasma frekvenci : 0 — 400 Hz
Priklad :

Predpokladejme nastaveni: Fn 65 = 10 Hz, Fn 66 = 20 Hz, Fn 67 =30 Hz, Fn 68 =2 Hz

Rozsahy ve kterych dojde k preskoceni frekvence : 10 Hz +2 Hz =8 — 12 Hz
20Hz +2Hz=18-22Hz
30Hz +2 Hz =28 -32 Hz




Elektronicka tepelna ochrana (motoru a ménice) (Fn 69 - Fn71)

Fn 69 :xxx0 : Elektronicka tepelna ochrana motoru u¢inna
xxx1 : Elektronicka tepelna ochrana motoru neucinna
xx0x : Tepelna elektronicka charakteristika v souhlasu se standardnim
xx1x : Tepelna elektronicka charakteristika v souhlasu se specialnim
x0xx : Ochrana proti pfetizeni OL : 103 % trvale, 150 % po 1 minutu
x1xx : Ochrana proti pfetizeni OL : 113 % trvale, 123 % po 1 minutu
0xxx : VoIny dobéh pfi zaplGsobeni tepelné ochrany
1xxx : Pokrac¢ovani v ¢innosti po zaplsobeni tepelné ochrany

motorem
motorem

Fn 70 : Referencni proud tepelné elektronické ochrany

Jmenovity proud motoru

Fn 71 : xxx0 : volny dobéh pfi zaplsobeni tepelné ochrany
xxx1 : pokracovani v ¢innosti pfi zapusobeni tepelné ochrany

1.  Funkce tepelné elektronické ochrany motoru

a) Fn 69 =x0xx: Ochrana motoru pfi normalnim zatizeni
Kdyz vystupni proud ménice presahne 103 %, uvede se do funkce
Ochrana motoru je nastavena na 150 % po dobu jedné minuty. Po jedné
k odpojeni motoru a na displeji se zobrazi OL1. Blize viz  kfivka 1 obr. 4.
Fn 69 = x1xx : Ochrana motoru pfi rdzovych zménach zatéze
(pumpy, ventilatory a pod.) Kdyz vystupni proud méni¢e presahne 113 %
elektronicka tepelna ochrana.
Ochrana motoru) je nastavena na 123 % po dobu jedné minuty. Po
k odpojeni motoru a na displeji se zobrazi OL1.

elektronicka tepelna ochrana.
minuté dochazi

uvede se do funkce

jedné minuté dochazi

b) Pfi nizkych otackach motoru se zhorSuje odvod tepla. Podle toho je za- potfebi nastavit tepelnou
ochranu. Kfivka 1 viz obr. 4 musi pfejit na kfivku 2. Pro ochranu motoru je zapotfebi vhodné nastavit
Fn 05 a Fn 69.
¢) Pro Fn 69 = xx0x, Fn 05 = 18 se nastavuje Fn 37 na jmenovitou frekvenci motoru.
d) Fn69=0xx0:
Po zapusobeni elektronické tepelné ochrany se odpojuje vystupni tranzistorovy blok a blika OL1.
PFi opétovném startu ménice je nutné pouzit tlacitko RESET na panelu, nebo pfi dalkovém fizeni
pouzit kontakt RESET, svorkovnice TM2.

Fn 69 = 1xx0 :
Po zaplsobeni elektronické tepelné ochrany méni¢ pokracuje v ¢innosti a na
doby nez proud motoru poklesne pod 103% nebo  113% v zavislosti na Fn 69.

displeji blika OL1 do
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2. Funkce elektronické tepelné ochrany ménice

a) Méni¢ pokracuje v ¢innosti, je-li vystupni proud pod hodnotou 110% jmenovitého proudu ménice.
Méni¢ je v ¢innosti po dobu jedné minuty, pokud je proudové pretizeni 150 % jmenovitého proudu.

b) Fn 71 = xxx0
Po zaplsobeni tepelné ochrany, se odpojuje vystupni tranzistorovy blok a na displeji blika OL2. Pfi
opétovném startu ménie je nutné pouzit tlacitko RESET na panelu, nebo pfi dalkovém Fizeni
pouzit kontakt RESET, svorkovnice TM2.
c) Fn 71 = xxx1:
Po zaplsobeni elektronické tepelné ochrany méni¢ pokracuje v €innosti a na
doby nez proud motoru poklesne pod 110% jmenovitého proudu.

displeji blika OL2 do

0, 0,
% A Specialni motor A)A Standardni motor % A Standardni motor
100f-- .
o a
Hz Hz Hz
£ - B - B
6 20 50 20 60
Obr. 1
Obr.2 Obr. 3
4 Minuty Charakteristika
tepelné ochrany

1150 %
Procenta proudu =

Funkce zvyseni momentu (Fn 71 —Fn 73)

Fn 71 : xOxx : ZvySeni momentu umoznéné
x1xx : ZvySeni momentu neumoznéné

Fn 72 : Procentualni zvySeni momentu (0 az 10 %)

Fn 71 = xOxx : U zavislosti U/f, viz Fn 5 je mozno v bodech B a C zvyseni,
Fn 72.
Fn 71 =x1xx:

které je udano

Zvyseni momentu neni mozné




Fn 73 -Fn 74 : Rezerva

Kompenzace skluzu

Fn 75 : Proud nezatiZzeného motoru
Fn 76 : Jmenovity skluz motoru

Kompenzace skluzu = [(vystupni proud — Fn 75)/(Fn 70 — Fn 75)] x Fn 76
PFiblizna hodnota Fn 76 = Fn 36/120 x (synchronni rychlost motoru — jmenovita rychlost)

Poznamka

Fn 36 = Pocet poli motoru

Fn 70 = Jmenovity proud motoru

Synchronni otacky motoru = 120/Fn 36 x (frekvence napajeciho napéti)

Momentové pretizeni — nastaveni

Fn 77 : xxx0 : Neumoznéna detekce momentového pretizeni
xxx1 :Umoznéna detekce momentového pretizeni, pfi pretizeni je na
hlaseni OL3
xx0x : Ochrana mozna pfi nastavené frekvenci
xx1x : Ochrana mozna béhem trvalého provozu
x0xx : Cinnost méniée pokraduje pfi detekci momentového pretizeni
x1xx : Volny dobéh motoru pfi momentovém pretizeni

displeji

30 — 300 %
0-25s

Fn 78 : Uroveni detekce pretiZeni :
Fn 79 : Doba detekce momentového pretizeni :

1. Definice momentového pretizeni
Vystupni proud dosahuje vysSi uroven, nez je Uroven pretizeni udana procentualné funkci Fn 78 a
to po dobu udanou Fn 79.

2. Fn77=x0x1:
Pokud nastane momentové pretizeni, méni¢ pokracuje v ¢innosti a blika OL3
proud poklesne pod hodnotu udanou Fn 78.

a to po dobu nez

Fn 77 =x1x1:

Pokud nastane momentové pretizeni, méni¢ odpoji koncovy tranzistorovy blok a blika OL3. P¥Fi
opétovném startu nutno stisknout tlacitko RESET na  panelu nebo pfi dalkovém fizeni sepnout kontakt
RESET na svorkovnici ~ TM2.

3. Je-li Fn 61 (fizeni vicefunkéniho vystupu) nastaveno na 05, je na multifunkénim vystupu signal o
momentovém pretizeni. Logicky signal o] momentovém pretizeni je mozny pouze pfi Fn 77 =
XXx1.

| Fn 80, Fn 81 : Definice S kfivky, blize viz Fn 01
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Rezim energetické uspory — nastaveni

Fn 82 : xx00 : Rezim Uspory energie nemozny
xx01 : Rezim Uspory energie fizeny z multifunk&nich vstupd
Rizeni je mozné pouze na nastavené frekvenci

Fn 83 : Uginnost energetické Uspory 0 —100 %

1. Tato funkce je hlavné pouzitelna u Cerpadel a ventilatord, nebo zatézi s velkym momentem
setrvacnosti. V téchto aplikacich je potfebny velky zabé&rovy moment, ale pfi konstantni rychlosti je
pozadovany moment podstatné mensSi. Funkce Fn 83 muze byt pouzita pro nastaveni uspory
energie, kdy se snizi velikost vystupniho napéti a tim dojde k uspofe elektrické energie.

2. Funkce uspory elektrické energie je mozna pouze pro Fn 56 — Fn 58 = 08 nebo 24.

3. Fn82=xx01, Fn56 — Fn 58 =08
Je-li svorka vicefunkéniho vstupu zapnuta, vystupni napéti bude postupné snizovano na hodnot : (
predchozi napéti) x Fn 83. Po vypnuti svorky vicefunkéniho vstupu se napéti vrati na puavodni
hodnotu.

Fn 84 — Fn 91 : Casovaée, moznost éasovani, doby éasovani, blize viz Fn 17

Ochrana proti vibracim motoru — nastaveni

Fn 92 : Doba ochrany proti vibracim : 1-100
Fn 93 : Zesileni ochrany proti vibracim : 0 — 100 %
Fn 94 : Zakladni nastaveni ochrany : 0-30 %

1. Nastavenim Fn 92 (nastavuje po jednotkach, jednotka = 2 ms) na 1/4 cyklu vibraci stroje Ize
dosahnout optimalni vlastnosti.
2. Nastavenim Fn 93 podle amplitudy vibraci, Ize omezit vibrace na minimum.

Fn 95, Fn 96 : Rezerva




Rizeni funkce chybového kontaktu (CHK)

Fn 97 : xxx0 : CHK neni uveden do &innosti béhem automatického opétovného startu

xxx1 : CHK je uveden do €innosti béhem automatického opétovného startu

xx0x : CHK neni uveden do &innosti béhem detekce kratkodobého vypadku
napéti sité

xx1x : CHK je uveden do ¢innosti béhem detekce kratkodobého vypadku napéti
sité

x0xx : CHK neni uveden do ¢innosti po signalu pro vnéjsi nouzové zastaveni

x1xx : CHK je uveden do ¢€innosti po signalu pro vnéjsi nouzové zastaveni

Oxxx : CHK neni uveden do ¢innosti po signalu pro odpojeni tranzistorového
vystupniho bloku

Ixxx : CHK je uveden do cinnosti po signalu pro odpojeni tranzistorového

vystupniho bloku

Fn 98 : xxx0 : CHK neni uveden do €innosti po signalizaci momentového pretizeni (OL3)
xxx1 : CHK je uveden do ¢innosti po signalizaci momentového pretizeni (OL3)
xx0x :  CHK neni uveden do €innosti po aktivaci elektronické tepelné ochrany

motoru (OL1)
xx1x : CHK je uveden do €innosti po aktivaci elektronické tepelné ochrany

motoru (OL1)
x0xx : CHK je normalné rozepnuty (N/O)
x1xx : CHK je normalné zapnuty (N/C)

Oxxx : CHK neni uveden do Cinnosti je-li pouzita elektronicka tepelna ochrana
motoru

1xxx : CHK je uveden do ¢innosti je-li pouzita elektronicka tepelna ochrana
motoru
Fn 97 = xxx0 : Bé&hem automatického restartu ménic¢e neni chybovy kontakt uveden do
¢innosti (s vyjimkou OL1, OL2, OL3) az do doby, nez se Fn 35 (doba opétovného
automatického startu) zmensi na hohnotu 0.

Fn 99 : Rezerva

Zpusoby sériové komunikace ( Fn 99 — Fn 102)

Fn 100 : Identifikacni adresa ménice 1 1-32
Fn 101 : Rychlost komunikace 0/1/2/3 (4800/9600,19200,38400 Bd)
Fn 102 : Datové slovo :

xxx0 : 1 stop bit X0xx : bez parity
xxx1 : 2 stop bity x1xx : s paritou
xx0x : suda parita Oxxx : 8 datovych bitd
xx1x : licha parita 1xxx : 7 datovych bitt

1. Rozhrani RS 485 : Je vyzadovana samostatna interfaceova jednotka
a) Jeden pocita¢ nebo PLC fidi jeden ménic, identifikacni adresa je uréena Fn 100.
b) Jeden pocita¢ nebo PLC fidi vice ménict, maximalné 32.
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2. Rozhrani RS 232 : Je vyzadovana samostatna interfaceova jednotka

Poznémky :

a) Rychlost komunikace musi byt stejna jak u ménice, tak u PC nebo PLC.

b)  Pro komunikaci je pouzit kod ASCII.

c¢) Fn 10 a Fn 11 budou neucinné pro éinnost ménice a pro fizeni frekvence v reZimu komunikace.

d) PC nebo PLC vyZaduje automaticky data o stavu (STATUS ménice). Jedna se o vystupni napéti,
napéti meziobvodu, vystupni proud a frekvenci.

e) Popis sériové komunikace vcetné protokolu pro rozhrani RS 232 a RS 485 je v samostatnych
manuélech.

Fn 103 - Fn 122 : Rezerva

Tovarni nastaveni : Fn 123

1. V8echny parametry ménice pfechazeji do tovarniho nastaveni pro Fn 123 = 1111
Prehled hodnot dulezitych funkci po tovarnim nastaveni :
Fn 05 =09, Fn 06 = 60, Fn 37 =60, Fn 39 =3

3. VSechny parametry ménice pfechazeji do tovarniho nastaveni pro Fn 123 =1110
(doporucuje se pri fizeni frekvence v rozsahu 0 — 50 Hz)
Prehled hodnot dulezitych funkci po tovarnim nastaveni :
Fn 05 =00, Fn 06 =50, Fn 37 =50, Fn 39 =2,5

Verze mikroprocesoru (Fn 124 )

Chybové sekvence (Fn 125)

Sekvence tfi poslednich chybovych hlaSeni je ukladana do paméti EEPROM. V paméti se listuje pomoci
tlaCitek A V.

Pfiklad chybovych hlaseni :

1. LV-C: Nizké napajeci napéti

2. 0OC-d: Proudové pretizeni béhem zpomalovani

3. ----: Nenizéapis o chybé



Sekce 5

Indikace chyb

5.1  Chyby které nemohou byt nulovany pfi ruénim provozu

Kod Vyznam Pravdépodobna pfri€ina Co délat ?

CPF Chyba software CPU Poruchy v dasledku Zapoaijit tlumici ¢leny ke véem
ruivého napéti kontaktim a civkam stykacu

EPR Chyba paméti EEPROM |Poskozena pamét Zaslete ménic¢ k opravé
EEPROM

Lv Nizké napajeci napéti  |1. Vstupni napéti je pod 1. Zajistit spravné nabijeci napéti
dovolenou mezi
2. Pfepalena pojistka 2. ZaSlete ménic¢ k opravé
nebo poskozen nabijeci
odpor
3. Je poskozen obvod
detekce napéti

OH Tepelné pretizeni 1. Je poskozen obvod 1. ZaSlete méni¢ k opravé

detekce teploty

2. Okolni teplote je pfrilis
vysoka, neni zajisténa
ventilace

2. Snizte teplotu okoli, zlepSete
ventilaci
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5.2 Chyby které mohou byt automaticky nulovany, nebo chyby které Ize

nulovat ruéné

Kod Vyznam Pravdépodobna pfi€ina Co délat ?
0oC-S Proudové pretizeni 1. Zkrat ve vinuti motoru 1. Zkontrolujte motor
pfi startu ménice 2. Zemni zkrat vinuti motoru |2. Zkontrolujte isolaéni odpor
3. Poskozen vystupni vinuti
tranzistorovy modul 3. ZaSlete ménic k opravé
OC-A Proudové pretizeni 1. Je nastavena kratka 1. Prodluzte dobu rozbéhu
pfi rozbéhu ménice doba rozbéhu
2. Je nastavena nevhodna 2. Nastavte vhodnou
zavislost U/f zavislost U/f
3. Ménic¢ je vykonové 3. Vyberte ménic s vy$sim
poddimenzovan vykonem
oc-C Proudové pretizeni 1. Dochazi k razovym 1. Zkontrolujte zatéz
pfi konstantnim béhu zménam zatéze
ménice 2. Dochazi ke zménam 2. Zkontrolujte napajeci napéti
vstupniho napéti
oC-d Proudové pretizeni 1. Je nastavena kratka 1. Prodluzte dobu zpomalovani
pfi zpomalovani méni€e  |doba zpomalovani
OC-b Proudové pretizeni 1. Je nastavena pfilis 1. Snizte frekvenci brzdéni
pfi brzdéni vysoka frekvence zacatku
brzdéni
2. Brzdné napéti je pfili§ 2. Snizte brzdné napéti
vysoké
3. Doba brzdéni je pfilis 3. Zkratte dobu brzdéni
dlouha
ovV-C Zvyseni napéti v 1. P¥ili§ kratka doba 1. Prodluzte dobu zpomalovani
meziobvodu pfi zpomalovani pfi vysokém Pouzijte brzdny odpor mensi
zpomalovani momentu setrvacnosti ohmické hodnoty
2. Kolisani vstupniho napéti |2. Pouzijte tlumivku v napajecim
pfivodu.
Volte méni¢ vétsiho vykonu.
Lv-C Snizeni napéti pfi 1. Vstupni napéti je nizké 1. Prodluzte dobu Fn31
konstantni rychlosti 2. Kolisani vstupniho napéti |2. Zapojte tlumivku do napajeciho
privodu.
OH-C Tepelné pretizeni pfi 1. PFili§ vysokeé zatizeni 1. Kontrolujte zatéz

konstantni rychlosti

ménice
2. Prili§ vysoka teplota okoli

2. Snizte okolni teplotu nebo
zlepsSete ventilaci




5.3 Chyby které mohou byt nulovany ruéné ale nemohou byt nulovany automaticky

Kod Vyznam Pravdépodobna pfic¢ina Co délat ?
ocC Proudové pretizeni v Porucha obvodu detekce ZaSlete méni¢ do opravy
rezimu STOP proudu

oL1 Pretizeni motoru 1. Pili§ vysoka zatéz 1. Volte méni¢ o vy§Sim vykonu
2. Nevhodna zavislost U/f 2. Nastavte optimalni U/f
3. Nespravné nastavené 3. Nastavte spravné Fn69, Fn70
funkce Fn69, Fn70

OL2 Pretizeni ménice 1. PFili§ vysoka zatéz 1. Zvolte vétsi vykon ménice
2. Nespravné nastaveni 2. Nastavte optimalni U/f
Zavislosti U/f

oL3 Pretizeni od momentu 1. Prili§ velka zatéz 1. Zvolte vétsi ménic
2. Nevhodna zavislost U/f 2. Nastavte optimalni U/f
3. Chybné nastavené 3. Nastavte spravné Fn78, Fn79
funkce Fn78, Fn79

5.4 Indikace specialnich stavi

Kaod Vyznam Popis indikace
STPO Zastaveni Fn11=0, nebo 3, Fn7<0.1Hz a nastavena frekvence<0.1Hz
nulova rychlost Fn11=1, nebo 2, Fn7<Fn6/100 a nastavena frekv.<Fn6/100
STP1 Neni mozny pfimy start 1. Je sepnut dalkovy kontakt RUN (Fn10=1) a je zakazan
ménice pfimy start (Fn16=XXX1). Méni¢ nemuze startovat (viz. Fn16)
2. Méni¢ muze startovat pfi Fn16=XXX0
STP2 Povel pro nouzové 1. Nouzové zastaveni tla¢itkem z ovladaciho panelu, Fn10=1,
zastaveni tlacitkem pii stisknuti tlacitka STOP, Fn48=XX0X). Méni¢ zastavi zpus.
STOP uréenym Fn44. Ménic Ize restartovat po vypnuti tlacitka RUN
a jeho opétovném sepnuti.
2. Méni¢ komunikuje po seriové lince a Fn48=XX0X.
Po stisknuti tlacitka STOP zastavi méni¢ zplisobem uréenym
Fn44 a na displeji se zobrazi STP2. Pro opétovny start musi
pocita€ vyslat povel STOP nasledovany povelem RUN.
3. Tlag. STOP nelze pouzit pro nouz. zastav. Pfi Fn48=XX1X
E.S. Nouzové zastaveni Nouzové zastaveni tlacitkem pfipojenym ke vstupdm
Povel dalkovym tlagitkem |svorkovnice TM2.
Méni¢ bude zpomal. do STOP a na displeji bude hlaseni E.S.
b.b. Odpojeni koncového Externi signal pro odpojeni vykonového tranzistorového bloku

tranzistorového bloku

Podrobnéji viz. Fn56-Fn58
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5.5 Indikace poruch pfi fizeni z ovladaciho panelu

Kod Vyznam Pravdépodobna pfi€¢ina Co délat ?

LOC Uzavieni parametrd 1.Pokus zménit parametry 1. Nastavit Fn04=XXX0, XX0X
nebo frekvenci pfi
Fn04=XXX1 nebo XX1X
2. Pokus o reverzaci REV 2. Nastavit Fn03=X0XX
pfi FNO3X1XX

Err1 Chyba operace 1. Pokus zménit frekvenci 1. Nastavit Fn11=0
tlagitky UP, DOWN
kdyz Fn11>0
2. Pokus zménit Fn124. 2. Funkci Fn124 nelze ménit
Pokus o zménu funkci, které [3. Zménit tyto funkce pouze ve
nelze ménit v pribéhu stavu STOP
¢innosti ménice

Err2 Chyba nastaveni 1. FnO7 je v rozsahu Fn65 1. Frekvence FnO7 je v rozsahu
Fn68, Fn66+-Fn68 nebo zakazanych frekvenci, nastavte
Fn67+-Fn68 spravnou hodnotu
2. Fn06<=Fn07 2. Fn06>Fn07
3. Fn70<=Fn75 3. Fn70>Fn75
4. Fn06>=Fn28 4. Fn27<Fn28

Err3 Chyba nastaveni 1. Zavislost U/f je pfilis 1. (Fn38-Fn40)/(Fn37-Fn39)<=65
strma pfi Fn05=18 (Fn40-Fn41)/(Fn39-0,1)<=65
2. Analogovy signal pro 2. (Fn06-Fn26)/(Fn28-Fn27)<=65
nastaveni frekvence je
pfili§ strmy

Err4 Chyba nastaveni Nespravné nastaveni Fn37>Fn39>0,1Hz
Fn37-Fn4l Fn38>=Fn40>=Fn41

Err5 Chybné nastaveni 1. Parametry mimo povolené |1. Nastavte pfed komunikaci

parametrl meze spravné parametry

2. Zména Fn101 nebo 2. Fn101 a Fn102 je tfeba
Fn102 v pribéhu komun. ménit pfed komunikaci

Erré Chyba komunikace 1. Chyba zapojeni 1. Zkontrolujte zapojeni
2. Nespravné parametry 2. Nastavte spravné Fn101,102
3. Checksum chybny 3. Chyba v komunikace
4. Chybi propojka 4. Propojte PIN1 a 2 konektoru

CON12
Err7 Chyba nastaveni 1. Pokus o zménu Fn00 1. Viz popis Fn00

parametr(i

nebo Fn96
2. Hodnota Fn96 je mimo
pfipustné meze

2. Zkontrolujte napéti meziobvodu
provadi se v odborném servisu




Sekce 6 Udrzba

Méni¢ nevyzaduje od uzivatele zadnou odbornou udrzbu. Zakladnim predpokladem spolehlivého
provozu je montaz dle pokynd uvedenych v sekci instalace. BEhem provozu méni¢e musi uZivatel
kontrolovat :

a) Utazeni Sroubl na svorkovnicich TM1a TM 2,
b)  zapraseni vnitfni ¢asti ménice, pokud se méni¢ nachazi v praSném prostfedi.

V pfipadé zapra$eni vnitfnich ¢asti, musi uzivatel odstranit prach a to nejlépe Stétcem, nebo proudem
vzduchu. Stejné tak musi vycistit i ventilatory.

Pred otevfenim krytu musi byt méni¢ odpojen od napajeni. Kryt Ize sejmout az zhasne kontrolni dioda
LED, ktera se nachazi v blizkosti silové svorkovnice TM1. V pfipadé, kdy pracovnik tuto diodu nevidi
(napriklad nastala porucha diody), je tfeba po vypnuti méni¢e vyckat po dobu minimalné 5 minut, az se
vybiji naboje na kondenzatorech v meziobvodu. Otevieni ménice, jeho €isténi a kontroly svorkovnic
muze provadét pracovnik s minimalni kvalifikaci dle §6, vyhlasky 50, 1978 Sb..

U ménicud, kde se pouzivaji ventilatory je zapotfebi po 15.000 hodinach provozu jejich vyména. Po této
dobé, se také doporucuje kontrola parametri ménic¢e v odborném servisu, (zajistuje dodavatel).

Upozornéni

Pfi zavadé ménice kontaktujte dodavatele. Vzadném pfipadé neprovadéjte opravu vlastnimi
silami. Neodborny zasah do ménice, mize zpusobit poruchy nékterych drahych polovodi¢ovych
prvka a tim zvysSeni ceny opravy.
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Pfiloha A

Brzdné odpory, narazové tlumivky

Typ ménice Brzdny Brzdny | Typ brzdného | Narazové tlumivky
tranzistor | moment odporu Proud | Indukénost
(A) (mH)
N2-2P5-M A 20% BRN2-201 5 10
N2-201-M A 20% BRN2-201 5 10
N2-202-M A 20% BRN2-202 10 6
N2-203-M A 20% BRN2-203 20
N2-401-M3 A 20% BRN2-401 5 10
N2-402-M3 A 20% BRN2-402 10 6
N2-403-M3 A 20% BRN2-403 10
N2-405-M3 A 20% BRN2-405 10 4
N2-408-M3 A 20% BRN2-408 20 1,6
N2-410-M3 A 20% BRN2-410 20 1,6
N2-415-M3 X 20% XX 24 0,76
N2-420-M3 X 20% XX 32 0,58
N2-430-M3 X 20% XX 43 0,42
Vysvétlivky :

A - Brzdny tranzistor je soucasti ménice

X - Brzdny tranzistor neni sou¢asti ménice

XX - U ménice je zapotfebi pouzit samostatnou brzdnou jednotku




Brzdné odpory
Typ ménic¢e | Typ brzdného | Specifikace odporu P¥ikon motoru
odporu (W) (Ohm) (kW)
N2-2P5-M BRN2-201 60 200 0,37
N2-201-M BRN2-201 60 200 0,75
N2-202-M BRN2-202 150 100 15
N2-203-M BRN2-203 200 70 2,2
N2-401-M3 BRN2-401 60 750 0,75
N2-402-M3 BRN2-402 150 400 15
N2-403-M3 BRN2-403 200 250 2,2
N2-405-M3 BRN2-405 300 150 3,7
N2-408-M3 BRN2-408 500 100 55
N2-410-M3 BRN2-410 600 80 7,5
Rozmeéry brzdnych odport
Rozméry v mm
Typ odporu L1 L2 L3 w H
BRN2 -201
BRN2- 401 115 100 80 40 20
BRN2 - 202
BRN2 - 402 215 200 175 40 20
BRN2 - 203
BRN2 - 403 165 150 125 60 30
BRN2 - 405 215 200 175 60 30
BRN2 - 408
BRN2 - 410 335 320 295 60 30
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L1

Rozmérovy vykres a doporuc¢ené umisténi brzdnych odport

L3

INVERTOR

Brzdny odpor

Min. 5 ¢




Pfiloha B1
Kompenzaéni tlumivky v meziobvodu ménice

Pouziva se pro zlepSeni u€iniku, neni nutné pro funkci ménice

Typ ménice Specifikace kompenzacni tlumivky
Proud (A) Indukénost (mH)
N2-415-M3 29 2,6
N2-420-M3 38 19
N2-430-M3 57 1,3

Pfiloha B2
Odrusovaci filtry ;
(Pouzitim filtrd se dosahne odruseni tfidy B, dle CSN EN 55 022)

Typ ménice Sitové napajeni Typ filtru
N2-2P5-M 230V/50Hz, L1, N, PE 1FL6B
N2-201-M
N2-202- M 230V/50Hz, L1, N, PE 1FL10B
N2- 203 -M
N2- 401-M3

N2- 402-M3 3 x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE 3FL6B
N2-403-M3

N2-405-M3 3 x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE | 3FL10B

N2-408-M3 3FL16B
N2-410-M3 3 x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE
N2-415-M3 3FL25B

N2-420-M3 3 x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE | 3FL40B

N2-430-M3 3 x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE | 3FL60B
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Priloha C
Zemni ochrana motoru

Zemni ochrana motoru zabrariuje poskozeni vystupnich vykonovych tranzistord pfi napétovém
prarazu vinuti motoru na kostru. Princip ochrany vychazi z toho, Ze soucet proudu v trojfazové soustavé
je nulovy.

U novych provedeni méni¢l typové fady N2 je ochrana vystupnich vykonovych tranzistor( pfi
nadproudu feSena elektronicky. V jednotlivych vystupnich fazich ménie jsou zapojeny bezkontaktni
snimace proudu. Elektronicka ¢ast vyhodnocuje velikosti proudl a jejich symetrii. V pfipadé zemniho
zkratu ve vinuti motoru , nebo pfi nesymetrii vystupnich proudu vétsi jak 20% se odpoji vystupni
tranzistory.

Poznémka :
U star$i verze méni¢i se pro ochranu vystupu ménice pfi zemnim zkratu u motoru pouziva pfidavny
souctovy transformator oznacovany jako krouzek ochrany ZTC. Informace o verzi méni¢e poda dodavatel.



Priloha D
Shoda s pozadavky norem

Ménice frekvence spadaji mezi stanovené vyrobky u kterych musi dovozce prokazat shodu s pozadavky

norem dle Zakona &. 22/1997 Sb. o technickych pozadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni
nékterych zakonu.

Méni¢e musi splhovat :

1. Pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu. Tyto pozadavky jsou stanoveny Nafizenim viady
CR ¢. 169/1997 Sb..

2. Technické pozadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti. Tyto pozadavky jsou stanoveny
NafFizenim viady CR ¢&. 168/1997 Sb.

U vSech dodavanych méni¢tu fady N2 byly provedeny zkouSky elektromagnetické kompatibility a
elektrické bezpeénosti dle platnych evropskych norem ve zku$ebnach akreditovanych TUV Rheinland,
KéIn, SRN. Na zakladé provedenych zkouSek byly vystaveny certifikdty o shodé s pozadavky norem.
Uvedené materialy ma dovozce k dispozici a mize je vSem zajemcum predlozit.

Na podkladé vySe uvedenych materialt vypracoval dovozce dle §13, odst. 2, zakona ¢&. 22/1997 Sh. a
nafizeni viady CR &. 167/97 a &. 168/97 nasledujici prohlaseni o shodé :

1. Prohlaseni o shodé vyrobk s normami pro elektromagnetickou kompatibilitu

2. Prohlaseni o shodé vyrobkl s normami pro bezpeénost elektrickych zafizeni

Uvedena prohlaseni o shodé predlozi dovozce na vyzadani vdem zajemcum.

Piehled norem které splfiuji ménice frady N2

1. Elektromagneticka kompatibilita
Elektromagnetické vyzarovani

EN 50081- 1 (1992) : Elektromagnetické vyzafovani
Cast 1 : Prostfedi obytné, obchodni a lehkého primyslu

EN 55022 : 1964, tfida B: (jsou pouzity pfedepsané filtry)
EN 61000-3-3 : 1995

Elektromagneticka odolnost
EN 55082-2 (1995): EMC - Elektromagneticka odolnost
Cast 2 : Prdmyslové prostredi

EN 61000-4-2/IEC 1000-4-2 : 1995
EN 61000-4-4/IEC 1000-4-4 : 1995
EN 61000-4-8/IEC 1000-4-8 : 1993
ENV 50140/IEC 1000-4-3 : 1995
ENV 50141/IEC 1000-4-6 : 1996

Poznamka : ;
VySe citované evropské normy byly pfevzaty prekladem jako CSN.
Pfevodni tabulka norem
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EN 50081- 1 :1992 CSN EN 50081- 1 : 1994

EN 55082-2 :1995 CSN EN 55082-2 : 1997

EN 55022 : 1964 CSN EN 55022 : 1964,

EN 61000-4-2 : 1995 CSN EN 61000-4-2 : 1997

EN 61000-4-4 : 1995 CSN EN 61000-4-4 : 1997

EN 61000-4-8 : 1993 CSN EN 61000-4-8 : 1996

IEC 1000-4-3 :1995 CSN EN 61000-4-3 : 1997

IEC 1000-4-6 : 1996 CSN EN 61000-4-6 : 1997

2. Elektricka bezpecnost

CSN EN 50178 1999

instalacich

Elektronicka  zafizeni pro pouziti ve  vykonovych

CSN EN 60204 : 1995 Bezpe&nost strojnich zafizeni.
Elektricka zafizeni pracovnich stroju
Cast 1 : VSeobecné pozadavky

Pfiloha E

Prakticka doporuceni pro instalaci ménicu

1. Zapojeni motoru

U jednofazové napajenych ménicha se ve vétSiné pfipadd pouziva zapojeni motoru do trojuhelniku. U
tfifazové napajenych ménict je mozné zapojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku a to podle typu motoru a
doporuceni vyrobce.

PFi vybéru méni€e a motoru se vychazi ze zakladni specifikace uvedené v kap. 2.4.1. Pfi jmenovitém
zatizeni motoru je zapotfebi kontrolovat fazovy proud motoru, ktery nesmi prekro¢it mezni hodnoty
stanovené pro pfislusny typ ménice a uvedeny v citované kapitole.

2. Paralelni zapojeni motorti na vystupu ménice

Na vystupu ménice je mozné zapojit nékolik motord paralelné. Pfi paralelnim zapojeni je zapotfebi dle
pozadavku ¢l. 7.3 normy CSN EN 60204 zapojit u kazdého motoru tepelnou ochranu. Doporu€uje se
pouzivat maximalné 5 motord (pocet motord neni omezen, ale pfi velkém poctu staci porucha u jednoho
motoru a je vyfazen z funkce cely systém pohond).

Volba vykonu ménice :

Pw

%
=
N
™M
Y
=~

Kde zna¢i: Py - Vykon ménice

P« - Vykon diléiho motoru, je paralelné zapojeno n motorud



3. Narazové tlumivky v napajecim privodu

Ke zmens$eni proudového narazu pfi pfipojeni k napajeci siti, k omezeni pfepétovych energetickych
razh ze strany napajeni a k omezeni pfechodovych razud pfi pfechodovych stavech meénice se doporucuje
zapojit do napajecich pFivodl tlumivky.

Na narazovych tlumivkach dochazi v ustaleném stavu k napétovému ubytku, ktery musi byt mensi nez
normami povolené ubytky v napajecich pfivodech. Norma pro elektrické rozvody v obytnych prostorech
CSN 332130 a norma pro elekirické instalace v primyslovém prostredi CSN 34 1610 pozaduje Ubytek
do 5% z napajeciho napéti pfi jmenovitém proudu. Dodavané tlumivky splfiuji tento pozadavek.

Funkci narazové tlumivky mGze prevzit napdjeci vedeni. Pfed instalaci méni¢e posudte impedanci
napajeciho vedeni a to z hodnoty odporu ochranné smyeky, definované CSN 33 2000-4-41. Je-li odpor
ochranné smycky v rozmezi uvedeném v nasledujici tabulce, neni nutné pouzivat v napajecich pfivodech
narazové tlumivky.

Nelze-li uvedeny pozadavek splnit je zapotfebi tlumivky pouzit

Typ ménice Odpor ochranné Typ ménice Odpor ochranné
Smycky (Q) Smycky (Q)

N2-2P5-M 0,8 -1,25 N2- 405-M3 0,6 -1,25
N2-201-M 0,6 -1,25 N2- 408-M3 06-1
N2- 202-M 0,5-1,25 N2- 410-M3 0,4-0,62
N2- 203-M 0,4-1,25 N2- 415-M3 0,2-04
N2- 401-M3 0,8-2 N2- 420-M3 0,2-0,3
N2- 402-M3 0,8-2 N2- 430-M3 0,15-0,2
N2- 403-M3 0,6 —1,25
Poznamka :

V pripadé, Ze odpor ochranneé smycky prekracuje horni hodnoty uvedené v tabulce je zapotiebi sniZit
velikost jistice. Musi byt spinény poZadavky na vypinaci ¢as dle CSN 33 2000-4-41.

4. Vedeni mezi motorem a ménicem

Spojovaci vedeni mezi ménicem a motorem muze byt provedeno nestinénym nebo stinénym kabelem.
V prostorech obytnych, kancelafskych a lehkého primyslu je zapotfebi pro spinéni pozadavkd normy
CSN EN 55022 pouzivat stinéné vedeni. Stinéni kabelu se doporuduje na strané ménice spojit
s ochrannou svorkou ménice a na strané motoru stinéni neuzemnovat. V Zzadném pfipadé neni dovoleno
pouzivat stinéni jako ochranny vodig.

Spojovaci kabel mezi méni€em a motorem musi byt Ctyfzilovy s jednou Zlutozelenou ochrannou zilou.
Ochranny vodi¢ je zapotfebi spojit na strané motoru s ochrannou svorkou, dale pak spojit s ochrannou
svorkou méni¢e. Ochranny vodi¢ dale pokra¢uje z méni¢e na svorkovnici PE podruzného rozvadéce,
nebo na svorku PE rozvadéce, ve kterém je méni€ instalovan. U odruSovaciho filtru je zapotfebi zajistit
propojeni ochranné svorky s ochranou svorkou méni¢e. Propojeni ochranného vodi¢e musi byt pfed
uvedenim ménice kontrolovano (propojeni : ochranna svorka motoru, ochranna svorka ménice, ochranna
svorka filtru, ochranna svorka rozvadéce).
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V pfipadé tfivodi¢ového kabelu Ize jako ochranny vodi¢ pouzit samostatny vodi¢, ktery je ve spoleéném
obloZeni s vodigi fazovymi, pfi¢emz minimalni prafez tohoto vodiée musi byt dle pozadavku CSN 33
2000-5-54 Cu/2,5 mm2

V zadném pfipadé nelze jako ochranny vodi¢ pouzit nahodné kovové konstrukce které jsou spojeny
s motorem.

1. Sinusovy filtr na vystupu ménice

U spojovacich vedeni mezi motorem a méniéem u stinénych kabelt délek nad 50 m a nestinénych
kabeld nad 100 m mohou vznikat na svorkach motoru u impulsniho napéti v rozsahu 0 — 30° elektrickych
a 150° — 180° elektrickych (porovnano se sinusovym prab&hem) napétové Spicky. K omezeni
napétovych Spicek je zapotfebi zapojit na vystup ménice sinusovy filtr. Vznik napétovych Spicek zavisi na
charakteru propojovaciho kabelu, zplsobu uloZeni a pouzitém motoru. Po instalaci méni¢e se
doporucuje méfeni napéti na svorkovnici motoru pomoci osciloskopu.

V pfipadé potfeby sinusovych filtri kontaktujte dodavatele ménice.

2. Ridici kabely a signalové vodi¢e

VSechny Fidici a signalové kabely musi byt prostorové oddéleny od silovych obvod(. Doporuéena
vzdalenost je vétSi nez 30 cm. PFi kFizeni fidicich kabell a silovych obvodu je zapotfebi orientovat kabely
navzajem kolmo.

Obvody Fizeni ménice splfiuji pozadavky na bezpe&na napéti SELV, uvedené v CSN 33 2000-4-41. P¥i
délce privodu k obvodim nad 1 m se doporucuje pouziti stinénych vodic¢t. Uzemnéni stinéni muze byt
provedeno v ménici, (spojeni s ochrannou svorkou), nebo v fidicim systému. U rozvadécu se doporucuje
spojeni s uzemnovaci svorkou skfiné.

3. Moznost pfepinani motort na vystupu ménice

V indukénim stroji (ve statoru a ve vzduchové mezefe) je nahromadéna znac¢na elektromagneticka
energie. Proto pfi preruSeni spoje mezi méni¢em a motorem, napfiklad pomoci stykae za chodu
motoru vznikaji napétoveé Spicky (prohofi oblouk na kontaktech stykace), které mohou poskodit tranzistory
ve vystupnim vykonovém obvodu. Z tohoto divodu neni dovolené rozpinat za chodu spojeni ménice a
motoru pomoci stykace.

Pfi instalacich se doporucuje pevné spojeni mezi méni¢em a motorem. Pouze ve zvlastnich pfipadech
se pripousti pfepinani motord na vystupu méni¢e pomoci stykace. Pro tento pfipad musi byt navrzena
fidici logika tak, aby pfepnuti motoru bylo provedeno pouze vklidovém stavu ménice, tj. pfi frekvenci
ménice f = 0 Hz. Dale pak fidici logika musi zajistit, Ze v pfipadé vypadku sitového napéti se styka¢ na
vystupu meénice odpoji az frekvence ménice klesne na nulu.



4. Brzdné odpory

Pfi navrhu pohonu s méni¢em frekvence nutno respektovat moment setrvaénosti motoru a moment

setrvacnosti zatéze. PFi zastavovani motoru mohou nastat nasledujici stavy :

a) Ménic¢ snizuje frekvenci po sestupné rampé, rampa je pomala a neprojevi se moment setrvacnosti
zatéze. NezvySi se napéti v meziobvodu ménice. V tomto pfipadé neni nutny brzdny odpor.

b)  Méni¢ snizuje frekvenci po sestupné rampé, rampa je rychla a energie v motoru zpusobi zvyseni
napéti v meziobvodu. Je nutné pouzit brzdny odpor.

c) Méni¢ snizuje frekvenci po sestupné rampé a uplatni se moment setrvac¢nosti zatéze. Motor pfechazi
do generatorového rezimu. Je nutné pouzit brzdny odpor.

Ve vétsiné aplikaci se doporucuje pouziti brzdného odporu i kdyZ tento odpor neni vyuzity. Chrani viak
méni¢ v pfipadé prechodovych a poruchovych stavl, napfiklad pfi vypnuti napajeciho napéti a
maximalnich otackach ménice. Pouze v pfipadech, kdy je pouzita zatéz s malym momentem setrvacnosti,
napriklad prevodovky, vytlatné Sneky a pod. je mozno brzdny odpor vynechat. Je vSak nutné pred
uvedenim zafizeni do trvalého provozu kontrolovat napéti v meziobvodu ménice pfi zastaveni a vypadku
sitového napéjeni.

Kritérium pro pouziti brzdného odporu :
Ms < 0,2My
Ms - Moment setrvacnosti zatéze a motoru

Mwm - Moment motoru
V pfipadé, Ze je splnén uvedeny vztah, neni zapotfebi pouzivat brzdny odpor.

Kde znadi :

Priloha F
Zakladni informace pro uzivatele

Jsou podany zakladni informace o prvnim zapojeni ménice a nastaveni zakladnich uzivatelskych funkci.
Priloha je vénovana uzivatelim, ktefi si poprvé zakoupili frekvenéni méni¢ TAIAN typové fady N2.

1. Pfipojeni ménice k napajeci siti

Pripojovat méni¢ k napajeci siti, jeho programovani a ovéfeni mize provadét pouze osoba
s kvalifikaci minimalné dle §6, vyhlasky 50/1978 Sb.
U ménicua s jednofazovym napajenim 230V/50 Hz zapojte méni¢ dle typového schéma na obrazku strana
8. Napajeci fazi pfipojte pres jisti¢ FS1 narazovou tlumivku TL1 a odruSovaci filtr na vstupni svorku
ménic¢e L1. Nulovy pfivod zapojte na svorku méni¢e L2. Ochranny vodi¢ PE zapojte na pfislusnou
ochranou svorku ménice.

U ménich s tfifazovym napajenim 3 x 400V/50Hz zapojte méni¢ dle typového schéma na obrazku
strana 9. Napajeci fazové vodice pfipojte pres jisti¢ FS1, narazové tlumivky TL1 az TL3 a odruSovaci
filtr na vstupni svorky ménic¢e. Ochranny vodi¢ PE zapojte na pfislusnou ochrannou svorku.

V pfipadé, Zze se s méniCem seznamujete a chcete si ovéfit pouze moznosti fizeni a programovani,
muzete vypustit odrusovaci filtr a narazovou tlumivku. Méni¢ potom pfipojite k napajeci pouze pres
ochranny jisti€. Toto zapojeni neni pfipustné pro trvaly provoz. V kazdém pripadé i pfri
seznamovani s funkci je nutné pripojeni ochranného vodice PE.

Motor, ktery se pfipojuje na vystupni svorky ponechejte odpojeny.
Zapnéte sitové napajeni.
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2. Uvedeni ménice do tovarniho nastaveni

Po zapnuti sitového napajeni blika na displeji méni€e asi po dobu 5 s Gdaj 230V pro ménice
s jednofazovym napajenim nebo Gdaj 440V pro trojfazové napajeni.
Ménice jsou u vyrobce testovany pfi frekvenci napajeci sité 50 Hz a 60Hz. Konecny test a tovarni
nastaveni je vétSinou pro napajeci napéti s frekvenci 60 Hz. Proto je zapotfebi provést pfechod do
tovarni nastaveni, kterému odpovida frekvence evropské sité 50 Hz.
Postupem popsanym v sekci 4, ,,Ridici funkce* nastavte hodnotu funkce :
Fn 123 = 1110
Po tomto nastaveni blika na displeji udaj: 05.00 Hz

3. Nastaveni napajeciho napéti sité

Hodnota napajeciho napéti sité je zapsana ve funkci Fn 30. Zméfte velikost napajeciho napéti a podle
toho prepiste vyrobcem nastavenou hodnotu.
Jednofazové napajeni : Fn 30 = 220V az 230V
Trojfazové napajeni : Fn 30 = 380V az 400V
V pfipadé, Ze napéti sité béhem dne kolisa nastavte stfedni hodnotu. Jestlize je v napajeci siti trvalé
prepéti, jsou mezni hodnoty napéti které je pfipustné nastavit 250V a 440V. Pro trvalé podpéti pak
210V a 360V.

4. Ovéreni funkce ménice

Pokud uzivatel ovéfuje funkce ménice po prvé, zapojte k ménici brzdny odpor i kdyz v aplikaci
nebude nutny, viz dodatek F bod 8. Tim se predejdete moznému poskozeni ménice pfi chybach
programovani a obsluhy.

Funkci ménice ovéfte pro fizeni pomoci potenciometru z operatorského panelu. Nastavte hodnotu
funkce Fn 11 = 1. Odstartujte méni¢ tlacitkem RUN na operatorském panelu. PFi ota€eni potenciometru
se bude na displeji ménit frekvence od hodnoty 0 do 50 Hz.

Vypnéte méni¢ pomoci jistiCe. Vyckejte az zhasne indikacni LED dioda v blizkosti svorkovnice TM1.
Pfipojte na vystupy T1,T2,T3 napajeci pfivody motoru. Potenciometr nastavte do levé polohy, tj. na
minimalni frekvenci. Zapnéte napajeci sitové napéti pro méni¢.  Odstartujte méni¢ tlaitkem RUN
z operatorského panelu. Zvysujte postupné frekvenci ota€enim potenciometru vpravo. Otacky motoru se
budou zvySovat podle narGstu frekvence.

5. Nastaveni pracovniho proudu

Zastavte méni¢ tlaitkem STOP na operatorském panelu. Nastavte hodnotu funkce Fn 47 = 0100. Tim
se bude na displeji ménice zobrazovat proud motoru. Tlacitkem DSP/FUN Ize pfepinat mezi zobrazenim
frekvence a proudem ménice (opakované stisknuti tlacitka).

Odstartujte méni¢ a potenciometrem na operatorském panelu zvyste frekvenci na maximalni hodnotu.
Méni¢ zatizte jmenovitym momentem. Pfi této frekvenci odectete na displeji hodnotu proudu. V pFipadé,
Ze bude hodnota proudu mensi nez tovarni nastaveni udané funkci Fn 70, ponechejte toto nastaveni.
V pripadé, ze hodnota proudu bude pfi pracovni frekvenci vétSi nez tovarni nastaveni zmérte hodnotu
funkce Fn 70 podle tabulek na strance 5. Maximalni hodnota funkce Fn 70 mGze dosahnout hodnoty
jmenovitych proudd udanych v tabulkach na strance 5. U méni€¢t N2-2P5-M a N2-201-M se na displeji
nezobrazuje proud, méfeni provedte ampérmetrem v pfivodu k motoru.




6. Zpusoby fFizeni

Méni¢ frekvence umozriuje :
- Rizeni z operatorského panelu,
- externi fizeni pomoci logickych signal(,
- externi fizeni pomoci unifikovanych analogovych signald

Prehled nastaveni pro zakladni zplsoby Fizeni je uveden v nasledujici tabulce :

Zpusob Fizeni Funkce |Nastaveni pfepinact Poznamka
frekvence JP1 a JP2. Deska rizeni
Z operatorského panelu Fn10=0 |Ponecha se v tovarnim

Fn11=0 |nastaveni
Externi Fn10=1 |Nezalezi na nastaveni Blize viz. popis funkci
Logické signaly Fn11=3 Fn17 az Fn23
Externi Fn10=1 |Nastaveni viz. ¢lanek Pro fizeni 4 az 20 mA
Logické signaly Fnl11=2 |3.2.2 je popséano Fn26 - 29

PFi externim Fizeni se ménic¢ spousti tla¢itkem FWD (pohyb motoru vpred), tlaitko viz typova zapojeni na
strané 8 a 9. Tlacitko musi byt sepnuté po celou dobu &innosti ménice.

7. Nastaveni ménice dle aplikace

V tomto dodatku je uveden zakladni postup ktery se doporucuje novym uzivatelim méni¢d TAIAN,
typové fady N2. Jsou uvedeny zakladni postupy, které umozni seznameni s funkci a obsluhou ménice.

PFi dalSi optimalizaci nastaveni dle pozadavkd na pohon, je zapotfebi postupovat podle popisu v tomto
manualu. Pfi velké setrvacnosti zatéZze motoru je tfeba pouzit brzdny odpor, viz dodatek F bod 8.

Pro projekci a podrobnéj$i seznameni se zapojenim méni¢e poskytne dodavatel typova schémata
zapojeni méniéu. V pfipadé potizi a nejasnosti pfi navrhu pohonu a nastaveni méni¢e kontaktujte
dodavatele, ktery poskytne technickou podporu.
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