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Méni¢e TAIAN typové rady V2 se dodavaji v provedeni
M a H. Provedeni H predstavuje vyvojové novéjsi provedeni.
Elektrické zapojeni obou provedeni jestgné.

Pouze u méniéia H 1ze pouzit inkrementalni snima¢ otacek a
realizovat vektor ove rizeni v uzavirené zpétnovazebni smycce.

U méni¢a H jsou novetyto parametry:

O

" 02: RozSifeni parametru — Fizeni v otevicené nebo uzavicené smyéce
: Rizeni frekvence, nebo ¥izeni momentu

: Rizeni momentu z ovladaciho panelu

3 azP_94: Konstanty a nastaveni inkrementalniho snimace

25: M ez momentu pro smér REV

26: M ez momentu pro smér REV

66: PID regulator- Gtlumova frekvence

67: PID regulétor- doba zpozdéni utlumu
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Poznamka:

U méni¢a TAIAN verze V2 se pouzivad misto oznac¢eni funkce — FUN , které
jepouzivano u typovych fad méni¢a K1, N2, E2 oznaéeni parametr — P.
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1. Zakladni upozornéni pro aplikaci ménicu

Zkontrolujte, zda napgjeci sit’ ma stejné napéti jako dodany meni¢, (230V/50Hz
nebo 3x 400V/50Hz).

Sitové napajeni pripojte nasvorky L1, L2, L3.
Motor pripojte nasvorky T1, T2, T3.

Nedotykejte se Zadné ¢ésti elektrickych obvoda menice, je-li pod napétim, nebo
je-li vypnuto napéti pouze kratkodobeé. Po otevieni krytu vyckejte, aZz zhasne
signalizace LED na hlavni desce meénice.

Neprovadéjte Zzadné zapojovani diive nez odpojite méni¢ od sité. PoruSeni této
zasady muze zpasobit Uraz elektrickym proudem, nebo poskozeni meénice.

Zapojovani a uvadéni meénice do provozu mohou provadét pouze pracovnici
splnujici poZzadavky na odbornou kvalifikaci pro praci v elektrotechnice,
minimaln¢ dle § 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Méni¢ zapojujte v elektrické soustavé TN-S, dle CSN 33 2000-3. V piipads
soustavy TN-C rozdélte v mistnim rozvadéci vodic PEN na nulovy a
ochranny vodi¢ v souhlase s CSN 33 2000-4-41.

Pozor !

U méniéi sjednofazovym napdjenim — vstup 230V/50Hz se fazovy
vodi¢ pripojuje na svorku L1, nulovy vodi¢ na svorku L2,
ochranny vodi¢ PE na ozna¢enou zemni svorku.

U méni¢a stiifazovym napajenim —vstup 3 x 400V/50Hz se fazové
vodice pripojuji na svorky L1, L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na
oznacenou zemni svor ku. Nulovy vodi¢ neni pouzit.

Nikdy nesmi byt pripojeno sitové napajeni na vystupni svorky ménice (T1,
T2, T3), jinak dojde k poSkozeni vystupniho tr anzistor ového modulu.

Nikdy nezapojujte stykaé¢ mezi vystup méni¢e a motor. Pri vypinani dochazi
v dasledku nashroméazdéné energie v motoru Kk prepéti a muaze dojit
k poskozeni vystupniho tr anzistor ového modulu.




2. Uvod
Obecné

Doposud dodavané menice frekvence firmy TAIAN ELECTRIC Co. Ltd. mgly
fizeni vystupniho napéti typu U/f, oznacované také jako skalérni fizeni. Ménice
stimto fizenim maji ur¢ita omezeni, zefména v aplikacich kde je pozadovan
velky kroutici moment, konstantni moment v nizkych otackach a vysoka
piesnost otacek motorul.

Moderni technika fizeni vektoru magnetického toku umoznuje u indukénich
motora dosaZzeni vétSiho vykonu, véetné dosazeni maximalniho momentu,
vysoké stability momentu a rychlé odezvy pri zméné otacek nebo momentu.

M¢énice série V2 maji krome fizeni U/f takeé toto vektorove fizeni a predstavuji
moderni akeni ¢leny pro fizeni indukénich motora. Pri konstrukci meéni¢a jsou
pouzity moderni polovodi¢ové soucasti. Vystupni napéti je pulsné Sirkoveé
modulovano (PWM), jako vystupni vykonovy prvek se pouzivgji tranzistory
typu IGBT. Vystupni proud je blizky sinusovému prabéhu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla zgjisténa proti poskozeni béhem dopravy. Pred rozbalenim
kontrolujte tyto Udaje :

Zkontrolujte popis vyrobku na titku s Vasi objednavkou.

Zkontrolujte, zda nedoSlo k poskozeni béhem dopravy. (Vazné poskozeni obalu
maze poskodit i menic).

Po rozbaleni kontrolujte tyto tdaje :

Zkontrolujte, zda napétové a proudové Udaje odpovidaji Vasi objednavce.

Zkontrolujte v3echna viditelna elektrickd propojeni a dotaZeni Sroubi na silové
aftidici svorkovnici.

Zjistéte, zda neni Zadné viditelné poskozeni.

Pokud je n¢jaka cast nmenice poskozena, nebo chybi, uvédomte okamzité
distributora, kterymje Ing. Zdenck HANAK — KONZULT Praha



3. Instalace meénice

Prostredi
Spravné umisténi menice je podminkou pro Uspésnou cCinnost a dosazeni
garantované Zzivotnosti. Z hlediska klimatické odolnosti je méni¢ uréen pro
prostredi obycejné s nésledujicimi  okolnimi podminkami :
Teplota okoli
Méeni¢ skrytem: - 10°C az +40°C
Méeni¢ bez krytu: - 10°Caz +50°C
Kryti IP 20 dle CSN EN 60 529 pro v3echny typy

Ochrana proti primému slune¢nimu zareni

Ochrana proti vlihkosti
Odpovida prosttedi AB4 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti prachu, kovovym ¢asteckam a korozivnim plynam
Odpovida prostiedi AE1 a AF1 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti nadmérnym vibracim (nad 0,5 G)



3.2 Umisténi ménicée v rozvadédi

Z duvoda chlazeni a udrzby musi byt kolem meéni¢e dostatecny prostor (viz
nasledujici obrézek). Teplota uvniti rozvadéce nesmi piekrocit vySe uvedené
meze. V piipadé, Ze je prostor rozvadéée omezen a nelze zarudit poZzadovanou
teplotu v okoli meénice, je zapotiebi provést nucené ventilacni chlazeni.
Priklady umisténi meni¢t v rozvadééi jsou uvedeny na nasledujicim obrézku.

Ventilator R * Ventilator
R R L%J:  — " =l
R?*
0 - | D
v M2
ML M2 oo
Spravné umisténi Chybné umisténi

Minimalni vzdaenosti ménic¢e od stén rozvadéce.

]\ Chlazeni I

12cm

12cm

1\ L
12cm 12cm S cm

V pripadé uzavieného rozvadéce, pro dosazeni vysSiho kryti nez P20, je
zapotiebi provést tepelny vypocet sohledem na provedeni rozvadéce, teplotu
okoli a pracovni rezim meénice. Vnitini objem rozvadéce musi byt dostatecné
velky, aby nebyla piekrotena mezni pracovni teplota menice.



4. Specifikace

4.1 Z&akladni parametry pro obvody nizkého napéti

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

Typ ménice V2-202-M V2-203-M
V2-202-H V2-203-H

Vykon (HP) 2 3

Jmenovity vykon 15 2,2

motoru (kW)

Jmenovity proud (A) 7,5 10,5

Jmenovity vystup 29 4,0

(KVA)

V stupni napéti

1féaze, (L1+ N + PE),
220 — 240V AC, 50/60Hz

Vystupni napéti

3 faze, 200 — 240V dle vstupniho napéti

Povoleny vypadek

napjeni max. ()

1

2

2

Trojfdzové napajeni 3 x 400V/50Hz

Ménice série V2 — XXX- M3 (H3)
Typ ménice 401 | 402 | 403 | 405 | 408 | 410 | 415 | 420 | 425 | 430
Vykon (HP) 1 2 3 5 7,5 10 15 20 25 30
Jmenovity 075 | 15 2,2 3,7 55 7,5 11 15 18,5 22
vykon motoru
(kW)
Jmenovity 23 | 38 | 52 | 88 13 | 175 | 25 32 40 48
proud (A)
Jmenovity 1,7 | 29 | 40 | 67 | 99 | 133 | 191 | 244 | 30 | 36,6
vystup (KVA)
Vstupni napéti 3faze, (L1, L2, L3+ PE), 380—440V AC, 50/60Hz
Vystupni napéti | 3 faze, 380 — 440 V dle vstupniho napéti
Povoleny vypa- 1 1 2 2 2 2 2 2
dek napajeni
max. ()




4.2 Jisténi a privody

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

Typ ménice V2-202-M V2-203-M
V2-202-H V2-202-H
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 10A 10A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1| Vodi¢ 1,5 mnm?, CU, Sroub: M4
Vodi¢e svorkovnice TM2 | Vodi¢ 0,75 mm?, CU, Sroub: M3
Trojfdzové napajeni 3 x 400V/50Hz
Typ ménice V2-401-M 3 |[V2-402-M3 |V2-403-M3 |V2-405-M 3
V2-401-H3 |V2-402-H3 |V2-403-H3 |V2-405-H3
JsticdeCSNEN 60898 | 4A 6A 6A 10A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1 \(odi(: 1,5mm?, CU
Sroub: M4
Vodi¢e svorkovnice TM2 \[odi(: 0,75 mm?, CU
Sroub: M3
Trojfdzové napajeni 3 x 400V/50Hz
Typ ménice V2-408 |V2-410 |V2-415 |V2-420 |V2-425 |V2-430-
-M3(H3)|-M3(H3) |-M3(H3) |-M3(H3) |-M3(H3) | M3(H3)
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 16A 20A 32 A 32A 50 A 63 A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1 | 2,5 mm?, | 2,5 mm?, |4 mn?, |6 mn?, |10 mm?, |10 mm?,
CuU CuU CuU CuU CuU CuU
Sroub M4 M4 M6 M6 M6 M6

Vodi¢e svorkovnice TM2

Vodi¢ 0,75 mm?, CU

Sroub:

M3
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4.3 Zakladni udaje

Polozka M énice frekvence typova rada V2
Zpusob fizeni Skalarni - U/F
Vektorové — oteviena vektorova smycka
Pulsné Sirkova modulace vystupniho napéti
Rozsah frekvence |Rizeni U/f: 0,5 - 400 Hz
Vektorovétizeni : 0,5 — 3,5 jmenovité frekvence motoru
Presnost fizeni Digitalni fizeni : 0,01% (-10° az + 40°C)
frekvence Analogové iizeni : 0,2 % (25° +10°C)
Presnost nastaveni | Digiténi fizeni : 0,01 Hz
Analogoveé fizeni : 0,6 Hz/ 50Hz
. RozliSeni vystupni | 0,01 Hz
Rizenl | frekvence
frekvence | Rizen PHmME tizeni tlacitky A ¥
z ovladaciho Rizeni pomoci potenciometru na ovladaciho panelu
panelu
Rizeni pomoci Externi tizeni pomoci normalizovanych signalt :
externich signdlt  |0—-5V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA
Motorpotenciometr, fizeni z ovladaci kldvesnice TM2,
tlacitka UP, DOWN
Dalsi funkce Nastaveni dolni a horni limity frekvence
Nastaveni zakazanych frekvenci
Nosnéfrekvence |2-16 kHz
Rozb¢h adob¢h | Dvé volitelné rozbéhové a zpomalovaci rampy
menice Dvé volitelné S kiivky
Rizeni momentu |0 — 100% maximalni hodnoty momentu
Multifunkeni 5 programovatelnych vystupnich zavisosti
Hlavni analogovy vystup | Podrobng viz P_72
ridici Multifunkéni 16 programovatelnych moznosti vstupu
funkce  |vstup Podrobn¢ viz P 52-P 54
Multifunkeni Dv¢ programovatelné vystupni relé
vystup Podrobne viz P_75- P_76
Dalsi funkce Automatické regulace velikosti vystupniho napéti (AVR)
Automatickd kompenzace skluzu
Automatické nastaveni rezimu Uspory energie
Volny dob¢h pii signdlu STOP
Automaticky restart po pireruseni napajeni
Rozb¢h a zpomalovéani po definovanych rampéch
Automatické stejnosmeérné brzdeéni pri zastavovéni
Start do b&ziciho motoru
MoZznost téivodicoveho tizeni
Konfigurovatelny PID regulétor

11




Polozka

M éniée frekvence typova rada V2

Displg a indikétory stavu

Zobrazeni frekvence nebo otécek

Moznost zobrazeni proudu motoru, vystupniho napéti,
napéti meziobvodu

Indikace zobrazeni frekvence, proudu, napéti
Zobrazeni parametru, stavovych a chybovych hlaSeni

Sériova komunikace

Normalizovana rozhrani : RS 485

RS 232 (s prevodnim modulem)
Pracovni teplota - 10°az + 40°C
Relativni vihkost 0az95 %
Vibrace Do05G
Elektromagneticka Spinény pozadavky norem CSN EN 50081-1 a
kompatibilita CSN EN 50082-2
Pozadavky norem CSN EN 55011 a CSN EN 55022 splngny
pti zapojeni odruSovaciho filtru
Elektricka bezpesnost Spinény pozadavky normy CSN EN 50178
Elektrické kryti IP 20 die CSN EN 60529
(Vybrané typy | P 65)
Ochrana proti Programovatelna tepelnd ochrana motoru
pietizeni (150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty)
Vnittni jisteéni Rychla vykonova DC pojistka
Maximalni napajeci | Jednofézové napgeni 230 V, max. vstupni napéti 255 V
napéti Trojfézove napgjeni 400 V, max. vstupni napéti 440 V
Ochranné
funkce | Minimalni napgjeci | Jednofazové napgjeni 230 V, min. vstupni napsti 200 V

napéti

Trojfézove napgjeni 400 V, min. vstupni napéti 360 V

Ochrana proti
zastaveni

Ochrana proti zastaveni pri rozb¢hu a zpomalovani
Programova volba ochrany

Ochrana proti zkratu

Elektronicka ochrana vystupt proti zkratu

Ochrana proti Elektronicka ochrana vystupt proti zemnimu zkratu
zemnimu zkratu
Dalsi funkce Ochrana proti prekroceni vnitini teploty

Ochrana proti momentovému pretizeni
Programovatelné chybové relé, zakaz reverzace, povoleni
nebo z&kaz restartu po vypadku napdgjeni, zamek funkci
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Montazni rozmeéry

Ménice : V2-202/203/401/402/403/405

(Provedeni krytu, odpovida nize uvedenému obrazku)

O] [ |
1
N A B
oogd
e [ o
\
<l o = 7
C E
Rozméry ménicu — kryti IP 20
(Rozmery pro viechny typy v mm)
Typ ménice A B C D E F G Ventilator
V2-202
V2-203 174 184 138 149 145,7 | 152,7 55 neni
V2-401
V2-402
V2-203
V2-403 205 215 174 185 | 155,7 | 162,7 | 5,5 ano
V 2-405
V2-408 286 300 186 200 187 199 6 ano
V2-410
V2-415
V2-420 385 400 236 250 228 240 7 ano
V2-425
V2-430
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Ménice : V2-408/410

D . G
% 3
[ ]
o
ogg
A o [ B
v o / 7
C .
Ménice : V2-415/420/425/430
b .G
o
—7 \c
]
gog
oo0g
° U
A B
PN o A
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5. Elektrické zapojeni

Pohled na svorkovnici fizeni — svorkovnice TM2

.
d
16| 17

18

19

20

21

22

R2A R2B 10V AIN AVZ A0l AO2

Nastaveni
frekvence

O

Napéti pro
regulator

Stav regulované
veliciny

PE RIC R1B RI1A AIC 20y pag FWD REV SPL P2 Sp3 RES RSA RsB

11 2| 3| 4| 56| 7|8|9|10|11|12|13|14 |15
RS 485

Svorkovnice TM2

Prepinac¢ JP3

propojeno 1-2

Stav spina¢u a relé odpovida situaci po zapnuti napgjeciho napéti menice pri tovarnim
nastaveni — klidovy stav menice.
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5.1 Zapojeni méniéa V2-202/203 — M (H)

Brzdny odpor
R P
PE @ @ ’_I
FS1 KM1 TL1 S S
N 23 LN EMO—]L2 %
N 13 3
SB1 2 KM1 ESE
o EEE
2 1 2 M
J iL Al [r2
L — Ovladaci
KML R c panel
] cons
Pouze pro testovani
™2 ]
REV — P r—l RIA
SP1 I | R1B
e | R
SP2 -
SP3 | —1 ROA
RES | C | R2B
24G JP3 RSA
O
pZ\ VAR 123 RSB Rs485
PE
+10V I NPN  PNP AV2
. ©  Analogovy vstup 2
AIN \% AO1
RP JPL P2 .
AIC EIIEI AoC |
Poznamky:

RP - linedrni potenciometr 5 — 10 kW
AV2 —vstup signdu pro PID regulétor
Propojeni mezi méni¢em a motorem se doporucuje stinénym kabelem
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5.2 Zapojeni méniéa V2-401/402/403/405/408/410- M3 (H3)

Brzdny odpor
—{ R
R P
PE @
FS1 KM1 S @
) 2 TL1 Tepelné relé
Lo Ql\ Sj\d = iy — L1 =r
L2 = j}t ; | ; -_EMC_ L2 | T
3= - — L3 Yy
TL3 L
N SB1 SB2 KM1 _RT_
e | [
af | [
1 Q — O
KML R C
1 2
Ovladaci
RT\L panel
[ | Ccon3
Pouze pro testovani
™2 |
FWD
REV |_ |/_ | RIA
SP1 I I R1B
(e | Rac
SP2 -
SP3 P r_| RoA
RES | R2B
24G IP3 RSA
24V 123 RSB RS 485
e —
+10V r NPN  PNP AV2
———o
+
AN \Y AO1L
AIC P P2 AOC
Poznamky:

RP - linearni potenciometr 5 — 10 kW

AV2 —vstup signdu pro PID regulétor
RT —tepelnéreé, pouziva se pouze kdyz nejde vyuzit vnitini tepelna ochrana u
ménice
Propojeni mezi méni¢em a motorem se doporucuje stinénym kabelem

17

M3FAC
A

S



Zapojeni méniéu V2-415/420/425/430- M3 (H3)

Neni pouzita brzdna jednotka

N P P1
PE (@3
FS1 KM1 o S 7 s
2 TL1
L1 . % ﬁ\ T 2-_ Filtr L1
2] L,
30 TN o [EMC
TL3 LS
N SB1  SB2 KM1
T, 1\T\LZ A BBBA8
ol Al o
—t O
Km1 R c
Ovladaci
panel
[ | con3
Pouze pro testovani
™2
FWD
REV I_‘/_ | R1A
SP1 I : R1B
| I\,_‘_ R1C
SP2 ——
SP3 l_l/_l R2A
RES | R2B
24G 13'323 . RSA
oay  °© RSB RS 485
PE PNP
+10V L/ o AV2
— l———o0
+ Y,
AIN AO1
AIC FL P T AOC
N\
Analogovy vstup 2
Poznamka:

1. Zapojeni je vhodné pro mechanickou z&téZ s malym momentem setrvacnosti, jako
napiiklad u cerpadel, vytlatnych stroji a ventildtora

Propojka P — P1 je standardné u viech dodévanych meénict

2. Propojeni mezi ménicem a motorem se doporucuje z davodu EMC stinenym kabelem

18



Zapojeni méniéu V2-415/420/425/430- M3 (H3) a brzdné jednotky

Brzdnéa jednotka
CDBR 4030 Brzdny
odpor

N
PE @
FS1 KM1 S @
2 TL1
Lo 1{‘\ \l\ T Gty —— L1
L2 3 | 4 —
L3 N — EMC[ | L3
TL3
N
SB1 SB2 KM1
R P CEEE
ol al_[r O
—t O
KML R ¢
~ Ovlédaci
BJ - teplot. kontakt panel
brzdna jednotka CON3
I: Pouze pro testovani

™2
FWD —
REV o —

R1A

ll/ }
L | —t R1B
SP - S | R

SP2 — -
SP3 | r_| ROA
RES R R2B
24G , 3 RSA
————
24\ 123 L RS 485
PE
+10V 5 NPN  PNP AV2
-
N ¥ Analogovy vstup 2
AN C \% - AOlL

AIC ".. 4;' N Jp|1E|| EIJPZ v AOC
| N

V pripad¢, kdy neni pouzita DC tlumivka v meziobvodu, jsou zkratovany vyvody P — P1.
Tato zkratovaci propojkaje u vSech dodavanych menict V2-415-M3 az VV 2-430-M 3.
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5.5 Zapojeni méni¢a V2-401/402/403/405/408/410 H3
s inkrementalnim snimacéem otacek

Brzdny odpor

CON3
Pouze pro testovani

R1A
R1B
R1C

R2A
R2B

RSA

RSB RS 485
AV2

AO1

AOCC

R P
PE @
Fsi KML Lode &
Llm lﬁ\ T ——-—— L1
L2 = Lﬁ\ 2 | 2 -_— L2
L3 e e p— S
T3 L3
N SB1 SB2 KM1
o, 1\T\L2 A 8888
J w| | OE
7P 8P —t D
KM1 . R R C
Ovladaci
RT\L panel
TM2
FWD
REV — P r_ |
SP1 I I
| ~
SP2 -
SP3 | r_|
RES |
24G JP3
24V 123
N
+10V NPN  PNP
s
AIN - \
AIC .'. P P2
Poznamky:

AV2 —vstup signdu pro PID regulétor

Inkrementalni (pulsni) snimat Ize pouZit pouze u verze H
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5.6 Zapojeni prepinaci u desky Fizeni

Pirepinac¢e JP1/JP2

Typ externiho signalu

Poznamka

Analogovy signad DC

F6=2

0-10V, F_62=100%

Analogovy signad DC

i 0-10V, 0—5V F 63=0%
\ 0-5V, F 62=200%
F 63=0%
F6=2

0-20mA, F_62 = 100%

V 0-20mA, 4—-20mA F 63 =0%
4- 20mA, F_62 = 100%
F 63 =20%
Prepina¢ JP3 Typ externiho signélu Poznamka

1 O

Vstupy NPN

Moznost ovladani pomoci
tranzistora s otevienym
kolektorem NPN

Priklad zapojeni viz manud
¢lanek 5.7

Vstupy PNP

Moznost ovladani pomoci
tranzistora s otevienym
kolektorem PNP

Priklad zapojeni viz manud
¢lanek 5.7

21

JP3 - Oznaceni kontakti prepinace




5.7 Svorkovnice

5.7.1 Funkéni popis hlavni svorkovnice TM1

Oznaceni Funkéni popis

L1 Vstupni svorky pro napgjeni ménice

L2 Jednofézové napdjeni se piivadi na svorky L1, L2

L3 Trifdzoveé napgjeni se privadi na svorky L1, L2, L3

T1 (V)

T2 (V) Vystupni svorky pro ptipojeni motoru

T3 (W)

P,R Svorky pro piipojeni vnéjsiho brzdného odporu

Svorky pro piipojeni brzdné jednotky

P,N Brzdna jednotka se pouziva pouze u menica :
V2-415-M3, V2-420-M3, V2-425-M3, V2-430-M3
Svorky pro piipojeni kompenzacni tlumivky

P1, P Kompenzacni tlumivka se pouziva pouze u ménicu :
V2-415-M3, V2-420-M3, V2-425-M3, V2-430-M3

Poznamka :

Svorky P1, N se pouZivaji pouze u mgni¢a V2-415/420/425/430-M 3
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5.7.2 Funkéni popis Fidici svorkovnice (TM2)

Oznaceni Funkéni popis
PE Stingni signdlovych vodic¢a
R2A Multifunkéni vystup
R2B Normalné rozpojeno
R1C Spole¢ny kontakt Mulfifunkéni Programovatelné
R1B Vyvod kontaktu vystupy relé vystupy relé
Normalné ZAP
R1A Vyvod kontaktu
Normalné VY P
10V Vystup +10V pro externi potenciometr
AIN V stup analogového signalu pro fizeni frekvence
AlIC Spolecna svorka pro AIN a AV 2
AV2 Vstup skute¢né hodnoty pro PID regulator
24G Spole¢na svorka pro fidici signaly
FWD/REV/SP1/SP2/SP3/RES
Je tieba zkratovat PIN 1 a 2 prepinace JP3, pouZity vstupy NPN
24V Spole¢na svorka pro fidici signaly
FWD/REV/SP1/SP2/SP3/RES
Je tieba zkratovat PIN 3 a 4 prepinace JP3, pouZity vstupy PNP
AO1 Vystup analogového signalu 0 — 10V DC
BliZze viz popisP_72
AOC Spolecna svorka pro analogovy vystup
FWD Ridici signél chod
REW Ridici signal reverzace
SP1 Multifunkeni vstupy
SP2 BliZe viz popis P_52 — P54
SP3
RES Svorka pro RESET
RSA Svorky pro sériovou komunikaci

RSB

Blize viz popisP_191 — P_193
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5.8 Zapojeni ovladacich tranzistori NPN/PNP

Méni¢ frekvence

FWD
REW
SP1
SP2
SP3
RES

slalalalala N M

s R S S S S

FWD REW SP1  SP2 SP3 RES

co—
24V

Zapojeni ovladacich tranzistorti s otevienym kolektorem NPN
Prepinac J3 je v poloze NPN, polaritatizeni je stejnd u vSech vstupt

Meéni¢ frekvence

FWD
REW
SP1
SP2
SP3
RES

i

L S S S S

FWD REW SP1 SP2  sp3 RES

24V

Zapojeni ovladacich tranzistorti s otevienym kolektorem PNP
Prepinac J3 je v poloze PNP, polarita fizeni je stejna u vech vstupa
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5.9 Zapojeni obvodu nizkého napéti — silovy obvod
5.9.1Jisténi

U kazdého menice musi byt provedeno jisténi privodnich napdjecich kabela.
Specifikace jistici je uvedena v ¢lanku 4.2 tohoto manualu. PouZiti pojistek
misto jistict je moZné pouze Vv pripadé stejnych vypinacich charakteristik jako u

. -y

5.9.2 Sled vstupnich fazi

U jednofazového napgjeni se doporucuje piipojit vstupni fazi L nasvorku L1 a
nulovy vodi¢ nasvorku L2 na hlavni svorkovnici TM 1.

U trojfazového napdjeni je sled vstupnich fazi libovolny.

5.9.3 PouZiti zapinacich stykacu

Pro zapinani napgjeni menice se nejcastéji pouziva styka¢ (je mozné pouZzit i
vypinag). Stykace jsou uvedeny i v piikladech zapojeni, ¢l. 5.1, 5.2, 5.3, 5.4.

Pri vypnuti stykace nemusi byt v ¢innosti dynamické brzdéni a motor nebude
dobihat po zpomalovaci rampé ale zastavi volnym dobéhem.

V n¢kterych aplikacich, kde motor pohédni zéi¢Zz svelkym momentem
setrvacnosti, nemusi vypnuti stykace znamenat zastaveni motoru. Menic je
v tomto pripadé napgjen ze strany zatéZe do stejnosmérného meziobvodu.

Zapinat a zastavovat meni¢ vstupnim stykagem se nedoporucuje. Casté zapinani
zkracuje Zivotnost kondenzatoru v meziobvodu menice.

Méni¢ startujte a zastavujte pomoci tidicich signalti ze svorkovnice TM 2.

5.9.4 PouZziti brzdného odporu

Pouziti brzdného odporu je nutné v aplikacich, kde pri zastavovani pohonu je
kinetick& energie zatéze vétsi nez elektrickd energie nutna pro pohyb viastniho
pohonu, tj. motoru a prislusnych pievodovych mechanismi. V diasledku vétsi
kinetické energie na strané zatéZe prejde motor do generatorového rezimu a pres
ochranné diody napgji stejnosmeérny meziobvod meénic¢e. Napéti na meziobvodu
zacne naristat a je tieba odvést narustajici elektrickou energii. To zgjistuje
brzdny obvod ktery pripoji k meziobvodu brzdny tranzistor.
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Brzdny odpor se umistuje vné menice. U menica od typu V2-415-M3 véetné se
pouziva brzdnd jednotka. U brzdné jednotky se doporucuje zapojit tepelny
ochranny kontakt do série s ovladanim zapinaciho stykace.

Nutnost pouZziti brzdného odporu, nebo brzdné jednotky zavisi na charakteru
pohonu ajeho dynamice.

Brzdné odpory neni zapotiebi pouzit u ventildtora, ¢erpadel.

5.9.5 Pouziti ndrazovych tlumivek

Narazove tlumivky se pouzivaji k omezeni piepétovych Spicek, které vznikaji
vrozvodné siti. Pro jednotlivé typy meni¢u jsou dodavany odpovidajici
tlumivky. Jgjich zapojeni je zigjmé z prikladi uvedenych v ¢l. 5.1, 5.2, 5.3 a5.4.
Krom¢ omezeni piepéti, snizuji tlumivky i obsah harmonickych slozek
vstupniho proudu. Tato mez je pro spotiebice sfazovym proudem do 16 A
stanovena normou CSN EN 61000-3-2 + A12.

V pripadé, Ze je v misté instalace provedena piepétova ochrana na prvnim
stupni tridy B (hlavni rozvadé¢ budovy) a na druhém stupni ttidy C (mistni
rozvadsc) dle CSN 33 0420 neni nutné uvedené tlumivky z divodu prepétové
ochrany vstupt pouZzivat.

5.9.6 Vstupni odruSovaci filtr

Pro omezeni rusivého radiového vyzarovani v pasmu 150 kHz az 30 MHz do
napdjeci sité, je zapotiebi pouzit vstupni odruSovaci filtry. Vhodné odruSovaci
filtry, které jsou s méni¢i dodavany zajisti odrudeni ve t¥idé A nebo B dle CSN
EN 55011 a CSN EN 55022. Pii objednéavce filtru je tieba specifikovat
pozadovanou tiidu odruSeni.

Trida A : OdruSeni pro pramyslove prostiedi
Trida B : OdruSeni pro prostiedi obytné, kancelaiské, obchodni alehkého pramyslu

5.9.7 PouZziti tepelného relé na vystupu ménice

U v8ech méni¢u je zabudovana ochrana proti nadproudu a pretizeni. Tepelna
ochrana se nastavuje automaticky podle zadanych &titkovych Udaji motoru.
Pouze ve specidnich pripadech, kdy je poZadovéna zvySend ochrana motoru
proti pretizeni nebo neni mozné pouzit vnitini tepelnou ochranu integrovanou
v meénici, zapojuje se externi tepelné relé na vystupu z ménice.
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V pripadé paralelné zapojenych motora musi byt ochrana proti pretizeni (tepel né
relé) pouZita u kazdého motoru s vykonem vétSim nez 0,5 kW, jak stanovi CSN
EN 60204-1, ¢l. 7.3.

5.9.8 Stykaé€ ve vystupnim obvodu ménice

PouZziti stykaée mezi méni¢em a motorem je v zasadé zakézané, pouZiti je
moZné pouze ve specialnich aplikacich, kdy musi byt zajisténo :
- Zapnuti stykace pouze pii nulové frekvenci ménice .
P prepindni motoria je zapnuti-vypnuti stykace mozné pouze pii nulové
frekvenci menice.
Pri vypadku sitového napgjeni, nebo pii vypnuti ménice musi byt
zgjisteno zpozdéné odpojeni stykace, protoze motor cerpa po vypnuti
energii z kondenzatora v meziobvodu, nebo v pfipadé velkého momentu
setrvacnosti zatéze, je dodavana energie do meziobvodu z dobihajiciho
pohonu.

5.9.9 Vzdalenost frekvenéniho méniée od motoru

Na vystupu menice je pulsné Sirkové modulované napéti. Spojovaci vedeni mezi
meénicem a motorem vykazuje niz8i impedanci nez vinuti motoru. V disledku
toho dochazi na svorkédch motoru k odrazu napétové viny Sifici se od meénice
k motoru a ke vzniku prepéti na svorkach motoru.

Spojovaci vedeni vykazuje kritickou délku, pii které se v dasledku odrazu
dosahnou napétové pulsy na svorkach motoru mezni hodnoty 1000V. Tato
kriticka délka zavisi na spinacich vlastnostech pouzitych vystupnich tranzistora
IGBT a na elektrickych parametrech spojovaciho kabelu. Mezni délka je u
meénic¢u typové fady V2 vrozmezi 70 — 100 metra dle typu kabelu a nosné
frekvence. Pro vétsi délky spojovaciho vedeni nez 70 m se doporucuje pouZziti
vystupnich sinusovych filtra. Pri aplikaci téchto filtra je na vystupu mgnice
priblizné sinusové napéti a vzdaenost mezi menicem a motorem je omezena
pouze povolenym Ubytkem napéti na spojovacim vedeni.

Pri aplikaci sinusovych filtria musi byt vzdy vystup filtru zatizen motorem.
Provoz méni¢e, kdy je navystup pripojen pouze sinusovy filtr neni povolen.

V tomto pripadé je nebezpeci vzniku piepéti na vystupu meénice a poskozeni
vykonovych tranzistorovych modult.
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6. Moznosti Fizeni ménice rady V2

6.1 Skalarni fizeni

Z&kladni nastaveni Funkce
Zpusob fizeni Skalarni P 02=0
Jmenovité napéti napgjeci sité | Jednofazové napgjeni (V) P_92=220-230
Trojfézove napgjeni (V) P_92 =380-410
3 Jmenovité napéti (V) P_86
Stitkové udaje motoru
Jmenovity proud (A) P 87
Jmenovity vykon (kW) P_88
Jmenovité ot&cky (otacky/min) |P_89
Jmenovité frekvence (Hz) P_90

Pri skalarnim rizeni se typ zavislosti U/f vybira automaticky, stegjné tak i
zpuasob stejnosmér ného br zdéni pri zastavovani.

Skalarni fizeni se pouzivav téchto pripadech :

Na vystupu menice je zapojeno paralelné nékolik motora o stejném jmenovitém
napaj ecim napéti.

M¢eni¢ je pouZit Kk tizeni vysokootatkovych motori, s regulaci frekvence do 200
az 400 Hz.

Nelze provést automatickou identifikaci motorul.

Pri skalérnim tizeni a paralelnim zapojeni nékolika motora se &itkové hodnoty zadavaji takto:
Jmenovité napéti motoru — P_86, musi byt stejné u viech motora

Jmenovity proud motoru - P_87, je soucet jmenovitych proudi motor

Jmenovity vykon motoru — P_88, je soucet jmenovitych vykonu dil¢ich motora

Jmenovité ota&cky motoru — P_89, z paraleln¢ zapojenych motora se zadéva hodnota od
motoru, ktery ma nejvyssi ot&cky

Jmenovité frekvence motoru — P_90, musi byt stejnd u viech motori

Poznamka : n
Pro vykon ménice musi platit : P > 1,2 ) Pux
x=1

Kde P, je vykon meni¢e, Py je vykon dil¢iho motoru pricemz je zapojeno n motord.
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6.2 Vektorové rizeni

Z&kladni nastaveni Funkce
Zpusob fizeni Vektorové P02=0
Jmenovité napéti napgjeci sité | Jednofazové napgjeni (V) P_92 =220- 230
Trojfézoveé napgeni (V) P_92=2380- 410
5 Jmenovité napéti (V) P_86
Stitkové udaje motoru
Jmenovity proud (A) P 87
Jmenovity vykon (kW) P_88

Jmenovité ot&cky (otacky min.) | P_89

Jmenovité frekvence (Hz) P_90
Automaticka identifikace | dentifikace zjisti vnitini P91=1
parametri motoru elektrické parametry motoru a

zapiSe jedo P _ 81 az P _85

Pired automatickou Pred identifikaci proved'te u P_01=1111
identifikaci musi byt menice tovarni nastaveni

nastaveno

Upozor néni

Béhem automatické identifikace (automatické ladéni) se motor oté&ci. Je proto
zapotiebi zajistit odpojeni od zatéZe.

Motor musi byt pred zahgjenim identifikace v klidovém stavu

V prabéhu identifikace jsou vSechny fidici signdly nelcinné

V prabéhu ladéni se sniZuje frekvence vystupniho napéti asi na 2 kHz a motor
miZe vykazovat zvySeny hluk

Musi platit | yax > v, | max j& maximalni proud méni¢e a Iy jmenovity proud
motoru

V ektoroveé fizeni umoznuje :

Konstantni moment v celém rozsahu regulace

ZvétSeni piresnosti fizeni otacek

Moznost regulace otacek, témeér od nulové hodnoty pii konstantnim momentu
ZvySeni dynamiky pohonu
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6.3 Vyvojovy diagram nastaveni méniée

Zacatek procesu
nastaveni

P_01=1111

ZpUsob

Skalamni fizeni
P_02=0

Nastaveni parametri

Napéajeci napéti P 92
Jmenovité napéti motoru P_86
Jmenovity proud motoru P_87

Jmenovity vykon motoru P_88

Otéacky motoru P_89
Jmenovita frekvence
motoru P 90

fizeni

Vektorové fizeni
P02=1

Nastaveni parametri

Napéajeci napéti P 92
Jmenovité napéti motoru P_86
Jmenovity proud motoru P_87

Jmenovity vykon motoru P_88
Otéacky motoru P 89

Jmenovita frekvence
motoru P 90

Automaticka
identifikace motoru

POl=1

KONEC

Proces identifikace motoru (nazyvany také automatické ladéni) trva asi jednu
minutu.
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Ovladani ménice

7.1 Ovladaci panel- Panel operéatora
Ovladaci panel — oper ator sky panel
(Vyjimatelny panel fizeni menice)

SEQ. FRQ. FWD . REV‘

VOLT
® @
Hz/RPM
AMP
® O
FUN
RUN A DSP
3 | —srop FUN | ,__4
FWD < 5
2 | R v RESET =

READ

1 /. ENTER 6

Oznaceni na panelu | Funkce

Potenciometr pro nastaveni frekvence

Tlatitko poveli vpred/zpétny chod

Tlagitko poveli beh stop ménice

Vyhér zobrazovaciho modu, Programovéni — Zobrazeni (DSP)

Vybeér radu na displeji, resetovéani tizeni menice

Tlagitko pro éteni/zapis - ENTER

N[OOI WINEF

Tlatitka ¢iselnych zmeén, zvétSeni - zmenSeni

1. LED dioda SEQ sviti pro P_5 =1, tj. pro externi tizeni
2. LED diodaFRQ svitiproP_6=1,2,3
3. LED dioda FWD sviti pro chod meénice a smér ot&ceni vpred
LED dioda REV sviti pro chod méni¢e a smeér otaceni vzad
LED dioda FUN sviti pro stav programovani
LED dioda Hz/RPM sviti pti zobrazeni na displeji frekvence/otacek
LED dioda VOLT sviti pti zobrazeni na displeji vystupniho napéti menice nebo napéti v
meziobvodu
LED dioda AMP sviti pri zobrazeni na displej vystupniho proudu menice
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7.2 Obsluha ovladaciho panelu

7.2.1 Zapisparametra dil¢ich funkci

Tlagitko Popis funkce tlacitka Ovladaci panel
Disple)
Vstup do médu Sviti LED FUN
1. | DSP programovani
FUN . Zobrazte ¢ido POOO
parametru -
- Stisknétetlacitko A nebo'V Sviti LED FUN
2. | A v avyberte odpovidajici ¢islo
Parametru, napiiklad 3 P O 2 1

nebo

- Zobrazte hodnotu BlikALED FUN
3. |READ parametru, hodnota je

- LED FUN blika -

. Stisknéte tlagitko A neboV Blika LED FUN
4. | A \/ azmeite hodnotu
parametru, naptiklad 0014 0014
Ménici sedigit blik&

- Stisknte tlagitko pro zmenu BlikaLED FUN
1. | < ¥&du digitu, blikajici Udaj je
RESET moZno menit tlacitky A W 0024

Stisknste tlacitko READ/

2 |READ ENTER atim uloZite Sviti LED FUN
ENTER hodnotu zobrazeného

parametru do pameti

LED dioda FUN sviti P O 2 l‘
Po stisknuti tlagitka
zobrazuje displg ¢ido
parametru, jehoz hodnota
bylaménéna

7. Opakujte - Stejnym postupem nastavte
operacel- 6 ostatni funkce

- Stisknutim tlagitka ukoncete | Sviti LED HZ/RPM

8. | DSP proces zapisu do pamgti
ELJN - Displgl zobrazuje

nastavenou M

frekvenci,napiiklad

60.00Hz

Pomamka : PodtrZeny Udaj napriklad P021 znamend, Ze odpovidajici daj na displgji blika.
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7.2.2 Z&pis meznich hodnot frekvenci

Priklad z&pisu meznich hodnot frekvence, parametr P_ 31 - horni mez, P_32 —dolni mez

Tlagitko Popis funkce tlagitka Ovladaci panel
Disple)
Vstup do médu Sviti LED FUN
1. | DSP programovani
FUN - Zobrazte ¢ido POOO
parametru -
- Stisknétetlacitko A nebo'V Sviti LED FUN
2. | A v a nastavte ¢islo parametru
&= P031
nebo
- Zobrazte hodnotu parametru Blika LED FUN
3. |READ P_31, ta je napriklad 60.00.
Pomoci tlacitek A neboV
ENTER zmente hodnotu parametru 6 OO Q
napiiklad na 50.00 a o
stisknéte tlagitko Zmenéno na
READ/ENTER 50 O O
4. Opakujte - Zobrazte hodnotu parametru BlikALED FUN
operace 1 -3 P_32 azmente jg
- LED FUN blika O O O O
- Stisknutim tlagitka ukoncete | Sviti LED HZRPM
8. | DSP proces zapisu do pamgti
ELIN - Displel zobrazuje
nastavenou frekvenci, M
naptiklad 50.00Hz

Pomamky : 1. Podtrzeny Udaj napriklad PO31 znamena, Ze odpovidajici Udaj na displeji
blika.
2. Zobrazeni displeje LOC znaci, Ze je pristup do programovaciho médu
uzavren.
LOC = uzaméeni parametrii
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7.2.3 Zobrazeni elektrickych veli¢in na displgji ovladaciho panelu

Priklad zobrazeni vystupniho napéti, napéti stejnosmérného meziobvodu a vystupniho
proudu. Parametr P_11 je nastavena na hodnotu 0111.

Tlagitko Popis funkce tlacitka Ovladaci panel
Disple)
Zobrazeni vystupniho Sviti LED VOLT
1. |DSP stiidavého napéti
FUN 219v
- Zobrazeni stejnosmérného Sviti LED VOLT
2. | DSP napéti meziobvodu
FUN 312V
- Zobrazeni vystupniho Sviti LED AMP
3. | DSP proudu
FUN 00.0A
- Zobrazeni frekvence Sviti LED HZRPM
4. | DSP (priklad)
FUN 42.00
- Zobrazeni kddu parametru Sviti LED FUN
5. |DSP (priklad)
ELIN PO11

Pomamky : - Podtrzeny udaj napriklad PO11 znamena, Ze odpovidajici Udaj na displeji
blika.
- Prechod od jednoho zobrazeni k dalSimu se provadi stiskem tlacitka DSP/FUN.



7.3 Mistni - externi Fizeni

Prehled nastaveni pfi Fizeni méniée
Plati pro skalarni i vektorove fizeni.

PO5|P 06| P62|P 63| P 64]Oviddaci Sgnd

Rizeni z panelu
ovladacimi tlacitky 0 0 0 0 0

Rizeni pomoci
potenciometru 0 1 0 0 0
Umisténého na

ovladacim panelu

Externi tizeni Anaogovy signél :
analogovym 1 2 100 0 0 |(0-10,0—-20mA
signaem

Anaogovy signél: 4 —20 mA
1 2 100 | 20 1

Externi tizeni L ogicky signal ma prioritu
analogovym nebo 1 2 100 0 0
logickym signdlem Analogovy signd :

0- 10, 0—20 mA
Externi tizeni 1 3 0 0 Ox | Signd je priveden na multifunkéni
logickym signdlem vstupy SP1, SP2, SP3
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8. Seznam programovatelnych parametru

PARAVIETR | PXX | POPIS JEONOT, |ROZSAH | TovARNI | Pozn
Typ ménice |0 Volbatypu ménice 1 *3
Tovarni 1 1111 : RESET 1 0000 *4
nastaveni Méni¢ je nastaven natovarni
parametry
Zpusob 2 0: U/f —Skalarni fizeni 1 0-2 0
fizeni 1: Vektorove fizeni v oteviené
menice smycce (verze M + H)
2: Vektoroveé fizeni v uzaviené
smycce, sinkrementdnim
snimatem (pouze verze H)
Vybeér typu |3 0: Pro vSeobecné pouZiti 1 0-1 0
z&eze 1: Z&é&Z s proménnym momentem
Rizeni 4 0 : Rizeni rychlosti 1 0-1 0 *7
rychlosti/ 1 : Rizeni momentu (pouze verze H)
Rizeni
momentu Parametr je pouze u verze H
Vyber 5 0: Rizeni z ovladaciho panelu 1 0-2 0
fidicich 1 : Externi fizeni
signélt Ridici signdly ze svorkovnice TM2
2 : Ridici signdly ze sériové linky
Vybeér 0 : Frekvence je uréena hodnotou P-33 | 1 0-4 0
fidicich 6 Moment je uréen hodnotou P_34
signala pro 1 : Frekvence je fizena
frekvenci potenciometrem z ovlédaciho
panelu
2 : Frekvence je fizena analogovym
signalem ze svorkovnice TM2
nebo logickym signalem
3. Frekvence je tizena ze svorkovni -
ce TM2 logickymi signély
4 : Frekvence je tizena ze sériové
linky
Poznamka

Prosime vénujte pozor nost verzi ménice, ktera je uvedena na typovém stitku.
Verze M: P_02 =0 (skalarni fizeni), P_02 =1 (vektorove fizeni),
P_04 — nelze nastavit

Verze H: P:OZ = 0 (skalarni fizeni), P_02 = 1 (vektorové

P_04 = 0 (pro fizené otatek)
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PARAMETR |P XX |POPIS JEDNOT. |ROZSAH | TOVARNI |POZN.
NASTAV. NASTAV.
Zpusoby 7 XX00 : Rizeni : Vpred /Stop, Reverzace/Stop 0000
externiho XXO01 : Rizeni : Rurn/Stop, Vpied/Reverzace
fizeni XX1X: 3 —vodicové fizeni
XO0XX: Reverzace povolena
X1XX: Reverzace zekazana
OXXX: Po povelu STOP pii P_06=3a tizeni pomoci tlagitek
UP/DOWN startuje me¢ni¢ po zastaveni z frekvence
pied povelem STOP
1XXX: Po povelu STOP pii P_06=3 afizeni pomoci
tlacitek UP/DOWN startuje meéni¢ po zastaveni
z nulové frekvence
Zamek 8 XXXO0 : Parametry P33 — P 42 odemceny 0000
parametri XXX1: Parametry P 33 — P 42 uzaméeny
XX0X : VSechny parametry kromé P 33 — P 42 odemceny
XX1X : VSechny parametry kromé P 33 - P 42 uzamceny
XX11: Vsechny parametry uzaméeny
XO0XX : Plati pro motorpotenciometr — fizeni ze
svorkovnice TM2, fizeni tlacitky UP/DOWN
Frekvenci je mozno menit  pri souc¢asném stisknuti
tla¢itek UP nebo DOWN a ENTER naovl. panelu
X1XX : Plati pro motorpotenciometr — je mozne fizeni
frekvence ze svorkovnice TM2 tlagitky
UP/DOWN
Zpasob 9 0: Start po nab¢hové rampe 1 1 0
startu 1: SPIN Start, start do b&Ziciho motoru
STOP 10 0 : Zastaveni po zpomalovaci rampé 1 1 0
M6dy 1: SPIN STOP
zastaveni 2 : Volny dobéh motoru po povelu
STOP
Zobrazeni 11 XXXO0 : Neumoznéno zobrazeni vystupniho napéti menice | 0000 *1
displgje XXX1 : Umoznéno zobrazeni vystupniho napéti
XX0X : Neumoznéno zobrazeni napéti meziobvodu
XX1X : Umoznéno zobrazeni napéti meziobvodu
XO0XX : Neumoznéno zobrazeni vystupniho proudu
XXX : Umoznéno zobrazeni vystupniho proudu
Zobrazovaci |12 Mod zobrazeni displeje 1 0-4 0 *1
maéd Zobrazeni frekvence a otacek
displele
13 Zobrazeni otatek motoru 0-9999 |1800 *1
Zadani rozsahu otéacek nebo zobrazeni *4
zpétnovazebniho signdlu AV2
14 Rezerva
ZvySeni 15 | Velikost zvy3Seni momentu 0,1% |0,00— |0,00%
momentu (pouze pro skalérni fizeni) 30,0%
16— |Rezerva
20
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PARAMETR |P XX | POPIS JEDNOT. |ROZSAH |TOVARNI |POZN.
NASTAV. NASTAV.
Rampy ndbéhu a dobéhu - Sk¥ivka
21 Ramparozb¢hu 1 01s 01— 10,0s *1
3600 s
Rampy 22 Rampa dob¢hu 1 0,1ls 0,1-— 10,0s *1
rozb¢hu a 3600 s
zpomaleni |23 | Ramparozbéhu 2 01s 01- 100s [*1
3600 s
24 Rampa dob¢hu 2 01s 0,1- 10,0s *1
3600 s
JOG 25 Krokovani rampa rozbéhu/ dobehu 1 0,1s 0,1- 0,5s *1
posouvani 25.0s
26 Krokovani rampa rozbéhu/ dobehu 2 0,1s 0,1- 0,5s *1
250s
S kfivka 27 Skiivka 1 0,1s 0,1- 02s
Rozb¢h a zpomaleni 40s
28 Skiivka 2 0,1s 0,1- 02s
Rozb¢h a zpomaleni 40s
29- | Rezerva
30
Limity frekvence
Horni a 31 Horni mez frekvence 0,00 Hz (0,0-— 60/50 Hz | *4
dolni mez 400Hz
frekvence |32 Dolni mez frekvence 0,01Hz |0,0- 0,00 Hy
400Hz
Zadana 33 Nastavena frekvence na klavesnici 0,01Hz |0,0- 500Hz |*1
frekvence z Master frekvence 400Hz
klavesnice
Zadany 34 Nastaveny moment na klévesnici 1% 1-100 |0 *7
moment z Pouze pro ngniceverzeH
klavesnice
Frekvence |35 JOG frekvence - krokovani 0,001 Hz [0-400Hz |2Hz *1
nastavena |36 Multifunkeni frekvence 1 : SP1 0,001 Hz |0-400Hz |5Hz *1
pro multi- |37 Multifunkeni frekvence 2 : SP2 0,001 Hz |0-400Hz | 10Hz *1
funkeni 38 | Multifunkeni frekvence 3 : 0,001 Hz |0-400Hz [20Hz [*1
vstupy SP1+ SP2
39 Multifunkéni frekvence 4 : SP3 0,001 Hz |0-400Hz |30Hz *1
40 Multifunkéni frekvence 5 : 0,001 Hz |0-400Hz |40Hz *1
SP3 + SP1
41 Multifunkéni frekvence 6 0,001 Hz |0-400Hz |50Hz *1
SP3 + SP2
42 Multifunkéni frekvence 7 : 0,001 Hz |0-400Hz |60HZz *1
SP3 + SP2 + SP1
43— |Rezerva
50
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. TOVARNI | POZN.
PARAMETR | P XX | POPIS NASTAV. O s, |
Vzorko- 51 Vzorkovaci dobasigndlu na | 1 1-100 |10
vani digitalnich vstupech
digitalnich FWD, REV, SP1, SP2, SP3,
vstupﬁ RES
00: Multi-frekvence 1
01: Multi-frekvence 2
52 Funkéni nastaveni vstupu 02: Multi-frekvence 3 00
Multi- SP1 03: JOG frekvence
funkéni 04: Prepinéni rozbé¢hovych a
vstupy dobéhovych ramp
05: Externi STOP-nebezpeci
SP1, SP2, 06: Externi odpojeni
SP3 vykonové ¢ésti
07: SPIN start
08: Prepinani tidicich signalu
Svorkov- 153 | Fynkeni nastaveni vstupu Klavesnice-Externi fizeni | oq
nice Sp2 09: Prepinani pri sériové
komunikaci
T™M2 PLC (PC) — lokalni tizeni
10: Z&kaz zrychlovéani a
zpomalovani
11: Zvy3ovani frekvence UP
12: Snizovani frekvence
DOWN
54 Funkéni nastaveni vstupu 13: Sekvereni Fizeni 02
SP3 14: Prepinani potenciometr
na panelu — externi
potenciometr
15: Zabrzdeni pri zastaveni
55— |Rezerva
60
Vzorko- 61 Pocet vzorka analogovych |1 1-100 |[100
vani signdt navstupech AIN a
digitalnich AV2 — svorkovnice TM2
vstupt
62 Zesileni tidiciho signalu 1 0-200% |100
Ridici
analogové |63 Posun tidiciho signalu 1% 0-100% | 0%
signaly
Vstup AIN |64 Kladny-zéporny posun 0: Kladny posun 0 *1
fidiciho signalu 1: Zgporny posun
Svorkov. |65 | Smer fizeni 0: od minima k maximu 0 *1
T™M2 Min/Max - Max./MIN 1: od maximak minimu
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PARAMETR | P XX | POPIS \ILIIEA[;I_\IFQ\'I;: ROZSAH 'I[lg\sl_ﬁAF\QVN.I POZN.
Analogovy signél 2 00
Analogovy | 66 Vstup AV2 00: Zpétnovazebni signal PID
vstup 2 reguléatoru
01: Ofset signdlu zpétné vazby typl
02: Ofset signalu zpétné vazby typ 2
06: Mez frekvence/momentu *7
Pouze u verze H
67 Zesileni analogového signdlu 1% 0-200% | 100%
Vstup AV2
68 - |Rezerva
70
Analogovy | 71 Zesileni analogového vystupnino |1 % 0-200% | 100% *1
vystupni signalu
signa
0: Udaj o vystupni frekvenci 1 0-4 0 *1
Multifunk- |72 | 1: Udgj o nastavené frekvenci
&ni analog. 2: Udgj 0 vystupnim napéti
vystup 3: Udaj 0 napéti meziobvodu
4: Udaj 0 vystupnim proudu
73- |Rezerva
74
75 Relé 1 00: M¢ni¢ v ¢innosti 06
Vyvody relé: R1A, R1B, R1C 01: DosaZeni zvolené
frekvence £P 78
02: Frekvence v pasmu
Vystupni P77+P 78
relé 76 Relé 2 03: Frekvence vétSinez |00
Vyvody relé: R2A, R2B hodnota P_77
04: Frekvence niZsi nez
hodnota P_77
05: Detekce momen-
tového pretizeni
06: Chybovy kontakt
Meze 77 Zvolend mez frekvence 0,01 Hz 0- 0,00 Hz
frekvence 400Hz
78 | Sitka poloviny frekven¢niho 0,01 Hz 0- 0,00 Hz
pasma, kde se provédi detekce 400Hz
Relé 2, 79 Vystupni relé 2 0 : Normalni stav 0 *7
vystup rozpnuto
Parametr je platny pouze u verze H | 1 : Normdni stav
SEpNuUto
80 Rezerva
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PARAMETR |PXX |POPIS \'LI'EA[;I_\IFQ\'I;. ROZSAH LCA)\S/TAEVN" POZN.
Udaje o motoru
81 Nahradni rezistance statoru Rs 200 *3
Vnitini *5
parametry |82 Nahradni rezistance rotoru Rr 200 *3
motoru *5
83 Ekvivalentni indukénost Lg 1000 *3
*5
84 Magnetizacni proud Im 1000 *3
*5
85 Ztratova vodivost magnetického 20,4 *3
obvodu Gm *5
86 Jmenovité napéti motoru 0,1V *3
Stitkové *5
Gdaje 87 Jmenovity proud motoru 0,1A *3
motoru *5
88 Jmenovity vykon motoru 0,1 KW *3
*5
89 Jmenovité ota¢ky motoru Otacky/ *3
minuta *5
20 Jmenovita frekvence motoru 0,1Hz *3
*5
Automaticka |91 0 : Neumoznéna 0-1
identifikace 1: Umoznéna— provéadi se automaticka
motoru identifikace parametrii motoru
Nastaveni sitového napéti *3
Sitove 92 230V - Jednofézové napgieni :
napéti 220-240V
400 V - Trojfézové napgeni :
380-410V
Inkrementd | 93 Konstanta snimace 1 0-8192 |600 *7
ni snimag¢
9 Mezni aroven rychlosti 1% 0-50 10 *7
Pouze u 95 | Zpozdéni detekce mezni rychlosti 0lsec [0,0-10 |1 *7
verze H
96 Cinnost po detekci 1. Zastaveni pozpoma- |0  [*7
lovaci rampé
2: Zastaveni volnym
dob&¢hem
97 Délici pomer impulsi 1 2-400 2 *7
z inkrementdniho snimace
98- |Rezerva
100
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PMER P POPIS e Ml 1645 vl I
Vypadek napdjeni —automaticky restart - chybové stavy
Ztréta 101 | XXXO0: Kratkodoba ztrata napéti nepovolena 0000
napéti XXX1: Kratkodoba ztréta napéti povolena
102 | Povolena doba vypadku napajeni 01ls |0-2s 05s
103 | XXXO0: Primy start povolen pro
PEimy sepnuty spina¢ FWD nebo REV
start po XXX1 Primy start nepovolen pro
zapnuti sepnuty spina¢ FWD nebo REV
napajeni XX0X: Odstranéni chyby je mozné
nebo pouze pro fidici spina¢ ve stavu
odstranéni OFF
chyby XX1X: Odstranéni chyby nezavisi na
stavu fidiciho spinate
Obnova |104 |Dobado autostartu po chybé meénice 01s 0—-800s (0,0s
funkce 105 | Pocet autostartu (automatickych startil) |1 1-10 0
autostart
106 | XXX0: STOP tlagitko na panelu je aktivni pri externim 0000
Nouzové fizeni
tlacitko XXX1: STOP tlagitko na panelu neni aktivni pii externim
STOP fizeni
XXO0X: SPIN start je fizen ze svorkovnice TM2
SPIN start
107 - | Rezerva
109
XXXO0: Chybovy kontakt neaktivni pii vypadku napgjeni
XXX1: Chybovy kontakt aktivni pii vypadku napgjeni
XXO0X: CHK neaktivni pti okamZitém zastaveni
XX1X: CHK aktivni pti okamzitém zastaveni
110 | XOXX: CHK neaktivni pti externim STOP
X1IXX: CHK aktivni pii externim STOP
Chybovy OXXX: CHK neaktivni pti odpojeni vykonového stupné
kontakt 1XXX: CHK aktivni pti odpojeni vykonového stupné
111 | XXX0: CHK neaktivni pti momentovem pretizeni

XXX1:
XXOX:
XX1X:
XOXX:

X1XX:
OXXX:

IXXX:

CHK aktivni pti momentovém pietizeni

CHK neaktivni pii ptsobeni tepelné ochrany motoru
CHK aktivni pti pasobeni tepelné ochrany motoru
CHK neaktivni pii ptisobeni tepelné ochrany
menice

CHK aktivni pti pusobeni tepelné ochrany ménice
CHK neaktivni pii ztrété zp&tnovazebniho signélu
PID regulétoru

CHK aktivni pti ztrété zpétnovazebniho signalu PID
regulatoru
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PARAVIETR |P XX |POPIS JEoNoT, |RozsaH | Tovani | pozn
Elektronické ochrany ménice
112 | XXXO: Elektronické tepelna ochrana motoru umoznéna
XXX1: Elektronicka tepelnd ochrana motoru neumoznéna
XX0X: Elektronicka tepelna charakteristika odpovida
standardnimu motoru
Elektronicka XX1X: Elektronicka tepelna charakteristika odpovida 0000
tepelna specidnimu motoru
ochrana XO0XX: Elektronicka ochrana:
103 % jmenovitého proudu trvale
150 % jmenovitého proudu po 1 minutu
X1XX: Elektronicka ochrana:
113 % jmenovitého proudu trvale
123 % jmenovitého proudu po 1 minutu
OXXX: STOP meni¢e po aktivaci tepelné ochrany
1IXXX: Pokratovéni v béhu po aktivaci tepelné ochrany
Zakazane 113 | Zakézana frekvence 1 0,1Hz | 0-400Hz |0,00Hz
frekvence 114 | Zakézana frekvence 2 0,1Hz | 0-400Hz |0,00Hz
115 | Zakézana frekvence 3 0,1Hz | 0-400Hz |0,00Hz
116 | Pasmo zakazaneé frekvence 0,1Hz | 0-400Hz |0,00Hz
Nosna 117 | Nosna frekvence vystupniho napéti |1 2-16kHz |10
modulaéni (10kHz)
frekvence
118 | XXX0: Ochrana proti zastaveni je U¢inna pii rozbéhu
XXX1: Ochrana proti zastaveni neni U¢inn& pii rozb¢hu
XXO0X: Ochrana proti zastaveni je U¢inné pti zpomalovani
Ochrana proti XX1X: Ochrana proti zastaveni neni U¢inn& pii 0000
zastaveni zpomalovani
X0XX: Ochrana proti zastaveni je G¢inna pii ustaleném
chodu menice
X1XX: Ochrana proti zastaveni neni U¢inna pii ustdleném
chodu menice
119 | Urovei ochrany proti zastaveni pii =~ |1 % 0-300% | 100%
rozb¢hu
120 | Urovei ochrany proti zastaveni pii |1 % 0-300% | 100%
zpomalovani
121 | Uroven ochrany proti zastaveni pti |1 % 0-300% | 100%
ustaleném chodu
122 | XXX0: Detekce momentového pretiZzeni neumoznéna
Momentové XXX1: Detekce momentového pietizeni umoznéna
pretizeni XXO0X: Detekce az po dosazeni nastavené frekvence 0000
XX1X: Detekce v pribehu ¢innosti
Detekce a XOXX: Setrvani v ¢innosti po detekci moment. pretizeni
ochrana 1XXX: STOP po detekci momentového pretizeni
123 | Uroven detekce momentového 160%
pretizeni
124 | Cas detekce momentového pretizeni 01s
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PARAMETR | P XX |POPIS \'LI'EA[;I_\IFQ\'I;: ROZSAH 'I'\'lg\sl_ﬁal\?lel POZN.
125 | Mez momentu pro pohyb vpied 1% 0-300 200 *7
Mezni Pouze pro verzi H
hodnoty
momentu 126 | Mez momentu pro pohyb vzad 1% 0-300 200 *7
Pouze pro verzi H
Rezerva 127-
130
Sekvenéni Fizeni
131 | XXXO0: Sekvencni proces neumoznén
XXX1: Sekvenéni proces umoznén
XXO01 : Impulsni signél pro zahgeni casovani
XX11: Trvaly signd v prubéhu ¢asovani 0000
00X1: Prechod na nastavenou frekvenci po skonceni
sekvenc¢niho procesu
01X1: Nastaveni nulové frekvence po skonéeni
sekvencniho procesu
1XX1: Automatické opakovéni ¢asovaciho cyklu
Sekvenéni
132 | XXXO0: 1. Rychlost vpred XXX1: 1. Rychlost reverzace
fizeni XX0X: 2. Rychlost vpred XX1X: 2. Rychlost reverzace | 0000
XO0XX: 3. Rychlost vpred X1XX: 3. Rychlost reverzace
OXXX: 4. Rychlost vpred 1XXX: 4. Rychlost reverzace
133 | XXXO0: 5. Rychlost vpired XXX1: 5.Rychlost reverzace
XXO0X: 6. Rychlost vpred XX1X: 6. Rychlost reverzace | 0000
XO0XX: 7. Rychlost vpred X1XX: 7. Rychlost reverzace
134- |Rezerva
135
136 | Casovad procesu 1 01s 0-3600s |0,0s
137 | Casova® procesu 2 01s 0-3600s |0,0s
138 | Casovad procesu 3 01s 0-3600s |0,0s
139 | Casova® procesu 4 01s 0-3600s |0,0s
140 | Casovad procesu 5 01s 0-3600s |0,0s
141 | Casovas procesu 6 01s 0-3600s |0,0s
142 | Casova® procesu 7 01s 0-3600s |0,0s
134- |Rezerva
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PARAMETR |P XX | POPIS Jeonor, |Rozsan | TouAnni |pozn
PID regulator
151 | 0: PID reguléor nefunkeni
1: PID reg. D dozka paralein¢ s P
2: PID reg. D dozka ve vstupu
3: PID reg. D dozkapardelne sPa |1 0-4 0
Vinverzi
4: PID reg. D slozkave vstupu av
PID inverzi
152 | Zesileni signdlu reg. ocdchylky 0,01 0-10,0 1,00 *1
regulator  |153 | Proporciondlni zesileni 01 0-100 [1,00 *1
154 | Integracni casova konstanta 0,1s 0-100s |10,0 *1
155 | Derivatni casova konstanta 0,01s 0-10s |0 *1
156 | Polarita offsetu PID regul&oru 0: Kladny offset *1
1: Zgporny offset
157 | Vdikost offsetu PID reg. 1% -109% az |0 *1
109%
158 | Omezeni integracni dozky 1% 0-109% |100 *1
159 | Vystupni ¢asovy filtr 0,1s 0-25s |00 *1
160 |PID regulétor 0 : Nedetekuje se
Detekce prerueni zpétné vazby 1: Méni¢vchodu |0
po detekci
2: STOP po detekci
161 |PID regulétor 1% 0-100% (O
Uroven detekce prerudeni
162 | Zpozdeni v detekci preruseni zpétné |0,1s 0-25,5s |1,0
vazby PID reg.
163 | Typ zpétnovazebniho signalu 0: 0-10V
(Odpovida signalu skutecné hodnoty) | 1: 4 — 20 mA
164 | Nulovani integracni sozky po 0: Nepovoleno
dosaZeni nastavené hodnoty 1-30: Doba za kterou dojde k nulovani (s)
165 |Povolenavelikost napéti navystupu |1 0-100% |0
po nulovéni pro prechod do regulace jednotek
166 | Frekvence Gtlumu 0,1Hz 0-400Hz |0 *7
167 | Doba zpozdéni Gtlumu 0,1s 0-25,5s |0 *7
168 - 170 ‘ Rezerva
Specidlni parametry motoru
171 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 0-32767 | 8000
172 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 20-32767 | 400
173 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 0-32767|0
174 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 0-32767| 10000
175 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 20-32767 | 400
176 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 0-32767 | 3000
177 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 20-32767 | 100
178 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 0-32767 | 2000
179 | Ponechat v tovarnim nastaveni 1 20-32767 | 400
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. VARNi | POZN.
PARAMETR | PXX | POPIS NAsTAY. | o NASTAV. |
180- |Rezerva
190
Sériova komunikace
191 |Adresamenice 0 0-254 0 *2*3
5: 4800 *2
192 | Komunikacni rychlosti Bd 6: 9600 *3
7: 19200
8: 38400 8
Nastaveni | 193 |XXXO: 1 stop hit *2
parametrii XXX1: 2 stop bity *3
pro XXO0X: Licha parita
sériovou XX1X: Suda parita 0000
komunikaci XOXX: Bez parity
X1XX: Pouzita parita
OXXX: Datové dovo 8 biti
IXXX: Datové dovo 7 hita
194- | Pouze pro tovarni parametry
249
Speciélni parametry
Verze 250 |Verzeprogramu CPU
softwaru
Pamet’ 251 | Zaznamenany podedni 3 1: prvni chyba
chybovych chyboveé stavy 2: druha chyba
stavi 3: tieti chyba
252 | Pracovni doba menice 1 1 hodina | 0-9999
Pracovni 253 | Pracovni doba mgnice 1000 0-27
doba hodin
meénice 254 | Volba zaznamu pracovni 0: Doba kdy je meéni¢
doby : zapnuty, motor v klidu
meéni¢ pod napétim nebo v nebo v béhu
¢innosti/meéni¢ v ¢innosti 1: Dobakdy je méni¢
v ¢innosti, motor v béhu
Poznamka:

*1 Mozna modifikace béhem ¢innosti
*2  Nelze ménit béhem sériové komunikace

*3
*4
*5

Nemeni se pii tovarnim nastaveni
Parametr se méni natovarni nastaveni
Parametr se méni podle typového proveden

*7 Parametr je pouze u verze H

Rozsah nastaveni parametri :
Rizeni méni¢e z pandii nebo externi ze svorkovnice TM2 : 4 digity, napiiklad 3599 sec, 399,9 Hz
Rizeni méni¢e po sériovélince : 5 digiti, napiiklad 3599,9 sec, 399,99 Hz
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9. Popis parametrt

P_00: Nastaveni typu meénice
Parametr je uréen pouze pro tovarni nastaveni. UZivatel jef nesmi menit.

F 00 Typmenice | F 00 | Typmenice

201 | V2-201-M (H) | 408 |V2-408-M3(H3)

202 | V2-202-M (H) | 410 |V2-410-M3(H3)

203 | V2:202-M (H) | 415 |V2-415-M3(H3)

401 |V2-401-M3(H3)| 420 |V2-420-M3(H3)

402 |V2-402-M3(H3)| 425 |V2-425-M3(H3)

403 |V2-403-M3(H3)| 430 |V2-430-M3 (H3)

405 |V2-405-M3(H3)

P_01: Tovarni nastaveni menice

V8echny parametry ménice se vréti do tovarniho nastaveni pri P_ 01 = 1111.

Stitkové Gdaje pouZitého motoru zapsané jako parametry P 86 a2z P 90 se pii
provedeni tovarniho nastaveni nezmeni.

Poznamka:

Pri skalarnim fizeni U/f se mohou zménit vnittni parametry motoru zapsané jako parametry
P 8lazP 90.

Pri vektorovém fizeni nelze parametry zapsané jako P_81 az P_90 menit.

P_02: Zpusob fizeni = 0: Skalérni tizeni U/F
1: Vektorové fizeni v oteviené smycce
2 . Vektorové fizeni v uzaviené smycce, je pouzit
inkrementalni snima¢ ota¢ek

Vektorové Fizeni s inkrementalnim snimaéem otacek 1ze pouZzit pouze u
verze ménic¢ua H.

P_03: Volbatypu zétéZze =0 : Pro obecné pouZiti
1 : Proménny moment pri ¢innosti ménice
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Volba zatéze :

= Pro priblizné konstantni moment

= Pro proménny moment, napriklad ventilatory, pumpy. Jednd se o zatéZe,
kde se proud motoru méni s momentem a meéni¢ v ustdleném stavu (asi po
2 minutach) automaticky prechazi narezim uspory energie.

P_04: Rizeni rychlosti/Rizeni momentu
= 0: Rizeni rychlosti (otasek motoru)
Zadavani hodnot rychlosti (otacek) viz parametr P_06
= 1: Rizeni momentu
Zadavani hodnot momentu viz parametr P_06

Parametr P_04 je nastavitelny pouze u verze ménic¢a H.
Parametr P_04 nelze aplikovat u verze méni¢a M.

Pro parametr P_04 = 0jemeni¢ v rezimu fizeni rychlosti (frekvence) alze
pouzit dvé mezi hodnoty momentu.
1: Pevna mezni hodnota momentu udana P_125 az P_128.
Proménna hodnota momentu
P_66=6, mezni hodnota momentu je nastavitelna proménnym napétim
0—-10V. Tato hodnota odpovida 0-100% velikosti momentu.

Pro parametr P_04 = 1 jemeni¢ v reZimu fizeni momentu a lze pouzit dvé mezi
hodnoty rychlosti (frekvence).
1: Pevna mezni hodnota frekvence udana P_31, (horni mez frekvence).
2. Proménna hodnota mezni frekvence
P_66=6, mezni hodnota frekvence je nastavitelna proménnym napétim
0-10V. Tato hodnota odpovida 0-100% hodnoty frekvence udané P_31.
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Rizeni frekvence (otaéek)

P 05: Mistni —externi Fizeni — rizeni ze sériové linky
= 0: Prikazy pro ovladani m¢nice (RUN/STOP) jsou zadavany z
klavesnice
= 1: Prikazy pro ovladani me¢nice (RUN/STOP) jsou zadavany
pomoci externich tlagitek, ( externich logickych signalt)
= 2 : Ridici piikazy (RUN/STOP) ze sériové linky

P 06: Ridici signdly pro frekvenci (moment)
= 0 : Frekvence (moment) je uré¢ena hodnotou parametru P_33
= 1: Frekvence (moment) je zadavana potenciometrem z fidiciho
panelu ménice
= 2 : Frekvence (moment) je zadavana ze svorkovnice TM2
analogovym signalem
Frekvence je zadavana logickym signalem (vstupy SP1 —
SP3). Rizeni z uvedenych vstupt je pouze pro P_04=1
Zadani z multifunk¢mich vstupia SP1 — SP3 ma prioritu
= 3: Frekvence je zadavana ze svorkovnice TM2 logickym
signdlem
= 4 : Frekvence (moment) je zadavana ze sériové linky

P_33: Hodnota frekvence nastavena z ovladaci klavesnice = 0—-400 Hz

P_33: Hodnota momentu nastavena z ovladaci klavesnice = 0 —100%
Pouze proverzi H

Velikost momentu je nastavitelna pouze u ver ze H.

Pri vektorovém Fizeni, tj. pii P_02 = 1,2 jsou multifunkéni vstupy net¢inné
a nelze pouzit PID regulétor.

Nouzovy STOP na ovladaci klavesnici je G¢inny pii P_05 =1. DalSi omezeni
tohoto tlacitkaviz F_106

Prepinani mezi potenciometrem na ovladacim panelu a vnéjSim analogovym
signdlem. P 52-P 54 =14, P 06 = 1. Multifumkeni vstup OFF — Fizeni
potenciometrem z panelu. Multifunkéni vstup ON — fizeni vngjSim anal ogo-
vym signalem.

Prepinani mezi potenciometrem na ovladacim panelu a vnéjSim analogovym
signdlem. P 52-P 54 =14, P _06 = 2. Multifumkeni vstup OFF — Fizeni
vnéjSim analogovym signdlem. Multifunkéni vstup ON — fizeni potenciome-
trem z ovlédaciho panelu.

Pri fizeni pomoci tlacitek UP/IDOWN ze svorkovnice TM 2, (funkce
motorpotenciometr) musi byt zvoleny odpovidgjici hodnoty P_52 — P_54.
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Pro externim tizeni tj. P_05 = 1, nesmi uZivatel piipustit automqticky restart po
vypadku napdjeni (P103 =0) u pracovnich stroja, jak poZzaduje CSN EN 60204.

Poznamky :

Priorita v zadani frekvence : JOG—multifunkéni vstupy—externi signal, nebo klavesnice.

V prabéhu rozbéhové a dob¢hové rampy jsou ovliddaci tlatitka A ¥ na klavesnici nelicinna,
stejné tak tlacitky UP/DOWN pripojené ke svorkovnici TM2.

Zpusoby externiho Fizeni

P_07: = XXXO0: Rizeni Vpied /Stop, Reverzace/Stop — zpisob Fizeni A
XXX1: Rizeni Run/Stop, Vpied/Reverzace — zpisob fizeni B
XX10 : Trivodi¢ové fizeni - zpasob fizeni C
X0XX : Reverzace povolena
X1XX : Reverzace zakdzana— pri signdu REV me¢ni¢ zastavi
OXXX : P_06 = 3, fizeni ze svorkovnice TM2 tlacitky UP/DOWN

Po zastaveni méni¢ startuje z frekvence pied povelem STOP.

1IXXX : P_06 = 3, fizeni ze svorkovnice TM2 tlacitky UP/IDOWN

Po zastaveni méni¢ startuje z nulové frekvence.

Poznamky

Parametr P_07 je pouZitelny pouze pii externim tizeni ménice.

Tlagtitko nouzovy STOP je pouzitelnéi pro P_05 = 1. Dalsi omezeni viz P_106.
3. Parametry P_07 = OXXX, 1XXX se tykaji aplikace motorpotenciometr.

P 7 =XX00 P 7=XX01 P 7=XX10
STOP RUN
— REV | REV REV
S
+24G COM +24G COM e F\Tle/REV
(24 v COM) (24 vV COM) +24G COM
Rizeni A Rizeni B Rizeni C

Zapojeni ovladacich vstupi ménice
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FWD

REV I :
Al | |
Wstup | FWD | ! |
P_7 =XX00 B : | | REV |
wste| /" o | | |
P 7 =XX01 I I :

- REV

Casovy prubeh ovléadacich signala a vystupniho napéti ménice pro obrazky
izeni A aRizeni B* dle predchozi stranky

T™2 I_l START
Svorka FWD |
| STOP
Svorka REV | |
|
| | |
| I .
Svorka SP1 : | I
| |
Vystup o \ |
P_7=xx10

E

Casovy prabéh ovladacich signdlt a vystupniho napéti menice pro obrazek
Rizeni C* dle pfedchozi stranky
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P 08: Uzamceni parametri

XXXO0 : Parametry zadavgjici frekvenci P_33 — P42 je moZné ¢ist a
zapisovat

XXX1: Parametry frekvenci (P3 — P_42) Ize pouze ¢ist

XXO0X : VSechny hodnoty parametru |ze ¢ist a zapisovat

XX1X : Hodnoty vSech parametri kromé P_33 — P_42 |ze pouze ¢ist

XX11 : Hodnoty vSech parametria zaméeny

XO0XX : Frekvenci 1ze menit tlacitky UP/DOWN pouze pii stisknuté
klavese ENTER na ovlédacim panelu

X1XX : Frekvenci 1ze menit tlacitky UP/DOWN

P_09 : Zpasob startu = 0 : Normalni start po rozbéhové rampe
= 1: SPIN start (pouze vektor ové rizeni)

P 09 =0: Start z nulové frekvence
P 09 =1: Start do béziciho motoru

P_10: Zpasob zastaveni = 0: Normalni zastaveni po zpomalovaci rampé
= 1: SPIN stop (pouze vektorové Fizeni)
= 2 Volny dob¢h motoru

Pro P_10 =0 meéni¢ zastavuje po dobéhoveé rampé. Pri nule je na vystupu po
dobu 1 s stejnosmerné napéti a magneticky tok motoru je 100 %.

Pro P_10 = 1 je na vystupu meni¢e magnetizacni proud, ktery urcéuje rychlost
zastaveni. Pri tomto pochodu |ze provést start ato jeste diive nez motor zastavi.
Pro P_10 = 2 po povelu stop se odpojuje vykonovy stupen a motor zastavi
volnym dob&hem.

Zobrazeni displeje

P 11 = XXXO : Displel nezobrazuje vystupni napéti mgnice

= XXO0X : Displgj nezobrazuje stejnosmérné napéti meziobvodu
XO0XX : Displegl nezobrazuje vystupni proud meénice
XXX1 : Displg zobrazuje vystupni napéti ménice
XX1X : Disple zobrazuje stejnosmérné napéti meziobvodu
X1XX : Displg zobrazuje vystupni proud ménice

Poznamka
Zobrazeni : Vystupni napéti  meénice— xxxv, napéti meziobvodu — xxxV, vystupni proud
menic¢e XXxXA
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Mod zobrazeni displeje

P_12: = 0: Displg zobrazuje nastavenou frekvenci ve stavu STOP a

pracovni frekvenci po dobu ¢innosti

1. Displg zobrazuje nastavenou frekvenci ve stavu STOP a
celo¢iselnou hodnotu otaéek v dobé ¢innosti ménice

2. Disple zobrazuje nastavenou frekvenci ve stavu STOP a hodnotu
ot&éek na jedno desetinné misto v dobé ¢innosti menice

3: Displg zobrazuje nastavenou frekvenci ve stavu STOP a hodnotu
otatek na dveé desetinna mista v dobé ¢innosti ménice

4. Displej zobrazuje nastavenou frekvenci ve stavu STOP a hodnotu
otacek natii desetinna mista v dob¢ ¢innosti ménice

F_13: Defini¢ni Gdgj pro zobrazeni displeje
Otacky motoru, AV 2 — zpétnovazebni signal

Zobrazeni displeje

P_12 : Funkce definujici zobrazeni displeje

0: Zobrazeni frekvence, zobrazeni frekvence ve stavu STOP av priabéhu
¢innosti ménice

1: Zobrazeni ot&éek — celogiselng (Xxxx)

2. Zobrazeni ot&tek — jedno desetinné misto (xxx.x)

3: Zobrazeni otacek — dvé desetinna mista (XX.xX)

4. Zobrazeni otacek — tii desetinna mista (X.xxx)

Poznamka :
Zobrazeni na vice desetinnych mist se vyuziva pii dedovani malych zmen frekvence.
Pochopitelné nejsou zobrazeny nejvyssi rady.
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Defini€éni Gdaj pro zobrazeni displeje — parametr P_13

1. Definuje maximalni hodnotu vystupnich otacek pouzitého motoru, viz P_90.
Naptiklad : P_13 = 1500 pii frekvenci 50Hz. Pti frekvenci 25Hz je zobrazen
Udaj otacek 750.

2: Definuje hodnotu zpétnovazebniho signalu (odpovidajici skutecné hodnoté).
Naptiklad : P 13 = 1500, pii frekvenci meénice 50Hz je  zapotiebi
zpétnovazebni signd AV2  zesilit (normalizovat) na hodnotu 10V. P
frekvenci 25Hz bude zpétnovazebni signal 5V.

| P_14: Rezerva

ZvySeni momentu p¥i skalarnim Fizeni

P_15: ZvySeni momentu : 0 — 30 %

Poznamka :
Tento parametr umoziuje meéni¢i dodat na vystupu zvy3ené napéti a tim dosazeni zvétSeni
momentu. PouZiva se pii skalérnim tizeni.

| P_16 P _20: Rezerva




Nabéhové a zpomalovaci rampy

P_21: Ramparozbé¢hul=0,1-3600s

P_22: Rampadob¢hul=0,1-3600s

P_23: Ramparozbé¢hu2 =0,1-3600s

P_24: Rampadob¢hu2=0,1-3600s

P_25: Doba zrychlovani pro rezim krokovani —JOG =0,1-255s
P_26: Doba zpomalovani pro rezim krokovani —JOG =0,1-25,5s
P _27: Skiivka 1, nabéh/dob¢h =0-4s

P 28: Skiivka 2, nabéh/dob¢h =0-4s

1. Cas rozbéhu a dob&hu se vypogita ze vzorce :
Cas rozbéhu menice = [P_21(nebo P_23) x nastavena frekvence]/P_90

Cas dobshu megnice = [P_22(nebo P_24) x nastavena frekvence]/P_90
P90 = jmenovité frekvence motoru

2. Pfepinani rozbéhovych a dobéhovych ramp wveetné Skiivky se provadi
z externich multifunkénich vstupn, prislusny vstup je ve stavu ON a P 52 —
P_54 jsou nastaveny na hodnotu 4 ( tj. je nastaven jeden z parametra P_52-
P 54).

3. Volba rezimu krokovani JOG se provadi z externich multifunkcnich vstupt,
piislusny vstup je ve stavu ON a P 52 — P_53 jsou nastaveny na hodnotu 3.

Pro P 27 aP 28 = 0, se Skiivka neuplatni a rampy rozbéhu a dobéhu jsou

lineérni.

Pribéh ramp rozbéhu a dobéhu je uveden na navazujicim obrézku.

b f(Ho)

t(s)

S kiivka
t, = ramparozb¢hu, t, = rampa zpomalovani (dobéhu)
ty = parametr S kiivky — doba zpozdéni v rozbéhu a v zastaveni
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| P_29-P30: Rezerva

Mezni frekvence

P 31 : Horni mez frekvence = 0 — 400 Hz
P_32: Dolni mez frekvence = 0 — 400 Hz

P_32 (dolni mez frekvence) uU()

Zavislost frekvence na ridicim analogovém napéti

Poznamka:
Pro P_32 =0, zastavuje méni¢ nanulove frekvenci. Pro P_32 >0 zastavuje meni¢ na
frekvenci odpovidagjici hodnoté P_32.
Pri vektorovém fizeni je nejvySSi pracovni frekvence 3,5 nasobkem jmenovité hodno- ty
frekvence motoru. V pripadé, Ze je nastavena vySSi frekvence je automaticky nastavena
neivySSi frekvence na 3,5 nasobek jmenovité frekvence motorul.
Rozb¢h meénice probih& od nulové hodnoty, stejné tak i dobéh je plynuly do nuly.
Rizeni analogovym napétim nebo logickymi signély je mozné pouze v pasmu P_32 —
P 31.

Nastaveni frekvence z ovladaciho panelu

P_33: Frekvence nastavitelna z klavesnice — Master frekvence = 0- 400 Hz

Frekvence zadand P_33 se vyuziva pii ru¢nim fizeni z ovladaciho panelu, pri
funkci ¢asovani nebo v rezimu motorpotenciometr.

56



Multifunk€éni vstupy a sekvence Fizeni

P_35: Frekvence posouvani JOG = 0- 400 Hz

P_36-F_42: Multifunkeni vstupy pro frekvenci = 0 — 400 Hz
7 nastavitelnych frekvenci
P_131: XXXO0: Casovac¢ procesi nefunkeni
XXX1: Casova¢ procesi funkeni
XX01: Start ¢asovani impulsnim signdlem
XX11: Po dobu ¢asovani jetrvaly ridici signal
00X1: Vystupni frekvence pirechazi na hodnotu po ukon¢eni ¢asovani
01X1: Vystupni frekvence piechazi na nulu po ukonceni ¢asovani
1XX1: Automatické opakovani ¢asovaciho cyklu

P_132 = XXXO0: Prvni frekvence z multifunkéniho vstupu — chod vpied
XXO0X: Druhé frekvence z multifunk¢niho vstupu — chod vpred
XOXX: Treti frekvence z multifunkeniho vstupu — chod vpred
OX X X: Ctvrta frekvence z multifunkéniho vstupu — chod vpred
XXX1: Prvni frekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV
XX1X: Druhéfrekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV
X1XX: Tieti frekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV
IXXX: Ctvrta frekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV

P_133 = XXXO0: Pata frekvence z multifunkéniho vstupu — chod vpied
XX0X: Sesta frekvence z multifunkéniho vstupu — chod vpred
X0XX: Sedma frekvence z multifunkéniho vstupu — chod vpied
XXX1: Paté frekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV
XX 1X: Sesta frekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV
X1XX: Sedma frekvence z multifunkéniho vstupu — chod REV

P_136-F 142: Casovai 1 —7 = 0—3600s
7 nastavitelnych ¢asi

1. Méni¢ pracuje na frekvenci posouvani (JOG), urcenou P 35, pro P 52 —
P54 =3

2. Pro P 131 = XXX0 aP 52 - P 54 =0 az 2 pracuje meni¢ na kmito¢tu

ur¢eném hodnotou P 36 — P_4§. Stav vstupt SP1 — SP3 je zigmy
z nasledyjici tabulky a obrézku.
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SP1 SP2 SP3 Vystupni frekvence Priibéh
OFF OFF OFF Frekvence je uréena P_33 Z
nebo vnéjSim signdlem, viz F_06
ON OFF OFF Frekvenci uréuje P_36 A
OFF ON OFF Frekvenci urcéuje P_37 B
ON ON OFF Frekvenci uréuje P_38 C
OFF OFF ON Frekvenci uréuje P_39 D
ON OFF ON Frekvenci uréuje P_40 E
OFF ON ON Frekvenci uréuje P_41 F
ON ON ON Frekvenci uréuje P_42 G
OFF OFF OFF Frekvence je uréena P_33 K
nebo vnéjSim signdlem, viz P_06
L F( %
~——~ 1 D £
Viystupni frekvence Z — B ¢
(H2) am A

FWD nebo REV

Svorka SP1

Svorka SP2

Svorka SP3

Casové znézornéni priibdhu frekvence pii tizeni ze vstupt SP1, SP2, SP3
Sekvenéni Fizeni

1. Ménice ftady V2 umoznuji sekvenéni fizeni, tj. provedeni aZz 7 ¢asovych
cyklu. Pro toto fizeni musi byt P_131 = XXX1 aP_52 — P_53 =13. Jestli-ze
na odpovidgjici multifunkéni vstup SP1 — SP3 piiveden ridici signdl tj.
impuls, nebo je tento vstup trvale zapnut (podrobnosti jsou uvedeny dale),
piejde méni¢ do sekvencniho rezimu. Doby ¢asovani jsou uréeny parametry
P 136 - P_142, pracovni frekvence pak parametry P 36 - P_42. Priklad je

uveden v nasledujici tabulce.

SP1 | SP2 | SP3 [P (3642) | f(Hz) | P (136-142) | T(s
OFF | OFF | OFF

ON | OFF | OFF 36 5 136 5
OFF | ON | OFF 37 10 137 10
ON | ON | OFF 38 20 138 15
OFF | OFF | ON 39 30 139 5
ON | OFF | ON 40 40 140 10
OFF | ON | ON 41 50 141 15
ON | ON | ON 42 60 142 20
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Poznamka:
Sitka startovaciho pulsu na vstupech SP1 az SP3 musi byt vétSinez 0,1s aP_131 = XXO01.

4 6
1 3 / —\ 7

2 ] 5 ]
Vystupni frekvence A / B
(Hz2) t

>

Doba chodu P_136( P_1371 P 138 P_139( P_140 P _141|P 142
FWD nebo REV
Sekvence SP1 )

Startovaci puls

Znazornéni ¢asovaciho cyklu

Vystupni frekvence (H2) Doba ¢asovani | Sekvence
Frekvence nastavena z klavesnice A
nebo externim napétim — prabeh A

P 36 pribeh 1 P 136 1
P 37 pribeh 2 P 137 2
P 38 prabeh 3 P 138 3
P 39 pribeh 4 P 139 4
P 40 prabsh 5 P 140 5
P41 pribeh 6 P 141 6
P 42 pribeh 7 P 142 7

Ukonceni sekvence Zastaveni po B

Frekvence pirechézi na nulu sestupné rampé

P 131= 01X1

Po ukonceni casovani prechédzi frekvence  na hodnotu nastavenou
z ovlédaciho panelu nebo z externiho potenciometru pii P_131 = 00X 1, nebo
pii nanulu pri P_131 = 01X1 podle toho jak je nataven parametr P_06

2.Jeli P 131 = XX11, P_52 — P 54 = 13 a na multifunkeni vstup je
priveden impuls, bude méni¢ pracovat v sekvenci 1—-2—3—4—-5—
7—8—-9. Po ukonceni sekvence prechazi frekvence na hodnotu nastave-
nou z ovladaciho panelu nebo zvnéjSiho potenciometru pro P 131 =
00X1. Pro P_131 = 01X1 piechazi frekvence na nulu.

3. Pro sekven¢ni reZzim se doporucuje P_06 = 2, tj. frekvenci na zacatku
sekvencniho rezimu nastavovat pomoci vnéjSiho napéti. Dale nastavit
P 131 = X1X1.
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Pro pripad P_131 = 1101 a P 52 — P_54 = 13 vykondva méni¢ periodicky
¢asovaci proces 1—-2—3—4 —5—-6—-7—8-2—-3—-4-5.... a nevyzaduje se
startovaci impuls. Zastaveni procesu je mozné pouze rozepnutim spinace na
vstupu FWD. Na zahgeni casovaciho procesu je zapotiebi pouze jeden
startovaci puls na vstupu SP1.

Startovaci signd ¢asovaciho procesu : Pro P_131 = XX01 mé startovaci signé
charakter pulsu. Pro P_131 = XX11 musi byt startovaci vstup SP1 ve stavu ON
(zapnuto). Prechodem do stavu OFF (rozepnuto) se sekvenéni proces (¢asovani)
zastavi.

V prabéhu sekvenéniho fizeni je mozné ménit smér otafeni motoru pomoci
funkci P_132 aP_133.

Priorita ¢teni frekvence :
JOG—multifunkéni vstupy—nastaveni zovlddaciho panelu nebo
pomoci vnéjSiho signalu.

P 43—-P 50: Rezerva

Vzorkovani digitalnich a analogovych vstupnich signala

Pocet vzorka z digitalnich a analogovych vstupt :

P 51 : Pocet vzorku digitalnich vstupi — svorkovnice TM 2
Vstupy - FWD, REV, SP1, SP2, SP3, RES
=1-100
P 61 : Pocet vzorka analogovych vstupta — svorkovnice TM 2
Vstupy —AIN, AV2
=1-100

Méni¢ vzorkuje N —krét vstupni signaly a vyhodnocuje jejich velikost.

V piipadé, Ze se tyto vzorky odliduji vice neZ pripousti vyhodnocovaci

algoritmus, jsou vyhodnoceny jako rusivy Sum.

Doba vzorkovani je 2 ms.

Doba za kterou je vyhodnocen signdl na vstupni svorce :
Digitalni vstup - typ =P 51 x2ms
Analogovy vstup -tya =P 52 x2ms

4. Vzorkovani se nastavuje s ohledem navngjsi rusivé signdly. S narastem

ruSeni se doporucuje zvétsit pocet vzorki. Pri vyuziti PID regulétoru
nutno prihlizet k dynamice regulovaného procesul.
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Multifunkéni vstupy SP1, SP2, SP3, svorkovnice TM2

P 52-P 54 = 00: Multifunkéni vstup 1 pro nastaveni frekvence, viz P_35

= 01:
= 02:
=03:
= 04.
= 05:
= 06:
= 07:
= 08:
= 09:
= 10:
=11:
=12:
=13:
= 14

=15:

Multifunkéni vstup 2 pro nastaveni frekvence, viz P_35
Multifunkéni vstup 3 pro nastaveni frekvence, viz P_35
Rezim krokovéani - JOG

Prepinani ramp rozb¢hu a zastavovani, viz P 21 —-P 24
Externi STOP - nebezpedi

Externi odpojeni vykonovych IGBT tranzistora

Start do béZiciho motoru, pouze u vektorového fizeni
Prepinani fidicich signali- operacni panel/externi rizeni
Prepinani fizeni pii sériové komunikaci

Z&kaz zrychlovani a zpomalovani

ZvySovani frekvence, povel UP

SniZzovani frekvence, povel DOWN

Sekvencni fizeni, viz P_35, P_131, P 136 - P_142
Prepinani fizeni mezi potenciometrem na operacnim panelu a
externim analogovym fizenim (potenciometrem)

Zabrzdéni pri nulove frekvenci, pouze u vektorového fizeni

Poznamka : P_52 nelze pouZzit pro trivodicovém tizeni, tj. P_07 = XX10

Popis nastaveni multifunkénich vstupt SP1, SP2, SP3

P 52 — P 54 =05 : Externi STOP - nebezpeci
Pri externim signalu STOP meéni¢ piejde na zpomalovaci rampu a zastavi
bez omezeni nastavenim P_10. Na displgji je hléSeni E.S.
Po odstranéni signalu STOP (rozpojeni kontaktu) a nové spusteni je
zapotiebi pii externim tizeni (P_05 = 1) rozepnout startovaci obvod, to
jest rozepnout a znovu zapnout startovaci relé. Pri fizeni z ovladaciho
panelu (P_05 = 0) je zapotiebi stisknout tla¢itko RUN.

Funkce chybového kontaktu je ur¢ena nastavenim P_110 takto :
P_110 = X0XX : Chybovy kontakt neni ve funkci
= X1XX : Chybovy kontakt je funkéni pii nouzovém zastaveni

P 52 — P 54 =06 : Externi odpojeni vykonovych IGBT tranzistora
Pri externim signalu jsou odpojeny vykonové vystupni stupné menice,
odpojeni neni omezeno nastavenim P_10. Nadisplgji je hldSeni b.b.
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Po odstranéni signalu pro odpojeni (rozpojeni kontaktu) méni¢ restartuje
do béziciho motoru.

Funkce chybového kontaktu je ur¢ena nastavenim P_110 takto :
P_110 = OXXX : Chybovy kontakt neni ve funkci
= X1XX : Chybovy kontakt je funkéni pri signdlu pro externi
odpojeni

P 52 — P 54 =08 : Prepinani ridicich signdli- opera¢ni panel/externi
fizeni
Ridici signdl je ve stavu OFF, kontakt relé je rozpojeny, pro P 05=1je
meéni¢ fizeny externimi signdly. Pro stav kdy je kontakt relé zapnuty, tj.
fidici signdl ON, je meni¢ ovladan z ovladaciho panelu.

P 52 —P_54 =09 : Prepinani rizeni pii sériové komunikaci
Ridici signél je ve stavu OFF tj. kontakt relé je rozpojeny.
M¢eni¢ jefizen po sériové komunikaéni lince z PC nebo PLC. V tomto
pripad¢ jsou tidici signdly z ovladaciho panelu nebo signaly ze svor-
kovnice TM2 blokovéany.

Ridici signdl je ve stavu ON, kontakt tidiciho relé je sepnuty. V tomto
pripadé [ze meéni¢ ridit ze svorkovnice TM 2 nebo z ovlédaciho panelu
v zavislosti na nastaveni P_05 a P_06.

P 52 —P 54 =10 : Zakaz zrychlovani a zpomalovani
Z&kaz zvy3ovani nebo snizovani frekvence. Po dobu kdy je tento fidici
signdl ve stavu ON, se frekvence me¢nice nemeéni. Priklad prabéhu
frekvence je uveden na nasledujicim obrazku.

Povel
RUN I I
Z ' Mimo funkci RUN = 0
Zakaz ;
zrychlovani : - -
zpomalovani : - o
A
f (Hz)
t
=
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P 52 -P 54 =11,12: ZvySovani a snizovani frekvence, povely
UP/DOWN

Aby bylo mozné vyuzit tyto povely, tj. realizovat funkci

MOTORPOTENCIOMRTR je tieba nastavit F 06 = 3.

Pro P_07 = OXXX se motor rozbiha na frekvenci udanou P_33. Na této

frekvenci setrvava do doby nez se objevi signdl UP nebo DOWN jak je zigfmé

Z navazujiciho obrazku.

Pri povelu STOP, jsou prikazy UP/DOWN nelcinné.

Pri odpojeni fidiciho signdlu FWD, (REV) pri zastavovani menice a jeho

opétném pripojeni, prejde frekvence menice na P_33.

Povely UP/DOWN se nesmi aplikovat soucasné.

Pro P_07 = 1XXX startuje m¢ni¢ z nulové frekvence.

Povel | |
RUN

wp |- mm —
DOWN MRS -

f (Hz) 3

P 52 — P 54 = 14 : piepinani mezi potenciometrem na panelu a externim
potenciometrem

Pro P_06 =1 a piepina¢ SP ve stavu ON se prepne fizeni z potenciometru
na panelu na externi potenciometr.

Pro P_06 =2 a piepina¢ SP ve stavu ON se prepne fizeni z externiho
potenciometru na potenciometr na panelu.

P 52 — P 54 =15 Zabrzdeéni pii nulové frekvenci, pouze u vektorového
fizeni
Pri nulové frekvenci a aktivnim signalu (ON, zapnuty prislusny multi-
funkéni vstup) meni¢ zabrzdi motor pri 100% magnetického toku motoru
a nadispleji ovladaciho panelu je hodnota 00.00. KdyZ je fidici signél ve
stavu OFF je frekvence méni¢ nulova a na displeji je hldSeni STPO.

| P.55—P_60: Rezerva
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Analogove Fidici signaly pro nastaveni frekvence

Nastaveni frekvence pomoci potenciometru na ovladacim panelu a pomoci
unifikovanych vstupnich signal — vstup AIN

P 62 : Zesileni = 0—200 %
P_63 : Posun pribéhu f/U =0 - 100%
P 64 : Sm¢r posuvu = 0: Kladny
1: Zaporny
P_65 : Smér analogového napéti = 0: Od minima k maximu (naptiklad 0 az 10V)
1: Od maxima k minimu (naptiklad 10 aZ OV)

K
100% 100% 100%
BOHZ |~ BOHZN - BOHZ "y
B
D A
0,
BHzpT A 25Hz S0%  NL . S 25Hz7 50/0 Cee
50% | E
- C
U : U U
0 Y 10V 0 5V 10V 0 5V 10V
20%
Obr. 1 Obr. 2 Obr.3
Z&kladni zavidosti frekvence na analogovém fidicim signdlu
Typ signdlu P62 | P63 | P64 Poznamka

0-10V, 0-20mA | 100% | 0% Zakladni zavislost

0-10V, 0-20mA | 100% | 50% Rizeni 25Hz — 50Hz

0-10V, 0-20mA | 100% 0% Maximu napéti odpovida

nulovéa frekvence

0-10V, 0-20mA | 100% | 50% Rizeni 50Hz — 25Hz

mo Ow>

4-20 mA 100% | 20% Analogovy vstup 4-20mA

olr|o| o|lolo]
O
o|lolr| r|o|o]|g
o1

0-5V 200% | 0%

Analogovy vstup 0 -5V

Tabulka nastaveni P_ 62 — P_65 pro zékladni analogové signaly




Multifunkéni analogovy signal na vstupu AV2

P_66 =0 : Zpétnovazebni analogovy signél pro PID regulétor
1 : Posouvaci analogovy signdl 1 - (0-10V nebo 0 —20 mA)
2 : Posouvaci analogovy signdl 2 - (0-10V nebo 0 —20 mA)

P 66 =0 : Signdl pro PID regulétor 0-10V nebo 4 — 20 mA
1: Signdl ze vstupu AV 2 se tita stidicim signdlem (AIN + AV2)
2. Posouvaci signal ze vstupu AV 2 se s¢ita stidicim signdlem
podle vztahu [ AIN + (AV2 —5V)]

P_66=1 =
Hz - Hz P_66 =2
Horni mez frekvence P_31 ’ Horni mez frekvence P_31
P_31/2
. oV . . .V
AIN + AV2 AIN + (AV2 -5V)
Prabéh posunuti

Rizeni multifunkéniho analogového vystupu

P_71: Zesileni vystupniho analogového signdu = 0 —200%
P_72: Vybér zobrazované veliciny
= 0: Vystup frekvence : 10V DC pro jmenovitou frekvenci motoru , viz
funkce P_90
= 1: Vystup frekvence : 10V DC pro nastavenou frekvenci motoru, viz
funkce P_90
= 2: Vystupni napéti ménic¢e : 10V DC pro jmenovité napéti motoru, viz
funkce P_86
= 3: Stgjnosmeérné napéti meziobvodu : 10V DC = 1000V v meziobvodu
= 4: Vystupni proud meni¢e : 10V DC pro jmenovity proud motoru, viz
funkce P_87

Na analogovem multifunkénim vystupu je maximalni stejnosmeérné napéti 10 V.
Vystup Ize zatizit odporem 1 kW nebo vétsim.

| P_73-P_74: Rezerva
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Vystupni relé

Vystup relé 1ze prifadit definovanym vnitfnim meznim hodnotam meénice.

P_75: Relé 1 —vyvody R1A, R1B, R1C na svorkovnici TM2
P _76: Relé 2 - vyvody R2A, R2B na svorkovnici TM2
= 0: M¢ni¢ je v ¢innosti
1: Méni¢ je v ¢innosti a je dosazena frekvence udana P_77
2: Méni¢ je v ¢innosti afrekvence jev pasmu P _77 + P_78
3: M¢ni¢ jev ¢innosti afrekvence je > P_77
4: Méni¢ jev ¢innosti afrekvenceje <P_77
5: Detekce momentového pretizeni, viz P_123 aP_124
= 6: Chybové relé
P_77: Rozmezi detekované frekvence = 0 — 400 Hz
P_78: Pasmo detekované frekvence = 0 — 400 Hz
P_79: Vystup relé R2 (plati pouze pro verzi H)
= 0: Klidovy stav rozepnuto
= 1: Klidovy stav sepnuto

Poznamka :
Nastaveni plati pro obeé relé.

Ménic v &nnosti Dosazena frekvence fx

Relé R2 sepnuto - Relé R2 sepnuto

Frekvence je menSi nez P_77 Frekvence jev pasmuP_77 +-P_78

. Relé R2 sepnuto

| | Relé R2 rozepnuto | | r

Znazornéni vystupu relé R2 pro rizné hodnoty P_76

66




| P_79—P_80: Rezerva

Udaje motoru
Automaticka identifikace vnitfnich parametrti motoru

Vnitini parametry motoru

P_81: Odpor vinuti statoru Rs

P_82: Odpor vinuti rotoru Rr

P_83: Ekvivaentni indukénost Lg
P_84: Magnetiza¢ni proud Im

P_85: Nahradni ztratova vodivodt Gm

Stitkové Gdaje motoru

P_86: Jmenovité napajeci napéti motoru
P_87: Jmenovity proud motoru

P_88: Jmenovity vykon motoru

P_89: Jmenovité otacky motoru

P_90: Jmenovitéa frekvence motoru

Automatickd identifikace vnitinich parametri
(Oznaduje se také jako automatické ladeéni)
P_91 = 0: Identifikace neumoznéna
1: Provéadi se automaticka identifikace parametrii motoru

1. Automaticka indikace (aut. ladéni) se provadi pouze pro vektorové fizeni, tj.

P_02 = 1. Pred identifikaci se doporucuje uvést meéni¢ do tovarniho nastaveni
tj. P 01 =1111.
Proces identifikace se spusti nastavenim P 91 = 1. Motor je napgen
definovanym prabéhem napétim a jsou zméieny vnitini parametry. Hodnota
téchto  parametri se zapisuje automaticky do P 81 — P _85. Pfi  skonéeni
identifikace prechazi P_91 na 0 anadisplegji je po dobu 1 s hiaSeni END.Doba
trvani procesu je asi jedna minuta.

2. Automatickou identifikaci je tieba provést pii vymeéne typu motoru.

Pokud jsou vnitini parametry pro dany typ jiZz zjistény, lze je ponechat
Z davodu rozptylu parametri motori se doporucuje, pokud je to mozné
provadét identifikaci i kdyZ se jedna o stejny typ.

Upozor néni

Pred identifikaci parametri motoru je zapotrebi odpojit zatéz
PYi piipojeni zatéZe jsou ziskané udaje chybné

Pri identifikaci nereaguje méni¢ na ridici signaly

Pred identifikaci musi byt motor zastaven
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IP 93— P 100: Rezerva

Napajeci napéti ménice

M¢&nice jsou uréeny pro napdjeni normalizovanym napétim dle CSN 1EC 38.
Hodnoty téchto napéti, které jsou zapsany jako parametr F 92 maji byt dle
citované normy v rozmezi :

Jednofézoveé napgjeni : 230V +10 %, -15%

Trojfazové napgeni : 400 V + 10%, -15%

Nap§jeci napéti je treba nastavit pred uvedenim menice do provozu, podle
skutecné velikosti v misté nasazeni.

P_92 : Doporucena velikost napajeciho napéti:
Jednofézoveé napgjeni : 220 —240V AC
Trojfazové napgjeni : 380410V AC

Deska pro inkrementalni (pulsni) snima¢ otacek

P_93: Konstanta snima¢e = 0 — 8192

P_94: Odchylka rychlosti, detekeni aroven = 0=50%

P_95: Zpozdéni odpojeni snimace po detekci prekroceni odchylkyr ychlosti :
0—-10sec

P_96: Cinnost méni¢e po odpojeni snimace po detekci prekroceni odchylky
rychlosti

P_97: Délici pomeér pro vystupni pulsy snimace

P_98-P_100: Rezerva

Casovy pribeh pri detekci odpojeni inkrementélniho snimace rychlosti (otasek).

Odchylka

P_94 rychlosti

PoZadovana frekvence/rychlost

P_94 Odchylka

Rychlost motoru rychlosti

P 95

Detekce odchylky

Velka odchylka
Zastaveni motoru
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Obnova funkce po vypadku napajeni

P 101 : Povoleni kréatkodobého vypadku napajeni
= XXXO0 : Ztréta napéti nepovolena
= XXX1: Ztrata napéti povolena

P_102 : Povolena doba vypadku napagjeni : 0—2 s

Pro P_101 = XXXO0 v pfipadé poklesu napéti pod vyrobcem definovanou mez
(napriklad pokles napéti v distribucni siti, nebo zapinani spotiebice velkého
vykonu), meni¢ prerusi funkci. Dojde-li k obnové napgjeni v dobé kratSi nez
P 102, bude meéni¢ startovat do béziciho motoru. V pripadé delSiho
vypadku, nez stanovi P_102 mgni¢ pierusi ¢innost a na displegji bude chybové
hidSeni LV-C.

Povolena doba vypadku napgjeni je v rozmezi 1 -2 s.

ProP_101 = XXXO0:

- Pxi vypadku napgeni delSim nez je udano P_101 meéni¢ automaticky
nestartuje i pro P_105 >0.

- Musi byt proveden novy start, zpusob startu odvisi od P_05 (zptisobu
fizeni) a nastaveni P_103.

ProP_101 = XXX1:

- Jestlize je vypadek napgjeni mensi nez P_102 bude meni¢ automaticky
pokracovat v ¢innosti. Provede se start do bézZiciho motoru za 0,5 s po
obnové napajeni.

V piipadé delSiho vypadku nez stanovi P_102 zavisi ¢innost meénice na
nastaveni P_05 a P_103 a dale na stavu externich tidicich vstupt.
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P_101|P_103|Vypadek | Start méniée po vypadku napajeciho napéti
napéti

0000 |XXXO0|<P 102 |Meni¢ pokracuje v ¢innosti, start do béziciho motoru

0000 |XXXO0|>P_102 |M¢eni¢ prejde do stavu STOP
Pro START nutno rozpojit spina¢ FWD nebo REV

0001 |XXXO0|<P_102 |Rozbihaseautomaticky - SPIN START

0001 |XXXO0|>P_102 |Rozbihaseautomaticky - SPIN START

0001 |XXX1|{<P_102 |M¢ni¢ prejde do stavu STOP
Pro START nutno rozpojit spina¢ FWD nebo REV

0001 |XXX1|{>P_102 |M¢ni¢ prejde do stavu STOP
Pro START nutno rozpojit spina¢ FWD nebo REV

Prehled stavi ménice po vypadky napgjeciho napéti pii externim fizeni
(P_05=01)

PFimy start méni¢e po obnové napajeni nebo odstranéni chyby
Restart s ohledem na stav fidicich spinacu

P 103 = XXXO0: Start méni¢e je povolen po piipojeni napéti, jeho obnové po
vypadku piipadné nebo odstranéni chyby a zapnutych
spina¢ich FWD nebo REV

XXX1 : Start méni¢e neni povolen po vypadku napgjeni nebo
odstranéni chyby a zapnutych spinacich FWD a REV

XXO0X : Obnova funkce po odstranéni chyby pouze pro vypnuté fidici
spina¢e FWD nebo REV

XX1X : Obnova funkce po odstranéni chyby nezavisi nafidicich
spinagich

Pro P 103 = XXX1 a P_05 = 1 (externi fizeni) méni¢ nestartuje pii zapnutych
fidicich spinacich po obnové napdjeni nebo odstranéni chyby a na displgji je
hidSeni STP1. Pro start meénice je zapotiebi tyto spinate vypnout a znovu
zapnout.

U pracovnich strojia, vytahu adopravniki a dale v3ude tam kde
nekontrolovany rozbéh pohonu muaze zpuasobit Uraz nebo podkozeni zarizeni
neni piipustné nastaveni P_103 = XXXO.
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Obnova €éinnosti méni€e po chybé funkce
Plati pro chybové stavy uvedené v kap. 10.2, neplati pro chybovy stav LV-C.

P 104 : Interval autostartu (automatického restartu) : 0 —800 s
P_105 : Pocet pokusi 0 autostart : 0 — 10

Autostart se neprovede pro P_105=0.
Je-li P_105 >0, P104 = 0, meni¢ startuje v ¢ase 0,5 s do bé¢ziciho motoru ato na
frekvenci pired vznikem chyby.
Je-li P_105>0, P_104 > 0, méni¢ na dobu stanovenou P_104 odpoji vystup.
Podle doby odpojeni maze motor jesté béZet volnym dobéhem nebo zastavi.
Meéni¢ potom startuje do béziciho motoru nebo do iz zastaveného motorul.
M¢éni¢ neprovédi autostart v pripadé Ze preSel na zastavovaci rampu s DC
brzdénim.
Pocet pokusi 0 autostart se nuluje za téchto podminek :
Béhem 10 minut neni indikovana chyba
Stisknutim tlagitka RESET na ovlddacim panelu nebo tlagitka RESET
pripojeného k svorkovnici TM2.
Chybovy kontakt pii autostartu :

P_110 = XXXO0: Chybovy kontakt je neaktivni pii autostartu

P_110 = XXX1: Chybovy kontakt je aktivni pii autostartu

Bezpeénostni STOP a SPIN start
(SPIN start = start do béziciho motoru)

P_106 = XXXO0: STOP tlagitko napanelu je aktivni pii externim
fizeni
XXX1: STOP tlagitko na panelu neni aktivni pii externim
fizeni
XXO0X: SPIN start je fizen ze svorkovnice TM2
XX1X: Provadi se SPIN start po zapnuti meénice

Pro P_106 = XXXO0 Ize pouzit tlag¢itko STOP tlagitko pro zastaveni v piipade
nebezpeci ato pii externim rizeni P_05=1. Zpusob zastaveni, tj. zpomalovaci
rampa nebo volny dobéh je uréen P_10. Pro opétné spusténi meni¢e musi piegjit
fidici signd do stavu OFF a nasledné do stavu ON.

Pro P_106 = XX1X, je start do béZiciho motoru fizen tla¢itkem ze svorkovnice
TM2. Hodnota P-52 - P 54 =7,

| F_107 —F109 : Rezerva
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Nastaveni funkce chybového kontaktu

P_110 = XXXO:
XXX1:
XXO0X:
XX1X:
XOXX:
X1XX:
OXXX:
IXXX:

P_111 = XXXO:
XXX1:
XXOX:
XX1X:
XOXX:
X1XX:
OXXX:
IXXX:

Chybovy kontakt neaktivni pii autostartu ménice
Chybovy kontakt aktivni pii autostartu ménice

CHK neaktivni pii detekci zastaveni

CHK aktivni pfi detekci zastaveni

CHK neaktivni pri externim STOP.

CHK aktivni pii externim STOP, (hl&eni E.S)

CHK neaktivni pii odpojeni vykonového stupné

CHK aktivni pri odpojeni vykonového stupné, (hlageni b.b.)

CHK neaktivni pfi momentovém pretiZzeni

CHK aktivni pfi momentovém pietiZzeni, (hlaseni OL3)

CHK neaktivni pii pasobeni tepelné ochrany motoru

CHK aktivni pii pasobeni tepelné ochrany motoru, (hléseni OL1)
CHK neaktivni pii pretizeni ménice (tepelné pretizeni)

CHK aktivni pri pretizeni ménice, (tepelné pretizeni, hléSeni OL2)
CHK neaktivni pii ztrété zpétnovazebniho signdlu PID reg.
CHK aktivni pri ztrété zpétnovazebniho signalu PID reg.,
(hlaSeni PDER)

Tepelna ochrana motoru

P_112 = XXXO:
XXX1:
XXOX:
XX1X:

XOXX:

X1XX:

OXXX:
IXXX:

Elektronicka tepelnd ochrana motoru umoznéna
Elektronicka tepelnd ochrana motoru neumoznéna
Elektronicka tepelna charakteristika odpovida
standardnimu motoru
Elektronicka tepelna charakteristika odpovida
specidnimu motoru
Elektronicka ochrana :
103 % jmenovitého proudu trvale
150 % jmenovitého proudu po 1 minutu
Elektronicka ochrana :
113 % jmenovitého proudu trvale
123 % jmenovitého proudu po 1 minutu
STOP meénice po aktivaci tepelné ochrany
Pokracovani v béhu po aktivaci tepelné ochrany
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Funkce elektronické tepelné ochrany motoru

P 112 = X0XX : Trvaly proud motoru miaze byt 103% jmenovitého proudu. Po
dobu 1 min miZe byt proud roven 150% jmenovitého proudu. Po této dobé
zapusobi elektronicka tepelna ochrana motoru, ktera je vytvoiena softwarovymi
prostiedky.

P 112 = X1XX : Trvaly proud motoru maze byt do 113% jmenovitého proudu.
Po dobu 1 min miZe byt proud roven 123% jmenovitého proudu. Po této dobé
zapusobi elektronicka tepelnd ochrana motoru. Ochrana je vhodna pro
ventildtory a pumpy.

Otepleni motoru vzrasta pii nizkych otackéach. Proto pri nizkych frekvencich
piechazi automaticky ¢asova charakteristika tepelné ochrany z prabéhu A na
pribéh B jak je znazornéno na navazujicim obrézku. Prechod nastavéa pro
frekvence mensi neZ desetina nastavené mezni frekvence meénice.

P_112 = XXO0X : Po zapasobeni vnitiniho tepelného relé meni¢ zastavi funkci,
na displegji je hldSeni OL1. Pro dalSi ¢innost je tieba provést RESET menice.

P_ 112 = 1XXO0 : Po zapusobeni vnitiniho tepelného relé méni¢ pokraguje

v ¢innosti, na displeji je hldSeni OL1 pokud neklesne proud pod 103% nebo
113% jmenovitého proudu motoru.

Minuty Charakteristika
A 2 1 tepelné ochrany
A\ A
ti nuti
VET5 12 VET5 1

.150 %

=~

Procenta proudu -
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Zakazané frekvence

P 113 : Zakazanafrekvence 1 = 0 — 400 Hz
P 114 : Zakazanafrekvence 2 = 0 — 400 Hz
P_115: Zakazanafrekvence 3= 0-400 Hz
P_116 : Zakazané frekvenéni pasmo: 1 = 0—400 Hz

Priklad :

P 113=22Hz, P 116 =2 Hz.
Pasmo zakézanych frekvenci, které se preskakuje je 22 + 2 Hz

Nosna frekvence

P 117 Nosna | P 117 Nosna | P 117 Nosna | P 117 Nosna
- frekvence | frekvence | frekvence | frekvence
(kHz) (kHz) (kHz) (kHz)
2 2 6 6 10 10 14 14
3 3 7 7 11 11 15 15
4 4 8 8 12 12 16 16
5 5 9 9 13

Ochrana proti zastaveni pfi rozbéhu a zpomalovani

P_118 = XXXO0 : Ochrana proti zastaveni pii zrychlovani je U¢inna
XXX1: Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani je neli¢inna
XXO0X: Ochrana proti zastaveni pii zpomalovani je G¢inna

P 119 : Qroveﬁ ochrany proti zastaveni pti zrychlovani : 30% - 200%
P_120 : Uroven ochrany proti zastaveni pii zpomalovani : 30% - 200%

XX1X: Ochrana proti zastaveni pii zpomalovani je neli¢inna

X0XX: Ochrana proti zastaveni je G¢inna v ustaleném chodu menice
X1XX: Ochrana proti zastaveni je nel¢inna v ustdleném chodu ménice

P 121 : Uroven ochrany proti zastaveni v ustadleném chodu : 30% - 200%

1. V pripadé, Ze je doba rozb¢hu krétka a velikost proudu piresahne mezni
hodnotu, meni¢ automaticky prodlouzi rozbéhovou dobu.
2.V pripadg, Ze je doba zpomalovani krétka a velikost proudu piesahne mezni
hodnotu, méni¢ automaticky prodlouzi dobu zpomalovani.

Nékteré pohony (napiiklad lisy, nebo drti¢e) vykazuji v prabéhu ¢innosti

mechanické razy atim dochazi k proudovému pretizeni. Pri dosazeni mezni




hodnoty proudu udané P_121 se automaticky sniZi po zastavovaci rampé
definované P_22 frekvence. Po odstranéni mechanického pietizeni se frekvence
vrati na pavodni hodnotu.

Detekce momentového pretizeni

P_122 : = XXXO0:
= XXX1:
= XXO0X:
= XX1X:
= XOXX':
= X1IXX:

Detekce momentového pietizeni je nelcinna

Detekce momentového pietiZzeni je Gcinna

Detekce pietiZzeni aZ po dosaZeni nastavené frekvence
Detekce v prabéhu ¢innosti ménice

M¢ni¢ v ¢innosti po dosaZzeni momentoveho pretizeni
Méni¢ zastavuje po detekci momentového pretizeni

P_123 : Uroven detekce momentového pietizeni : 30 — 200%
P_124 : Doba zpozdéni pii detekci momentoveého pretizeni

Uroven detekce momentového pretizeni je uréena hodnotou P_123.
Pro P_122 = X0X1: Méni¢ jeddev ¢innosti po detekci momentového

pretizeni a na di

spleji je hldSeni OL3 po celou dobu, kdy proud presahuje

Uroven udanou P_123.

Pro P_123 = X1X1 : Po detekci momentového pietizeni méni¢ zastavi
¢innost anadisplgji je zobrazeno hlaSeni OL3. Pokracovani v ¢innosti je
mozné po RESETU nmenic¢e ato z ovlddaciho panelu nebo externim tlagitkem
pripojenym ke svorkovnici TM 2.

Indikace pretizeni

pomoci kontaktu vystupniho relé je umoznéna pro

P 75=05 (relé 1), nebo P 76 = 05 (relé 2).

A Vystupni proud

pretizeni P_76 =05

Detekce momentového -

. P_124

\4

Prabéh detekce momentového pretizeni
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Konfigurovatelny PID reguléator
Regulétor Ize pouzit pouze v rezimu skalérniho tizeni. Pro funkci reguldoru musi byt
nastaveno : P_02 =0, P_66= 0.

P 152:
P 153:
P 154
P 155
P 156

P 157
P 158

P 159

P 161:
P 162:
P 163:

P 164

P 165

: = 0: PID regulator nefunkeni

= 1: PID reguldtor funkéni - D slozka paralelné k P ajgjich soucet
= 2: PID reguldtor funkéni - D sloZzka ve vstupu skutecné hodnoty a
odecet od skutecné hodnoty
= 3: PID regulétor funkéni - D slozka paraelné k P, vystup D v inverzi
= 4: PID reguldtor funkéni - D sloZzka ve vstupu skutecné hodnoty a
a soucet se skutecnou hodnotou
Zesileni signdlu regulacni odchylky = 0 — 10
Zesileni proporciondni slozky =0 - 10
Integra¢ni ¢asova konstanta=0-100 s
Deriva¢ni ¢asova konstanta=0—-10s
Polarita offsetu PID regulatoru = 0 : Kladny offset
= 1: Zaporny offset

Velikost offsetu PID reguléatoru : - 109% az +109%
Omezeni integracni slozky = 0 — 109 %

- Casova konstanta vystupniho zpozd'ovaciho filtru=0—-25s
P 160 :

Detekce pieruseni zpétnovazebni smycky, tj. preruseni signdlu z ¢idlao
skutecné hodnoté : = 0 : Neni detekce
= 1: Chod meénice po detekci preruseni, na displeji
je hlaSeni PDER
= 2. Stop meni¢e po detekci preruseni, na displgji
je hlaSeni PDER

Uroven detekce prerudeni zpétnovazebniho signdlu : = 0 — 100%
Zpozdéni v detekci preruSeni zpétnovazebniho signdlu: 0—-25s
Typ signdlu skute¢né hodnoty

=0: 1-10V

=1:4-20mA

Nulovani integracni slozky
Cas za ktery nastane nulovani integracni slozky pti stavu, kdy je
skutecna hodnota regulované veli¢iny rovna zadané hodnoté

= 0: Neumoznéno

=1:1-30s
Velikost vystupniho napéti integratoru vztazeného k max. hodnoté pi
navratu z nulovani do regulacniho procesu

=0-100%

P = proporciondlni sloZka, D = deriva¢ni slozka, | = integracni slozka
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1 Analogovy signd odpovidgjici skute¢né hodnoté (tj. analogovy signdl z ¢idla) se
privadi na vstup AV 2 svorkovnice TM2
2 Zé&dana hodnota miize byt zadana z ovladaciho panelu nebo analogovym  signdlem
privedenym na vstup AV1, (volba se provadi P_06)
3 P 151 Zapojeni derivatni dozky u regulatoru
P_151 =1 |Derivaéni ¢len paralelné s proporciondlnim ¢élenem a soucet
vystupnich hodnot
P_151=2 |Derivatni ¢len ve vstupu skutecné hodnoty a odecet od signdlu skutecné
hodnoty
P_151 =3 |Derivatni ¢len paralelné s proporcionanim ¢lenem, vystup ¢lenu
v inverzi, tj. odecet od slozky P.
P_151=4 |Derivatni ¢len ve vstupu skutecné hodnoty, vystup ¢lenu v inverzi tj.
soucet se signalem skute¢né hodnoty
4 P_152 Zesileni rozdilu napéti odpovidagjicimu skute¢na hodnota minus Zadana
hodnota
5 P_153 Proporciondni zesileni regulétoru
6 P 154 Integraéni ¢asova konstanta
7 P_155 Derivacni ¢asova konstanta
8 P_156 Vystupni napéti PID regulédtoru plus pomocné napéti (offset)
P_157 P_156 : velikost offsetu, P_157 : polarita offsetu
9 P_158 Limitni hodnota pro zabrénéni saturace vystupu PID regulé&oru
10 |P 159 Casova konstanta vystupniho filtru
11 P_160 PreruSeni signdlu z ¢idla skute¢né hodnoty
P_160 =0: Neni detekce
P_160 =1: Po detekci preruseni je meni¢ v ¢innosti ana displgji je
hléSeni PDER
P_160=2: STOP meéni¢e anadispleji je hlaSeni PDER
12 P_161 Uroven detekce prerudeni signalu z gidla skutegné hodnoty
Pro Uroven regulacni odchylky vétSi nez P_161 je detekovano preruSeni.
13 P_162 Zpozdéni pri detekci preruSeni signdlu z ¢idla skutecné hodnoty
14 P_163 Typ signdlu z ¢idla
P 163=0:1-10V
P163=1: 4 -20mA
15 P_164 Nulovani integracni dozky
P164=1-30s
Po dosaZeni stavu skute¢na hodnota = Z&dana hodnota se nuluje
integracni oZka a na vystupu regulatoru bude po dobu 1 — 30 s nulova
hodnota. Vystup menice piejde na nulu.
16 P_165 Velikost integracni dozky pri které dochazi po nulovani definované

P_164 k navratu do regulacniho rezimu.
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Poznamka :
Regulacni odchylka= skute¢néd hodnota - Zadan& hodnota

Cidlo
Skute¢nahodnota
e M&nic Mac
3F Regulovana
soustava
AVl | PID regulétor
Zadana hodnota
Principiani zapojeni reguldtoru a fizené soustavy
Zesileni ?ﬁ)t/rstupm casovy
Zadana hodnota + 7 P +
AVI > pas2| 1| P53 & ?f” P_159 [
Wstup pro
I Limitace Offset | fizent frekvence
[ - S -9
Skuteéné hodnota P_154 P_158
] P_156
AV2 1|\3] 3
‘ D P 157
~—)—1-2 4 —>
E & P 155 1|\3
P_151 24
D
P155 P_151

Vnitini struktura regulatoru
Zakladni bloky oznaceny silnou ¢arou. Tyto funkéni bloky jsou vyuZivany ve vétaing aplikaci.
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Pouze u ver ze H je moZzné nastavit utlumovou funkci regulatoru PID.

P 166: Utlumové frekvence PID regulétoru — vystup pro fizeni frekvence
= 0- 400 Hz
P_167: Doba zpozdéni Gtlumu
=0-255s
V piipadé, kdy vystupni napéti PID regulatoru odpovida frekvenci udané P_166,
piechazi méni¢ do stavu STOP. Zpozdéni reakce je udano P_167.

| P_168 —P_170 : Rezerva

P 171 —P_179: Specidni vnitini parametry me¢nice
Parametry ponechte v tovarnim nastaveni

Sériova komunikace

P_191 : Adresa pripojenych meénica pii sériové komunikaci, volitelna v
rozmezi : 1 - 254
P_192 : Komunikacni rychlost : 5—-8
4800/9600/19200/38400 bit/s
P_193: Komunikacni zabezpeceni =
XXXO0: 1 stop hit
XXO0X : suda parita
XO0XX : bez parity
OXXX : 8 bitové datové slovo
XXX1: 2 stop bity
XX1X : licha parita
X1XX : parita pouzita
1XXX : 7 bitové datove slovo

1. Sériova komunikace probihd po lince RS 485

2. Za&kaz sériové komunikace P 191=0

3. Komunikagni rychlost a prenosovy tvar musi byt stejny u fidiciho PC, PLC a
u vSech menica.

4. Sériova komunikace ma prioritu proti ovladani z klavesnice nebo pomoci

externich signala.

Mezni frekvence udané P_31 aP_32 jsou respektovany pri fizeni z PC.

Zpusob sériového fizeni a dalSi poZzadavky jsou uvedeny v protokolu pro

seriovou komunikaci u menica rady V2.

7. Pri komunikaci po lince RS 232 se vyuZiva konektor CON7, (pouziva se
steiny sériovy interface jako u mgni¢t fady N2). Déle je zapotiebi vyjmout
dvojitou propojku JP4.

o 0
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| P_194—P_249: Rezerva

P_250 : Verze softwaru

P 251 : Sekvence chybovych hléSeni

1. Do paméti chybovych hlaSeni se ukladaji posledni tii chybové udalosti.
Ukladani méa charakter zasobnikové paméti. Pri vyskytu prvni poruchy se
kod poruchy uklada na adresu ¢.1. Pri druhé poruSe se kod prvni chyby
piesune ha adresu ¢.2 a na adrese ¢. 1 je nova porucha. Pri trech poruchéac
jenaadrese ¢.3 prvni poruchaanaadrese ¢. 1 aktualni porucha.

2. Pri P_251 sejako prvni ¢te kéd poruchy na adrese 1. Listovani v paméti se
provadi pomoci tlacitek V¥ A.

8. Paméti poruchovych hlaSeni se nuluji pti P_251 stisknutim tlacitka RESET.

=

Provozni doba ménice

P_252 : Provozni doba menice 1 = 0 — 9999 hod.
P_253 : Provozni doba menice 2 = 0 — 27 tisice hod.
P_254 : Volba zaznamu provozni doby = 0: Méni¢ pod napétim
= 1: Méni¢ v aktivni ¢innosti

Po dobé 9999 hod se ¢ita¢ 1 (hodiny) nuluje a zvy3uje se obsah ¢itace 2 (tisice
hodin).
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10. Indikace chybovych stavu

10.1 Chyby nulovatelné pf¥i ruénim provozu

Kdéd Vyznam Pravdépodobna pric¢ina | Co délat ?
CPF Chyba software Poruchy v dasledku Zapojit  tlumici  ¢leny ke
CPU rudivého napéti véem kontaktim a k civkam
stykaci
EPR Chyba paméti Poskozend pamet’ ZaSlete meni¢ k oprave
EEPROM EEPROM
LV * Nizké napjeci napéti | 1. Vstupni sitové napéti je| 1. Zgjistit spravné napdjeci
pod dovolenou mezi napéti
2. Prepédlena pojistka nebo|2. Zadete méni¢ k opraveé
je poskozen nabijeci
odpor
3. Je poskozen obvod|3. Zadete meni¢ k opraveé
detekce napéti
ov * Vysoké napéti ve 1. Velka hodnota brzdného [ 1. Zmendit ohmickou hod-
stegjnosmérném odporu. notu brzdného odporu
meziobvodu
2. Z&vada obvodu detekce|2. Zadat meénic k opravé
napéti meziobvodu
OH * Tepelné pretizeni 1. Je poskozen obvod 1. Zadlat meni¢ k opravé
detekce teploty
2. Okolni teplota je prilis|2. Snizte teplotu okoli,
vysoka, neni zgjisténa ZlepSete ventilac
ventilace
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni funkéni
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10.2 Chyby nulovatelné automaticky nebo ruéné

Kéd Vyznam Pravdépodobna pric¢ina | Co délat ?
OC-S Proudové pretizeni |1. Zkrat vevinuti motoru |1. Kontrolujte motor
pri startu menice 2. Zemni zkrat vinuti 2. Kontrolujte izolacni
motoru odpor vinuti
3. Poskozen vystupni 3. ZaSete meni¢ k opravé
tranzistorovy modul
OC-A Proudové pretizeni |1. Je nastavena kréatka|l. ProdiuZte dobu rozbéhu
pii rozbéhu menice doba rozbehu
2. Meéni¢  je wvykonové|2. Vyberte menic svySim
poddimenzovan vykonem
OoC-C Proudové pretizeni |1. Dochézi k rézovym 1. Zvy&tevykon meénice.
pii konstantnim b&hu zménam z&téze P vyméné provedte
menice automatickou
identifikaci P 91 =1
2. Dochazi ke zméndm|2. Kontrolujte napgjeci
vstupniho napéti napéti
ov-C ZvySeni napéti 1. Pxilis krédtkd doba 1. Prodluzte dobu zpoma-
v meziobvodu pri zpomalovéni pri vyso- lovani
zpomalovani kém momentu Pouzijte brzdny odpor
setrvacnosti mensi ohmické hodnoty
2. Koliséni vstupniho 2. Pouzijte tlumivku
napéti V napgjecim privodu
Volte meéni¢  vétsSiho
vykonu
OvVSP Vysokéd rychlost pii|1l. Velkd zména zétéze pri| 1. ZvySit vykon ménice
rozbéchu — Pouze rozb¢hu
vektorove fizeni
2. Neni ptipojen motor 2. Pripojte motor
OH-C Tepelné pretizeni pii|1. Prilis vysoké zatizeni|1l. Kontrolujte zétéz
konstantni rychlosti menice
2. Prilis vysoka teplota|2. Snizte okolni teplotu
okoli nebo zlepSete ventilac
Errd Nepovolené preruseni | Vngjsi rueni V pripad¢ ¢astého

CPU

opakovéani zaSete k opravé
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10.3 Chyby nulovatelné pouze ruéné
Kaod Vyznam Pravdépodobna pricina | Co délat ?
oC * Proudové  pretiZzeni | Porucha obvodu detekce| Zadete méni¢ do opravy
v rezimu STOP proudu
OoL1 Pretizeni motoru 1. PriliSvysoké zatez 1. Volte meni¢ o vetsim
vykonu
2. Nesprdvné  nastavené|3. Nastavte spravné P_112,
funkce P_112, P 87 P 87
OL2 Pretizeni ménice 1. PriliSvysoka zatez 1. Zvolte wvets§i  vykon
menice
OoL3 Pretizeni od momentu | 1. PriliS velka zatez 1. Zvolte vétsi meni¢
2. Nevhodné nastavené |2. Nastavte vhodné P_123,
funkce P_123, P_124 P 124
LV-C Nizké napgjeci 1. Zvysit napdjeci napéti 1. Zlep&ete kvalitu napgjeni,
napéti v prabéhu piipadné nastavte vetsi
¢innosti 2. Velké zmény napgjeciho F 102
napéti v prabehu 2. Prodluzte dobu rozb¢hu
¢innosti 3. Zapojte navstup menice
tlumivku
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni funkéni
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10.4 Indikace specialnich stava

Kod Vyznam Popis indikace
STPO Zastaveni, Stav nastane pii P_25 — P_54 = 15 a vstupni spinac je ve
nulova rychlost stavu OFF.
STP1 Neni mozny piimy|Je sepnut dalkovy kontakt RUN nebo FWD (P_05=1) a
start menice je zakézan primy start (P_103 = XXX1)
Méni¢ nemiZe startovat, zobrazuje se hléSeni STP1
pri tidicim spinaci v poloze ON, viz P_103.
Méni¢ maze primo startovat pii P_103 = XX X0
STP2 Povel pro nouzové|l. Meni¢ je nastaven pro externi fizeni P 05 = 1 a
zastaveni tlacitkem tlacitko STOP je aktivni (P_106 = XXXO0). Pri
STOP stisknutém tlagitku STOP meni¢ zastavi zptsobem
podle nastaveni P_10. Je zobrazeno hléSeni STP2.
Meni¢ Ize restartovat po vypnuti tlacitka RUN ajeho
opétnym sepnutim.
Méni¢ komunikuje po sériové lince tlacitko STOP je
aktivni (P_106 = XX XO0).
Po stisknuti tlatitka STOP, zastavi méni¢ zpasobem
uréenym P_10 ana displeji se zobrazi STP2.
Pro opétovny start musi pocita¢ vydat povel STOP
nésledovany povelem RUN.
Tlatitko STOP nelze pouZit pro nouzove zastaveni pri
P_106 = XXX1.
E.S. Nouzové zastaveni Nouzové zastaveni tlacitkem pripojenym ke vstuptim
Povel dakovym svorkovnice TM2,
tlagitkem Méeni¢ bude zpomaovat do STOP a na displgi bude
hléSeni E.S.
b.b. Odpojeni  koncového | Externi signdl pro odpojeni vykonového tranzistorového
tranzistorového bloku | bloku. Podrobngji viz P_52 — P_F54
Chyba pri V prabéhu automatické identifikace parametri motoru
ATER automatické dodo k chybg.
identifikaci Opakujte proces identifikace
PDER PreruSeni zpétné Je detekovano preruseni signdlu od cidla skutecné

vazby u PID
regulatoru

hodnoty




10.5 Indikace poruch pfi Fizeni z ovladaciho panelu

K chybam dochézi pii nastavovani parametri ménice.

Kdéd Vyznam Pravdépodobna pric¢ina | Co délat ?
LOC Uzavieni parametra 1. Pokus zmenit parametry|6 Nastavit P_08 = XXXO0
nebo frekvenci pri P_08 = nebo XX0X
XXX1 nebo XX1X
2. Pokus o reverzaci REV |7 Nastavit P_07 = X0XX
pri P_07 = X1XX
Errl Chyba operace 1. Pokus zmenit frekvenci | Nastavit P_06 =0
tlacitky A ¥ kdyz
P_06>1 Funkci P_250 nelze menit
2. Pokus zménit P_250 Zmenit tyto funkce pouze ve
3. Pokus o zmeénu funci, | stavu STOP
které nelze menit
v prabéhu ¢innosti
meénice
Err2 Chyba nastaveni P_32 je vrozsahu P_113 +|Frekvence P_32je vroz-
P 116, P_114 +P 116, |sahu zakazanych
P_115+F116 frekvenci, nastavte spravnou
hodnotu
P31>P 32 2. Horni mezni frekvence musi
byt vySSi hodnoty
Err5 Zmeéna parametri neni | Neprovadét zmeény parametrii | Nastavte pied
povolena v prab&hu prfi komunikaci komunikaci spréavné
komunikace parametry
2. Zména P_101 nebo
F_102 v prabehu
komunikace
Erré Chyba komunikace Chyba zapojeni Zkontrolujte zapojeni
Nespravné parametry Nastavte spravné P 192 a
P_193
Checksum chybny
Chybi propojka
Err7 Chyba nastaveni Pokus 0 zménu P_ 00 nebo| Nemenit tyto parametry

parametri

P 194 —P 249

Nespravna funkce detektoru
proudu a napéti

2. Kontrolujte ¢innost obvodu
detekce proudu a napéti
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11. Brzdné odpory, néarazove tlumivky

Typ ménice Brzdny Brzdny Typ Narazové tlumivky
tranzistor moment brzdného Proud (A) | Indukénost

odporu (mH)
V1-201-M A 20% BRN2-201 5 10
V2-202-M A 20% BRN2-202 10 6
V2-203-M A 20% BRN2-203 20 1
V2-401-M3 A 20% BRN2-401 5 10
V2-402-M3 A 20% BRN2-402 10 6
V2-403-M3 A 20% BRN2-403 10 4
V2-405-M3 A 20% BRN2-405 10 4
V2-408-M3 A 20% BRN2-408 20 1,6
V2-410-M3 A 20% BRN2-410 20 1,6
V2-415-M3 X 20% XX 24 0,76
V2-420-M3 X 20% XX 32 0,58
V2-425-M3 X 20% XX 32 0,58
V2-430-M3 X 20% XX 43 0,42

Vysvétlivky :

A - Brzdny tranzistor je soucéasti ménice

X - Brzdny tranzistor neni soucasti ménice

XX - U meénice je zapotiebi pouzit samostatnou brzdnou jednotku
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Brzdné odpory

Typ méni¢e | Typ brzdného odporu | Specifikace odporu | PF¥ikon motoru
(kW)
(W) (@)
V2-201-M BRN2-201 60 200 0,37
V2-202-M BRN2-202 150 100 1,50
V2-203-M BRN2-203 200 70 2,20
V2-401-M3 BRN2-401 60 750 0,75
V2-402-M3 BRN2-402 150 400 1,50
V2-403-M3 BRN2-403 200 250 2,20
V2-405-M3 BRN2-405 300 150 3,70
V2-408-M3 BRN2-408 500 100 5,50
V2-410-M3 BRN2-410 600 80 7,50
Brzdny odpor
M Min. 5 cm
™1
PO OR

/f
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Rozméry brzdnych odpor

Rozméry v mm

Typ odporu L1 L2 L3 w H L
BRN2 —201 115 100 80 40 20 400
BRN2- 401
BRN2 — 202 215 200 175 40 20 400
BRN2 — 402
BRN2 - 203 165 150 125 60 30 400
BRN2 — 403
BRN2 — 405 215 200 175 60 30 400
BRN2 — 408 335 320 295 60 30 400
BRN2 — 410
L1
L2 o
l/|
\
W
C 1 53mm
L
L3

| V|

88




K ompenzacni tlumivky v meziobvodu ménice

Pouziva se pro zlepSeni G¢iniku, neni nutné pro funkci ménice

Typ ménice Specifikace kompenzaéni tlumivky
Proud (A) Induk¢énost (mH)
V2-415-M3 29 2,6
V2-420-M3 38 19
V2-215-M3 57 1,3
V2-430-M3 57 1,3

OdruSovaci filtry

(Pouzitim filtréi se dosahne odrugeni ttidy B, dle CSN EN 55 022)

Typ méni¢e Sit'ové napgj eni Typ filtru
V2-201-M 230V/50Hz, L1, N, PE N2F- 2102
V2- 202- M 230V/50Hz, L1, N, PE N2F- 2202A
V2- 203 -M 230V/50Hz, L1, N, PE N2F- 2202B
V2- 401-M3 3x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE N2F — 4103A
V2- 402-M3
V2-403-M3 3x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE N2F —4103B
V2-405-M3
V2-408-M3 3x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE N2F — 4203
V2-410-M3
V2-415-M3 3x400V/50Hz, L1,L2,L3, PE N2F — 4603
V2-420-M3
V2-425-M3

V2-430-M3
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12. Udrzba

Méni¢ nevyZaduje od uzZivatele Zadnou odbornou Udrzbu. Zakladnim
piedpokladem spolehlivého provozu je montaZz dle pokynt uvedenych v sekci
instalace. Béhem provozu meni¢e musi uZivatel kontrolovat :

UtaZeni Sroubt na svorkovnicich TM1aTM 2,
zapraSeni vnitini ¢asti menice, pokud se méni¢ nachazi v prasném prostiedi.

V piipadé zapraSeni vnitinich ¢asti, musi uZivatel odstranit prach ato nejlépe
Steétcem, nebo proudem vzduchu. Stejné tak musi vycistit i ventilatory.

Pred otevienim krytu musi byt méni¢ odpojen od napgjeni. Kryt Ize sejmout
az zhasne kontrolni dioda LED, ktera se nachazi v blizkosti silové svorkovnice
TM1. V pripadé, kdy pracovnik tuto diodu nevidi (napiiklad nastala porucha
diody), je tieba po vypnuti méni¢e vyckat po dobu minimané 5 minut, aZz se
vybiji ndboje na kondenzétorech v meziobvodu. Otevieni meénice, jeho cisténi a
kontroly svorkovnic miZe provadét pracovnik s minimdni kvalifikaci dle 86,
vyhlasky 50, 1978 Sb..

U meni¢t, kde se pouzivaji ventilatory je zapotiebi po 15.000 hodinach provozu
jegjich vyména. Po této dobé, se také doporucuje kontrola parametri ménice
v odborném servisu, (zgjist'uje dodavate!).

Upozor néni

Pri zavadé ménice kontaktujte dodavatele. V Zzadném pripadé neprovadéjte
opravu vlastnimi silami. Neodborny zadsah do méni¢e, muze zpusobit
poruchy nékterych drahych polovodié¢ovych prvka a tim zvySeni ceny
opravy.
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13. Typické hodnoty vnitfnich parametra motoru

Navazujici tabulka uvédi typické hodnoty vnitinich parametri motora
pripojenych k piislusnym typam méni¢am, piicemz se piedpokladd, Ze vykon
motoru odpovida jmenovitému vykonu meéni¢e. Jednd se pouze o orientacni
hodnoty, piesnou velikost je zapotiebi stanovit v procesu automatické
identifikace.

Parametr P_81 P_82 P_83 P_84 P_85
Typ menic

V2-201-M 380 300 1000 550.0 20.5
V2-401-M 3
V2-202-M 300 280 1000 550.0 20.5
V2-402-M 3
V2-203-M 280 240 1000 550.0 20.5
V2-403-M 3
V2-405-M3 260 200 1000 550.0 20.5
V2-408-M 3 240 160 1000 550.0 20.5
V2-410-M3 220 150 1000 550.0 20.5
V2-415-M3 200 140 1000 550.0 20.5
V2-420-M3 180 130 1000 550.0 20.5
V2-425-M3 180 130 1000 550.0 20.5
V2-430-M3 180 130 1000 550.0 20.5

P 81 Néhradni rezistance statoru

P 82 Néhradni rezistance rotoru

P 83 Ekvivaentni induk¢nost

P 84 Magnetizacni proud

P 85 Ztratovavodivost magnetického obvodu

91




14. Rozmeéry méni€a v provedeni IP 65

A
O/ \O
1 5
ogg
oog
o o
)N 0
C
: D
E
Typ menice A (mm) B (mm) C (mm) D (mm) E (mm)
V 2- 210/202/203/401/403/405 230 300 210 212 70
V2- 408/410 313 430 300 260 72
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15. Instalace meénic¢u frekvence TAIAN s ohledem na EMC

Pri instalaci frekvenénich meénica je nutné z diivodu elektromagnetické kompatibility dodrzet
nésledujici podminky.

Napdj eci ¢ast ménice
Silovy obvod je zapotiebi zapojit v poradi : Jisti¢, zapinaci stykac nebo vypinag, ndrazovée
tlumivky, odruSovaci filtr EMC, meéni¢ frekvence.
Pro pramyslové prostiedi pouZivat filtr pro odrugeni ve téidé A dle CSN EN 55011.
Pro obytné a obchodni prostiedi pouZivat filtr pro odrugeni ve tiidé B dle CSN EN 55 11.
Uspoiradani v rozvadédi
Polohove oddélit vstupni silové vodice od vystupnich vodi¢t z menice tak, aby minimalni
vzdaenost byla vétsi nez 20 cm. 'V pripadé, kdy oddéleni nelze provést bez kiizeni, zajistit
kolmou polohu vodi¢a pri kiizeni a miniméni vzdalenost 3cm.
Polohove oddélit fidici a silove obvody meénice.
Pri instalaci v obytném a obchodnim pouZivat pouze kovovy rozvadéc.
Propojeni mezi méni¢em a motorem
Pro propojeni pouzit stinény silovy kabel. Stinéni kabelu spojit na strané meénice
s ochrannou svorkou PE (zemni svorka).
Pouziti nestinéného kabelu je mozné pouze v pramyslovém prostiedi, kde nesou
instalovéna elektronickd zatizeni pro meteni, regulaci a prostorove zabezpeceni.

Po instalaci meénice Ize provést meéteni ruSivého elektromagnetického pole. Frekvencni meéni¢
ktery je zdrojem elektromagnetického ruSeni predstavuje dle klasifikace provedené v norme
CSN EN 55011 zatizeni skupiny 1, tiida A. Dle poZadavki ¢lanku 5.2.2 citované normy
nesmi elektromagnetické vyzarovani ve vzdaenosti 30 m od vngjsi zdi budovy, kde je meénic
instalovan, prekrocit nadedujici meze:

Kmito¢tové |Mezni hodnota rusivého signélu Pozndmka
pasmo
(MH2z)
0,1485- 4 49 dBuA/m linearné kles M¢Fi se magneticka
s logaritmem kmitoétu na 13 dBuA/m | doZzka rusivého pole
4-30 13 dBuA/m
30-230 30 dBuV/m Méti se elektricka
230- 1000 |37 dBuV/m doZka rusivého pole

Pozadavky normy CSN 55011 jsou spinény jestlize rudivé pole nepiekrodi uvedené mezni
hodnoty.

V pripadé prekroceni uvedenych meznich hodnot provést nasledujici Upravy :
Uzemnit stinény kabelu mezi méni¢em a motorem na obou koncich.
Pouzit na vystupu meénice sinusovy filtr.

16. Shoda s pozadavky norem
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Ménice frekvence spadaji mezi stanovené vyrobky u kterych musi dovozce
prokdzat shodu s poZzadavky norem dle Zakona ¢. 22/1997 Sb. o technickych
pozadavcich navyrobky a o zmén¢ a doplnéni nékterych zakond.

Meénice musi spliovat :

Pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu. Tyto pozadavky jsou
stanoveny Natizenim viady CR ¢. 169/1997 Sb..

Technické poZadavky na elektricka zatizeni nizkého napéti. Tyto pozadavky
jsou stanoveny Natizenim viady CR ¢. 168/1997 Sh.

U v8ech dodavanych menict fady N2 byly provedeny zkousky
elektromagnetické kompatibility a elektrické bezpecnosti dle platnych
evropskych norem ve zkusebnéch akreditovanych TUV Rheinland, KéIn, SRN.
Na z&kladé provedenych zkouSek byly vystaveny certifikdty o shodé
s pozadavky norem. Uvedené materidly ma dovozce k dispozici a mize je vsem
zgemcum predloZit.

Na podkladé vySe uvedenych materidla vypracoval dovozce dle 813, odst. 2,
zékona ¢. 22/1997 Sb. a narizeni viady CR ¢&. 167/97 a ¢. 168/97 nasledujici
prohléSeni o shodé :

ProhldSeni o shodé wvyrobka snormami pro elektromagnetickou
kompatibilitu

ProhldSeni o shodé vyrobkda snormami pro bezpecnost elektrickych
zarizeni

Uvedend prohlaSeni o shodé piredlozi dovozce na vyZadani vsem zgemcam.

Prehled norem kter € spliiuji ménice Frady VN2

1. Elektromagneticka kompatibilita
Elektromagnetické vyzarovani

EN 50081- 1 (1992) : Elektromagnetické vyzarovani
Cést 1 : Prostiedi obytné, obchodni alehkého pramyslu

EN 55022 : 1964, trida B : (jsou pouzity predepsané filtry)
EN 61000-3-3 : 1995

Elektromagneticka odolnost

EN 55082-2 (1995): EMC - Elektromagnetick& odolnost
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Cést 2 : Pramyslové prostiedi

EN 61000-4-2/IEC 1000-4-2 : 1995
EN 61000-4-4/IEC 1000-4-4 : 1995
EN 61000-4-8/IEC 1000-4-8 : 1993
ENV 50140/IEC 1000-4-3 : 1995
ENV 50141/IEC 1000-4-6 : 1996

Poznamka :
Vye citované evropské normy byly prevzaty piekladem jako CSN.
Prevodni tabulka norem

EN 50081- 1 :1992 CSN EN 50081- 1 : 1994
EN 55082-2 :1995 CSN EN 55082-2 : 1997
EN 55022 : 1964 CSN EN 55022 : 1964,
EN 61000-4-2 : 1995 CSN EN 61000-4-2 : 1997
EN 61000-4-4 : 1995 CSN EN 61000-4-4 : 1997
EN 61000-4-8 : 1993 CSN EN 61000-4-8 : 1996
IEC 1000-4-3 : 1995 CSN EN 61000-4-3 : 1997
IEC 1000-4-6: 1996 CSN EN 61000-4-6 : 1997

2. Elektrické bezpe¢nost
EN 50178 : 1994 Electronic equipment for use in power instalation
CSN EN 60204 : 1995 Bezpetnost strojnich zatizeni.

Elektricka zatizeni pracovnich stroju
Cést 1 : VSeobecné pozadavky
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