UZIVATELSKY MANUAL
Frekvenc¢nich meénicu

TECO INVERTER 7300 CV

Profady: 7300CV 0,4 -2,2 kW (vstup 1x230V)
0,75 - 55 kW (vstup 3 x 400 V)

Verze: zari 2010



Oznac¢eni ménicu TECO rada 7300CV

Vykon Vstup MODEL
meénice Zkracené oznaceni Vyrobni oznaceni

(KW)
0,4 CV-20P5-H1F JNTHBCBA R500 AC-UF

0,75 1x230V CV-2001-H1F JNTHBCBA 0001 AC-UF
1,5 CV-2001-H1F JNTHBCBA 0002 AC-UF
2,2 CV-2003-H1F JNTHBCBA 0003 AC-UF

0,75 CV-4001-H3F JNTHBCBA 0001 BE-UF
1,5 CV-4002-H3F JNTHBCBA 0002 BE-UF
2,2 CV-4003-H3F JNTHBCBA 0003 BE-UF
3,7 CV-4005-H3F JNTHBCBA 0005 BE-UF
5,5 CV-47R5-H3F JNTHBCBA 7R50 BE-UF
7,5 3 x 400V CV-4010-H3F JNTHBCBA 0010 BE-UF
11 CV-4015-H3F JNTHBCBA 0015 BE-UF
15 CV-4020-H3 JNTHBCBA 0020 BE-UF
18 CV-4025-H3 JNTHBCBA 0025 BE-UF
22 CV-4030-H3 JNTHBCBA 0030 BE-UF
30 CV-4040-H3 JNTHBCBA 0040 BE-UF
37 CV-4050-H3 JNTHBCBA 0050 BE-UF
45 CV-4060-H3 JNTHBCBA 0060 BE-UF
55 CV-4075-H3 JNTHBCBA 0075 BE-UF

Poznamky :

V textu manudlu se v technické Casti pouzit zapis Cisel ve tvaru xxxx,xx. V ¢asti vénované
programovani se misto desetinné Carky pouziva desetinna tecka, coz je v souladu se
zobrazenim na displeji ménice.

Zapis programovatelnych parametrti ménice je ve tvaru : (Y-XX)

Ménice Fady 7300 CV jsou dodavany ve dvou provedenich:

1. Provedeni A (software 2.1 az 2.8)
Meénice CV-20P5-H1F, CV-2001-H1F, CV-2002-H1F, CV-4001-H3F,
CV-4002-H3F

2. Provedeni B (software 2.9)
Meénice CV-2003-H1F, CV -4003-H3F az CV-4075-H3

Rozdil je v zapojeni tidici svorkovnice TM2, a v jejim oznaceni.
U provedeni B jsou pfidany funkce 5-11, 5-12 a rozSifena funkce 12-6.

Programovatelny automat PLC je u obou provedeni stejny.
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1. Zakladni upozornéni pro aplikaci ménicu

Zkontrolujte, zda napdjeci sit’ ma stejné napéti jako dodany ménic, (230V/50Hz
nebo 3x 400V/50Hz).

Sitové napdjeni ptipojte na svorky L1, L2, L3.
Motor ptipojte na svorky T1, T2, T3.

Nedotykejte se zadné €asti elektrickych obvodit ménice, je-1i pod napétim, nebo
je-li vypnuto napéti pouze kratkodobé. Po otevieni krytu vyckejte, aZ zhasne
signalizace LED na hlavni desce ménice.

Neprovadéjte zaddné zapojovani diive nez odpojite méni€ od sité. PoruSeni této
zasady muze zpisobit uraz elektrickym proudem, nebo poSkozeni ménice.

Zapojovani a uvadéni ménice do provozu mohou provadét pouze pracovnici
splnujici pozadavky na odbornou kvalifikaci pro préci v elektrotechnice,
minimaln¢ dle § 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Méni¢ zapojujte v elektrické soustavé TN-S, dle CSN 33 2000-3. V piipadé
soustavy TN-C rozdélte v mistnim rozvadéci vodi¢ PEN na nulovy a ochranny
vodi€ v souhlase s CSN 33 2000-4-41.

Pozor !

U ménici s jednofazovym napajenim — vstup 230V/50Hz se fazovy vodic
pripojuje na svorku L1 — (L), nulovy vodi¢ na svorku L3 —(N), ochranny
vodi¢ PE na oznacenou zemni svorku.

U ménicu s trifazovym napajenim — vstup 3 x 400V/50Hz se fazové vodice
pripojuji na svorky L1, L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na oznafenou zemni
svorku. Nulovy vodic¢ neni pouzit.

Nikdy nesmi bvt pripojeno sitové napajeni na vvstupni svorky meénice (T1,
T2, T3). jinak dojde k poSkozeni vystupniho tranzistorového modulu.

Nikdy nezapojujte stykac¢ mezi vyvstup ménice a motor. Pri vypinani dochazi
v disledku nashromazdéné energie v motoru Kk prepéti a miiZe dojit
Kk poskozeni vvstupniho tranzistorového modulu.

U pracovnich stroji a vSech dalSich zarizeni, kde neni povolen automaticky
start méniCe po pripojeni sitového napajeni (parametr 2-05 = 0001), je
tireba zapnout startovaci signial méniCe minimalné se zpozdénim Ss po
zapnuti sitového napajeni.



2. Uvod

Obecné

Meénice série 7300 CV maji moznost volby vektorového ftizeni v oteviené
zpeétnovazebni smycce nebo skaldrniho fizeni U/f. Jedna se o moderni akcni
Cleny pro fizeni induk¢nich motorG. Pfi konstrukci méniclt jsou pouzity
nejnoveéjSi  polovodiCové soucasti. Vystupni napéti je pulsné Sitkove
modulovano (PWM), jako vystupni vykonovy prvek se pouzivaji inteligentni
vykonové tranzistorové bloky typu IGBT. Vystupni proud napdjejici motor je
blizky sinusovému priabehu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla zajiSténa proti poskozeni béhem dopravy. Pfed rozbalenim
kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte popis vyrobku na §titku s Vasi objedndvkou.

Zkontrolujte, zda nedoslo k poskozeni béhem dopravy. (Vazné poSkozeni obalu
muze poskodit i ménic).

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte, zda napét'ové a proudové daje odpovidaji Vasi objednavce.

Zkontrolujte vSechna viditelna elektrickd propojeni a dotaZeni Sroubt na silové
a fidici svorkovnici.

Zjistéte, zda neni zadné viditelné poSkozeni.

Pokud je n¢jaka cast meniCe poskozena, nebo chybi, uvédomte okamzité
distributora, kterym je firma Elprim-tech s.r.o. —tel. 491 483900 .



3. Instalace ménice

Prostredi
Spravné umisténi ménice je podminkou pro uspéSnou Cinnost a dosazeni
garantované zivotnosti. Z hlediska klimatické odolnosti je méni¢ uren pro
prostfedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :
Teplota okoli
Ménic€ s krytem : - 10°C az +40°C
Méni€ bez krytu : - 10°C az + 50°C
Kryti IP 20 dle CSN EN 60 529 pro v§echny typy

Ochrana proti pfimému slune¢nimu zéateni

Ochrana proti vlhkosti )
Odpovida prostiedi AB4 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti prachu, kovovym ¢asteckam a korozivnim plynim
Odpovida prostiedi AE1 a AF1 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti nadmérnym vibracim (nad 1G)



3.2 Umisténi ménice v rozvadéci

Z diavodt chlazeni a drzby musi byt kolem meéniCe dostatecny prostor (viz
nasledujici obrazek). Teplota uvnitt rozvadéce nesmi prekrocit vySe uvedené
meze. V pifipadg€, Ze je prostor rozvadéce omezen a nelze zarucit poZadovanou
teplotu v okoli ménice, je zapotiebi provést nucené ventilaéni chlazeni. Ptiklady
umisténi ménici v rozvadeci jsou uvedeny na ndsledujicim obrazku.

Ventilator R * Ventilator
R R 1==1 —= =<1
M1 R

O : O
== O = , O

- M2
M1 M2 o= i el

Spravné umisténi Chybné umisténi

Minimalni vzdalenosti ménice od stén rozvadéce.

‘I\ Chlazeni 'l\

12 cm

12 cm

5cm 5cm 5cm

V ptipad€ uzavieného rozvadéce, pro dosazeni vysSSiho kryti nez IP20, je
zapotiebi provést tepelny vypocet s ohledem na provedeni rozvadéce, teplotu
okoli a pracovni rezim ménice. Vnitini objem rozvadéce musi byt dostatecné
velky, aby nebyla pifekro€ena mezni pracovni teplota ménice.



4. Specifikace
Typové oznaceni

Typovy stitek ménice

/ MODEL : JNTHBCBAOOO1AC-UF \
Motor Rating : 1HP/ 0,75kW

Typ ménice
INPUT
VStubni napsti Voltage
stupni napéti Amps

: AC 3 phases 50/60Hz
: 380-480V(+10%, -15%)

14.2A

Vystup - specifikace Voltage

Amps

OUTPUT : AC 3 phases 0 - 4000Hz

:0 - 480V

1 2.3A

o

TECO ELECTRIC AND MACHINERY CO.,LTD.

J

JNTH BC BA 0001 AC U .
Série : Vykon : Soyhlas s
Ovladaci panel: R500 : 0,4 KW pozada.vky
BC: LRD 0001: 0,75 KW norem :
BG:LCD 0002 : 1,5 KW U: Souhlas
0003 : 2,2 KW § ’
0005 : 3,7 KW Odrusovaci
7R50: 5,5 kW filtr .
0010: 7,5 KW -: Bez filtru
0015: 11 KW F : Filtr
0020 : 15 KW o N
Kryti : 0025 : 18.5 KW Napajeci napéti :
BA : Kryti IP20 0030 : 20 KW AC: Jedanazoye 220V
BB : Montaz na sténu 0040 : 30 KW BE : Trojfazové 400V
0050 : 37 KW
0060 : 45 KW
0070 : 55 KW

V piikladu na typovém stitku je uveden méni¢ CV-4001-H3F, vykon 0,75 kW.



4.2 Zakladni parametry pro silovou ¢ast ménicu

Frekvencéni ménice TECO - 7300 CV

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

Ménic série JNTHBCBA xxxx AC-UF
Typ ménice R500 0001 0002 0003
Vykon (HP) 0.5 1 2 3
Jmenovity vykon motoru 0,4 0,75 1.5 2,2
(kW)
Jmenovity proud (A) 3.1 4,5 7.5 10,5
Jmenovity vystup (KVA) 1,2 1,7 2,9 4,0
Vstupni napéti 1 faze, (L1 + N + PE),

200 — 240V +10% —15%, 50/60Hz

Vystupni napéti 3 faze, 0—240V
Vstupni proud (A) 8,5 12 19 27
(Maximalni)
Vaha (kg) 1,2 1,2 1,5 1,9
Povoleny vypadek napajeni 1,0 2,0 2,0 2,0
max. (s)
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Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz

Ménic série JNTHBCBA xxxx BE-UF

Typ ménice 0001 0002 0003 0005 | 7R50 | 0010 0015
Vykon (HP) 1 2 3 5 7,5 10 15
Jmenovity vykon motoru 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11
(kW)
Jmenovity proud (A) 2,3 3,8 5,2 8,8 13 17,5 25
Jmenovity vystup (KVA) 1,7 2,9 4,0 6,7 9,9 13,3 19,1
Vstupni napéti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni napéti 3 faze, 380 —480 V
Vstupni proud (A) 4,2 5,6 7.3 11,6 17 23 31
(Maximalni)
Viaha (kg) 1,2 1,2 1,8 1,8 5,6 0,6 0,6
Povoleny vypadek napéjeni 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
max. (s)
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz
Méni¢ série JNTHBCBA xxxx BE-UF
Typ ménice 0020 0025 0030 0040 0050 0060 0075
Vykon (HP) 20 25 30 40 50 60 75
Jmenovity vykon motoru 15 18,5 22 30 37 45 55
(kW)
Jmenovity proud (A) 32 40 48 64 80 96 128
Jmenovity vystup (KVA) 27,4 34 41 54 68 82 110
Vstupni napéti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni napéti 3 faze, 380 —480 V
Vstupni proud (A) 38 48 56 75 92 112 142
(Maximalni)
Viaha (kg) 15 15 15 33 33 50 50
Povoleny vypadek napdjeni| 2,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
max. (s)
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4.3 Jisténi a privodni vodice

Jednofazové napajeni 230V/50Hz
Ménice série JNTHBCBA xxxx AC-UF

Typ ménice R500 0001 0002 0003
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 4A 4A 6A 10A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1| Vodié 1,5 mm2, CU, Sroub: M4 2,5 mm?
Sroub M4
Vodi¢e svorkovnice TM2 | Vodi¢ 0,75 mm?, CU, Sroub: M3
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz
Ménice série JNTHBCBA xxxx BE-UF
Typ ménice 0001 0002 0003 0005 7R50 0010 0015
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 4A 5A 8A 13A 16A 20A 25A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1| Vodi¢ 1,5 mm?, CU, Sroub: M4 |2,5 mm?|2,5mm? | 4 mm?
Sroub M4 | Sroub M6 | $roub M6
Vodice svorkovnice TM2 | Vodi¢ 0,75 mm?, CU
Sroub: M3
Typ ménice 0020 0025 0030 0040 0050 0060 0075
Jisti¢ 32A 50A 63A 100A 125A 125A 150A
Vodide svorkovnice TM 1|6 mm?> |6 mm? |10 mm? |16 mm? |25 mm? |25 mm?® | 35 mm?

Vodicée svorkovnice TM2

Vodi¢ 0,75 -1 mm?, CU
Sroub: M3

12




4.4 Zakladni udaje

Polozka

Ménice frekvence TECO typova iFada 7300 CV

Zpisob fizeni

Skalarni - V/F
Vektorové — oteviena vektorova smycka
Pulsné Sitkova modulace vystupniho napéti

Rozsah frekvence

0,1 —650,0 Hz

Startovaci moment

150%/1Hz (Vektorové tizeni)

Rozsah tizeni

1:50 (Vektorové fizeni)

rychlosti
Presnost fizeni + 0,5 % (Vektorové fizeni)
rychlosti
RozliSeni vystupni | Digitalni nastaveni :0,01 Hz,
5 frekvence Analogové nastaveni : 0,06Hz/60Hz
Rizeni  |Rizeni Piimé fizeni tlagitky A W
frekvence | 7 ovladaciho Rizeni pomoci potenciometru na ovladacim panelu
panelu
Rizeni pomoci 1. Externi fizeni pomoci normalizovanych signala :
externich signala 0-10V, 4-20mA, 10-0V, 20-4mA
2. Motorpotenciometr, fizeni z ovladaci svorkovnice TM2,
externimi tlac¢itky UP, DOWN
Frekvence a limity | Nastaveni dolni a horni meze frekvence
frekvence Nastaveni zakazanych frekvenci
Funkce displeje 4 LED zobrazovace (nebo 2 x 16 LCD), indikace stavu,
frekvence, rychlosti, vystupniho napéti, vystupniho proudu,
DC napéti meziobvodu, sméru otaceni.
Zobrazeni chybovych hléseni
Nosna frekvence |2 — 16 kHz
Zavislost U/f 18 zévislosti z toho jedna programovana uzivatelem
Rozbé&h a dobéh | Dv¢ volitelné rozbehové a zpomalovaci rampy
meénice Dv¢ volitelné S kiivky
Podrobn¢ viz (3-05)
Multifunk¢ni 6 programovatelnych vystupnich zavislosti
. analogovy vystup | Podrobné viz (8-00) az (8-01)
Ele’w’nl Multifunkéni 30 programovatelnych moZznosti vstupu
fidiel | yorup Podrobng viz (5-00) a2 (5-06)
funkce Multifunkéni Dv¢ programovatelné vystupni relé
vystup Podrobné viz (8-02 az (8-03)
Digitalni vstupni | MoZno ovladat pomoci tranzistort NPN a PNP s otevienym
signal kolektorem

Dalsi funkce

Restart po ztraté napéti, start do béziciho motoru, detekce
pretizeni, 8 nastavitelnych rychlosti, dvé rozbéhové a
zpomalovaci rampy, PID regulator, momentové zvySeni,
stavitelné meze frekvence, automaticky rezim uspory energie,
vnitini programovatelny automat PLC.
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Polozka

Ménice frekvence TECO typova rada 7300 CV

Sériova komunikace

Normalizovana rozhrani : RS 232 nebo RS485
Moznost fizeni vice ménicl, sériova komunikace RS485
Programovatelna komunikace

Pracovni teplota

- 10° az + 40°C (otevieny méni¢ + 50° C)

Skladovaci teplota

-20° az+ 60° C

Relativni vlhkost 0az95 %

Vibrace Do1G

Elektromagneticka Splnény pozadavky normy CSN EN 61800-3
kompatibilita CSN EN 50082-2

Zabudovany filtr pro odruseni dle CSN EN 55011,tfida A
S ptidavnym filtrem odruSeni tfida B dle CSN EN 55011

Elektricka bezpecnost

Splnény pozadavky normy CSN EN 50178

Elektrické kryti

IP 20 dle CSN EN 60529

Ochranné
funkce

Ochrana proti
pfetiZzeni

Programovatelna tepelna ochrana motoru
(150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty)

Vnitini jiSténi

Rychla vykonova DC pojistka

Maximalni napajeci
napéti

Napéajeni 230 V, ochrana pro DC napéti meziobvodu > 410 V
Napajeni 400 V, ochrana pro DC napéti meziobvodu > 820 V

Minimalni napajeci
napéti

Ttida 230 V, vypnuti pro DC napéti meziobvodu < 190 V
Ttida 400 V, ochrana pro DC napéti meziobvodu < 380 V

Ochrana proti

Ochrana proti zastaveni pfi rozb¢hu, zpomalovani a

zastaveni v ustaleném chodu.
Ochrana proti zkratu | Elektronicka ochrana vystupii proti zkratu
na vystupu

Ochrana proti
zemnimu zKkratu

Elektronicka ochrana vystupi

Kratkodoba ztrata
napéjeni

M¢éni¢ mize po vypadku napajeni automaticky startovat do
béziciho motoru v ¢ase do 2 s

Dalsi funkce

Ochrana proti piekroceni vnitini teploty

Ochrana proti momentovému pretizeni

Programovatelné chybové relé, zékaz reverzace, povoleni
nebo zdkaz restartu po vypadku napajeni, zdmek parametrii

14




4.5 Montazni rozméry

A. SKF¥in provedeni 1 :
Me¢énice série INTHBCBA xxxx AC-UF, jednofazové napajeni : R500, 0001
Me¢énice série INTHBCBA xxxx BE-UF, trojfazové napajeni : R500, 0001, 0002

B. Skiii provedeni 2:
Me¢nice série INTHBCBA xxxx AC-UF, jednofazové napajeni : 0002, 0003
Me¢énice série INTHBCBA xxxx BE-UF, trojfdzové napdjeni : 0003, 0005

A
/
A
/

|o

A

Rozméry ménici — kryti IP 20
(Rozméry pro vSechny typy v mm)

A B C D E F
Skiin 1 163 150 78 90 147 141
Skiin 2 188 170 114 128 148 142

15




C. Sk¥in provedeni 3:
Me¢énice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napdjeni : 7R50, 0010, 0015

D 5 55 E
O A
° ]
B A

V__in

N F

Cc
Rozméry ménicu — kryti IP 20 *
A B C D E F

Skiin 3 260 244 173 186 195 188
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D. Sk¥in provedeni 4:

Me¢énice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfdzové napdjeni : 0020, 0025, 0030

D

N

<

Ol

T

D. Sk¥in provedeni 5:

Ménice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napajeni : 0040, 0050

C. Sk¥in provedeni 6:

Ménice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napajeni : 0060, 0075

D

<t

>

L D
N T

===

]
T ]
Rozmér (mm) A B C D E Poznamka
Skiin 4 360 340 245 265 247 Kryti IP 00 s ptidavnym krytem
Skiin 5 553 530 210 269 303 kryti IP 20
Skiin 6 653 630 250 308 308
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5. Elektrické zapojeni
Pohled na svorkovnici fizeni — svorkovnice TM2
Plati pro méni¢e CV-2P5-H1F az CV-2002-H1F, CV-4001-H3F, CV-4002-H3F

| FwD
Napéti pro
/ regulator
/ REV
SP1 Stav regulované
/ veli¢iny
SP2

| Relé uvnitf ménice | SP3

' |
I ( |
l— — .\. =1 |av2 Nastaveni
|_ frekvence
R2B |R2A

S4|S3|s2 |1

(72}
(=]
(72
(3]

R1B|R1C|R1A[+10V| AIN |COM 24V |+FM

Vstup S6 svorkovnice TM2 lze programové nastavit pro logicky nebo analogovy signal. Na
vyse uvedeném obrazku je nastaveni pro analogovy vstup.

18



Pohled na svorkovnici fizeni — svorkovnice TM2
Plati pro ménic¢e CV-2003-H1F, CV-4003-H3F az CV-4075-H3

FWD

REV
Pfepina¢ SW1 - PNP

\ SP1

SP2

Prepina¢ SW1 - NPN e SP3
e RESET
|

| Reté uvniti manice |

saiiiln;

24G| S6 (S5 | s4 | S3 | s2 | $1

R1B{R1C|R1A| 24V | +10V| AIN |AIN2(AGND +FM

Analogovy vystup

[N @

Nastaveni Stav regulované
frekvence  veliCiny

U ménica s vykonem nad 15 kW jsou u nékterych typt malé rozdily v uspotadani vyvoda
fidici svorkovnice. Uspofadani je uvedeno na samolepicim Stitku vedle ovladaci kldvesnice
uvniti ménice.



5.1 Jednofazové napajeni

Zapojeni ménic¢u CV-20P5-H1F az CV-2002-H1F
Ménice o vykonech 0,4 az 1,5kW, napajeni 230V/50Hz

Brzdny odpor

—[ ]

P P1 BR
PE [ @
Fs1 < KM1 LA
L1 = =N t; -
= s s
N S_\Iv L] 2
T3
BEEE| | ©
SB1 SB2 KM1 O PE
1 2 1\T\L D O E
| [a2
= Q I—:.—«— Ovladaci
KM1 R ¢ panel
RS 485
=z ™2
r — CON 2 RS232
FWD T S1 Deska paméti
REV 9 N
> ™2
SP1 ]
3|
Multifunkéni | sp2 54 —
st
vstupy 3 | ! R1A
Sooledny S5 | R1C
polecny COM
vjvod NPN —— R1B
Spole¢ny 24V
vyvod PNP o _| R2A
R AV2 Isg | ]/ I
Programovatelny’ p— R2B
t
vstup oV
PE
AN Voo | Ml
RP . svv2E| E|3W3 E| il
s CoM | w| | com:
>PE
Vyvod COM je na svorkovnici TM2 pouze jeden
Rozdéleni je pro prehlednost vykresu
Poznamky:

o

Spinani digitalnich vstupt proti vyvodu + 24V

= ™2
I
T 1
——s7
: " 3| [
—F
L 4 |__|__ R1A
- 5 | RIC
“. — R1B
<24y
S ,_-l—— R2A
— AV2 fsgl Ir_, o
Y
o : . AN v
g ..

S6/AV2 — Programovatelny vstup pro analogovy nebo logicky signal.
SW2 = Nastaveni vstupu AIN : 0-10V/0-20mA.

SW3 = Nastaveni vstupu S6/AV2 : 0-10V/0-20mA.
SW1 = Piepinani logickych vstupti :NPN/PNP
Vyvody P-P1 jsou zkratovany, po rozpojeni mozno zapojit kompenzacni DC tlumivku.
Vyvod COM je na fidici svorkovnici pouze jeden, rozd€leni na obr. Je pro piehlednost.
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Zapojeni méni¢ée CV-2003-H1F
Méni€ o vykonu 2,2kW, napajeni 230 V/50Hz

Brzdny odpor
P P1 BR
PE [t @

Fs1 - KM1 e ©
L1 m . :'[\LH L1 . o
N = = - L2 ™ T

s . N —
NG L J.,m™ —
T3 « [~
5
= |=[=]=] o
SB1 SB2 KM1 O PE
1 2 1&: D O %
A1 A2
= Q L:)_<H Ovladaci
KM1 R c panel
RS 485
e ™2
— CON 2 RS232
FWD S1 Deska paméti
REV ]
S2 ™2
SP1 N ]
S3
\’)’ISLtl:thunkcm SP2 54 r —
Y sP3 R |/ ‘ R1A
S5) | k‘ f R1C
Reset - S6 L ¥ R1B
Spole¢ny .. 24G _
vyvodV N,PN oav ‘ | R2A
Spolecny o . | | R2B
vyvod PNP : g‘ Al2 —_—
o :
Multifunkéni vstup po PE
. +10V v o FM+
Co SW2E| sts H L.
. AN | PNP AGND”
RP —
© AGND |

Poznamky:

PE

1. Spinani proti vyvodu 24V, ptepina¢ SW3 poloha PNP

2. Spinani proti vyvodu 24G, prepina¢ SW3 poloha NPN viz obrazek

3. Vyvody P-P1 jsou zkratovany, po rozpojeni mozno zapojit kompenzacni DC
tlumivku.
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5.2 Trojfazové napajeni

Zapojeni méni¢u CV-4001-H3F a CV-4002-H3F
Ménice o vykonech 0,75 — 1,5kW, napajeni 3 x 400V/50Hz

Brzdny odpor

—

P P1 BR
PE &
FS1 KMt S
L1 4& LSS 2 TLA1 L'] L
Y= i, G, Ve L2 T .
L3 S\L—i T2 -
TL3 L3 T3 '
‘ [~—\
N
SB1 SB2 KM1 @ @
[=[=[=[E]
1 2 1 2 — — PE
8P
KM1 R (')_
Ovladaci
panel
PE ™2 RS 485 Spinani digitalnich vstupl proti vyvodu + 24V
r L RS232
. CON 2 e
FWD - S1 Deska paméti [l e
REV S92 N A
T™2 . >
SP1 " ] : —
3 T
Multifunkéni | sp2 sl == — P PP
vstupy | 5 | R1C
SP3 . | T R1A ¥ ._! rie
Spoleény S5 L= R1C Y
vivod NPN com fmr R1B R [ ren
Spole¢ny 24V . L R2B
vyvod PNP |_ _: R2A . .
! AV2 [sq ]/I c M
Programovatelny © " | = R2B RP — La§. O
vstup LoV " coMm EllEl g
. PE |—>
AIN v e | [LFM#
RP v SWZH sta H M
L. coMm | Sl [com-

PE

Vyvod COM je na svorkovnici TM2 pouze jeden

Rozdéleni je pro prehlednost vykresu

Poznamky:

S6/AV2 — Programovatelny vstup pro analogovy nebo logicky signal.
Vyvody P-P1 jsou zkratovany, (moZno zapojit kompenzacni DC tlumivku).
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Zapojeni méni¢u CV-4003-H3F az CV-4015-H3F
Ménice o vykonech 2,2 az 11kW, napajeni 3 x 400V/50Hz

Brzdny odpor
P P1 BR
PE
Fst Kt S -
. TL1 =
L1Q|_\|;m-7 L1 ol
LZLl{H\IL-i L2 T —
L3E—— SN T2 =
3 L3 -
T3 , M~
N @
SB1 SB2 K1 @
HEEH
’ : : : A’ A2 PE
72— 8P —
K R [}
1 2
\* Ovladaci
R s panel
jednotka PE RS 485
I/ ™we
! ] conz | | RS2
FAD — S Deska paméti
REV L ] T
‘ > ™e
SP1 L A |
Multifunkéni D [©
vstupy SP2 N sS4 N
Co |
D ‘ RI1A
S8 N S5 ‘ I/ |
T B | l\‘ T R1C
Reset L 4 |~ RiB
Spolecny L 24V o
vyvod PNP . ——
Spoledny N 24G ‘ I/ | RA
wvod NPN == RoB
SOAR
Multifunkéni vstup T PE
Y - r
= v wn| | P !
Ll AN WH HW E|
RP — I APl AGND
.1 AGND

Poznamky:
1. Spinani proti vyvodu 24V, prepina¢ SW3 poloha PNP viz obrazek
2. Spinani proti vyvodu 24G, piepina¢ SW3 poloha NPN
3. Vyvody P-P1 jsou zkratovany, po rozpojeni mozno zapojit kompenzacni DC
tlumivku.
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Zapojeni ménicu 7300 CV-4020-H3 az CV-4075-H3
Ménice o vykonech 15 az 55 kW , napajeni 3 x 400V/50Hz

Brzdna jednotka

‘ BR1
° JINTBU 430 Brzdny odpor
BR]
[® O) N

(©)]
©

T —
T2 ‘ @
T3 — i

[EEEE] PE
\ Ovladaci
RTBrmna‘ panel
jednotka PE RS 485
(7 T™2
L ] CON2 RS232
FWD S1 Deska paméti
REV J T
> ™
SP1 L |
Multifunkni T 3
vstupy SP2 - IS4 ‘_ _
Lo t R1A
SP3 Co |/ I
S5
Reset i | l\‘ ‘ Eg
— S6 | =
Spoletny Lo 24V _
yvod PNP K
A, L 246 I R2A
polecny o :
vyvod NPN X A2 " R2B
Multifunkéni vstup
PE
+10V l/
AIN
RP T
. AGND

PE

U ménic¢e CV-4020-H3F je mozné piipojit brzdny odpor nebo brzdnou jednotku jak je
uvedeno na navazujicim obrazku. Blize viz strana 114.

BR1
JNTBU 430
B

R2
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5.3 Prepinace u desky fizeni

Piepinace SW2/SW3 | Typ externiho signilu Poznamka
(1-00)=0001
I I v Analogovy signal DC (1-06)=0002
Nastaveni pro vstup AIN
| 0-10V, 05V 0-10V, (7-00) = 100%
(7-01) = 0%
0- 5V, (7-00)=200%
(7-01) = 0%
(1-00)=0001
2z cioni 1-06)=0002
v Analogovy signal DC (1-06)
Nastaveni pro vstup AIN
LI 0-20mA, 4=20mA  19.20ma, (7-00) = 100%
(7-01) = 0%

4- 20mA, (7-00) = 100%
(7-01) = 20%

Ptepina¢ SW2 je pro analogovy vstup AIN.
Ptepina¢ SW3 je pro programovatelny vstup S6, nastaveny pro analogovy
zpétnovazebni signal. Je pouZit vnitini regulator.

Prepina¢ SW1

Typ externiho signalu

Poznamka

l NPN

Vstupy NPN

Moznost ovladani pomoci
tranzistorti s otevienym

Spinani vstupi S1 az S5
fidici svorkovnice proti
svorce COM

B -

tranzistord s otevienym
kolektorem PNP

kolektorem NPN
PNP
Vstupy PNP Spinani vstupii S1 aZ S5
Moznost ovladani pomoci fidici svorkovnice proti
NPN svorce + 24V
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5.4 Svorkovnice

5.4.1 Funkéni popis hlavni silové svorkovnice

Oznaceni Funk¢ni popis
L1 (R/LY) Vstupni svorky pro napajeni meénice
L2 (S/L2) Jednofazové napéjeni se ptivadi na svorky L1 — (L), L3 —(N)
L3 (T/L3) Ttifazové napdjeni se privadi na svorky L1, L2, L3
T1 V)
T2 V) Vystupni svorky pro pfipojeni motoru
T3 (W)
P - BR Svorky pro pfipojeni vnéjsiho brzdného odporu
+(P) -(N) Svorky pro piipojeni brzdné jednotky
P1 Svorky pro ptipojeni DC kompenzacni tlumivky
P Tyto svorky jsou bézn¢ zkratovany
| R/L1 |S/L2 | TIL3 | - |B1/P | B2 |U/T1 |V/T2 |WIT3|
4[!] "
BU
3 x 400V/50Hz R - Brzdny odpor

BU - Brzdna jednotka

Zapojeni silové svorkovnice u ménice 7300-CV4020-H3
Podle charakteru aplikace se voli brzdny odpor nebo brzdna jednotka

|R/L1|S/L2|T/L3| - | + |U/T1|V/T2|W/T3|

M

BU
3 x 400V/50Hz I—I BU - Brzdna jednotka

Zapojeni silové svorkovnice u ménice 7300-CV4025-H3 az 7300-CV4070-H3
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5.4.2 Funkéni popis ridici svorkovnice (TM2)
Ménic¢e CV-20P5-H1F az CV-2002-H1F, CV-4001-H3F, CV-4002-H3F

Oznaceni Funk¢ni popis
R2A Multifunkéni vystup — Normalné rozpojeno Programovatelné
vystupy relé, viz (8-02)

R2B

RIC Spole¢ny kontakt Mulfifunkéni Programovatelné

RI1B Vyvod kontaktu vystupy relé vystupy relé, viz (8-03)
Norméln¢ ZAP Kontakt :

RI1A Vyvod kontaktu 220V/50Hz - 1A
Normaln¢ VYP 30V/DC - 1A

10V Vystup +10V pro externi potenciometr

AIN Vstup analogového signalu pro fizeni frekvence, viz (5-06)

24V Spole¢na svorka pro fidici signély, vstupy S1 az S5, vstup PNP

COM Spole¢na svorka pro fidici signdly, vstupy Slaz S6, vstup NPN

Sl az S5 Multifunkéni vstupy, viz (5-00) az (5-04)

S6/AV?2 Programovatelny vstup PID, viz (5-05)

Méni¢e CV-2003-H1F, CV-4003-H3F az CV-4070-H3

Oznaceni Funk¢ni popis
R2A Multifunkéni vystup — Normalné rozpojeno R2A
R2B

R2B

R1C Spole¢ny kontakt Mulfifunk¢ni Programovatelné

R1B Vyvod kontaktu vystupy relé vystupy relé, viz (8-03)
Normélné ZAP Kontakt :

R1A Vyvod kontaktu 220V/50Hz - 1A
Normalné VYP 30V/IDC - 1A

10V Vystup +10V pro externi potenciometr

AIN Vstup analogového signélu pro fizeni frekvence, viz (5-06)

AGND Spolec¢na svorka pro vstup analogovych signalt (fizeni frekvence a vstup signalu
odpovidajicimu regulované veli¢iné- vstup S6)

24V Spolecna svorka pro tidici signaly, vstupy S1 az S5, vstup PNP

24G Spole¢na svorka pro fidici signaly, vstupy S1 az S5, vstup NPN

Sl az S5 Multifunkéni vstupy, viz (5-00) az (5-04)

S6/AV?2 Programovatelny vstup PID, viz (5-05)
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5.5 Zapojeni obvodu nizkého napéti — silovy obvod
Jisténi

U kazdého ménice musi byt provedeno jiSténi piivodnich napajecich kabeli.
Specifikace jisticli je uvedena v ¢lanku 4.3 tohoto manualu. PouZiti pojistek
misto jistili je mozné pouze v piipadé stejnych vypinacich charakteristik jako u
uvedenych jisticli, prakticky se pouziti pojistek nedoporucuje.

Sled vstupnich fazi

U jednofazového napajeni se faze ptipojuje na svorku L1, oznacenou (L) a
nulovy vodi¢ na svorku L3, oznacenou (N).

U trojfazoveého napajenti je sled vstupnich fazi libovolny.

Pouziti zapinacich stykacu

Pro zapinani napdjeni ménice se nejcastéji pouziva stykac (je mozné pouzit i
vypinac). Stykace jsou uvedeny i v ptikladech zapojeni.

Pti vypnuti stykace neni v ¢innosti dynamické brzdéni a motor nebude dobihat
po zpomalovaci ramp¢ ale zastavi volnym dobéhem.

V nékterych aplikacich, kde motor pohdni zatéz svelkym momentem
setrvacnosti, nemusi vypnuti stykace znamenat zastaveni motoru. Ménic je
v tomto ptipad€ napdjen ze strany zatéze do stejnosmérného meziobvodu.

Zapinat a zastavovat méni¢ vstupnim stykacem se nedoporucuje. Casté zapinani
zkracuje zivotnost kondenzatoru v meziobvodu ménice.

M¢nic startujte a zastavujte pomoci fidicich signalt ze svorkovnice TM2.

Pouziti brzdného odporu

Pouziti brzdného odporu je nutné v aplikacich, kde pii zastavovani pohonu je
kineticka energie zatéZe vEtsi nez elektricka energie nutna pro pohyb vlastniho
pohonu, tj. motoru a pfisluSnych pfevodovych mechanismi. V dusledku vétsi
kinetické energie na stran¢ zatéze piejde motor do generatorového rezimu a pies
ochranné diody nap4ji stejnosmérny meziobvod ménice. Napéti na meziobvodu
zaCne naristat a je tfeba odvést nartstajici elektrickou energii. To zajiStuje
brzdny odpor ktery ptipoji k meziobvodu brzdny tranzistor.
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Brzdny odpor se umistuje vné¢ ménice
Nutnost pouziti brzdného odporu, nebo brzdné jednotky zdvisi na charakteru
pohonu a jeho dynamice.

Brzdné odpory neni zapotiebi pouzit u ventilatorti, Cerpadel.

Pouziti narazovych tlumivek

Nérazové tlumivky se pouzivaji k omezeni prepétovych Spicek, které vznikaji
vrozvodné siti. Pro jednotlivé typy meéni¢d jsou dodavany odpovidajici
tlumivky. Jejich zapojeni je ziejmé z ptikladli zapojeni. Kromé& omezeni prepéti,
snizuji tlumivky 1 obsah harmonickych slozek vstupniho proudu. Tato mez je
pro spotiebite s fazovym proudem do 16 A stanovena normou CSN EN 61000-
3-2 + Al2.

V piipad€, Ze je v misté instalace provedena piepétova ochrana na prvnim
stupni tfidy B (hlavni rozvadé¢ budovy) a na druhém stupni tifidy C (mistni
rozvadd¢) dle CSN 33 0420 neni nutné uvedené tlumivky z diivodu piepétové
ochrany vstupt pouzivat.

Vstupni odrusovaci filtr

Pro omezeni rusivého radiového vyzafovani v pasmu 150 kHz az 30 MHz do
napajeci sité, je zapotiebi pouzit vstupni odrusovaci filtry. Méni¢ TECO, typové
fady 73000 CV maji zabudovany odruSovaci filtry pro odruSeni ve tfidé¢ A dle
CSN EN 55011. K odruseni dle tfidy B je zapotfebi pouzit pfidavné externi
filtry.

Ttida A : Odruseni pro primyslové prostiedi.
Ttida B : Odruseni pro prosttedi obytné, kancelatské, obchodni a lehkého pramyslu.

Pouziti tepelného relé na vystupu ménice

U vSech ménicu je elektronickd ochrana proti nadproudu a ptetizeni. Tepelna
ochrana se nastavuje automaticky podle zadanych Stitkovych udaji motoru.
Pouze ve specialnich ptipadech, kdy je poZzadovana zvySend ochrana motoru
proti pfetizeni nebo neni mozné pouZzit vnitini tepelnou ochranu integrovanou
v meni¢i, zapojuje se externi tepelné relé na vystupu z ménice.

V ptipad¢ paraleln€ zapojenych motorit musi byt ochrana proti ptetiZzeni (tepelné

relé) pouzita u kazdého motoru s vykonem vétsim neZ 0,5 kW, jak stanovi CSN
EN 60204-1, ¢l. 7.3.
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Styka¢€ ve vystupnim obvodu ménice

Pouziti stykaCe mezi méniCem a motorem je v zasadé zakazané, pouziti je
mozZné pouze ve specialnich aplikacich, kdy musi byt zajiSténo :
Zapnuti stykace pouze pti nulové frekvenci ménice .
Pti pfepinani motordl je zapnuti-vypnuti stykaCe mozné pouze pii nulové
frekvenci ménice.
Pti vypadku sitového napajeni, nebo pii vypnuti méni¢e musi byt zajisténo
zpozdéné odpojeni stykace, protoze motor Cerpa po vypnuti energii
z kondenzatori v meziobvodu, nebo v piipadé¢ velkého momentu
setrvacnosti zatéze, je doddvana energie do meziobvodu z dobihajiciho
pohonu.

Vzdalenost frekvenéniho ménice od motoru

Na vystupu ménice je pulsné Sitkové modulované napéti. Spojovaci vedeni mezi
méni¢em a motorem vykazuje niz$i impedanci nezZ vinuti motoru. V dasledku
toho dochézi na svorkdch motoru k odrazu napétové vilny Sifici se od ménice
k motoru a ke vzniku prepéti na svorkach motoru.

Spojovaci vedeni vykazuje kritickou délku, pii které se v disledku odrazu
dosahnou napétové pulsy na svorkach motoru hodnoty az 1000V. Tato kriticka
délka zavisi na spinacich vlastnostech pouzitych vystupnich tranzistort IGBT a
na elektrickych parametrech spojovaciho kabelu. Mezni délka je u ménich
typové tady 7300 CV vrozmezi 50 — 60 metrit dle typu kabelu a nosné
frekvence. Pro vétsi délky spojovaciho vedeni nez 60 m se doporucuje pouziti
vystupnich sinusovych filtrti. Pii aplikaci téchto filtrG je na vystupu ménice
pfiblizn¢ sinusové napéti a vzdalenost mezi méni€em a motorem je omezena
pouze povolenym Ubytkem napéti na spojovacim vedeni.

Pii aplikaci sinusovych filtri musi byt vzdy vystup filtru zatizen motorem.
Provoz ménice, kdy je na vystup piipojen pouze sinusovy filtr neni povolen.
V tomto piipadé je nebezpeci vzniku prepéti na vystupu ménice a poSkozeni
vykonovych tranzistorovych moduld.

Doporucend nosné frekvence (3-22) v zavislosti na délce ptipojovaciho kabelu
motoru:

Délka kabelu < 25m < 50m < 100m > 100m
Nosna 16 kHz 12 kHz 8 kHz 5 kHz
frekvence
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6. Moznosti fizeni ménice rady 7300-CV

6.1 Skalarni rizeni

Zakladni nastaveni Parametr

Zpisob fizeni Skaléarni (0-00)=0002

Jmenovité napéti napajeci sité | Jednofazové napajeni (V) (0-07)=220 — 230V

Trojfazové napéjeni (V) (0-07) =380 —-410V
Jmenovité napéti (V) (0-01)
Stitkové udaje motoru
Jmenovity proud (A) (0-02)
Jmenovity vykon (kW) (0-03)

Jmenovité otacky (otacky/min) | (0-04)

Jmenovita frekvence (Hz) (0-05)

Pii skalarnim Fizeni se charakteristika V/f vybira podle typu zatéZe z prubéhu V/f
nastavenych vyrobcem. V pripadé, Ze nevyhovuji predvolené zavislosti je moZno
definovat uzivatelskou zavislost V/f. Blize viz parametry 10.

Skalarni fizeni se pouziva v téchto ptipadech :
Na vystupu meéni¢e je zapojeno paralelné nckolik motori o stejném jmenovitém
napajecim napéti.
Ménic je pouzit k fizeni vysokootackovych motort, s regulaci frekvence do 650 Hz.
Pti velkém zabérovém momentu.

Pti skalarnim fizeni a paralelnim zapojeni n¢kolika motort se Stitkové hodnoty zadavaji takto:

Jmenovité napéti motoru (0-01), musi byt stejné u v§ech motora

Jmenovity proud motoru, tj. parametr (0-02), je soucet jmenovitych proudl paralelné
zapojenych motori

Jmenovity vykon motoru, tj. parametr (0-03), je soucet jmenovitych vykont dil¢ich
motord

Jmenovité otacky motoru tj. parametr (0-04), z paraleln€ zapojenych motort se
zadava hodnota od motoru, ktery ma nejvyssi otacky

Jmenovita frekvence motoru tj. parametr (0-05), musi byt stejna u v§ech motorti

Poznamka : n
Pro vykon ménic¢e musi platit : Py > 1,2 > Py
x=1

Kde Py je vykon ménice, Py je vykon dil¢iho motoru pficemz je zapojeno n motord.
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6.2 Vektorové rizeni

Zikladni nastaveni Funkce
Zpisob fizeni Vektorové (0-00)= 0000
(0-00)= 0001 — proménny

moment

Jmenovité napéti napajeci sité

Jednofazové napdjeni (V)

(0-07) = 220 — 230V

Trojfazové napajeni (V)

(0-07) =380 -410V

Jmenovité napéti (V) (0-01)
Stitkové udaje motoru

Jmenovity proud (A) (0-01)

Jmenovity vykon (kW) (0-02)

Jmenovité otdcky (ota¢ky/min.) [(0-03)

Jmenovita frekvence (Hz) (0-04)
Automaticka identifikace Identifikace zjisti vnitini (0-06) = 0001

parametri motoru

elektrické parametry motoru a
zapiSe je jako parametry (14-0)
az (14-4)

Pied automatickou
identifikaci se doporucuje
reset parametri

Pred identifikaci provedte u
ménice tovarni nastaveni

(15-06) = 1110 nebo
(15-06) = 1111

Vektorové fizeni umozinuje :
Konstantni moment v celém rozsahu regulace
ZvétSeni presnosti fizeni otacek
MozZnost regulace otacek, téméf od nulové hodnoty pti konstantnim momentu
ZlepSeni dynamiky pohonu
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6.3 Vyvojovy diagram nastaveni ménice

Zacatek procesu
nastaveni

(15-06)=1110 nebo
(15-06)=1111

ZpUsob
fizeni

V/f

Skalarni fizeni Vektorové rizeni

(0-00)=2 (0-00)=0 nebo (0-00)=1
Nastaveni parametr( Nastaveni parametrt
Vybeér V/f (10-0) Jmenovité napéti motoru (0-01)
Zvyseni momentu (10-1) Jmenovity proud motoru  (0-02)
Proud nezatizeného
motoru (10-2) Jmenovity vykon motoru  (0-03)
Skluz motoru (10-3) Otagky motoru (0-04)
Max. vystupni frekvence  (10-4)
Max. vystupni napéti (10-5) Jmenovita frekvence
Stfedni vystupni frekvence (10-6) motoru (0-05)
Stfedni vystupni napéti  (10-7) Napajeci napéti sité (0-07)
Min. vystupni frekvence  (10-8)
Min. vystupni napéti (10-9)

\
\ Automaticka

identifikace motoru

(0-06)=1

KONEC

Proces identifikace parametrii motoru (oznacovany také automatické ladéni)
trva asi jednu minutu.

Pti fizeni V/f se parametry (10-04) az (10-09) nastavuji pouze p¥i vyuZziti

uzivatelské zavislosti V/1, tj. parametr (10-00) = 18. PFi vyuziti predvo-
lenych zavislosti se uvedené parametry nenastavuji.
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7. Ovladani ménice

7.1 Ovladaci panel- Panel operatora
Ovladaci panel — operatorsky panel LED
(Vyjimatelny panel fizeni ménice)

/ \

TECO

Displej

panelu

O

O

VOLT

O

FUN

AMP

O O O O VR

SEQ  FRQ

FWD  REV ‘/ Nastaveni frekvence
RUN
’/_\‘ FREQ. SET

FWD READ

Oznaceni na panelu

Funkce

VR Potenciometr pro nastaveni frekvence
FWD/REV Tlacitko povelt vpted/zpétny chod
RUN/STOP Tlacitko poveld béh stop ménice
DSP/FUN Vybér zobrazovaciho modu, Programovéni — Zobrazeni (DSP)
< RESET Vybér fadu na displeji, resetovani fizeni meénice
READ/ENTER Tlacitko pro ¢teni/zapis - ENTER
AV Tlacitka Ciselnych zmén, zvétSeni - zmensSeni

1. LED dioda SEQ sviti pro parametr (1-00)=1, tj. pro externi fizeni

2. LED dioda FRQ sviti pro parametr (1-01) =1, 2,3,4

3. LED dioda FWD sviti pii chodu ménice a smér otaceni vpred

LED dioda REV sviti pfi chodu ménice a smér otaceni vzad

LED dioda FUN sviti pro stav programovani

LED dioda Hz/RPM sviti pii zobrazeni na displeji frekvence/otacek

LED dioda VOLT sviti pfi zobrazeni vystupniho napéti ménice nebo napéti v meziobvodu
LED dioda AMP sviti pti zobrazeni vystupniho proudu ménice
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7.2.1 Obsluha ovladaciho panelu pro displej LED

Zapnuto napajeni
P Pal @ LEDssviti

l ® LEDblka

Zobrazeni napajeciho
napéti
1)

Udaj displeje blika po dobu 5 sec

e 1
|
Frekvence : P |
Otacky AV < Frekvence |
; p © Otacky |
R
|
Frekvence : |
Otacky « |
' ENTER
________________________ ¢2) |
DSP
C L 1
| ; |
| Vybér skupiny | | READ e, |
| X ® parametrti X >’ X |
psp, . FUN ; ; Nastaveni
| X X ' O] parametru |
| : DSP ) |
| L |
| | @ Vybér skupiny | |
| FUN parametrd : |
| 5 |
| x oo END ENTER |
L } _____________________ ]
-
| M o l DSP l_Napétl' meziobvodu @ | |
| Vystupni napéti v _| . __V
— T T T T T T _DsP¥_ _ |
e e v @)

*1 : Po zapnuti napajeciho nap¢ti blika na displeji po 5 sec tdaj o nastaveném napéti,
parametr (0-07).

*2.: Parametr 4-05 urcuje zobrazenou hodnotu, tj. frekvenci nebo otacky

*3.. V ptipad¢ potieby stisknout klavesu ENTER.

*4. : Zobrazeni displeje je uréeno parametry (4-00) az (4-03).

35



7.2.2 Zobrazeni na LED displeji pfi obsluze

Je uveden priklad zobrazeni na displeji LED, pro obsluhu uvedenou na piedchozim obrazku.

Zapnuto napéjeni @ LoD svit
l ® LEDblika
220u
Al Udaj displeje blika po dobu 5 sec

r . 1
| |
: 5 H:RPM 6000 NV < :
B p © 60.00 |
—»l I Hz/RPM |
e |
| @ |
| : Hz/RPM 60.00 < ENTER |
le |

T I
r L 1
| ; |
| O-OO : READ > ------------------------- |
DSP: FUN : ® 0000 :
B Nl
: FUN 1 O_O I - FUN _____________________ :
R T £ End le | enren |
L } _____________________ J
l___[_____________]__DS;___,:::::::;____'I
_220u ® 310u_ 9, |
. _ _bse ¢ |
|
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7.2.3 Zobrazeni na LCD displeji pfi obsluze

Zapnuto napajeni

Power Source
220V

r 1
| o I
| Master Freq. ! . |
| 60.00 Hz AV < : Seting Freq. |
| T 060.00 Hz |
—» I AV S |
| ; |
| Output Freq. . |
: : 50.99 Hz < ENTER :
LTttt 1
DSP
C 1
I ; I
| 00-00=Vector(CT) : READ S |
| Control Mode ' ’ 00-06 = |
DSP| : : Disabled |
B LV « AV
| 00-06=Disabled : : ‘E’ﬂ;’g; L
| Auto Tunig : o1 '_ |
| I
------------------------ ENTER

| X END |
L ¢ _____________________ ]
I___l________________DS;____:::::::l____]
| | Output Voltage | | DC Bus Voltage | |
I— | 220V | L 311V | |

N N Y S ——
| DSP :

| [ T ¢ DSP '_ - -
| | PLC State Output Curent | |
Stop I I 3.1 Amp |

| | I | |
, -—— |
—— |

37



8. Seznam programovatelnych parametrd — méni¢a 7300CV

Skupina
parametru Popis

Zakladni provozni nastaveni

Start/Stop a zpUsob Fizeni frekvence

Manualni a automaticky zplsob restartu

Zakladni provozni parametry

Zobrazeni displeje

Multifunkéni vstupy

Krokovani a predvolené frekvence

Analogové vstupy

Analogovy vystup a reléoveé vystupy

Ochranné funkce

Zavislosti U/f

PID regulator

Limity PID regulatoru a utlumova funkce

Sériova komunikace

Parametry motoru po identifikaci (automatickém ladéni)

alnloInalale|xNo|o| s wiNv= o

Provozni doby a tovarni nastaveni
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Parametry skupiny 0 : Zakladni provozni nastaveni

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
0-00 | (Control Mode) Zpiisob Fizeni 0000: Vektorové Fizeni *3
Obecné pouziti
0001: Vektorové rizeni 0000
Proménny moment
0002: Skalarni Fizeni
Rizeni V/f
0-01 (Motor Rated Volt) |Jmenovité napéti | ----- *3
motoru (V) *5
0-02 (Motor Rated Ampt) | Jmenovity proud | ----- *3
motoru (A) *5
0-03 (Motor Rated KW) | Jmenovity vykon | ----- *3
motoru (kW) *5
0-04 (Motor Rated RPM) | Jmenovité otacky | ----- *3
motoru *5
(Otacky x 100)  *7
0-05 (Motor Rated Hz) Jmenovitda = | --——- *3
frekvence motoru *5
(Hz)
0-06 | (Auto Tuning) Automaticka 0000: Neumoznéna 0000
identifikace 0001: Umoznéna
parametrii motoru
0-07 | (AC Input Volt) Sitové napajeci Jednofazové napajeni 230V:
napéti 170 264 V
Trojfazové napajeni 400V:
323-528 V
0-08 | (Select Language) | Vybér jazyka 0000: Anglictina Pouze
0001: Némcina 0000 |pro
0002: Francoustina LCD
0003: Italstina displej

0004: Spanalstina

*7: Plati pro versi softwaru 2.3 a vyssi
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Parametry skupiny 1 : Start/Stop a zpusob rizeni frekvence

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
1-00 | (Run Source) Volba zpiisobu 0000: Rizeni z klavesnice
Fizeni 0001: Externi Fizeni
Run/Stop 0000
0002: Rizeni ze sériové linky
0003: Rizeni z vnitiniho PLC
1-01 (MFIT Run Mode) | Run/Stop 0000: Forward/Stop (Vpied/Stop)
Forward-Reverse Reverse/Stop (Zpét/Stop)
Zpusob fizeni 0001: Run/Stop (Chod/Stop) 0000
z externich vstupli Forward/Reverse
(Vpied/Zpét)
0002: Ttivodi¢ové fizeni
Run/Stop
1-02 (Reverse Oper) Zakaz reverzace 0000: Reverzace povolena 0000
0001: Reverzace nepovolena
1-03 (Keypad Stop) Tlacitko STOP na | 0000: Stop tlacitko uc¢inné 0000
ovladacim panelu |0001: Stop tlacitko neucinné
1-04 | (Starting Method) | Zptsob startu 0000: Normalni start 0000
0001: Start do béziciho
motoru
1-05 (Stoping Method) | Zpiizob zastaveni | 0000: Zastaveni po sestupné 0000
ramp¢ se stejnosmérnym
brzdénim
0001: Volny dob¢h
1-06 |(Frequency Zdroj 0000: Klavesnice 0000
Source) frekvencnich 0001: Potenciometr na
prikazi ovladacim panelu
0002: Externi analogovy signal,
nebo externi
potenciometr
0003: Motorpotenciometr,
ptikazy Up/Down
0004: Sériova linka
0005: Impulsni fizeni vstup S5 *7
1-07 | (Keypad Rizeni Up/Down z | 0000: Po stisknuti klaves 0000
Up/Down) klavesnice Up/Down musi byt

stisknuta klavesa Enter

0001: Frekvence se méni ithned
po stisknuti klaves
Up/Down
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Parametry skupiny 2 : Manualni a automaticky zputisob restartu

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
2-00 | (PwrL Selection) | Kratkodoby 0000: Kratkodoby vypadek
vypadek napéjeni napéjeni nepovolen
a restart 0001: Kratkodoby vypadek 0000
napéjeni a restart povolen
0002: Kratkodoby vypadek
napéjeni a restart povolen
pfi ¢innosti CPU
2-01 (PwrL Ridethru T) | Povolena doba 0.0-2.0s 0.5
vypadku napéjeni
(s)
2-02 | (Delay of Restart) | Doba zpozdéni 0,0 -800 s 0.0
automatického
restartu
2-03 | (Num of Restart) | Pocet pokusii o 0-10 0
automaticky
restart
2-04 | (Auto Restart) Zpiisob 0000: Restart do béziciho motoru | 0000
automatického 0001: Normalni start
restartu
2-05 | (Direct Start Sel) | Béh motoru po 0000: Béh motoru po pripojeni | 0001
pripojeni napajeni
napajeni 0001: Béh motoru po pripojeni
napajeni neumoznén
2-06 (Delay on timer)) | Zpozd'ovaci 0,0-300s 0.0
casovac (s)
2-07 | (Reset Mode Sel) 0000: Reset mozny pti povelu
Zpisob resetu Run ve stavu OFF
0001: Reset mozny pii povelu
Run ve stavu ON nebo
OFF
2-08 | (KEB Decel Time) | Vyuziti kinetické¢ 0.0 : Neumoznéno 0.0

energie motoru

0.1 —25.0 : KEB Zpomalovaci
doba
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Parametry skupiny 3 : Zakladni provozni parametry

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
3-00 (Freq Upper Limit) | Horni mez frekvence (Hz) [0.01 —650.00 50.00/ | *4
60.00

3-01 (Freq Lower Limit) | Dolni mez frekvence (Hz) |0.01 —650.00 0.00

3-02 | (Accel Time 1) Doba zrychleni 1 0.1 —3600.0 10.0 *1
(sec)

3-03 | (Decel Time 1) Doba zpomaleni 1 0.1 -3600.0 10.0 *1
(sec)

3-04 | (S-Curve 1) S — Kitivka 1 (sec) 0.0-4.0 0.0
Pro zrychleni a zpomaleni

3-05 | (S-Curve 2) S — Kitivka 2 (sec) 0.0-4.0 0.0
Pro zrychleni a zpomaleni

3-06 | (Accel Time 2) Doba zrychleni 2 0.1 -3600.0 10.0 *1
(sec)

3-07 | (Decel Time 2) Doba zpomaleni 2 0.1 -3600.0 10.0 *1
(sec)

3-08 (Jog Dec Time) Krokovani 0.1-255 0.5 *]1
Doba zrychleni
(Vsec)
Rizeni z MFIT

3-09 (Jog Dec Time) Krokovani 0.1-10.0 0.5 *]
Doba zpomaleni
(sec)
Rizeni y MFIT

3-10 | (DCINj Start Freq) | Startovaci frekvence 0.1-25.5 1.5
stejnosmérného brzdéni

(Hz)

3-11 (DCInj Level) Uroveti DC brzdéni ( %) 0.1-20.0 0.5

3-12 | (DClInj Time) Doba DC brzdéni (sec) 0.0-25.5 0.5

3-13 (Skip Freq 1) Vynechana frekvence 1 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-14 (Skip Freq 2) Vynechana frekvence 2 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-15 (Skip Freq 3) Vynechana frekvence 3 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-16 (Skip Bandwith) P4smo vynechané 0.00 - 30.00 0.0 *1

frekvence (Hz)
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3-17 | (Parameter Lock) | Uzamceni 0000: Vsechny parametry
parametri neuzamceny
0001: Parametry (6-00) az (6-08) | 0000
uzamdceny
0002: Vsechny parametry
uzamceny kromé (6-00) az
(6-08)
0003: Uzamceny vSechny
parametry
3-18  [(ROM Pack Kopirovani ROM | 0000: ROM nepfistupna
Operate) méniée do vn&jsi | 0001: Kopirovani ROM do KJ | 0000
kopirovaci 0002: Kopirovani z KJ do ROM
jednotky KJ 0003: Kontrola KJ
3-19 (Fan Control) Rizeni ventilatora | 0000: Automatické ¥izeni dle
meénice teploty
0001: Ventilator funkéni pouze | 0000
pfi RUN ménice
0002: Ventilatory trvale v
¢innosti
0003: Ventilatory vypnuty
3-20 | (Energy Save ReZim Uspory 0000: Bez uspory energie
Mode) energie 0001: Pfepnuti do Gspory energie | 0000 *6
Pouze pro fizeni z multifunk¢nich vstupi na
U/f zvolené frekvenci
3-21 (Energy Saving Zisk uspory 0-100 80 *6
Gain) energie (%)
3-22 (Carrier Freq) Nosna frekvence |2 -16 10
(kHz)
3-23 (Center F of Trav) | Stfedni frekvence |5.00 —100.0 20.00
pilovitych kmit
T kmity
(%)
3-24 | (Amplit of Trav) | Amplituda T 0.1-20.0 10.0
kmita (%)
3-25 (Drop of Trav) Pokles T kmita 0.0-50.0 0.0
(%)
3-26  |(Acc T of Trav) Doba nabé¢hu T 0.5-60.0 10.0
kmitd (sec)
3-27 | (Decc T of Trav) |Doba dobé¢hu T 0.5-60.0 10.0
kmitl (sec)
3-28 (Rise Deviated) Kladny posun 0.0-20.0 10.0
T kmitd (%)
3-29 | (Lower Deviated) |Zaporny posun 0.0-20.0 10.0
Tkmitd (%)
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Parametry skupiny 4 : Zobrazeni displeje

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
4-00 | (Motor Curr Proud motoru 0000: Zobrazeni proudu
Disp) neumoznéno 0000 *1
0001: Zobrazeni proudu
umoznéno
4-01 (Motor Volt Disp) | Napéti motoru 0000: Zobrazeni napéti
neumoznéno 0000 *1
0001: Zobrazeni napéti
umoznéno
4-02 | (Bus Volt Disp) DC napéti 0000: Zobrazeni DC napéti
meziobvodu neumoznéno 0000 *1
0001: Zobrazeni DC napéti
umoznéno
4-03 | (PLC Status Disp) |PLC Status 0000: Zobrazeni PLC Stavu *1
(Stav PLC) neumoznéno 0000
0001: Zobrazeni PLC stavu
umoznéno-
4-04 (Display Scaling) | Volba hodnoty pii |0 - 9999 1800 *1
zobrazeni otacek
motoru
4-05 (Display Units) UZivatelska volba |0000: Zobrazeni vystupni *1
zobrazeni displeje frekvence
0001: Zobrazeni otacek motoru | 0000
Zobrazeni celociselné
(XXXX)
0002: Otacky motoru
1 desetinné misto
(XXX.X)
0003: Otacky motoru
2 desetinna mista
(XX.XX)
0002: Otacky motoru
3 desetinna mista
(X.XXX)
4-06 (PID Feed Disp) | Zobrazeni 0000: Zobrazeni neumoznéno 0000 *]1
zpétnovazebniho | 0001: Zobrazeni
signalu PID
regulatoru
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Parametry skupiny 5 : Multifunkéni vstupy — MFIT

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
5-00 | (MFIT S1 Sel) | Multifunkéni | 0000: Forward/Stop piikaz z panelu 0000
vstup S1 1-01 =0000
0001: Reverse/Stop z panelu
1-01 =0000
5-01 (MFIT S2 Sel) | Multifunkéni | 0002: Nastavena frekvence 1 (6-02) 0001
vstup S2 0003: Nastavena frekvence 2 (6-03)
0004: Nastavena frekvence 3 (6-05)
0005: Krokovani Jog
5-02 |(MFIT S3 Sel) |Multifunkéni |0006: Pfepinani mezi 0002
vstup S3 zrychlenim/zpomalenim 1 a 2
0007: STOP nebezpeci —Kontakt A
0008: Odpojeni vystupu
5-03  [(MFIT S4 Sel) |Multifunkéni |0009: Hledani rychlosti 0003
vstup S4 0010: Rezim Gspory energie
0011: Vybér signali fizeni
0012: Volba komunikace
5-04 | (MFIT S5 Sel) | Multifunkéni |0013: Zakaz zrychlovani/zpomalovani | 0004
vstup S5 0014: Ptikaz UP
(Pouziva se pro |0015: DOWN
encodér) 0016: Vybér analogového tizeni
0017. Vypnuti PID regulatoru
5-05 | (MFIT S6 Sel) | Multifunkéni | 0018. Reset 00018
vstup S6 0019: Vstup pulsniho snimace
Vstup S5
(Pouziva se pro | 0020: Zpétnovazebni signal
zpétrrlovazebni Vstup S6*
signal) 0021: Posouvaci signal 1
Vstup S6 *
0022: Posouvaci signal 2
Vstup S6 *
0023: Analogovy vstup AIN
0024: Aplikace PLC
0025: T kmity Run
0026. T kmity Run kladna odchylka 0023
0027: T kmity zdporna odchylka
5-06 | (MFIT AINSel) | Multifunkeni | g0¢. Funkec KEB Y
vstup AIN 1 5029: Stop nebezpeti — kontakt B
5-07 | (MFIT Scan Vyhodnoco- | Pocet vzorkli VP=1- 100 5
Time ) vaci doba
vstupl
S1-S6
Doba=
(VP x 4msec)

*U provedeni ménici A, tj. do vykonu 1,5kW vcetné oznaceni vstupu S6.
U provedeni méni¢ti B, tj. o vykonech od 2,2kW oznaceni vstupu AIN2.
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0000:
Po STOP zistavad zachovana nastavena

5-08 (Stop Selby | 7piisob frekvence. Po zastaveni je funkce
MFIT) | zastavenipti | UP/DOWN netdinné. 0000
vyuziti
multifunkénich | 0001:
vstuplt MFIT | Po STOP prechdzi nastavena frekvence
programova- na nulu
nych pro funkei
UP/DOWN 0002:
Po STOP ziistava zachovana nastavena
frekvence. Po zastaveni je funkce
UP/DOWN u¢inna
5-09 (Step Up/Down | Skokova zména | Velikost skoku : 0.00 — 5.00 0.00
Fun ) frekvence
(Hz)
5-10 (Pulse Input | D€lici pomér | 0.001 —9.999 1.000 *7
Mult) snimace IRC
5-11 (Ref. Source 2) | Referencni 0-4 0 *11
zdroj frekvence
Reference 2
5-12 (AI2 Function) | Funkce vstupu |20: Regulator PID 20 *11
Al2 21/22: Posun napéti
Parametry skupiny 6 : Krokovani a predvolené frekvence
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
6-00 |(Keypad Freq) Frekvence z panelu 0.00 — 650.00 5.00 *1
6-01 (Jog Freq) Frekvence krokovani (Hz) 0.00 — 650.00 2.00 *1
6-02 | (Preset Speed 1) |Predvolena frekvence 1 (Hz) |[0.00—650.00 5.00 *1
Vstup S3
6-03 (Preset Speed 2) | Predvolené frekvence 2 (Hz) |0.00 —650.00 10.00 *1
Vstup S4
6-04 | (Preset Speed 3) | Ptredvolena frekvence 3 (Hz) |0.00 —650.00 20.00 *1
Vstup S3 + 54
6-05 (Preset Speed 4) | Predvolena frekvence 4 (Hz) |0.00 - 650.00 30.00 *1
Vstup S5
6-06 | (Preset Speed 5) |Ptedvolena frekvence 5 (Hz) |0.00—650.00 40.00 *1
Vstup S5 + S3
6-07 | (Preset Speed 6) |Ptedvolena frekvence 6 (Hz) |0.00—650.00 500.00 |*1
Vstup S5 + S4
6-08 | (Preset Speed 7) | Ptredvolena frekvence 7 (Hz) |0.00 —650.00 60.00 *1
Vstup S5+ S4 + S3
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Parametry skupiny 7 : Analogové vstupy

Funkce této skupiny lze aplikovat pro 5-06 = 0023 (Analogovy vstup AIN)

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.

7-00 | (AIN Gain) Zesileni analogového signalu (%) |0 -200 100 *1

7-01 (AIN Offset) Offset analogového signalu.....(%) |0-100 0 *1

7-02 | (AIN Bias) Smér posunu 0000: Kladny {0000 *1
0001: Zaporny

7-03 (AIN Slope) Smér analogového signalu 0000: Kladny {0000 *1
0001: Zaporny

7-04 | (AIN Scan Time) | Vyhodnocovaci doba (AIN, AI2) = | VP1=1-100 50 *1

VPI1 x 4msec
7-05 (AI2 Gain) Zesileni analogového signalu AI2 0-200 100 *1

Vstup S6 (%)
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Parametry skupiny 8 : Analogovy vystup a reléové vystupy

Funkce | LCD Displej | Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
8-00 | (AO Mode Sel) | Analogovy vystup 0000: Vystupni frekvence *1
0-10V 0001: Nastavena frekvence 0000

0002: Vystupni napéti

0003: DC napéti meziobvodu

0004: Vystupni proud

0005: Zpétnovazebni signal
PID *7

8-01 (AO Gain) Zesileni vystupu (%) |0 -200 100 *1

8-02 [(Relay R1 Sel) | Vystupni rel¢ R1 0000: Run — M¢éni¢ v ¢innosti

0001: Dosazena pracovni
frekvence + 8-05 0006

0002: Dosazena frekvence
8-04 + 8-05

0003: Frekvence > 8-04

0004: Frekvence < 8-04

8-03 (Relay R2 Sel) | Vystupni relé 2 0005: Momentové pretizeni 0000

0006: Chyba ménice

0007: Automaticky Restart

0008: Kratkodoby vypadek
napéti

0009: Rychlé zastavent,
externi STOP

0010: Zastaveni volnym
dobéhem

0011: Ptetizeni motoru

0012: Pretizeni ménice

0013: Ztrata zpétnovazebniho
signalu

0014: PLC ve funkci

0015: Zapnuto napajeni ~ *7

8-04 | (Freq Agree) Porovnavaci frekvence |0.00 — 650.00 0.00 *1
pro souhlas (Hz)

8-05 |(Freq Agree Pé4smo souhlasu 0.00 —30.00 1000.00 |*1
with) frekvence (£ Hz)
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Parametry skupiny 9 : Ochranné funkce

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.

nastav.

9-00 | (Trip ACC Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana u¢inna 0000
zastaveni pfi 0001: Ochrana neucinna
zrychlovani

9-01 | (Trip ACC Level) | Uroveii ochrany proti
zastaveni pii 50- 300 200
zrychlovani (%)

9-02 (Trip DEC Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana u¢inna 0000
zastaveni pfi 0001: Ochrana net¢inna
zpomalovani

9-03 (Trip DEC Level) | Urovefi ochrany proti
zastaveni pii 50- 300 200
zpomalovani (%)

9-04 (Trip RUN Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana u¢inna 0000
zastaveni pii chodu 0001: Ochrana net¢inna

9-05 (Trip Run Level) | Urovefi ochrany proti
zastaveni pii chodu 50- 300 200
(%)

9-06 | (Dec Sel Trip Zpomalovaci rampa pfti | 0000: Rampa (3-03) 0000

RUN) ochrané 0001: Rampa (9-07)
9-07 (Dec Time Trip Zpomalovaci rampa pfi
Run) ochrané ménice proti | 0.1 —3600.0 3.0
zastaveni

9-08 | (Motor OLI Sel) | Elektronickd ochrana | 0000: Ochrana u¢inna 0000
motoru OL1 0001: Ochrana neuc¢inna

9-09 (Motor Type) Typ motoru 0000: Standardni motor 0000

0001: Motor navrzeny
pro aplikaci s
méni¢em
9-10 | (Motor OLI Ochrana motoru 0000: Konstantni moment
Curve) Ochrann4 kiivka (Trvale OL=103%),
150% po minutu 0000
0001:Proménny moment
(Trvale OL=113%).
123% po 1 minutu
9-11 | (Motor OLI Cinnost po pietizeni 0000: Volny dob¢h 0000
Operant) Aktivace ochrany 0001: Pokradovani v ¢innosti
po aktivaci ochrany
9-12 (Torq Det Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana neuc¢inna 0000

momentovému
pretizeni

0001: Ochrana umoZnéna
pouze na nastavené
frekvenci

0002: Ochrana G€¢inna pii
¢innosti ménice
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9-13 | (Torq Det Cinnost po detekci 0000: Méni¢ pokracuje 000
Operant) momentového v &innosti
pretizeni 0001: Volny dob¢h
9-14 | (Torq Det Level) |Uroven detekce 30-200 160
momentového
pretizeni (%)
9-15 (Torq Det Delay) | Aktivaéni doba po 0.0-25.0 0.1
detekci momentového
pietizeni (sec)
Parametry skupiny 10 : Zavislosti V/f
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
10-00 | (V/f Selection) Zavislost napéti/frekvence |0-18 0/9 *4
*6
10-01 | (Torque Boost) Momentové zvySeni (%) 0-30.0 0.0 *]
*6
10-02 | (Motor noLoad Proud nezatizeného motoru | ---- 0000 *5
Amp) (A) *6
10-03 | (Motor rated Slip) | Kompenzace skluzu motoru | 0.0- 100.0 0.0 *1
(%) *6
10-04 |(Max Frequency) |Maximalni frekvence 50.00 - 650.00 50.00/ | *4
(Hz) 60.00 *6
10-05 |(Max Voltage) Maximalni napéti pii 0.0-100.0 100 *6
maximalni frekvenci
Pomérna hodnota (%)
10-06 | (Mid frequency) Stied frekvence 50.00 — 650.00 2.50/ *6
(Hz) 3.00
10-07 | (Mid Voltage) Napéti pti sttedni frekvenci | 0.0 — 100.0 7.5 *6
Pomérna hodnota (%)
10-08 |(Min Frequency) | Minimalni frekvence 0.10 - 650.00 0.50 *6
(Hz)
10-09 |(Min Voltage) Minimalni napéti pii 0.0-100.0 7.5
minimalni frekvenci
Pomérna hodnota (%)
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Parametry skupiny 11: PID requlator

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
0000: Regulator nefunkéni
0001: Zakladni konfigurace
D slozka paraleln€¢ k P | 0000
11-00 |(PIDModeSel) | gonfigurace PID 0002: Derivace ve zpé&tné
regulatoru vazbé
0003: Zakladni konfigurace
D slozka inverzni
0004: Inverzni derivace ve
zpétné vazbe
0005: Frekvencni ptikaz a
D slozka
0006: Frekvencni ptikaz a
derivace ve zpétné
vazbé
0007: Frekvencni ptikaz a
inverzni D slozka
0008: Frekvencni ptikaz a
inverzni derivace ve
zpétné vazbe
11-01 |(Feedback Gain) | Zesileni regula¢ni 0.00 - 10.00 1.00 *1
odchylky
(%)
11-02 | (PID Gain Proporcionalni zisk 0.0-10.0 1.00 *1
(%)
11-03 | (PID I Time) Integracni ¢asova 0.0 -100.0 10.0 *1
konstanta
(sec)
11-04 | (PID D Time) Derivaéni casova 0.00 —10.00 0.00 *1
konstanta
(sec)
11-05 | (PID Offset) PID Offset 0000: Kladny offset 0000 *]1
0001: Zaporny offset
11-06 |(PID Offset Adj) |Nastaveni PID Offsetu |0-109 0 *]1
(%)
11-07 | (Output Filtr T) Casova konstanta 0.0-2.5 0.0 *1

vystupniho filtru
(sec)
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Parametry skupiny 12 : Limity PID requlatoru a utlumové funkce

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
12-00 |(FbLos Det Sel) | Detekce ztraty 0000: Detekce neumoznéna
zpétnovazebniho 0001: Detekce umoznéna 0000
signalu Meé¢nic pokracuje
v ¢innosti
0002: Detekce umoZznéna
Motor zastavuje
12-01 |(FbLos DetLvl) | Uroven detekce ztraty | 0-100 0
zpétnovazebniho
signalu
(%)
12-02 | (Fb Los Det Time | Zpozdéni detekce 0.0-25.0 1.0
ztraty
zpétnovazebniho
signalu
(sec)
12-03 | (PID I Limit) Mez integraéni 0-100 100 *]1
slozky
(%)
12-4 (I Time value Sel) | Nulovani integra¢ni | 0000 : Nulovani neumoznéno
slozky kdyz je rovna |0001 : Nulovani po 1 sec
hodnoté€ parametru 0002 : Nulovani po 30 sec
12-03
12-05 | (I Error Margin) Meze integracni 0-100 0
chyby
(jednotky)
(1 jednotka=1/8192)
12-06 |(PID Comm Zpétnovazebni 0000: 0 - 10V 0000 A*
Souce) signal 0001: 4 —20mA
12-06 |(Source AIN and | Zdroje analogovych |0000: AIN=0 — 10V, 0-20mA | 0000 B*
Al2) signalt AI2=0-10V, 0-20mA
0001: AIN=0 - 10V, 0-20mA
Aktivovany PID AlI2=2-10V, 4-20mA *11
regulator 0002: AIN=2 - 10V, 4-20mA
AI2=0-10V, 0-20mA
0003: AIN=2 - 10V, 4-20mA
AlI2=2-10V, 4-20mA
12-07 | (Sleep Level) Frekvence utlumové |0.00 — 650.00 0.0 *7
funkce PID
12-08 | (Sleep Delay Zpozdéni Gtlumové 0.0 —25.5 0.0 *7
Time) funkce PID

*Pro typové provedeni ménic¢i (provedeni A-B,) je rozdil ve funkci 12-06 oznacen
pismeny A a B. Provedeni B —verze softwaru 2.9.
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Parametry skupiny 13 : Sériova komunikace

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
13-00 |(Serial Comm Adr) | Adresa ménice 1-124 1 *2%3
13-01 | (Serial Baud Rate) | Pfenosova rychlost | 0000: 4800 0003 *2%3
(bps) 0001: 9600
0002: 19200
0003: 38400
13-02 | (Comm Stop Bit) Pocet stop bitl 0000: 1 Stop bit 0000 *2%3
0001: 2 Stop bity
13-03 | (Com Parity Sel) Parita 000: Bez parity 0000 *2%*3
0001: Suda parita
0002: Licha parita
13-04 |(Comm Data Format datového 0000: 8 bith 0000 *2%*3
Format) slova 0001: 7 bitt
Parametry skupiny 14 : Parametry motoru po identifikaci
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
14-00 | (Stator Resistor) Odpor statoru () |- *3I*5
14-01 (ROtOI' Resistor) OdeI' rotoru (Q) _____ *3%5
14-02 |(Equi Inductance) | Nahradni indukénost (mH) —  |----- *3*5
14-03 | (Magnet Current) Magnetiza¢ni proud (A) |- *3*5
14-04 | (Ferrite Loss) Ztraty v zeleze |- *3%5
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Parametry skupiny 15 : Provozni doby a tovarni nastaveni

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni |Pozn.
nastav.
15-00 | (Drive Model) Kodové ¢islo ménice | Viz tabulka kodovych cisel -—- *3
15-01 |(Software Version) | Verze softwaru — e *3
15-02 | (Fault Log) Posledni 3 chybova -—- *3
hlaSeni
15-03 | (Elapsed Hours) Provozni doba 0-9999 -— *3
ménice
(Hodiny)
15-04 | (Elapsed Provozni doba 0-27 - *3
Hours*10000) ménice
(Hodiny * 10000)
15-05 | (Elapsed Time Sel) | Zpisob zaznamu 0000: Méni¢ pod napétim 0000 *3
provozni doby 0001: Ménic v aktivni ¢innosti
15-06 |(Rest Parameter) | Tovarni nastaveni |1110: Nastaveni pro 50 Hz | 0000 *4
1111: Nastaveni pro 60 Hz
1112: Reset programu PLC
Kédové €islo ménice
Typové oznaceni ménice Parametr Typové oznaceni ménice Parametr
Napédjeni ménice : 1x 230V (15-0) | Napdjeni ménice: 3 x 400V (15-0)
RCO0AC 2P5 0001BE 401
0001AC 201 0002BE 402
JINTHBCBA 0002AC 202 JNTHBCBA 0003BE 403
0003AC 203 0005BE 405
7R50BE 408
0010BE 410
0015BE 415
0020BE 420
0025BE 425
0030BE 430
0040BE 440
0050BE 450
0060BE 460
0070BE 470
Poznamky:
*1 : Lze ménit béhem ¢innosti ménice
*2 : Nelze ménit v priabé¢hu komunikace
*3 : Neméni se pii tovarnim nastaveni
*4 : Pfevadi parametry do tovarniho nastaveni
*5 : Parametry se méni dle piipojeného motoru
*6 : Pouzitelné pouze pro fizeni V/f
*7 : Plati pro verzi softwaru 2.3 a vyssi

*11 : Plati pro verzi softwaru 2.9
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9. Popis parametru

Parametry skupiny 0 : Zakladni provozni nastaveni

0-00 : Zpiisob Fizeni

0000 Vektorové rizeni (Pro obecné pouZiti)

0001 Vektorové rizeni (M6d VT pro pumpy a ventilatory)
0002 Skalarni Fizeni V/f

Vektorové fizeni pro obecné pouziti, je vhodné pro vétSinu aplikaci véetné rychlych
zmén zatéze.

Vektorové fizeni VT je vhodné pro pumpy a ventilatory. Magnetiza¢ni proud motoru se
meéni se zatézi, méni se proud a dosahne se uspory energie.

Skalarni fizeni viz parametry skupiny 10.

0-01: Jmenovité napéti motoru (V)

0-02: Jmenovity proud motoru (A)

0-03: Jmenovity vykon motoru (kW)

0-04: Jmenovité otacky motoru (otac¢ky/min)

0-05: Jmenovita frekvence motoru (Hz)

0-06: Automaticka identifikace parametri motoru (automatické ladéni)
0000: NeumoZnéno
0001: UmoZnéno

Pied automatickym ladénim je zapotiebi nejdiive zadat parametry motoru (0-01) az (0-05).
Identifikované idaje o pfipojeném motoru jsou zapsany jako parametry skupiny 14

Upozornéni

Identifikace parametrii motoru je ve stacionarnim stavu motoru. V priubéhu
identifikace se motor neotaci a na displeji je zobrazeno hlaSeni —AT-. Neni tedy
zapotiebi odpojovat zatéZ motoru.

V priibéhu identifikace jsou ridici signaly neucinné.

Pied identifikaci musi byt motor zastaven.

Identifikovatelné parametry jsou pouZity pouze pro vektorovy rezim.

0-07: Napajeci napéti ménice, nastavuje se podle napéti napajeci sité
Jednofazové napajeni 1 x 220V (170.0 — 264.0V)
Trojfazové napajeni 3 x 400V (323.0 — 528.0V)

0-08: Vybér jazyka
0000: Anglictina
0001: Ném¢ina
0002: Francoustina
0003: Italstina
0004: Spanalstina

Funkce vybér jazyka je pouzitelny pouze pro displej LCD.
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Parametry skupiny 1 : Start/Stop a zpusob rizeni frekvence

1-00 : Volba zpiisobt Fizeni
0000 : Rizeni z klavesnice
0001: Externi Fizeni z ovladacich vstupt
0002 : Rizeni pomoci sériové linky z nadi-azeného systému
0003 : Rizeni z vnitiniho automatu PLC

Pro parametr (1-01)=0001 je ménic fizen z ovladacich vstupii a funkce tlac¢itka STOP na
ovladacim panelu je uréena parametrem (1-03).

1-01 : Zpiisob Fizeni z externich ovladacich vstupi

0000 : Forwad/Stop- Reverse/Stop = Vpied/Stop — Reverzace/Stop
0001 : Run/Stop- Forvard/Stop = Chod ménice/Stop — Vpred/Stop
0002 : Trivodic¢ové Fizeni

Pro (1-01)=0001, je pouzitelné tlacitko STOP na ovladacim panelu.
Soucasna aplikace povelti Forward a Reverse je vyhodnocena jako STOP.

Priklady zapojeni ovladacich vstupt

(1-01)=0000
Vstup lze ovladat tranzistorem NPN Vstup lze ovladat tranzistorem PNP
NPN PNP
— S1 FwD — S1 FWD
— s2 REV ] s2 REV
oV COM 24V COM
(1-01)=0001
Vstup lze ovladat tranzistorem NPN Vstup lze ovladat tranzistorem PNP
N'PN PNP
——1s1 RUN — s1 RuUN
——1S2 FWD/REV —S2 FWD/REV
ov COM 24V COM

FWD=Forvard=vpied, REV=Reverse=reverzace, RUN=chod
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1-01=0002 T¥ivodicové Fizeni

Spina¢ SW1 na NPN

STOP RUN

I e

S1 RUN
S2 STOP

S3 FWDI/REV

ov COM

Spina¢ SW1 na PNP

STOP RUN

T

S1 RUN
S2STOP
S3 FWDI/REV|

24V COM

V tiivodicovém fizeni nelze vstup S3 ovladat parametrem (5-02).

Casové priibéhy vystupu pro parametry (1-01)=0000, (1-01)=0001

S1 RUN
| |
S2 REV | |
| |
I\ | |
Vystup FWD | X |

1-01=0000 ; |
Vystup

| / \ |
1-01=0001 FWD | -

1-02: Zakaz reverzace
0000: Reverzace motoru je povolena
0001 : Reverzace motoru neni povolena

1-03: Tlacitko STOP na ovladacim panelu
0000 : STOP tlacitko je ucinné
0001 : STOP tlacitko neni u¢inné

1-04: Zpiisob startu ménic
0000 : Normalni start po zrychlovaci rampé na poZadovanou frekvenci
0001 : Start do béziciho motoru, hledani rychlosti rotoru

1-05: Zpisob zastaveni
0000: Zastaveni po zpomalovaci rampé s nastavitelnym stejnosmérnym brzdénim
0001: Volny dobéh motoru

Motor zastavuje po piikazu STOP.
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1-06: Zdroj frekvencnich piikazi

0000 :
: Frekvence je zaddavana pomoci potenciometru na ovladacim panelu
: Frekvence je Fizena externim analogovym signialem nebo z externiho

0001
0002

0003 :

0004 :
0005 :

Frekvence je zadavana tlacitky na ovladacim panelu

potenciometru.
Funkce motorpotenciometr, frekvence je Fizena prikazy UP/DOWN
z volitelnych vstupua S1-S6
Frekvence je Fizena ze sériové linky
Impulsni Fizeni ze vstupu S5
Frekvence je Fizena z vystupu snimace IRC,

(pouze pro verzi softwaru 2.3 a vyssi)

Po nastaveni jednoho parametru ze skupiny (5-00) az (5-06)= 16 Ize piepinat mezi
fizenim z klédvesnice a externim analogovym signalem. Pro odpovidajici multifunkéni
vstup ve stavu ON je frekvence fizena analogovym signalem ze svorkovnice TM2.

Pro (1-06)=0002 je frekvence fizena externim analogovym signalem.. Po nastaveni
jednoho parametru ze skupiny (5-00) az (5-06)= 16 zle ptepinat mezi fizenim externim
analogovym signalem a fizenim z klavesnice. Pro odpovidajici multifunkcni vstup ve
stavu ON je frekvence fizena potenciometrem VR z ovladaciho panelu.

Funkce motorpotenciometru je podrobné popsana u parametrt (5-00) az (5-06).

Priorita ¢teni frekvence:

Rizeni PLC >T kmity > krokovani Jog >nastavena frekvence > tlagitka vice méné na
ovladacim panelu nebo piikazy UP/DOWN.

Frekvence je fizena z vystupu snimace IRC, fidici pulsy jsou pfivadény na vstup SS5.
Nutno nastavit délici pomér snimace IRC, parametr (5-10).

Ptiklad: Vstupni frekvence je 4 kHy, délici pomér (5-10) je 1.500, (5-04)=19.

Vystupni frekvence je 40.00 * 1.5 = 60.00Hz

1-07 : Rizeni operace Up/Down z ovladaciho panelu — motorpotenciometr
0000 : Tlacitko Enter musi byt stisknuto pri zméné frekvence tlac¢itky UP/DOWN

na ovladacim panelu

0001 : Frekvence se méni ihned po stisknuti tlac¢itek UP/DOWN
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Parametry skupiny 2 : Manualni a automaticky zputisob restartu

2-00 : Kratkodoby vypadek napajeni a restart
0000: Kratkodoby vypadek napajeni a restart nepovolen
0001 : Kratkodoby vypadek napajeni a restart povolen
0002: Kratkodoby vypadek napajeni a restart povolen pri ¢innosti CPU

2-01 : Doba povoleného vypadku napajeni : 0.0 — 2.0 sec

Pti poklesu napéti v napajeci siti pod definovanou mez, odpoji méni¢ vystup. Jestlize
se napajeci napéti obnovi v ¢ase udaném (2-01) bude ménic startovat (SPIN start) do
béziciho motoru ze stavajici hodnoty frekvence jinak po del§im vypadku ménic
zastavuje a na displeji je hlaseni LV-C.

Doba povolené¢ho vypadku napajeni zavisi na typu ménice.

Pro (2-00) =0000 méni¢ pti vypadku napajeni ihned zastavuje.

Pro (2-00) = 0001 a dobu vypadku mensi nez (2-01), ménic startuje SPIN startem v Case
0.5 sec.

Pro (2-02)=0002 a dobu vypadku napéjeni krat§i nez CPU ztrati napdjeni z filtracnich
kondenzatorti bude ménic restartovat podle nastaveni parametrii (1-00) a (2-04) a dle

stavu externich spinac.

Upozornéni :
U pracovnich stroji neni pfipustny automaticky restart po vypadku napajeni. Kratkodoby

vypadek napéti neni povolen.

2-02 : Doba zpoZzdéni automatického restartu : 0- 800.0 sec
2-03 : Pocet pokusti 0 automaticky restart : 0 — 10

(2-03)=0 : Ménic nestartuje po vypadku napajeni.
(2-03) >0 a (2-02)=0 :
Meénic startuje do béziciho motoru, SPIN start v ¢ase 0.5 po vypadku.

(2-03)>0 a (2-02) >0 :
Me¢ni¢ zastavi po dobu udanou (2-02). Potom startuje SPIN startem na nastavenou

frekvenci.
4. JestliZe je méni€ ve stavu zpomalovani nebo DC brzdéni neprovadi se restart.

2-04 : Zpisob automatického restartu
0000 : Umoziiuje restart do béZziciho motoru

0001 : Normalni start

(2-04)=0000: M¢énic detekuje rychlost motoru a zrychluje na zvolenou frekvenci.
(2-04) =0001: M¢nic¢ zrychluje od nulové frekvence na zvolenou frekvenci.

2-05 : Béh motoru po pripojeni napajeciho napéti ménice
0000 : Chod motoru ihned po pripojeni napajeciho napéti ménice
0001 : Motor neni v chodu po pripojeni napajeciho napéti ménice
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Upozornéni

1. Pro (2-05)=0000 a privedeni startovaciho signalu se po pripojeni sit’ového
napajeni motor automaticky rozbiha. Dobu rozbéhu je tfeba nastavit nad 20 sec.
Uvedeny rezim neni vhodny pro pracovni stroje, kde je nebezpe¢i irazu obsluhy.

2. Pro (2-05)=0001 a zapnuty startovaci signal bude po pfipojeni sitového napéti na
displeji hlaseni STP1. Je zapotiebi rozpojit a znovu sepnout startovaci obvod.

3. Pro (2-05)=0001 je zapotiebi zapnout startovaci signal aZ za S sec po pripojeni
sitového napajeni.

| 2-06 : Zpozd’ovaci ¢asovac : 0 — 300.0 sec I
Po zapnuti napéjeni a (2-05)=0000, provede méni¢ automaticky restart po dob¢ (2-06), za
predpokladu, Ze jsou zapnuty odpovidajici fidici spinace (fizeni ze svorkovnice TM2).

2-07 : Zpisob resetu
0000 : Reset je umoZnén pouze pro povel Run ve stavu OFF
0001 : Reset je umoZnén pro povel Run ve stavu ON nebo OFF

Pro (2-07)=0000 a pii detekci chyby je tfeba rozepnout spina¢ RUN, aby se proved] reset.

| 2-08 : Vyuziti kinetické energie — detek¢ni doba : 0.00 — 25.00 sec
(2-08)=0 : Funkce vyuziti kinetické energie rotoru net¢inna.
(2-08)>0 : Funkce vyuziti kinetické energie rotoru je ucinna.

Vypnuti n?péjem’ Externi spina¢
(5-00) az (5-06)=28
| I I TM2
| : Zapnuti napajeni Vstup S1 - 56
I —
I DC napéti
Funkce KEB je aktivovana | | meziobvodu
pro napajeci napéti pod 190V |
2-08 je vétsinez 0 |
I
I . )
. Vystupni
I frekvence
I
I

I Zpomalovéni

(2-08) :

Pribéh funkce KEB pro méni¢ s napajenim 230V/50Hz

1. Pfi kratkodobém vypadku napdjeni, zdkazu restartu a parametru (2-08) vétSim nez
nula se uplatituje funkce KEB.

2. Po vypadku napajeni, detekuje CPU ménice DC napéti meziobvodu a je aktivovana

funkce KEB pfi napéti 190V (napajeni 230V), nebo 380V (napajeni 440V).

Po aktivovani funkce KEB, zpomaluje méni¢ na nulu v ¢ase (2-08).

4. Jestlize je v pribéhu ptisobeni funkce KEB obnoveno napéjeni a je sepnut jeden
z naprogramovanych multifunkémich vstupii (S1-S6), zrychluje méni¢ na ptivodni
frekvenci.

(98]
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Parametry skupiny 3 : Zakladni provozni parametry

3-00:
3-01:

Horni mez frekvence : 0.01 — 650.00 Hz
Dolni mez frekvence : 0.01 — 650.00 Hz

Pracovni pasmo a omezeni frekvence

Af(Hz)
.......... (3-00) -horni mez frekvence 7
Pracovni pasmo
""""""" (301)- dolni mez frekvence U v
Poznamka:

Pro (3-01)=0Hz a piikaz STOP ménice zastavi méni¢ na 0 Hz.
Pro (3-01)>0Hz a ptikaz STOP je na vystupu ménice frekvence (3-01).

3-02
3-03

3-05

: Doba zrychleni 1 : 0.1 —3600.00 sec

: Doba zpomaleni 1 : 0.1 — 3600.00 sec
3-04:
3-04:
: Doba zrychleni 2 : 0.1 —3600.00 sec
3-06:
3-07:
3-08:

S kFivka pro zrychleni/zpomaleni 1 : 0.0 — 4.0 sec
S kfivka pro zrychleni/zpomaleni 2 : 0.0 — 4.0 sec

Doba zpomaleni 2 : 0.1 — 3600.00 sec
Krokovani — doba zrychleni : 0.1 — 25.5 sec
Krokovani — doba zpomaleni : 0.1 — 25.5 sec

Doba zrychleni = [3-02 (nebo 3-06) x Nastavena frekvence]/(0-05).

Doba zpomaleni = [3-03 (nebo 3-07) x Nastavena frekvence]/(0-05).

Pro parametr (5-00) az (5-06) nastaveny na hodnotu 06, 1ze ptepinat mezi dobou
zrychleni/zpomaleni 1 a dobou zrychleni/zpomaleni 2 pomoci spinace zapojeného na
zvoleny multifunkéni vstup TM2.

Pro parametr (5-00) az (5-06) nastaveny na hodnotu 05 je spusténi krokovani (Jog) fizeno
ze zvoleného vnéjsiho multifumkéniho vstupu.

Pfi nastaveni (3-04)=0 a (3-05)=0 se S kiivka neuplatni.

Vysledna doba zrychleni a zpomaleni = nastavenda doba zrychleni/zpomaleni + ¢as
S kiivky. Napiiklad vysledna doba zrychleni = (3-02 )+ (3-04).

S kiivka se uplatni asi do 15% nastavené hodnoty frekvence, tj. od této hodnoty je nardst
frekvence linedrni. Podobné tomu je i pro zpomalovani.
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Prubéh frekvence po zrychlovaci a zpomalovaci rampé a S kiivka

A f(Hz)
S STOP

Bez S kfivky

—

—
w

-~

v

Na obrazku znaci t, dobu zrychleni, t, dobu zpomaleni, ts; dobu zpozdéni udané S ktivkou.

3-10 : Startovaci frekvence stejnosmérného brzdéni : 0.1 -10.0 Hz
3-11 : Urovei stejnosmérného brzdéni : 0.0 — 20.0 %
3-12 : Doba stejnosmérného brzdéni : 0.0 — 25.5 sec

Pritb¢h stejnosmérneho brzdéni je zachycen na nasledujicim obrazku.

Af (Hz)
Zpomalovaci rampa
(3-10)
Zkraceni zpomalovaci rampy
t
A L (312 -
DC brzdéni ¢

A\

3-13 : Vynechana frekvence 1 : 0.00 — 650.00 Hz
3-14 : Vynechana frekvence 2 : 0.00 — 650.00 Hz
3-15 : Vynechana frekvence 3 : 0.00 — 650.00 Hz
3-16 : Pasmo vynechané frekvence : +0.00 —30.00 Hz

Priklad:

Pro nasledujici nastaveni parametrt : (3-13)=10.00Hz, (3-14)=20.00H, (3-15)=30.00Hz
Je nastaveno pasmo vynechané frekvence (3-16) =+2Hz.

Zakéazané frekvence jsou : 8-12Hz, 18-22Hz, 28-32Hz

62




3-17 : Uzamdeni parametri
0000 : VSechny parametry jsou neuzamceny, je mozZna zména
0001 : Parametry (6-00) az (6-08) uzamceny, neni moZna zména
0002 : VSechny parametry uzamceny kromé parametri (6-00) az (6-08)
0003 : Uzam¢eny vSechny parametry

3-18 : Kopirovani vnitini paméti EPROM
0000 : Kopirovani neumoznéno
0001 : Kopirovani EPROM do kopirovaci jednotky
0002 : Kopirovani z kopirovaci jednotky
0003 : Kontrola paméti

Pro (3-18)=0003 se kopiruji parametry do ménice nebo z ménice do kopirovaci jednotky a
soucasn¢ se provadi jejich kontrola.

3-19 : Rizeni ventilatori ménice
0000 : Automatické Fizeni dle teploty uvniti ménice
0001 : Ventilatory jsou ve funkci pouze pri aktivni ¢innosti ménice
0002 : Ventilatory bézi trvale po zapnuti napajeni ménice
0003 : Ventilatory jsou trvale vypnuty bez ohledu na teplotu a ¢innost ménice

3-20 : ReZim uspory energie
0000 : ReZim tspory energie neni vyuzit
0001 : Prepnuti do funkce uspory energie pomoci multifunk¢nich vstupt

3-21 : Zisk v rezimu uspory energie : 0- 100 %

ReZim uspory energie se vyuziva u ventilatorit a pump nebo u dalSich zatizeni s velkym
momentem setrvacnosti, kde se pozaduje velky startovaci moment a v pribéhu
¢innosti zafizeni potfebny moment pohonu klesa. Proto se nasledné zmensuje
vystupni napéti ménice a dosahuje se Uispor energie.

Pro pfepinani do rezimu tspory energie lze pouzit jeden z multifunkcénich vstupti, piicemz
jeden z parametrii (5-00) az (5-06) se nastavuje na hodnotu 10.

V rezimu uspory energie se vystupni napéti postupné zmensuje dle nastaveni (3-21), Po
zapnuti ptislusného multifunkéniho vstupu (stav ON) bude vystupni napéti rovno :
Pivodni hodnota napéti x (3-21).

RezZim uspory energie lze pouZit pouze pro mod rizeni V/Af.

Rampy zrychleni a zpomaleni jsou pro rezim uspory energie stejné jako pro rezim hledani
rychlosti pfi zachyceni rotoru.
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| 3-22 : Nosna frekvence : 2 — 16 kHz

Parametr | Nosna | Parametr | Nosna | Parametr | Nosna | Parametr | Nosna
(3-22) frekvence | (3-22) frekvence | (3-22) frekvence | (3-22) frekvence
kHz kHz kHz kHz
2 2 6 6 10 10 14 14
3 3 7 7 11 11 15 15
4 4 8 8 12 12 16 16
5 5 9 9 13 13
Poznamka:

1. Nosné frekvence se nastavuje s ohledem na vzdalenost mezi mé€ni¢em a motorem.
Zménou nosné frekvence 1ze eliminovat nevhodné vibrace a rezonance.
2. Hodnota parametru (3-22) odpovida nosné frekvenci v kHz.

3-23:
3-24:
3-25:
3-26:

3-27:
3-28:
3-29:

Stiredni frekvence pilovych kmita (T kmity) : 5 —100% z nastavené frekvence
Amplituda kmita : 0.1 —20%
Pokles amplitudy v maximu kmitu : 0-50%
Doba nabéhu kmitu : 0.5 - 60.0 sec
Doba dobéhu, )sestupna strana kmitu) : 0.5 — 60.0 sec
Horni posun kmitu : 0.0 — 20.0 %
Dolni posun kmitu : 0.0 — 20.0 %

(3-24)

Casovy priibéh T — kmiti, zikladni parametry nastaveni

Posun
frekvence

(3-25)
Stredni
: frekvence /\
Vi

|
(3-26) |

(3-23)

(3- 29
(3-27)

T kmity se zapinaji z multifunk¢nich vstupti ménice, ptfiCemz jeden z parametrii
(5-00) az (5-05) je nastaven na hodnotu 0025. Po zapnuti odpovidajiciho spinace na
multifunkénim vstupu (stav ON) pfejde méni¢ na stiedni frekvenci T- kmitti udanou
parametrem (3-23). Piechod na tuto frekvenci probihd po zrychlovaci rampé
definované parametrem (3-02) nebo (3-06). Po vypnuti T kmitd (spina¢ na
multifunkénim vstupu OFF) ( zpomaluje méni¢ po sestupné rampé definované
parametrem (3-03) nebo (3-07).
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Start - Stop pro T — kmity, vyznaceni defini¢nich parametru

Doba trvani kmita

| (3-25)
(3-24)
|

|
(3-24) |
(3-25) |
L
8:82; (3-26) (3-27)

RUN |

_

(5-00)--(5-06)=25

Prabéh T kmith Ize fidit z multifunkénich vstupi ménice. Je mozné posouvat stiedni
hodnotu kmitl v kladném nebo v zdporném sméru jak zachycuje nasledujici obrazek.

Posun stiedni hodnoty T- kmiti

Posun +

(5-00) az (5-06)=26 |

(5-00) a2 ( 5-06)=27 |

Ochrana proti zastaveni pfi zrychlovani a zpomalovani je u T kmitli neti¢inna. Po ptikazu
STOP ménic zastavuje po zpomalovaci rampé.

Frekvencni rozsah ménice je omezen horni a dolni mezni frekvenci. Jestlize je stfedni
frekvence T kmitlh + amplituda vétsi, nez horni mez, jsou kmity omezeny touto
frekvenci. Podobné je tomu i u dolni mezni frekvence.

V pritbéhu T kmitl 1ze modifikovat vSechny nastavené parametry, tj. stiedni frekvenci,
amplitudu, pokles amplitudy. Nabéznou a sestupnou dobu kmitt.

Protoze ochrana proti zastaveni neni béhem T kmitlh G¢innd je pied aplikaci volit
vykonovée odpovidajici typ ménice.
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Parametry skupiny 4 : Zobrazeni displeje

4-00 :

Zobrazeni proudu motoru
0000 : Zobrazeni proudu motoru neumoznéno
0001 : Zobrazeni proudu motoru umoznéno

4-01

: Zobrazen napéti motoru :

0000 : Zobrazeni napéti motoru neumoZnéno
0001 : Zobrazeni napéti motoru umoznéno

4-02

: Zobrazeni DC napéti meziobvodu ménice

0000 : Zobrazeni napéti meziobvodu neumoznéno
0001 : Zobrazeni napéti meziobvodu umoznéno

4-03

: Zobrazeni stavu PLC automatu

0000 : Zobrazeni stavu PL.C neumoZnéno
0001 : Zobrazeni stavu PLC umoznéno

Tato funkce je pouzitelna pouze pro displej LCD.

4-04 : Volba zobrazené hodnoty na displeji (zobrazeni otacek) : 0- 9999

Maximalni hodnota 4-04 odpovida jmenovitym otackam motoru 0-05.

4-05 : Uzivatelska volba zobrazeni displeje

0000 : Zobrazeni vystupni frekvence ménice

0001 : Zobrazeni otacek motoru ve tvaru (Xxxx)

0002 : Zobrazeni otacek s jednim desetinnym mistem (xxx.x)
0003 : Zobrazeni otiacek s dvéma desetinnymi misty (Xx.xx)
0004 : Zobrazeni otacek s tfemi desetinnymi misty (x.xxx)

Nastavena frekvence je zobrazena i ve stavu STOP, displej blika.

4-06 : Zobrazeni zpétnovazebniho signalu PID regulatoru

0000 : Zobrazeni umoznéno
0001 : Zobrazeni neumoznéno

. Zobrazeni velikosti zpétnovazebniho signalu.

Pro hodnotu parametru (5-05)=20, je vstup S6 nastaven jako vstup skutec¢né hodnoty
regulované veli¢iny.Déle musi byt nastaven parametr (11-0)=1 (PID regulator aktivni).
Pro zpétnovazebni signal 0-10V musi byt parametr (12-6)=0000.

Pro zpétnovazebni signal 4-20mA musi byt parametr (12-6)=0001.

Piepindni mezi hodnotou frekvence a zpétnovazebnim signalem se provadi pomoci
klavesy DSP na ovladacim panelu.

Pii chodu ménice je zpétnovazebni signal zobrazen ve tvaru XXXF, ve stopu XXXr.
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Parametry skupiny 5 : Multifunkéni vstupy — MFIT

5-00 az 5-06 : Multifunkéni vstupy S1 — S6 a vstup AIN, programové nastaveni:

0000 : Forward/Stop — Fizeni Vpied/Stop

0001 : Reverse/Stop — Fizeni Reverzace/Stop

0002: Piedvolena frekvence 1 (Pamét’ 6-02)

0003: Predvolena frekvence 2 (Pamét’ 6-03)

0004: Predvolena frekvence 3 (Pamét’ 6-05)

0005 : Krokovani Jog

0006 : Prepinani mezi zrychlenim/zpomalenim 1 a zrychlenim/zpomalenim 2
0007 : STOP nebezpeci — Kontakt A

0008 : Odpojeni vystupu ménice

0009 : Hledani rychlosti, start do béziciho motoru

0010 : ReZim uspory energie

0011: Vybér ridicich signali

0012 : Volba komunikace, spinac ve stavu OFF, sériova komunikace z PC nebo PL.C
0013 : Zakaz zrychlovani a zpomalovani

0014 : Prikaz UP — zvySovani frekvence

0015 : Prikaz DOWN - sniZovani frekvence

0016 : Vybér zpiisobu Fizeni, klavesnice — externi vstup
0017 : Vypnuti PID regulator

0018 : Reset ménice

0019 : Vstup encodéru, IRC snimac pripojen ke vstupu S5
0020 : Zpétnovazebni signal PID regulitoru na vstupu S6
0021 : Posunovaci analogovy signal typu 1 na vstupu S6
0022.: Posunovaci analogovy signal typu 2 na vstupu S6
0023 : Analogovy vstup AIN

0024 : Aplikace PLC

0025 : Spusténi T kmita

0026 : T kmity - horni odchylka

0027 : T kmity - dolni odchylka

0028 : Funkce KEB — Detekce napajeni

0029 : STOP nebezpeci — Kontakt B

S1 az S6, AIN odpovidd oznaceni vstupt na svorkovnici TM2.

(5-00) az (5-06)=0/1
Méni¢ je fizen z ovladaciho panelu nebo z externich vstuptl. Ridici signal ON, méni¢
zrychluje na nastavenou frekvenci. Ridici signdl OFF, méni¢ zastavuje.
Tovéarni nastaveni (5-00)=0 : FWD, (5-01) =1: REV

(5-00) az (5-06)=2-4
Pomoci externich spinacl lze zapinat vstupy S3,S4, S5 a tim vybrat 7 predvolenych
frekvenci. Velikost frekvence je urena parametry (6-02) az (6-08).

(5-00) az (5-06)=5
Jeden ze vstupti S1, S2, S3 lze pouZit pro zapinani krokovani —Jog. Pfi krokovani
meéni¢ zrychluje a zpomaluje po zrychlovaci rampé (3-08) a zpomaluje po rampé
(3-09). Velikost krokovaci frekvence udava parametr (6-01).
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Pi‘ehled vybéru nastavenych frekvenci

Vstup ménice | Vstup meénice | Vstup ménice | Vstup Jog Velikost frekvence

S5 S4 S3 Nastavuje se
Tovarni Tovarni Tovarni programové

nastaveni=04 | nastaveni=03 | nastaveni=02 | Nastaveni=05
0 0 0 0 (6-00) (Ovladaci panel)
X X X | (6-01)  (Vstupy S3-S5)
0 0 1 0 (6-02) ( Zapnuto S3)
0 1 0 0 (6-03) (Zapnuto S4)
0 1 | 0 (6-04) (Zapnuto S3+S4)
1 0 0 0 (6-05) (Zapnuto S5)
1 0 1 0 (6-06) (Zapnuto S5+S3)
1 1 0 0 (6-07) (Zapnuto S5+S4)
1 1 1 0 (6-08) (Zapnuto

S5+S4+S3)

(5-00) az (5-06)=6
Multifunkéni vstup vybird zrychlovaci/zpomalovaci rampu 1 + S kiivku 1 nebo
zrychlovaci/zpomalovaci rampu2 + S kiivku 2.

(5-00) az (5-06)=7/29 Externi STOP
Externi STOP kontakty A a B, (stop nebezpeci). Méni¢ zastavuje a na displeji blika
hlaseni E.S. bez ohledu na parametr (1-05). Po rozepnuti externiho kontaktu A nebo B
a pfivedeni startovaciho signdlu bude méni¢ restarovat ze startovaci frekvence.
Jestlize je priveden signal STOP-nebezpeci za chodu nebo pied zastavenim ménice je
pro parametr (8-02/05)=9 na vystupech relé¢ R1 nebo R2 (Ize programovat) informace
0 externim stopu.

(5-00) az (5-06)=8
Blokovani vystupu, Po zapnuti zvoleného multifunkéniho vstupu je vystup ménice
odpojen a motor zastavuje volnym dob&éhem.

(5-00) az (5-06)=9
Rezim hledani rychlost, start do béziciho motoru.
Po ptikazu ke startu detekuje méni¢ okamzitou rychlost motoru. Potom zrychluje
z okamzité hodnoty na nastavenou frekvenci.

(5-00) az (5-06)=10
Rezim tuspory energie. Vyuziva se u ventilatorti, pump a dalSich zatizeni s velkym
momentem setrvacnost, kde se pozaduje vysoky zidbérovy moment a v ustdleném
stavu tento moment klesa. Po zapnuti multifunkéniho vstupu se snizuje vystupni
napéti a tim se dosdhne Uspora energie. Po rozpojeni vstupu nar@ista napéti na ptivodni
hodnotu. Doba zrychleni a zpomaleni je pii pfechodu do tsporného rezimu stejna
jako v ptipad¢ startu do béziciho motoru, (rezim hleddni rychlosti).
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(5-00) az (5-06)=11: Prepinani Fizeni
Externi spina¢ OFF : Parametr (1-00/01)urcuje zplsob fizeni.
Externi spina¢ ON : Rizeni ménice je z ovladaciho panelu.

(5-00) az (5-06)=12 : Prepinani sériové komunikace
Externi spina¢ OFF : Komunikaci fidi PC nebo PLC, fizeni z klavesnice a externi
fizeni neni umoznéno. Na ovladacim panelu Ize zobrazit napéti, proud a frekvenci.
Externi spina¢ ON : M¢nic je fizen z klavesnice bez ohledu na nastaveni parametrti
(1-01)/(1-06).V tomto stavu mize PLC nebo PC stéle ¢ist parametry ménice.

(5-00) az (5-06)=13 : Zakaz zrychlovani a zpomalovani
Pro spina¢ ON je zakdzano zvySovani nebo snizovani frekvence jak zachycuje
nasledujici obrazek.

Prikaz |
RUN
. , Neucinné pfi
Zakaz : : zpomalovani
zrychlovani , - -
zpomalovani : Lo Lo
f (Hz)
t
>

(5-00) az (5-06)=14,15 : Prikazy UP/DOWN

1. Pro ptikaz UP/DOWN je zapotiebi nastavit parametr (1-06)=3
Pro nastaveni (5-08)=0 a (5-09)=0, méni¢ zrychluje na nastavenou frekvenci (6-00)

po startu ménice. Po pfikazu UP/DOWN méni¢ zrychluje nebo zpomaluje. Po
pfikazu STOP méni¢ zastavuje po zpomalovaci ramp& nebo volnym dobéhem a
frekvence v okamziku ptikazu STOP je zapsana do (6-00). To znamenda, ze ménic
ptejde po opétném spusténi na frekvenci, kterd byla dosazena v okamziku STOP.

2. Pro nastaveni (5-08)-1 méni¢ startuje z nulové frekvence a po piikazu STOP piechazi
frekvence na nulu.
Soucasna aplikace UP a DOWN je neucinna.
Po stisknuti tlac¢itek UP/DOWN je reak¢ni doba 2 sec.
Prabéhy frekvence pfi aplikaci ptikazi UP/DOWN jsou na navazujicim obrazku.
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Prikaz | |
RUN ;

uP A —
DOWN O - —

f (Hz)

6-00

(5-00) az (5-06)=16 : Prepinani analogového Fizeni
Multifunkéni vstup OFF : Frekvence se nastavuje pomoci potenciometru VR na
ovladacim panelu.
Multifunkéni vstup ON : Frekvence je fizena ze vstupu AIN na svorkovnici TM2.

(5-00) az (5-06)=17 : Vypnuti PID regulace
Multifunkéni vstup ON : Vypnuti PID regulatoru
Multifunkéni vstup OFF : Frekvence je fizena z regulatoru PID

(5-00) az (5-06)=18 : Reset ménice z multifunkéniho vstupu
Spinac ve stavu ON : Je proveden reset ménice.
V tovarnim nastaveni je vstup S6 nastaven do rezimu Reset.

(5-04)=19 : Vstup encoderu
Multifunkéni vstup S5 je pouzit pro vstup encoderu pro vnitini automat PLC.

(5-05)=20 : Vstup zpétnovazebniho signalu
Multifunkéni vstup S5 je pouzit jako vstup signalu skute¢né hodnoty regulované
veli¢iny. Pfedpoklada se normalizovany signéal 0-10V, nebo 4-20mA.

(5-05)=21/22 :Posouvaci signal
Analogovy signal posouva troven napéti z potenciometru VR na ovladacim panelu
nebo Uroven analogového signalu na vstupu AIN.

(5-05=21) Posouvaci signal typu 1 (5-05)=22 Posouvaci signal typu 2
Hz , Hz
A Horni mez frekvence (3-00) A Horni mez frekvence (3-00)
LV , OV sV
AIN + S6 AIN + ( S6-5V)
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(5-06) =23: Vstup analogového signalu
Je aktivovan analogovy vstup pro fizeni ze vstupu AIN.

(5-00) az (5-06)=24 : Aplikace PLC
Jsou aktivovany vstupy S1 az S6 a dale vstup AIN pro aplikace PLC.

(5-00) az (5-06)=25: Aktivace T kmitu
Je aktivovana ¢innost T kmitlh ménice. Vystupni frekvence se méni kolem
programovatelné sttedni frekvence, kmity maji pilovity prabeh. Tvar pily lze
programovat.
(5-00) az (5-06) =26 :Posun kmitti v kladném sméru od stiedni frekvence
(5-00) az (5-06) =27 :Posun kmiti v zaporném sméru od stfedni frekvence

5-07 : Pocet vzorkii ze vstupt S1 aZ S6 a vstupu AIN : PV = 1-100
Vyhodnocovaci doba pro multifunk¢ni vstupy S1 az S6 a AIN =PV x 4 ms,
kde 4 ms znaci vzorkovaci periodu.

Uzivatel mtize ménit pocet vzorkl podle trovné Sumu (rusivého signalu) v misté nasazeni
menice. S rostoucim rusenim je zapotiebi zvétsit pocet vzorkt.

Vzorkovaci perioda, tj. doba po kterou se vyhodnocuje ptislusny vstup je 4msec.

Jestlize je vstup S6 nebo AIN programovan jako digitalni, potom napéti nad 8V je
vyhodnoceno jalo logicka jednicka a napéti pod 2V jako logické nula.

5-08 : STOP pii aplikaci povelit UP/DOWN, funkce motorpotenciometr
0000 : Po prikazu STOP je zachovana okamzita v dobé prikazu zastaveni.
0001 : Po prikazu STOP prechazi nastavena frekvence na nulu.

0002 : Po prikazu STOP je zachovina okamZita frekvence a je u¢inna funkce
UP/DOWN.

1. Pro nastaveni (5-08)=0000 méni¢ zrychluje po piikazu RUN na frekvenci (6-00). Po
ptikazu UP nebo DOWN dochézi ke zvySeni nebo sniZeni frekvence. Po ptikazu
STOP méni¢ zastavuje. Frekvence v dobé piikazu k zastaveni je ulozena do paméti a
na tuto frekvenci ptejde méni¢ po opétném piikazu pro chod. Po zastaveni je funkce
UP/DOWN neucinna, tj. nelze zvySovacim a snizovacim tlacitkem ménit pozadovanou
frekvenci.

2. Jestlize je nastaven parametr (5-08)=0002, potom po zastaveni zlistdvd zachovana
okamzita frekvence, ale tuto frekvenci je mozno v klidovém stavu ménit pomoci
ptikaz UP/DOWN.

3. Pro nastaveni (5-08)=0001, pracuje méni¢ podobné jako v predchozich ptipadech. Po
piikazu STOP ptechazi pozadovana frekvence na nulu. Po opétném piikazu pro chod,
ménic startuje z nulové frekvence a je zapotiebi ptikazem UP zvySovat frekvenci.
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5-09 : Skokova zména frekvence prikazy UP/DOWN
Velikost skoku : 0.00 —5.00 Hz

Pro (5-09)=00, je funkce net¢innd. Jestlize jsou vstupy pro zvySovani nebo sniZovani
frekvence ve stavu ON méni se frekvence jak je uvedeno na navazujicim obrazku.

Frekvence

Pfikaz UP I—I |—| '_| ;

Piikaz DOWN | | | | |

Pro (5-09) = 0.01 az 5.00 dochézi pfi zapnuti vstupti pro zvyseni nebo sniZeni frekvence
ke skokové zméné, velikost zmény je udana parametrem (5-09). Uvedené vstupy je tieba
aktivovat kratkodobé, po dobu krat$i nez 2sec. Pti delsi dobé (tj. nad 2 sec) probiha
zvySovani nebo snizovani po rampach jako v pfedchozim ptipad¢. Prubéh skokovych
zmén je zachycen na navazujicim obrazku.

Frekvence
Skok frekvence x.xx

Skok frekvence x.xx

2 sec

Pfikaz UP |'| |'|

Prikaz DOWN I_l I_l
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Parametry skupiny 6 : Krokovani a predvolené frekvence

Krokovani a predvolené frekvence.
6-00 az 6-08 : Frekvence zapinané z multifunk¢nich vstupa (MFIT) a nastavena
frekvence na ovladacim panelu

A. Pro (5-00) az (5-06)=2 az 4 a odpovidajici multifunkéni vstup ve stavu ON, pracuje méni¢
na predvolené frekvenci Piehled ptredvolenych frekvenci je uveden v navazujici tabulce.

B. Pro (5-00) az (5-06)=5 lze jeden z multifunk¢énich vstupli programovat pro funkci
krokovani JOG.

Parametr | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni
nastav.

(6-00) | (Keypad Freq) Frekvence z panelu 0.00 - 650.00 5.00

(6-01) | (Jog Freq) Frekvence krokovani (Hz) |0.00—650.00 2.00

(6-02) | (Preset Speed 1) | Pfedvolena frekvence 1 (Hz) |0.00 — 650.00 5.00
Vstup S3

(6-03) | (Preset Speed 2) | Pfedvolena frekvence 2 (Hz) | 0.00 — 650.00 10.00
Vstup S4

(6-04) | (Preset Speed 3) | Pfedvolena frekvence 3 (Hz) | 0.00 — 650.00 20.00
Vstup S3 + S4

(6-05) |(Preset Speed 4) |Predvolena frekvence 4 (Hz) |0.00 — 650.00 30.00
Vstup S5

(6-06) | (Preset Speed 5) | Predvolena frekvence 5 (Hz) | 0.00 — 650.00 40.00
Vstup S5+ S3

(6-07) | (Preset Speed 6) | Pfedvolena frekvence 6 (Hz)|0.00 —650.00 50.00
Vstup S5 + S4

(6-08) | (Preset Speed 7) | Pfedvolena frekvence 7 (Hz) | 0.00 — 650.00 60.00
Vstup S5+ S4 +S3

Pi'ehled vybéru nastavenych frekvenci pro (5-00) az (5-06)=02-05

Vstup Vstup Vstup Vstup Jog Velikost frekvence
ménice S5 ménice S4 ménice S3 | Nastavuje se
Tovarni Tovarni Tovarni programové
nastaveni=04 | nastaveni=03 | nastaveni=(02 | Nastaveni=05
0 0 0 0 (6-00) (Ovléadaci panel)
X X X 1 (6-01) (Vybrany vstup S3 az S5)
0 0 1 0 (6-02) ( Zapnuto S3)
0 1 0 0 (6-03) (Zapnuto S4)
0 1 1 0 (6-04) (Zapnuto S3+S4)
1 0 0 0 (6-05) (Zapnuto S5)
1 0 1 0 (6-06) (Zapnuto S5+S3)
1 1 0 0 (6-07) (Zapnuto S5+S4)
1 1 1 0 (6-08) (Zapnuto S5+S4+S3)

Priorita éteni frekvence: JOG>Nastavena frekvence>Pfedvolené frekvence viz (6-00) az (6-08).
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Parametry skupiny 7 : Analogové vstupy

Analogové signaly pro fizeni frekvence

Analogové vstupy

7-00 : AIN Zesileni vstupu = 0 — 200 %
7-01 : AIN Posun zavislosti frekvence napéti =0 - 100%
7-02 : AIN Smér posuvu = 0000: Kladny 0001: Zaporny
7-03 : AIN Smér analogového napéti = 0000: Od minima k maximu, (napiiklad 0 az 10V)
0001: Od maxima k minimu, (napiiklad 10 az 0V)
7-04 : Pocet vzorkl analogovych vstupti AIN a AI2=VP1=1 - 100
Doba snimani = VP1 x 4 msec,
7-05 : AlI2 Zesileni analogového signalu na vstupu S6: 0 - 200 %

f f f
100% 100%
BOHz fr=r=rmmrmmrnnes BOHZNG - "= r e 50H2
B
D
25Hzpe A 25Hz |- - NG 25H7
50% “1'50% :
' C
U : U : U
0 5V 10V 0 5V 10V of 7 5V 10V
(20mA) (20mA) 7 (4mA) (20mA)
20%
Obr 1 Obr. 2 Obr.3

Hodnoty parametrii (7-00) az (7-05) pro zavislosti frekvence na analogovém fidicim signalu
dle obr.1, 2, 3 jsou uvedeny v navazujici tabulce.

Typ signalu (7-00) | (7-01) | (7-02) | (7-03) | (7-05) Poznamka
A | 0-10V,0-20mA | 100% | 0% 0 0 100% | Zakladni zavislost
B | 0-10V, 0-20mA | 100% | 50% 0 0 100% |Rizeni 25Hz — 50Hz
C | 10-0V,20-0mA | 100% | 0% 0 1 100% | Maximu napéti odpovida
nulova frekvence
D | 10-0V,20-O0mA | 100% | 50% 0 1 100% |Rizeni S0Hz — 25Hz
E 4-20 mA 100% | 20% 1 0 100% | Analogovy vstup 4-20mA
F 0-5V 100% | 50% 1 1 100% | Analogovy vstup 0 -5V
Maximum napéti odpovida
nulova frekvence

Analogové signaly jsou fidicimi obvody ¢teny po dobu : VP1 x 4 msec. Kde VP1 predstavuje
pocet vzorki. A/D ptevodnik zpracovava jednotlivé vzorky a mikroprocesor vypocitava
sttedni hodnotu. Doba sniméni se voli dle urovné rusivych signald v misté nasazeni.
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Parametry skupiny 8 : Analogovy vystup a reléové vystupy

Multifunkéni analogovy vystup

8-00 : Analogovy vystup 0-10V DC
0000 : Vystup okamzité hodnoty frekvence
0001 : Nastavena frekvence
0002 : Vystupni napéti ménice
0003 : Napéti meziobvodu ménice
0004 : Vystupni proud ménice
0005 : Zpétnovazebni signal regulatoru PID
8-01 Zesileni analogového vystupu : 0 — 200%

1. Velikost vystupniho signalu z analogového vystupu lze upravit pomoci parametru (8-
01). Tim je moZno dosahnout pfizptsobeni pro pouzity indikacni pfistroj.

2. Zpétnovazebni signal na analogovém vystupu odpovida skute¢né hodnot¢ regulované
veli¢iny. Napéti 0-10V nebo proud 4-20mA jsou pfivadény na multifunkéni vstup S6.

Multifunk¢ni reléové vystupy

8-02 : Relé 1 (Vyvody na svorkovnici TM2 : R1C, R1B, R1C)
8-03 . Relé 2 (Vyvody na svorkovnici TM2 : R2C, R2A)

0000 : Run — Ménic v ¢innosti

0001 : DosaZena nastavena pracovni frekvence (nastavena frekvence)
0002 : DosaZena porovnavaci frekvence (8-04) + (8-05)
0003 : Frekvence vétsi nez porovnavaci frekvence (8-04)
0004 : Frekvence mensi neZ porovnavaci frekvence (8-04)
0005 . Momentové pietizeni ménice

0006 : Chyba funkce ménice

0007 : Automaticky restart ménice

0008 . Kratkodoba ztrata napajeni

0009 : Rychlé zastaveni, externi STOP

0010 : Zastaveni volnym dobéhem

0011 : Ochrana proti pietiZeni - PietiZzeni motoru OL1
0012 : Ochrana proti pretiZeni — PretiZeni ménice OL2
0013 . PieruSeni zpétnovazebniho signalu regulatoru PID
0014 : Funkce vnitiniho automatu PLC

0015 : Zapnuti napajeni

8-04 : Porovnavaci frekvence = 0 - 650 Hz
8-05 : Sitka pasma porovnavaci frekvence = (0-30 Hz
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8-02/03 =1
DosaZena nastavena frekvence

Pozadovana frekvence

8-02/03
Frekvence v pasmu : (8-04) £ (8-05)

Vystupni frekvence

' Porovnavaci frekvence
- (8-04)

Multifunkéni
vystup

8-02/03 =03
Detekovana frekvence > (8-04)

Porovnavaci frekvence

' Multifunkéni
|_| vystup

8-02/3 =04
Detekovana frekvence < (8-04)

Porovnavaci frekvence

(8-04) (8-04)

. . . Multifunkéni
Multifunkéni ' vystup
vystup | —

8-02/3 = 05 : Detekce momentového pretiZeni

Vystupni
proud

Uroveii detekce

momentového pret|zery:L (9-14)

(9-15)

Multifunkéni

vystup
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Parametry skupiny 9 : Ochranné funkce

9-00 : Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani :

9-01:
9-02 :

9-03 :
9-04 :

0000 : Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani u¢inna

0001 : Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani neuc¢inna
Uroveii ochrany p¥i zrychlovani : 50% - 300%

Ochrana proti zastaveni pri zpomalovani :

0000 : Ochrana proti zastaveni pri zpomalovani neucinna
0001 : Ochrana proti zastaveni pri zpomalovani u¢inna
Uroveii ochrany pii zpomalovani : 50% - 300%

Ochrana proti zastaveni pri ustaleném chodu ucinna :

0001 : Ochrana proti zastaveni pri ustaleném chodu neucinna
0002 : Ochrana proti zastaveni pri ustaleném chodu ucinna

09-05 : Uroveii ochrany pii ustileném chodu : 50% - 300%
09-06 : Zpomalovaci rampa pri ustaleném chodu :

9-07 :

0000 . Zpomalovaci rampa je udana parametrem (3-03)
0001 : Zpomalovaci rampa je udiana parametrem (9-07)
Zpomalovaci rampa pro ochranu proti zastaveni : 0,1 — 3600.0 sec

1.

V ptipad¢ piekro¢eni mezni hodnoty proudu prodluzuje méni¢ pfti zrychlovani dobu
rozb&hu, s cilem snizit proud a tim zabranit zastaveni ménice v disledku proudového
pietiZzeni.

Pii zastavovani nartstd v disledku kinetické energie pohonu napéti v meziobvodu.
Me¢ni¢ proto prodluzuje dobu zpomalovani, aby se zabrédnilo ptekroeni mezniho
napéti a zastaveni v disledku zvyseného napéti v meziobvodu (hlaseni OV).

. RGzné mechanické pficiny, jako zvySené tfeni, necistoty materialu, prudké zvyseni

tlaku a podobn¢, mohou vyvolat pietizeni ménice a jeho zastaveni. V ptipadé, kdy je
ochrana proti zastaveni U€inn4, bude ménic snizovat frekvenci a tim poklesne i proud
ménie, coz zabrani zastaveni. Po zmenSeni mechanické zatéze se frekvence vrati na
nastavenou hodnotu.

9-08

9-09 :

9-10 :

9-11

: Elektronicka ochrana motoru proti pretiZeni :

0000 : Elektronickd ochrana motoru proti pretiZeni icinna

0001 : Elektronicka ochrana motoru proti pretiZzeni neuc¢inna

Typ pouzitého motoru :

0000 : Elektronicka ochrana motoru pro standardni motor

0001 : Elektronicka ochrana motoru pro motor navrzeny pro aplikace
s frekvenénim ménice

Ochranna krivka pro motor :

0000 : Konstantni vykon (OL=103%), (150% po dobu 1 min)

0001 : Proménny vykon (OL=113%), (123% po dobu 1 min)

: Cinnost ménice po aktivaci ochrany proti pretiZeni :

0000 : Volny dobéh po aktivaci ochrany
0001 : Pohon nezastavi po aktivaci ochrany proti pretiZeni
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Funkce elektronického tepelné ochrany :
1. (9-10)=0000 : Ochrana se pouziva pro obecnou mechanickou zatéz. Pro proud mensi

nez 103% jmenovitého proudu, motor pokracuje v ¢innosti. Pro zatéZ vétsi nez 150%
jmenovitého proudu, motor bézi 1 minutu, potom je aktivovana ochrana, motor
zastavi.

(9-10)=0001 : Ochrana se pouziva pro zatéz s proménnym momentem, napiiklad
pumpy a ventilatory. Pro proud mensi nez 113% jmenovitého proudu pokracuje ménic¢
v ¢innosti.  Pro zatéz vétsi nez 123% jmenovitého proudu, motor bézi po dobu 1
minuty, potom je aktivovana ochrana, motor zastavi.

Pro nizké frekvence se ménni kiivka elektronické tepelné ochrany. Pro jmenovity
proud motoru plati kiivka (1) jak je uvedeno na navazujicim obrdzku. V nizkych
frekvencich se snizuje proud motoru a charakteristika tepelné¢ ochrany pfechazi na
kiivku (2), viz navazujici obrazek.

Minuty

4

\ Charakteristika
elektronické tepelné ochrany

.150 %

P

Procenta proudyu

4. V pripadé ptetizeni je funkce ménice zavisld na parametru (9-11).

9-11=0000 : Méni¢ zastavuje volnym dobéhem a na displeji blikad hlaSeni OL1. Po
pretizeni se funkce meéniCe aktivuje tlacitkem Reset nebo externiho
spinacem Reset.

9-11=0001 : M¢éni¢ pokracuje v ¢innosti a na displeji blika chybové hlaseni OL1. Po
poklesu proudu pod 103% nebo 113% jmenovitého proudu v zavislosti
na parametru (9-10) hlaseni zmizi.

9-12 :

9-13

9-14 :
9-15:

Ochrana proti momentovému pretiZeni :
0000 : Ochrana proti momentovému pretiZeni je neic¢inna
0001 : Ochrana proti momentovému pretiZeni je u¢inna

: Funkce ménice po aktivaci momentového pretiZeni :

0000 : Méni¢ pokracuje v ¢innosti po aktivaci momentového pretiZeni
0001 : Volny dobéh motoru po aktivaci momentového pretizeni
Uroveii detekce momentového pietiZeni : 30=200 %

Zpozdéni detekce momentového pretizeni : 0.0 — 25.0 sec

Pro (9-13)=0000 : Po detekci pretizeni méni¢ mize pokracovat v ¢innosti a na displeji
blika hlaseni OL3 po dobu kdy je moment vétsi nez udava parametr (9-14).

Pro (9-13)=0001 : Po detekci pfetizeni zastavuje méni¢ volnym dob&hem a na displeji
blika hlageni OL3 : Cinnost se obnovi pomoci tla¢itka Reset, nebo pomoci vnéjsiho
spinace Reset.
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Parametry skupiny 10 : Zavislosti V/f

Vybér parametria V/f

10-0 : Vybér zavislosti V/f =0-18

10-1 : Momentové zvySeni, (pouze pro Fizeni V/f) = 0.0 —30.0 %
10-2 : Proud nezatizeného motoru (A) -

10-3 : Kompenzace skluzu motoru =0.0-100 %
10-4 : Maximalni vystupni frekvence =50.00 —650.0 Hz
10-5 : Maximalni napéti pfi maximalni frekvenci = 0.0 — 100.0 %
10-6 : Stiedni frekvence : =0.10 — 650.0 Hz
10-7 : Napéti pri stiedni frekvenci =0.0-100.0 %
10.8 : Minimalni vystupni frekvence =0.10 — 650.0 Hz
10.9 . Napéti pri minimalni frekvenci =0.0-100 %

Parametr (10-0)=18, Uzivatelska zavislost V/f.
Ptiklad uzivatelské zavislosti je na  navazujicim obrazku

(10-7)
Napéti pfi stfedni frekvenci (%)

Napéti pfi

U(%)

(10-5)
Maximalni napéti (%)

|
min. frekvenci :
(10-9) | Hz
|
(10-8) (10-6) (10-4)
Minimaini Stredni Maximalni 650 Hz
frekvence frekvence frekvence

2. Momentové zvyseni

(10-1)

(10-1)

Momentové
zvySeni

Zakladni zavislost

Hz

1 2.5/3.0 50/60
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3. Zavislosti V/f nastavené vyrobcem

80

Parametr Maximalni frekvence Parametr Maximalni frekvence
(10-0) 50 Hz (10-0) 60 Hz
Pro obecné
. 0 9
aplikace
: Hz : Hz
0,1 2,5 50 400 "~ 0,1 3 60 400 -
Velky 1
moment
vV nizké 2
frekvenci
3
Klesajici 4
moment
5
6
Konstantni
vykon 7
8 :
o‘,1 5 50 400 ot 86 60 400
10-0 B (%) C (%)
0/9 7.5 7.5
1/10 10.0 7.5
2/11 15.0 7.5
3/12 20.0 7.5
4/13 17.5 7.5
5/14 25.0 7.5
6/15 15.0 7.5
7/13 20.0 7.5
8/17 25.0 7.5




Parametry skupiny 11 : PID regulator

0001

0002
0003

0004

0005
0006
0007
0008

11-0 : PID regulator
0000:

PID regulator nefunk¢ni

: PID regulator, deriva¢ni sloZka paralelné s proporcionalni sloZkou

Zakladni konfigurace regulatoru

: PID regulator, derivaci ve vétvi zpétné vazby
: PID regulator, derivacni slozka inverzni a paralelné s proporcionélni

slozkou

: PID regulator s derivaci ve vétvi zpétné vazby. Pro kladnou D slozku

frekvence klesa

: PID regulator s derivacni slozkou + frekvencni piikaz

: PID regulator s derivaci ve vétvi zpétné vazby + frekvencni piikaz

: PID regulator, derivacni slozka inverzni + frekvenéni piikaz

: PID regulator, frekvenc¢ni piikaz + inverzni derivaci ve vétvi zpétné vazby

—_

(98]

o v
—_— e —
—_— e —

1
SO O

1 : D slozka :(pozadovana hodnota — skute¢na hodnota)/(11-4).

2 : D sloZka je derivace zpétnovazebniho signdlu.

3 : D slozka: (pozadovana hodnota — skute¢na hodnota)/(11-4).
Jestlize je D slozka kladna vystupni frekvence klesa a naopak.

4 : D slozka je derivaci zpétnovazebniho signalu. Jestlize je derivace kladna
vystupni frekvence klesa a naopak.

5 : PID regulator s derivaéni slozkou + piikaz frekvence.

6 : PID regulator s derivaci zpétnovazebniho signélu + ptikaz frekvence.

7 : PID regulator s derivacni slozkou (pozadovana hodnota — skute¢na
hodnota)/(11-4). + ptikaz frekvence. Pro kladnou derivaci vystupni
frekvence kleséa a naopak.

8. 11-0=8 : PID regulator s inverzni derivaci zpétnovazebniho signalu + ptikaz

frekvence.

‘ 11-1. Zesileni signalu regulaé¢ni odchylky : 0.0 — 10.0 %

11-1 : Zesileni regulac¢ni odchylky = (zddana hodnota — skute¢na hodnota) x (11-1).

‘ 11-2 : Zesileni proporcionalni slozky : 0.0 — 10.0 %

‘ 11-3 : Integracni ¢asova konstanta : 0.0 — 100.0 sec

11-4 : Deriva¢ni ¢asova konstanta : 0.00 — 10.0 sec

11-5 : PID Offset : 0000 : Kladny smér

0001 : Zaporny smér

(11-5)/(11-6) : Vystup PID regulatoru se scita s offsetem (11-6). Smér offsetu je urcen

parametrem (11-5).

‘ 11-6 : Nastaveni PID offsetu : -109% az + 109%

‘ 11-7 : Casova konstanta vystupniho filtru : 0.0 — 2.5 sec
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Zapojeni PID regulatoru

A. Usporadani regulované soustavy

Pfevodnik na nomalizovany signal
0-10V nebo 4 -20mA

AP
Cidlo
Skute¢nahodnota
AV2

Méni& S ,

Regulovana

soustava
PID regulator
AIN g
Zadana hodnota
B. Vnitini struktura PID regulatoru
56,78 Prikaz pro frekvenci+ vystup PID
(11-0) »
gl
5 ° 1234
Zadana hodnota (11-0)=1,2,56 ;ﬁ'/stupni Casovy
Litg
AN (1-06)
* P + +
(11-2) ®+ ? 1 (17) +
(11-0)=3,4,7,8 | —
flont imitace Offset
Zesileni (11-3) . (12.3) 3
S6
11-5

AV2 | —k (11-0)=1,3,57 = ((11_6))

AIN2 (12-6) - (11-4) PID Utlumovy
Volba L_(11-0)=1,3,5,7 Limita | |mod >
signalu -4 (11-0)=2,4,6,8 | Vystup

D (11-0=2,4,6,8 (3-00) (12-06)  PID pro
Skute€na hodnota (11-4) (3-01) (12-07)  fizeni
frekvence

Pro funkci PID regulatoru je zapotiebi nastavit (5-06)=23, tj. multifunkéni vstup AIN
pro vstup analogového napéti.

Multifunk¢ni vstup S6 je zapotiebi nastavit po vstup zpétnovazebniho signalu, tj.
(5-05)=20.

3. Zdroj zaddané hodnoty je uren parametrem (1-06).
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Parametry skupiny 12 : Limity PID regulatoru a utlumové funkce

12-0 : Detekce ztraty zpétnovazebniho signalu
0000 : Detekce neumoZnéna
0001 : Detekce umoznéna, méni¢ pokracuje v ¢innosti
0002 : Detekce umoZnéna : Ménic zastavuje po ztraté zpétnovazebniho signalu

(12-1)=1 : M¢nic€ pokracuje v ¢innosti a je zobrazeno chybové hlaseni PDER.
(12-1)=2 : M¢éni¢ zastavuje a na displeji je chybové hlaSeni PDER.

‘ 12-1 : Uroven detekce ztraty zpétnovazebniho signalu : 0 — 100 %

Pokud je regulacni odchylka, tj. poZadovana hodnota — skutecnd hodnota vétsi nez parametr
(12-1) je detekovana ztrata zpétnovazebniho signalu.

‘ 12-2 : Zpozdéni pro detekci ztraty zpétnovazebniho signalu : 0.0 — 25.5 sec

‘ 12-3 : Mezni hodnota integracni slozky : 0 —109 %

Parametr zabranuje saturaci PID regulatoru.

12-4 : Nulovani integracni slozky pro hodnotu integra¢ni slozku rovnou
zpétnovazebnimu signalu
0000 : Nulovani neumoZnéno
0001 : Nulovani po 1 sec souhlasu
0002 : Nulovani po 30 sec souhlasu

(12-4)=0 :Integracni slozka se nenuluje.
(12-4)=1 az 30 : JestliZze zpétnovazebni signal dosdhne velikosti signalu odpovidajicinu
pozadované hodnoté, nuluje se integracni slozka.

12-5 : Pripustné meze integraéni chyby : 0 - 100
(Udava se v jednotkach, 1 jednotka=1/8192)

12-6 : Vybér zpétnovazebniho signalu PID regulatoru :
0000:0-10V
0001 : 4 — 20 mA

‘ 12-7, 12-8 : Utlumovy méd PID regulitoru

PID atlumovy mod

(12-7) : Frekvence startu tlumu (Hz).

(12-8) : Zpozdéni ttlumové funkce (sec)

Jestlize je pozadavek na frekvenci z vystupu PID regulatoru mensi nez frekvence utlumu po
dobu delsi nez (12-8), ménic zastavuje a vystup PID pfechazi do utlumového modu.

Je-1i pozadavek na frekvenci z vystupu PID regulatoru vétsi nez je frekvence utlumu, startuje
méni¢ a aktivuje se vystup regulatoru PID. Casovy prib&h Gtlumové funkce je zachycen na
nasledujicim obrazku.
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Utlumovi funkce PID regulatoru

Vystpni frekvence

(12-8)

Parametry skupiny 13 : Sériova komunikace

| 13-0 : Adresa ménice pripojeného k sériové lince : 1 —254

(13-0) : Kazdy ménic ptipojeny k sériové lince ma volitelnou adresu.

13-1 : Pfenosova rychlost (bitii/sec) :
0000 : 4800
0001 : 9600
0002 : 19200
0003 : 38400
13-2 : Pocet stop bita : 0000 : 1 stop bit
0001 : 2 stop bity
13-3 : Vybér parity : 0000 : Bez parity
0001 : Suda parita
0002 : Licha parita
13-4 : Format datového slova : 0000 : 8 biti
0001 : 7 bita

1. Komunikace po sériové lince RS-485 : Rizeni z PC nebo z PLC, adresa méni¢t 1 — 254.

2. Adresa 0 je spolecnd pro vSechny ménice na sériové lince. M¢éni€ reaguje bez ohledu na
nastavenou adresu.

3. Format datového slova a pfenosova rychlost museji byt stejné u vSech ménicu na lince.

4. Podrobnosti komunikace jsou uvedeny v komunika¢nim protokolu 7300 CV.

Parametry skupiny 14 : Parametry motoru po identifikaci

14-0 : Odpor statoru (Q2)

14-1 : Odpor rotoru (QQ)

14-2 : Nahradni induk¢nost (mH)
14-3 : Magnetiza¢ni proud (A)
14-4 : Ztraty v Zeleze

1. Pro vektorové fizeni, parametr (0-00)=1 a parametr (0-06)=1 zahaji méni¢ proces
automatické identifikace (automatické ladéni). Béhem identifikace jsou stanoveny
nahradni parametry (14-0) az (14-4). Po skonceni identifikace je parametr (6-06)=0.

2. Po ukonceni identifikace je na displeji hlaSeni END.

Jestlize jsou ndhradni parametry zndmy, lze je zapsat a neni tieba identifikace.

(O8]

84



Parametry skupiny 15 : Provozni doby a tovarni nastaveni

‘ 15-0 : Kédové ¢islo ménice, viz nasledujici tabulka

Kodové ¢islo ménice

Typ ménice (15-0) | Typ ménice (15-0) | Typ ménice (15-0)
Napajeni : 1x Napajeni: 3 x 400V Napajeni: 3 x 400V
230V
RCO0AC | 2P5 0001BE 401 0020BE | 420
JNTHBC | 0001AC | 201 |JNTHBC | (0002BE 402 |INTHBC | 0025BE | 425
BA 0002AC | 202 |BA 0003BE 403 |BA 0030BE | 430
0003AC | 203 0005BE 405 0040BE | 440
7R50BE 408 0050BE | 450
0010BE 410 0060BE | 460
0015BE 415 0075BE | 470
| 15-1 : Verze softwaru ‘
| 15-2 : Posledni tfi chybova hlaSeni ‘
1. Parametr (15-2) ptedstavuje pamét pro posledni tii chybova hlaSeni. Listovani
v paméti se provadi pomoci zvySovaci a snizovaci klavesy na ovladacim panelu.
2. Zapis je ve formatu 1.xxxx, 2.XXXX, 3.XXXX.
3. Okamzit¢ chybové hlaseni je zapsano do paméti 1. Pfi nasledné chybé se hlaseni
z paméti 1 pfesune do paméti 2. Takto je v paméti 1 okamzité hlaSeni, v paméti 2
piredchézejici hlaSeni a podobné v paméti 3 Casové prvni hlaSeni, (zasobnikova
pamét).
15-3 : Provozni doba ménice 1 : 0- 9999 (hodin)
15-3 : Provozni doba ménice 2 : 0- 27 (hodiny x 10000)
15-4 : Zpusob zaznamu provozni doby : 0000. Méni¢ pod napétim
0001 : Ménic¢ v aktivni ¢innosti
1. Zaznam provozni doby : (15-4)= 0000, je zapnuto sitové napajeni a meénic je ve stavu
pohotovosti nebo v ¢innosti. Mezi dobou pohotovosti a ¢innosti se nerozliSuje.
2. (15-4)=001, ménic je v ¢innosti, tj. dodava vykon do pfipojeného motoru.
15-6 : Tovarni nastaveni :
1110 : Tovarni nastaveni 50 Hz
1111 : Tovarni nastaveni 60 HZ
1112 : Reset programu PLC
Poznamka :

Parametry motoru (14-0) az (14-4) jsou zménény pfi tovarnim nastaveni v rezimu fizeni V/f.
Parametry motoru (14-0) az (14-4) nejsou zménény pii tovarnim nastaveni ve vektorovém
rezimu fizeni.
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10. Indikace chybovych stavii

10.1 Zakladni provozni chyby

Kod Vyznam Pravdépodobna pticina | Co d¢€lat ?
CPF Chyba programu Poruchy v dasledku Zapojit tlumici cleny ke
rusivého napéti vSem kontaktim a k civkam
stykacu
EPR Chyba paméti Poskozena pamét Zaslete ménic k oprave
EEPROM EEPROM
LV * |Nizké napajeci napéti | 1. Vstupni sitové napéti je | 1. Zajistit spravné napajeci
pod dovolenou mezi napéti
2. Ptepalena pojistka nebo | 2. ZaSlete ménic k opraveé
je poskozen nabijeci
odpor
3. Je poskozen obvod|3. Zaslete ménic k opravé
detekce napéti
oV * Vysoké napéti ve 1. Neni pouzit brzdny 1. Pouzit brzdny odpor.
stejnosmérném odpor nebo velka Zmensit ohmickou hod-
meziobvodu hodnota brzdného notu brzdného odporu
odporu.
2. Zaslat ménic¢ k opraveé
2. Zavada obvodu detekce
napéti meziobvodu
OH * |Tepelné ptetizeni 1. Je poskozen obvod 1. Zaslat méni€ k oprave
detekce teploty
2. Okolni teplota je pfilis|2. Snizte teplotu okoli,
vysoka, neni zajiSténa zlepsSete ventilaci
ventilace
CTER Chyba detekce Zavada detekéniho snimace | Zaslat méni¢ k oprave
proudu proudu
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni funk¢éni
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10.2 Chy

by nulovatelné automaticky nebo ruéné

Kaod Vyznam Pravdépodobna pfti¢ina | Co d¢€lat ?
OC-S Proudové pretizeni |1. Zkrat ve vinuti motoru |1. Kontrolujte motor
pii startu ménice 2. Zemni zkrat vinuti 2. Kontrolujte izola¢ni
motoru odpor vinuti
3. Poskozen vystupni 3. Zaslete ménic k oprave
tranzistorovy modul
OC-D Proudové pietizeni Zpomalovaci  (dob&hova) | Prodlouzit dobu dobéhu
pfi zpomalovani rampa je piili§ kratka
0OC-A Proudové ptetizeni |1. Je nastavend kratka|l. Prodluzte dobu rozb¢hu
pfi rozbéhu ménice doba rozbéhu
2. Meéni¢ je vykonove|2. Zvolit méni¢ s vySSim
poddimenzovan vykonem
3. Zkrat mezi vinutimi|3. Kontrolujte motor
motoru
4. Zkrat mezi vinutim a|4. Kontrolujte motor
zemi
5. PoSkozen modul IGBT |5. ZaSlete méni¢ k opravé
0OC-C Proudové pretizeni |1. Dochazi k razovym 1. Zvyste vykon ménice
pfi ustaleném chodu zméndm zatéze 2. Opakovat automatickou
identifikaci (0-06)=1
3. ZmenSete odpor statoru
(14-0), v pripade, ze
2. Dochazi ke zménadm vySe uvedené zésahy
vstupniho napéti jsou neucinng.
OV-C ZvySeni napéti 1. Prili§ kratkd doba 1. Prodluzte dobu zpoma-
v meziobvodu pfi zpomalovani pfi vyso- lovéani
zpomalovani kém momentu 2. Zapojte brzdny odpor,
setrvacnosti nebo v pfipadé¢ jeho
pouziti  snizte  jeho
2. Kolisani vstupniho velikost
napéti 3. Pouzijte méni¢ o vétsim
vykonu
4. Pouzijte tlumivku
v napajecim piivodu
OH-C Tepelné pretizeni pfi |1. Prfili§ vysoké =zatizeni|1. Kontrolujte zatéz
béhem chodu meénice
2. Prili§ vysokd teplota|2. SniZte okolni teplotu
okoli nebo zlepsSete ventilaci
Errd Nepovolené preruSeni | Vnéjsi ruseni V ptipadé castého

CPU

opakovani zaslete k oprave
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10.3 Chyby nulovatelné

ruéné

Kod Vyznam Pravdépodobni pti¢ina | Co délat ?
oC * Proudové  pretizeni | Porucha obvodu detekce | Zaslete méni¢ do opravy
v rezimu STOP proudu
OL1 Pfetizeni motoru 1. Prilis vysoka zatéz 1. Volte méni¢ o vétsSim
vykonu
2. Nespravné nastavené|3. Nastavte spravné para-
parametra (0-02), metry, (0-02), (9-08) az
(9-08) az (9-11) (9-11)
OL2 Ptetizeni ménice Prili§ vysoka zatéz Zvolte vétsi vykon ménice
0OL3 Momentové pretizeni | 1. Prili§ velka zatéz 1. Zvolte vétsi ménic
2. Nevhodné nastavené |2. Nastavte spravné para-
parametra (9-14), metry (9-14), (9-15)
(9-15)
LV-C Nizké napdjeci napéti | 1. Nizké napéti sité 1. Zlepsete kvalitu napéjeni,
v prubéhu Cinnosti piipadné nastavte vEtsi
2. Velké zmény napdjeciho hodnotu (2-01)
napéti v prubéhu 2. Prodluzte dobu rozbéhu
¢innosti 3. Zapojte na vstup ménice
tlumivku
3. Vyberte ménic o veétsSim
vykonu
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni funk¢éni
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10.4 Indikace specialnich stavi

Kod Vyznam Popis indikace
STPO Zastaventi, Hléseni pro frekvenci < 0.1 Hz
nulové rychlost
Pro nastaveni fizeni ménice z externich vstupt (1-00)=1, a
STP1 Neni mozny piimy |zakazu startu po pfipojeni napdjeni (2-05)=0001, menic
start ménice nestartuje po piipojeni napéjeciho napé€ti a spinac¢i RUN ve
stavu ON. Na displeji bliké hlaSeni STP1. Aby ménic presel
do aktivni ¢innosti je tfeba spina¢ RUN rozpojit a opétné
zapnout.
Ptimy start po pfipojeni napajeni je mozny pro (2-05)=0001.
1. Pro fizeni méniCe z externich vstupi (1-00)=0001 a
STP2 Povel pro nouzové ucinné tlac¢itko STOP na panelu (1-03)=0000, ménic
zastaveni tlac¢itkem bude po stisknuti tlac¢itka STOP zpomalovat podle
STOP nastaveni (1-05). Po zastaveni bude na displeji blikat
hlaseni STP2 Me¢ni¢ lze opét uvést do chodu
vypnutim tlacitka RUN a jeho opétnym zapnutim.
2. Pii komunikaci po sériové lince a ucinné tlacitko
STOP na panelu (1-03)=0000, meni¢ bude po
stisknuti tlac¢itka STOP zpomalovat podle nastaveni
(1-05). Po zastaveni bude na displeji blikat hlaSeni
STP2. Pro opétny start méni¢ musi fidici pocitac
vyslat povel STOP a néasledné RUN.
3. Tlacitko STOP nelze pouzit pro nouzové zastaveni
pti (1-03)=0001.
E.S. Nouzové¢ zastaveni |Nouzové =zastaveni  tlacitkem pfipojenym ke vstuptim
Povel dalkovym svorkovnice TM2.
tlac¢itkem Méni¢ bude zpomalovat do STOP a na displeji bude hlaseni
E.S. Podrobné¢ viz popis (5-00) az (5-06)
b.b. Odpojeni Externi signdl pro odpojeni vykonového tranzistorového
koncového bloku. Podrobné viz popis (5-00) az (5-06).
tranzistorového
bloku
Chyba pfi V prubéhu automatické identifikace parametrit motoru doslo
ATER |automatické k chybé.
identifikaci Opakujte proces identifikace
PDER Preruseni zpétné Je detekovano preruseni signalu od ¢idla skute¢né hodnoty

vazby u PID
regulatoru
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10.5 Indikace poruch pri fizeni z ovladaciho panelu
K chybam dochazi pti nastavovani parametrti ménice.

Kod Vyznam Pravdépodobna pficina Co délat ?
LOC Uzavfeni parametrii 1. Pokus zménit parametry 1. Nastavit (3-17)=0000
nebo frekvenci pfi nastaveni
pro nastaveni (3-17)>0000
2. Pokus o reverzaci REV pfi (1- | 2. Nastavit (1-02)=0000
02)=0001
Errl Chyba operace 1. Pokus zménit frekvenci 1. Frekvenci lze ménit pomoci
tlacitky A ¥ kdyz pracuje tlacitek A V¥ pro (1-06)=0
meénic¢ na predvolené
frekvenci, (1-06)>0
2. Pokus o zménu parametrt, 2. Zmenit tyto parametry pouze
které nelze ménit v prubchu ve stavu STOP
¢innosti menice
Err2 Chyba nastaveni 1. (3-01) je v rozsahu (3-13) £ 1. Frekvence (3-01)je v roz-
frekvenci (3-16), nebo (3-14) + (3-16), sahu zakazanych frekvenci
nebo (3-15) £ (3-16)
2. (3-01)>(3-00) 3. Musi vzdy platit :
(3-01)<(3-00)
Errs Zmena parametrii neni | 1. Neprovadeét zmény parametrti| 1. Nastavte pied
povolena v prub¢hu pii komunikaci komunikaci spravné
sériové komunikace parametry
2. Zmeéna parametrd (13-1) az
(13-4) v pribéhu komunikace
Err6 Chyba komunikace 1. Chyba zapojeni 1. Zkontrolujte zapojeni
2. Nespravné parametry 2. Nastavte spravné parametry
3. Checksum chybny komunikace
4. Chyba komunika¢niho
protokolu
Err7 |Chyba nastaveni 1. Pokus o zménu (15-0), (15-1) | 1. Neménit tyto parametry
parametri
2. Nespravna funkce detektoru |2. Resetujte ménic, pfi trvalé
proudu a napéti chybé¢ zaslat k opravé
Err8 |Chyba tovarniho Pfi ¢innosti PLC, proved'te Provést tovarni nastaveni pied
nastaveni tovarni nastaveni ukoncéenim ¢innosti PLC
Eprl Chyba parametrt, 1. Nastavit (3-18)=1,2 bez | 1. Nastavit parametr (3-18)
chyba kopirovaci pripojeni kopirovaci
jednotky jednotky 2. Vymeénit kopirovaci jednotku
2. Chyba kopirovaci
jednotky
Epr2 Nespravné parametry | Chyba pfi kopirovani Vyménit kopirovaci jednotku
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11. Pfidavné obvodové prvky

11.1 Narazové tlumivky

Typ ménice Narazové tlumivky
Proud (A) Induk¢nost
(mH)
R500-AC 5 10
0001-AC 5 10
JNTHBCBA
JNTHBGBA 0002-AC 10 6
0003-AC 20 1
0001-BE 5 10
JINTHBCBA
0002-BE 10 6
JINTHBGBA
0003-BE 10 4
0005-BE 10 4
7R50-BE 20 1,6
0010-BE 20 1,6
0015-BE 24 0,76
0020-BE 32 0,58
0025-BE 40 0,42;
0030-BE 50 0,42
0040-BE 80 0,26
0050-BE 90 0,24
0060-BE 120 0,18
0075-BE 150 0,15
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Brzdné odpory

Typ Vykon Typ brzdného Specifikace odporu | Perioda Brzdny
méni¢e | motoru odporu brzdéni moment (%)
(KW) »™ [ @ |
Jednofazové napajeni 230V
R500-AC 0,4 JNBRN2-201S 60 200 8 214
0001-AC | 0,75 JNBRN2-201S 60 200 8 117
0002-AC 1,5 JNBRN2-202S 150 100 10 117
0003-AC 2,2 JNBRN2-203S 200 70 9 112
Trojfazové napajeni 3 x 400V
0001-BE 0,75 JNBRN2-401S 60 750 8 123
0002-BE 1,5 JNBRN2-402S 150 400 10 117
0003-BE 2,2 JNBRN2-403S 200 250 8 123
0005-BE 3,7 JNBRN2-405S 300 150 8 123
7R50-BE 5,5 JNBRN2-408S 500 100 8 123
0010-BE 7,5 JNBRN2-410S 600 80 8 117
0015-BE 11 JNBR-1R6KW50 1500 40 8 149
0020-BE 15 JNBR-1R5KW40 1600 40 8 100
Méni¢ od vykonu 15kW nemaji zabudovany brzdny tranzistor.
Je tieba pouzit samostatnou brzdnou jednotku.
0025-BE 18,5 JNBR-4R8KW32 4800 32 10 120
0030-BE 22 JNBR-4R8KW27R2 | 4800 27,2 10 120
0040-BE 30 JNBR-6KW20 6000 20 10 120
0050-BE 37 JNBR-9R6KW16 9600 16 10 120
0060-BE 45 INBR-9K6KWI3R6 | 9600 13,6 10 120
0075-BE 55 JINBR-6KW20 6000 20 10 120
Dva odpory paraleln¢
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Brzdné jednotky

Typ Vykon Typ brzdné jednotky Typ brzdného odporu
ménife | motoru
(kW)

0025-BE 18,5 JINTBU-430 JNBR-4R8KW32
0030-BE 22 JINTBU-430 JNBR-4R8KW27R2
0040-BE 30 JINTBU-430 JNBR-6KW20
0050-BE 37 JUVPHV-0060 JNBR-9R6KW16
0060-BE 45 JUVPHV-0060 JINBR-9K6KW13R6
0075-BE 55 JINTBU-430 JNBR-6KW20

Dvé brzdné jednotky paralelné Dva odpory paralelné
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Rozmeéry brzdnych odporu

Rozméry v mm

Typ odporu L1 L2 L3 \W4 H L
JNBRN2 2018 115 100 80 40 20 400
JNBRN2- 4018
JNBRNZ2 - 2028 215 200 175 40 20 400
JNBRN2 —402S
JNBRN2 - 203S 165 150 125 60 30 400
JNBRN2 —403S
JNBRN2 —-405S 215 200 175 60 30 400
JNBRN?2 - 408S 335 320 295 60 30 400
JNBRN2 —410S

L1
\
w
) ( 1 53mm
\
L3 = =
/
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Odrusovaci filtry

Typ ménice Sitové napajeni Typ filtru pro odruseni dle CSN EN 55011
Trida odruseni A Trida odruseni B
R500AC-UF FS6146-11-07
0001AC-UF |230V/50Hz, Filtr je soucasti FS6146-11-07
ménice
0002AC-UF |L1, N, PE FS6146-27-07
0003AC-UF FS6146-27-07
0001BE-UF FS6149-4.6-07
0002BE-UF Filtr je soucasti FS6149-4.6-07
meénice
0003BE-UF FS6149-10-07
0005BE-UF 3 x 400V/ 50Hz, FS6149-10-07
7RS0BE-UF FS6149-28-07
L1,L2,L3, PE >
0010BE-UF FS6149-28-07
0015BE-UF FS6149-28-07
0020BE-U JUNF34048S-MA ---
0025BE-U KMF370A ——
0030BE-U KMF370A ---
0040BE-U KMF3100A ---
0050BE-U KMF3100A ---
0060BE-U KMF3150A ---
0075BE-U KMF3180A ---
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Poznamka:

Soucasti ménic¢i do vykonu motoru 11kW jsou odrusovaci filtry, které zajistuji odruSeni tiidy
A (primyslové prosttedi), dle CSN EN 55011. Zapojenim vngj§ich pfidavnych filtrii je
zajisténo odruseni tfidy B (prostiedi obytné, obchodni a lehkého pramyslu), dle CSN EN 55
011. P¥idavné odrusovaci filtry pro odruseni ve tiidé B, dle CSN EN 55011 se umistuji pod

ménic.

U ménict pro vykon motoru 15 — 55 kW se pouzivaji filtry pouze pro odruseni ve tiidé A.

Zakladni rozméry vnéjSich filtri pro odruseni ve tfidé B
Ménice do vykonu motoru 11 kW

Filtr se umist'uje pod ménic

Filtr

Zikladni rozmér = Zastavna plocha x vySka
(mm)

FS6146-11-07

FS6149-4.6-07

(91 x 192) x (vyska = 28)

FS6146-27-07

FS6149-10-07

(128 x 215) x (vyska = 37)

FS6149-28-07

(188 x 289) x (vyska = 42)

Zakladni rozméry vnéjSich filtri pro odruseni ve tiidé A
Ménice od vykonu motoru 15 do 55 kW

Filtr se umistuje vné ménice

Filtr Zikladni rozmér = Zastavna plocha x vySka
(mm)
KMF370A (93 x312) x (vyska=190)
KMF3100A (93 x312) x (vyska=190)
KMF3150A (126 x 312) x (vySka=224)
KMF3180A (126 x 312) x (vySka=224
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12. Volitelné pridavné prvky
12.1 Stykova deska RS-485

Stykova deska se ptipojuje ke konektoru CON2 na tidici desce. Pfipojeni je uvedeno na

navazujicim obrazku.
Typové oznaceni desky : JNSIF-485

Ménic série 7300 CV

— L1 (L) T1
Sitové
napajeni L2 T2 M
L3 (N) T3
¢erveny vodi¢
24V - TM2
P = COM-TM2
L ¢erny vodi¢
JNSIF-485 | u
RS-485 . CON2
(+) ————
() == ElB ©

12.2 Stykova deska RS-232

Stykovéa deska se ptipojuje ke konektoru CON2 na tidici desce. Pfipojeni je uvedeno na

navazujicim obrazku.
Typové oznaceni desky : JNSIF-232

Méni¢ série 7300 CV

L1 (L) T1
Sitové
napajeni ———————L2 T2
L3 (N) T3
JNSIF-232
RS-232 L=18m CON2
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12.3 Kopirovaci jednotka

Kopirovaci jednotka se ptipojuje ke konektoru CON2 na fidici desce. Jednotka se pouziva pro
zdznam programu uloZzeného v ménici, nebo pro piepis programu z kopirovaci jednotky do
meénice. Pfipojeni je uvedeno na navazujicim obrazku. Jednotka se pouziva pro zdznam

programu

Typové oznaceni jednotky : JNSIF-MP

Sitové
napajeni

JNSIF-MP |-

Ménic série 7300 CV
L1 (L) T1
L2 T2
L3 (N T3
CON2

12.4 Kabel pro oddaleni displeje —prodluzovaci kabel

Prodluzovaci kabely jsou pro vSechny ménice fady 7300 CV stejné, 1isi se jen délkou

Typ ménice Oznaceni kabelu Délka kabelu
JNSW-30P5 0,5m
Pro vSechny typy stejné JINSW-3001 1L0m
kabely JNSW-3002 2,0m
JNSW-3003 3,0m
JNSW-3005 50m

Displeje pro ménic¢e 7300 CV :

LED Displej :
LCD Displej :

JNSDOP-LED
JNSDOP-LCD
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13. Udrzba

Méni¢ nevyzaduje od uzivatele Zzadnou odbornou udrzbu. Zakladnim
ptedpokladem spolehlivého provozu je montaz dle pokyni uvedenych v sekci
instalace. Béhem provozu ménice musi uzivatel kontrolovat :

Utazeni Sroubil na svorkovnicich TM1 a TM 2,
ZapraSeni vnitini ¢asti ménice, pokud se meéni€ nachdzi v prasném prostiedi.

V piipad¢ zapraSeni vnitinich ¢asti, musi uZivatel odstranit prach a to nejlépe
Stétcem, nebo proudem vzduchu. Stejné tak musi vycistit 1 ventilatory.

Pted otevienim krytu musi byt méni¢ odpojen od napajeni. Kryt lze sejmout
az zhasne kontrolni dioda LED, ktera se nachazi v blizkosti silové svorkovnice
TMI1. V piipadé, kdy pracovnik tuto diodu nevidi (napiiklad nastala porucha
diody), je tfeba po vypnuti ménice vyckat po dobu minimalné¢ 5 minut, az se
vybiji ndboje na kondenzatorech v meziobvodu. Otevieni meénice, jeho Cisténi a
kontroly svorkovnic miiZze provadét pracovnik s minimalni kvalifikaci dle §6,
vyhléasky 50, 1978 Sb.

U ménica, kde se pouzivaji ventilatory je zapotiebi po 15.000 hodinéch provozu
jejich vyména. Po této dobé, se také doporucCuje kontrola parametrii ménice
v odborném servisu, (zajist'uje dodavatel).

Upozornéni

Pri zavadé ménice kontaktujte dodavatele. V Zadném pripadé neprovadéjte
opravu vlastnimi silami. Neodborny zisah do ménice, miiZze zpisobit
poruchy nékterych drahych polovodi¢ovych prvka a tim zvySeni ceny
opravy.
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14. Typické hodnoty nahradnich parametri motoru

Navazujici tabulka uvadi typické hodnoty vnitfnich parametri motord pfipojenych
k pfisluSnym typim ménic¢tm, pficemz se piredpokladad, ze vykon motoru odpovida
jmenovitému vykonu ménice. Jednd se pouze o orientacni hodnoty, piesnou velikost je
zapotiebi stanovit v procesu automatické identifikace.

Parametry jsou udany pouze do vykonu motoru 11 kW.

Parametr (14) | (14-1) | (14-2) | (14-3) | (149
Typ ménice
R500AC 200 200 800 7200 0
0001AC 380 300 800 7200 0
0001BE
0002AC 300 280 800 7200 0
0002BE
JNTHCBA 0003AC 280 240 800 7200 0
0003BE
0005BE 260 200 800 7200 0
7R50BE 240 160 800 7200 0
0010BE 220 150 800 7200 0
0015BE 200 140 800 7200 0

(14-0) Nahradni rezistance statoru
(14-1) Nahradni rezistance rotoru
(14-2) Ekvivalentni induk¢nost
(14-3) Magnetizacni proud

Ztratova vodivost magnetického obvodu

100




15.

PLC automat

Pfi vyuziti automatu je zapotrebi:

¢ Nastavit funkci 1- 00 = 3, Fizeni z PLC

e Aktivovat vstupy S1 az S6 nastavenim 5-00 az 5-06 = 24

15.1.1 Zakladni instrukce a prvky

[ ] A Vo Ip A | & |zAP/VYP
Definice Zap. Vvo.
prku  [SET | RESET | Puls | jorcn | kontak | Oznaceni
t t kontakti

Instrukce pro vstupy I i 11-17/i1-17
Instrukce pro Q Q Q Q Q q Q1-Q2/ql-q2
vystupy
Pamétovy prvek M M M M M m MI1-MF/ml-mF
Specialni registry V1-V7
Citace C C C C1-C4/cl-c4
Casovace T T T T1-T8/t1-t8
Analogové G G G G1-G4/gl-g4
komparatory
Komparatory H H H H1-H4/h1-h4
pulsnich snimacu
Ridici prvek pro F F f F1-F8/f1-18
frekvenci

15.1.2 Specialni registry
Ve specialnim registriim jsou piifazeny vybrané provozni veli¢iny ménice. Ptifazeni je pevné
urceno a nelze ménit.

Registr Ptitazena veli¢ina Rozsah
Vi Nastavena frekvence 0.1 —650.0 Hz
V2 Pracovni frekvence 0.1 —650.0 Hz
V3 Zadavaci napéti pro frekvenci, vstup AIN 0— 1000 odpovida 0 — 10V
V4 Napéti na vstupu S6 0 — 1000 odpovida 0 — 10 V
V5 Zadavani frekvence pomoci potenciometruna |0 - 1000
ovladacim panelu
V6 Vystupni proud ménice 0.1-9999 A
V7 Moment motoru 0.1 —200.0 %
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15.1.3 Specialni instrukce

ZvySeni SniZeni
Diferencni nartst Diferencni pokles

Symbol instrukce

Diferené¢ni instrukce

D d

SET - nastaveni

RESET - nulovani

A
\%4

Instrukce pro pulsni vystup

15.1.3 Propojovaci symboly v liniovych schématech

Propojovaci symbol

Popis

Propojeni levého a pravého prvku

1

Propojeni levého, pravého a horniho prvku

Propojeni levého, pravého a dolniho prvku

Propojeni levého, pravého, dolniho a horniho prvku
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15.2 Zakladni instrukce
Diferen¢ni funkce — vstupy
Priklad 1: 11 -D- [Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

Q1

L_> Jedna scan perioda

Priklad 2: 11 —d — [Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

L~
||||| Ul

Q1

Jedna scan perioda |
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Vystupni instrukce 1
Normalni vystup : 11 — [Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

| | M |
| | | / |

Spinac I1 je sepnuty, vystup Q1 je ve stavu ON, spinac I1 je rozepnuty, vystup QI je ve stavu
OFF jak zachycuje nasledujici obrazek.

11

Q1

Vystupni instrukce 2
Pulsni vystup : I1 —[ P - QI]

Zobrazeni v liniovém schématu

Pulsni vystup. Vystup Q1 prechézi do stavu ON, pfi zménach vstupu I1 jak je zachyceno na
navazujicim obrazku.

11 _I _I

Q1
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Vystupni instrukce 3
Nastaveni vystupu : I1 — [ SET - Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

Pulsni vystup. Vystup Q1 se nastavi do stavu ON pfi zapnuti vstupu I1 jak je zachyceno na
navazujicim obrazku.

11 I_I |_|

Q1

Vystupni instrukce 4
Reset vystupu : 12 — [ RESET - Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

Pulsni vystup. Vystup Q1 se nastavi do stavu OFF pii zapnuti vstupu 12 jak je zachyceno na
navazujicim obrazku.

12

Q1
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15.3 Citace

Symbolicka definice ¢itace

- — (1) Mod ¢itage
gitani :)—
@ Pribézna hodnota | Vystup C1 -C8

RESET O (5) Prednastavena hodnota 6

Popis definovani ¢itace

Oznaceni Popis
1 Moad ¢&itace
Je mozno zvolit 4 mody
2 Volba sméru ¢itani, 1ze pouzit 11 — {8

Vypnuty stav - OFF: Vzestupny smér ¢itani (0, 1, 2, 3, ...)
Zapnuty stav — ON : Sestupny smér Citani (.....3,2,1,0)

3 Vstup pro nulovani ¢itace, Ize pouzit 11 - f8
Zapnuty stav - ON: Citac je nulovan je nulovan a vystup je ve stavu OFF
Vypnuty stav — OFF: Normalni funkce, ¢ita¢ pokracuje v innosti

4 Okamzity stav Citace
5 Prednastavena hodnota Citace
6 Vystup Casovace, v automatu PLC jsou 4 ¢itate, C1-C4

Méd ¢&itage 1 - Casové pribéhy

D =1
Ol e ok ot e ey i R et}
[wstnipwsy | [ L LT LT -1 LI L1 LT L_|
@[ smer ] OFF | on | [on
©) Reset oN | OFF [on
O w1 o o] o
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Méd &itage 2 - Casové pribéhy

@ =2
® [ Preavora 1
(@)L Staveitate ] o ;19 19: 20520 ;21 ;21; 2020 ;19 ;19 [ 18 18 [ 19 19:20 ; 0 ;20 ; 20}
Cvswipusy | [ L[ 1 LI T LT LT 1L |
@ Smér OFF I ON | | ON
@ Reset OFF | ON
@[ viswp ] OFF [ oN | [oN]
Poznamka:

V moddu 1 je ptedvolba omezend na hodnotu 20, v mdédu 2 neni toto omezeni.

Mad ¢citace 3

Funkce Citae je stejnd jako v modu 1. Rozdil je v tom, ze ¢itana hodnota je
zaznamendna v paméti a po vypadku napéti Cita€ pokracuje od hodnoty, ktera
byla pted vypadkem.

Mod citace 4
Funkce citace je stejna jako v modu 2. Rozdil je v tom, Ze ¢itand hodnota je zaznamenana
v paméti a po vypadku napéti ¢ita¢ pokracuje od hodnoty, ktera byla pied vypadkem.
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15.4 Cas

ovace

Symbolicka definice ¢asovace

Jednotky

@_

RESET

— @ Mod Casovace ]

@ Prabézna hodnota €asu | Vystup T1 - T8

O

@ Prednastavena hodnota
o Casu @

Popis definovani casovace

Oznaceni Popis

1 Mod Casovace
Je mozno zvolit 7 modi

2 Casova jednotka
1:0.1s, rozsah ¢asovace 0,0 —999,9 s
2:1s, rozsah ¢asovate 0-—9999 s
3: 1 min  rozsah ¢asovace 0 —9999 min

3 Vstup pro nulovani ¢itace, lze pouzit 11 - 8
Zapnuty stav - ON: Casova¢ je nulovan a vystup je ve stavu OFF
Vypnuty stav — OFF: Normalni funkce, ¢asovac¢ pokracuje v ¢innosti
Vstup pro nulovani lze aplikovat pouze pro médy ¢asovace

4 Okamzita hodnota Casu

5 Pozadovana hodnota ¢asového zpozdéni

6 Vystup casovace, v automatu PLC je 8 ¢asovact, T1-T8

Mod éasovace 1

®

Ovladani

¢asovace OFF ON OFF
=®

Vystup

Casovace OFF ON OFF

T1-T8
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Mod éasovace 2

Ovladani
Gasovace OFF ON ON OFF
t1 2
Vystup @ 1+ 2 ON
@ ¢asovade OFF OFF
T1-T8
ON
OFF OFF
@ RESET
Mod casovace 3
Ovladani
OFF
¢asovace ON
Vystup
@ tasovace ON t OFF
T1-T8 @
OFF
@ RESET
t = Doba zpozdéni ¢asovace (Pozadovany ¢as)
Méd casovace 3 - Pribéh ovladani A
Ovladani
¢asovace
ON OFF ON ON
Vystup | t > t
Sasovade ON [ ) ON <------4 >
T1-T8
@ OFF ON OFF
RESET

t = Doba zpozdéni casovace (Pozadovany cas)
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Mod éasovace 4

Ovladani

casovace OFF

ON

Vystup

¢asovace OFF

OFF

T1-T8

@ RESET

OFF

ON

OFF

Méd ¢asovace 5

Ovladani

casovace OFF

ON

Vystup

Gasovace OFF

OFF

OFF

T1-T8

Méd casovace 6

Ovladani

casovace OFF

OFF

Vystup

Gasovace OFF

T1-T8

OFF

OFF

@ RESET

Méd ¢asovace 7

Ovladani

casovace OFF

ON

Vystup

¢asovace OFF

OFF

OFF

T1-T8

t1 t2

t1

t2
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15.5 Analogovy komparator

Symbolicka definice analogového komparatoru

Volba vstupu
komparované
velic¢iny

20—

Analogova vstupni
hodnota

B @ Méd komparatoru
| Vystup G1 - G4

®

@ Horni mez veli€iny

@ Dolni mez veli€iny

Popis definovani analogového komparatoru

Oznaceni Popis
1 Moéd komparatoru
Je mozno zvolit 3 mody
2 Vybér komparované veli¢iny
Vybér je mozno provést ze specialnich registri V1 — V7

3 Vstupni analogova hodnota

4 Referencni komparovand hodnota — horni mez

5 Referencni komparovana hodnota — dolni mez

6 Vystup komparatoru, v automatu PLC jsou 4 analogové komparatory G1 — G4

Méd komparatoru | Porovnavana hodnota Stav vystupu pii splnéni
Viz oznaceni v predchozi tabulce |podminky
1 3 <35 6 ON
2 3>4 6 ON
3 5< 3 <4 6 ON
Volba vstupu | Vstup komparatoru | PriFazena veli¢ina
komparatoru Specialni registry

2
1 Vi Nastavena frekvence
2 V2 Pracovni frekvence
3 V3 Zadavaci napéti pro frekvenci, vstup AIN
4 V4 Zadavaci napéti pro frekvenci, vstup S6
5 V5 Zadavani frekvence potenciometrem na ovladdacim panelu
6 V6 Vystupni proud menice
7 V7 Moment motoru
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15.6 Komparator pro encodér (snimac IRC)

Symbolicka definice komparatoru pro encodér (snima¢ IRC)

Volba sméru

cCitani
UP/DOWN

RESET

@_ @ hodnota

— @ Mod encodéru ]

A1 Vsup z encodéru/délici

Q- @ bomar | Vystup H1 - H4

A2 Nastavena komparovana @

@ Délici pomér

Popis definovani komparatoru pro encodér

Oznaceni

Popis

1

Moéd komparatoru
Je mozno zvolit 2 mody

Volba sméru ¢itani, 1ze pouzit I1 — £8
Zapnuty stav - ON:  Vzestupny smér Citani (0, 1, 2, 3, ...)
Vypnuty stav — OFF: Sestupny smér ¢itani (.....3,2,1,0)

Nulovani naditané hodnoty, lze pouzit I1 — {8

Al, Vstupni hodnota/ Délici pomér (6)

A2, Nastavena referen¢ni hodnota

C, Delici pomér, frekvence pulsi z encodéru je délena hodnotou C

=N |||~ |W

Vystup komparatoru pro encodér, v automatu PLC jsou 4 komparatory, H1 — H4

Moéd komparatoru 1:
Encodér vyhodnocuje funkci : A1 > A2

Mod komparatoru 2 :

Encodér vyhodnocuje funkei : Al

AN

A2
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15.7 Rid

ici €len pro frekvenci

Symbolicka definice fidiciho prvku pro frekvenci

Volba sméru
FWD/REV

Volba pracovni
frekvence 7 nebo 8

Voba frekvence

Konstantni nebo @_ @ Nasatvena frekvence @

z registru V3

Voba frekve

Konstantni nebo —

z registru V3

®_— @ Doba zrychlovani —

(6) Doba zpomalovani Vystup F1 -F8

, V5 Konstantni nebo z reg. V3, V5

‘ Nasatvena frekvence
, V5 Konstantni nebo z reg. V3, V5

nce

7o~

Popis definovani fidiciho prvku pro frekvenci

Oznaceni Popis

1 Smér fizeni
Je mozno tidit pomoci I1 — 8
Stav OFF : Smér FWD
Stav ON : Smér REV

2 Nastaveni frekvence, nastaveni je mozné pomoci I1 — 8
Stav OFF : Pracovni frekvence odpovida 7 (viz oznageni 7)
Stav ON : Pracovni frekvence odpovida 8 (viz oznageni 8)

3 Vybér pracovni frekvence (provadi se nastaveni pii liniovém zapisu programu)
Konstantni frekvence nebo frekvence urcena registry V3,V5

4 Vybér dolni meze frekvence (provadi se nastaveni pri liniovém zapisu programu)
Konstantni frekvence nebo frekvence uréena registry V3,V5

5 Doba zrychleni

6 Doba zpomalovani

7 Nastavena pracovni frekvence

8 Nastavena dolni mezni frekvence

9 Vystup fidiciho ¢lenu frekvence, v automatu PLC je 8 ¢lend, F1 — F8

113




15.8 Priklad zapojeni ménice pri vyuziti PLC

L L1 8
Sitové napajeni L2 T oo
230V/50Hz N T2 T VA
L3 T3 !
EEEE S
[ @
O PE
Ovladaci
panel
1 [
S TM2
12
Vstupy 2
13 53
14 ™2
S4 —
|_ — R1A
Pulsni S5 I
snimaé com | E I R1B Vystup Q1
i R1C
24V —
|_ _ R2A ]
— S6 | | Vystup Q2
Vstup mapéti AV2 —— R2B
+10V
AIN Voo e FM+
RP lsw2 SW3 COM
COM Hlﬂ F@P \
Vstup analogového Indikace

signalu

Obrazek plati pro provedeni A, viz strana 2 tohoto manualu.

Na vstupy S1, S2, S3, S4 se piipojuji kontakty I1 — 14

Na vstup S5 se zapojuje pulsni snimac.

Analogovy signal na vstupu AIN miize byt zaddvan pomoci potenciometru, nebo
odvozen od fizeného systému.
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16. Pripojeni brzdného odporu a brzdné jednotky
Plati pro ménic¢e CV-4020-H3 (15kW) az CV-4075- H3 (55kW).

Méni¢ CV-4020 - H3
Pfipojeni brzdného odporu - Moznost 1

Silové pfipojovaci svorky

R/L1 [S/L2|T/L3 - |B1/P| B2 |U/T1|V/T2|W/T3

3 x 400V/50Hz

R - Brzdny odpor

Méni¢ CV-4020 - H3
Pfipojeni brzdného odporu - Moznost 2
Silové pfipojovaci svorky

R/L1 [S/L2|T/L3 - B1/P | B2 (U/T1|V/T2|W/T3

3 x400V/50Hz
BU - Brzdna jednotka

R - Brzdny odpor

Ménice CV -4025,4030, 4040, 4050 - H3
Silové pfipojovaci svorky

R/L1|S/L2|T/L3 - + U/T1|VIT2|W/T3
M
BU
/ BU - Brzdna jednotka
400V/50H
3 x 400V/50Hz — R - Brzdny odpor
Sitové napajeni R
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	Označení měničů TECO řada 7300CV 
	MODEL
	CV-20P5-H1F
	 
	 
	Měniče řady 7300 CV jsou dodávány ve dvou provedeních: 
	 
	1. Provedení A (software 2.1 až 2.8) 
	Měniče CV-20P5-H1F, CV-2001-H1F, CV-2002-H1F,  CV-4001-H3F,   
	CV-4002-H3F   
	3.  Obsah 
	1. Základní upozornění pro aplikaci měničů 
	2. Úvod 
	3. Instalace měniče 
	Typový štítek měniče 
	4.2  Základní parametry pro silovou část měničů 

	Jednofázové napájení 230V/50Hz 

	Měnič série  JNTHBCBA xxxx AC-UF
	Typ měniče 
	R500
	0001
	0002
	0003
	Vstupní napětí
	Výstupní napětí
	Trojfázové napájení 3 x 400V/50Hz 

	Měnič série  JNTHBCBA xxxx BE-UF
	Typ měniče
	Vstupní napětí
	Maximální výstupní napětí
	Trojfázové napájení 3 x 400V/50Hz 

	Měnič série  JNTHBCBA xxxx BE-UF
	Typ měniče
	Vstupní napětí
	Maximální výstupní napětí
	Jednofázové napájení 230V/50Hz 

	Typ měniče
	R500
	0001
	0002
	0003
	Trojfázové napájení 3 x 400V/50Hz 

	Typ měniče
	5A
	   Šroub:  M3  
	Typ měniče
	50A
	   Šroub:  M3  
	Měniče frekvence  TECO typová řada 7300 CV
	Rozměry měničů – krytí IP 20  
	Rozměry měničů – krytí IP 20 * 
	Poznámka
	Analogový signál  DC 
	(1-00)=0001 
	Analogový signál  DC 
	(1-00)=0001 
	Poznámka
	Vstupy NPN 
	Vstupy PNP 
	          Funkční popis
	       L1        (R/L1) 
	      T1         (U) 
	 Svorky pro připojení vnějšího brzdného odporu 
	       P1 
	       P
	          Funkční popis
	          Funkční popis
	Nárazové tlumivky se používají k omezení přepěťových špiček,  které vznikají v rozvodné síti. Pro jednotlivé typy měničů jsou dodávány odpovídající tlumivky. Jejich zapojení je zřejmé z příkladů zapojení. Kromě omezení přepětí, snižují tlumivky i obsah harmonických složek vstupního proudu. Tato mez je pro spotřebiče s fázovým proudem do 16 A stanovena normou ČSN EN 61000-3-2 + A12.  
	Pro omezení rušivého rádiového vyzařování v pásmu 150 kHz až 30 MHz do napájecí sítě, je zapotřebí použít vstupní odrušovací filtry.  Měnič TECO, typové řady 73000 CV mají zabudovány odrušovací filtry pro odrušení ve třídě A  dle ČSN EN 55011. K odrušení dle třídy B je zapotřebí použít přídavné externí filtry.  

	(0-06) = 0001
	(15-06) = 1110 nebo 
	Označení na panelu




	Funkce
	Potenciometr pro nastavení frekvence
	Skupina 
	Funkce
	Funkce
	          Forward/Reverse           (Vpřed/Zpět) 
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Funkce
	Kódové číslo měniče 
	Upozornění 
	Příklady zapojení ovládacích vstupů 
	Časové průběhy výstupu pro parametry  (1-01)=0000,  (1-01)=0001 
	Pracovní pásmo a omezení frekvence 
	Příklad: 
	Časový průběh T – kmitů, základní parametry nastavení 


	Vstup měniče S5 
	 
	A. Pro (5-00) až (5-06)=2 až 4 a odpovídající multifunkční vstup ve stavu ON, pracuje měnič     na  předvolené frekvenci  Přehled předvolených frekvencí je  uveden v navazující tabulce. 
	Parametr
	Vstup měniče S5 
	 
	Analogové vstupy  
	 
	Hodnoty parametrů  (7-00) až (7-05) pro závislosti frekvence na analogovém řídícím signálu dle obr.1, 2, 3 jsou uvedeny v navazující tabulce. 
	F

	Analogové signály jsou řídícími obvody čteny po dobu : VP1 x 4 msec. Kde VP1 představuje počet vzorků. A/D převodník zpracovává jednotlivé vzorky a mikroprocesor vypočítává střední hodnotu. Doba snímání se volí dle úrovně rušivých signálů v místě nasazení. 
	Multifunkční analogový výstup 
	Výběr parametrů V/f 



	B. Vnitřní struktura PID regulátoru 
	 
	PID útlumový mód 

	Kódové číslo měniče 
	Typ měniče 
	Typ měniče 
	OC-S
	OV-C
	OH-C
	STP0
	LOC
	Err5



	Perioda 
	Jednofázové napájení 230V 


	R500-AC 
	Trojfázové napájení  3 x 400V 
	Brzdné jednotky 
	Typ filtru pro odrušení dle ČSN EN 55011
	Třída odrušení A


	R500AC-UF
	 
	230V/50Hz,   
	 
	L1, N, PE
	FS6146-11-07
	FS6149-4.6-07
	 
	Základní rozměry vnějších filtrů pro odrušení ve třídě B 
	Měniče do výkonu motoru 11 kW 
	Filtr
	Základní rozměry vnějších filtrů pro odrušení ve třídě A 
	Měniče od výkonu motoru 15 do 55 kW 
	Filtr
	Typové označení desky :  JNSIF-485 
	Typové označení desky :  JNSIF-232 
	 
	Typové označení jednotky :  JNSIF-MP 
	Typ měniče
	Navazující tabulka uvádí typické hodnoty vnitřních parametrů motorů připojených k příslušným typům měničům, přičemž se  předpokládá, že výkon motoru odpovídá jmenovitému výkonu měniče. Jedná se pouze o orientační hodnoty, přesnou velikost je zapotřebí stanovit v procesu automatické identifikace. 
	R500AC






	 15.    PLC automat 
	 
	15.1.1 Základní instrukce a prvky 
	P 

	15.1.2  Speciální registry 
	15.1.3  Speciální instrukce 
	15.1.3 Propojovací symboly v liniových schématech 
	 
	 
	 
	Symbolická definice čítače 
	Popis definování čítače 
	Symbolická definice časovače 
	Popis definování časovače 
	Vstup pro nulování lze aplikovat pouze pro módy  časovače 

	Popis definování analogového komparátoru 
	Vstupní analogová hodnota 

	Mód komparátoru
	Porovnávaná hodnota 
	Stav výstupu při splnění podmínky
	1
	3  ≤  5
	6   ON
	2
	3  ≥  4
	3
	5  ≤   3   ≤  4
	 
	Výstupní proud měniče
	Moment motoru 
	 


	Symbolická definice komparátoru  pro encodér (snímač IRC) 
	Popis definování komparátoru pro encodér 
	Nulování načítané hodnoty, lze použít I1 – f8
	A1,  Vstupní hodnota/ Dělící poměr (6)

	Mód komparátoru 1: 
	Symbolická definice řídícího prvku pro frekvenci 
	Popis definování řídícího prvku pro frekvenci 
	Výběr pracovní frekvence (provádí se nastavení při liniovém zápisu programu) 
	Výběr dolní meze frekvence (provádí se nastavení při liniovém zápisu programu) 






